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SOLUTION 

du  problème  proposé  sm  emeoun  général  de  1844 ,  pour  fo 
classe  de  madtanaJimiei  élémentaires, 

»*m  9.  «OUWOA**1^  prix);  '  :'"'"  '"'  - 

elere  do  Collège  royal  do  Loate-le-Grrad  (Ditltièn  de  V,  rUUU\ 

m  •  .  .  ■  "  ■ 

■  '      '  i:  2 
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Par  an  point  O  (fig.  1) ,  donné  sar(  an  diamètre  AB ,  on 

mène  à  la  circonférence  une  tétanie  OMM'.-  déitifatrer 

■  •  ■ 

qu'en  joignant  i»  poiats  d'iatettçqtieo.  M  et-  .M'  avec  la 

centre  C ,  le  produit 

"      MGA-   .i   WCA.   

«■»«  -y-  <•«»«  — j-  » 

•  ■  « 

est  constant  pour  toutes  les  sécantes  menées  du  po.tyt.Q  *  la 

circonférence. 

ii.       »  ■      ■ 

Si  non»  joignonsMB,  M'B,  on  saitquërangle  MBâa*— — , 

■ 

et  l'angle  MBA  = .  La  question  est  ramenée  à  faire 

voir  que  le  produit 

tangMBAtan^M'BA 
est  constant. 


Joignons  Mi jMjittéÊnBK*'toâ$$*V&hngle»  BMA, 
BMA,  une  proposition  connne  donne  : 


don? /y,   ut4^i4efiB^^^- 

Les  angles  MAM',MBM'  étant  égaux,  comme  inscrits  dans 
n»  même  segment,  les  aires  des  triangles  MAM',  MBM', 
sont  entre  elles  comme  les  produits  des  cotés  qui  compren- 
nent ces  angles  ;  donc        .... 

AM.AM'       AMM' 

Or  tes  mêmes  triangles  ont  une  base  commune  MM' ,  leurs 
aires  sont  auss^eplre, elles. «panne  leurs  hauteurs  AP,  BP'  ; 

AMM'--  A*-.'  ....  ■■■■■ 

4WK  BM5r=BP''CtParSU,le 

AM.AM'       AP 

BM.BM'  "  BP"' 

So%,c«rapf^t^iiwitw  changer  en  celui-ci  ^g,  à 

«amené  la  suntfitode  'des  triangles  CAP,*»?.  On  à  donc  : 

(1)  tang  MBAtingWBA —  ~g , 

rapport  indépendant  de  la  direction  de  la  sécante,  et  qui,  par 
conséqnent,  sera  constant  pour  lôutc  sécante  menée  dn 
point  O  à  la  circonférence. 

''.  UùcuariM.  L'égalité  (1J ,,  vraie ., pour  toute  sécante ,  le  sera 
encore | la  limite,  quand  celle-ci  deviendra  tangente;  alors 
les  deux  angles  M'CA,  MCA  se  toofoouenl  {(ig.  8) ,  et  on  a  s 

tâng  MBA=  — ; 

il  est  facile  de  démontrer  cette  égalité  directement. 


—  7  — 
Oh»  le  triangle  rectangle  BM  A  bna 

tangMBA  =  £*, 


donc 


tug-MBA.  ~. 

BM 

Ces  curés  étant  dans  lé  rapport  de  leur»  projeclknis  Al  et 

B  sur  l'hypoténuse ,  on  aura  : 

Ung'MBA»^. 

Mais  le  triangle  rectangle  CMO  donne  s 

OC;  CM::  CM:  Cl, 
proportion  qui ,  d'après  une  propriété  connue ,  devient  .• 

OC+CM:OG— CM::CM-fCi:CM  —  CI, 

on  bien 

OC-fCB:OC-CA::CB  +  Cl;CA  —  CI, 
on  enfin 

OB;OA::1B;aI, 

donc 

tang'MBA»^^^  C.Q.F.D. 

ikmarqm.  Les  points  I  et  O,  qui  jouissent  de  la  propriété 
que  leurs  distafcoe*  respectives  à  «Jeux  attires  points  A  et  B 
sont  dans  le  même  rapport ,  ont  reçu  le  nom  de  points  con- 
jugués harmoniques,  et  la  ligne  AB  est  dite  divisée  barmo- 
niquement  aux  points  I  et  O. 

Un  autre  cas,  limite,  à  examiner  serait  celui  où  la  sécante 
se  confond  avec  le  diamètre  ;  mais  alors  l'un  des  angles  de* 
Tient  nul ,  l'autre  devient  droit  ;  et  le  produit  proposé  prend 
la  forme  indéterminée  0  x  <x>  ;  un  peut  encore  dire  qu'il  est 


.   .  OA 
«*l  a  ÔB 


| [  -  8  - 

Lorsque  le  point  O  an  lieu  d'être  extérieur  au  cercle  est 
intérieur  (fig  3),  l'égalité  (1)  est  encore  vraie.  La  démons- 
tration est  absolument  la  même  que  celle  que  nous  avons 
donnée  pour  le  cas  du  point  extérieur,  seulement  pour  passer 

é  AM.AM'  _       .  .  .       .       AMM' 
du  rapport  BM  BM,  *  celui  des  aires -g^» on  ne  s'appuie 

pas  sur  ce  que  les  angles  MAM'  et  MBM'  sont  égaux ,  mais 
sur  ce  qu'ils  sont  supplémentaires  ;  dans  ce  cas  le  théorème 
qui  a  servi  est  encore  vrai. 

Dans  le  cas  particulier  où  MM'  est  perpendiculaire  au 
diamètre  (fig.  4) ,  les  angles  MBA ,  M'BA  sont  égaux,  alors 


ri 


tang  MBA  tang  M'BA  =  tang»  MBA  =  ~  =  ^. 

BM       OB 

£nfin  si  le  point  O  se  confond  avec  le  centre  G  (fig.  5) ,  le 
rapport  --^  devient  l'unité;  il  faut  que,  pour  toute  direc- 
tion  de  la  sécante ,  le  prodoit  tangMBA  tang  M'BA  =  1. 

En  effet,  comme  AM=BM',  et  AM'=BM,  le  rapport  » 

BAI  Ht 

est  évidemment  l'unité ,  puisque  le  numérateur  est  égal  au 
dénominateur. 

Mais  on  peut  dire  plos  simplement,  que  MB  A  étant  le 
complément  de  MBA ,  tang  MBA = cot  MBA ,  dooe 

tang  MBA  tang  M'BA  =  tang  MBA  cot  MBA , 

et  on  sait  que 

tangMBAcotMBA  =  1. 
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NOTE 

ntr  les  équations  d'équilibre  entre  des  farces  quelconques , 
appliquées  aux  différents  points  d'un  corps  solide  libre. 


ancien  élève  de  l'École  normale. 


Soient  P,  F,  P" ,. . .  les  forces  appliquées,  et  sous  l'influence 
desquelles  le  corps  est  supposé  en  équilibre  ;  représentons  par 
(xyz),  {xfyzl)9  (a/y'z")...  les  coordonnées  de  leurs  points 
d'application  respectifs ,  et  par  (afr),  (a'pY)-  le*  an£les  de 
leurs  directions  avec  des  parallèles  aux  axes  rectangulaires 
des  X,  des  Y  et  des  Z. 

Considérons  la  force  P,  et  désignons  par  a,  vy  *v  les  coor- 
données courantes  de  la  droite ,  suivant  laquelle  elle  agit  -, 
on  aura  pour  les  équations  de  sa  direction  : 


u —  x       v  —  y       w  —  z 


COSa  COSp  COS7 

Prolongeons  cette  droite  jusqu'à  sa  rencontre  avec  le  plan 
XY,  et  les  coordonnées  du  point  d'intersection  données  par 
les  équations  précédentes  sont 

cosa  cosB 

u  =  x  —  z ,     v=y  —  z ,    w  =  0. 

CO87  cos*/ 

Supposons  la  force  P  transportée  à  ce  point  de  8a  direc- 
tion et  décomposons  la  en  trois  suivant  des  parallèles  aux 
axes  des  X  ,  des  Y  et  des  Z  ;  ces  composantes  seront  respec- 
tivement 

PcOSoi,         PcOSp,         PfOS/: 


-10- 
laissons  la  force  Pcos  7,  perpendiculaire  m  plan  XY,  appli- 
quée en  ce  point  ;  la  résultante  des  deux  antres  forces  Pcos« 
etPcoaf)  comprises  dans  ce  plan,  est  dirigée  privant  la  droite 

«— *  _  f— y 

cos«  —  eosp  ' 
laquelle  prolongée  jusqu'à  l'axe  des  X ,  vient  le  couper  an 
point 

Mi 

Supposons  encore  cette  résultante  transportée  en  ce  point, 
et  décomposons-la  en  deux  autres ,  égales  anx  précédentes  : 
P  cos  a  dirigée  suivant  l'axe  des  X ,  et  P  cos  p  perpendicu- 
laire au  même  axe. 

D'après  ce  qui  précède,  la  force  P  se  trouve  remplacée  par 
trois  autres,  Bavoir  :  Pcos»  dirigée  suivant  l'axe  des  X  ;  Pcosp 
située  dans  le  plan  XY  perpendiculaire  à  l'axe  des  X ,  et  ap- 

CQ8« 

cosp' 

laire  an  plan  XY,  appliquée  an  point  dont  les  coordonnées 
sont 

COS  a  COSp 

11  =  x —  s  ,      w  =  y — % . 

COS  7  COS7 

La  force  P'  pourrait  également  être  remplacée  par  trois 
autres  analogues  appliquées  aux  deux  points  que  l'on  déter- 
mine de  la  même  manière,  et  qu'il  suffit  de  distinguer  des 
précédents  par  l'accentuation.  Et  ainsi  des  antres. 

De  sorte  que  le  système  des  forces  données  se  trouve 
irsnsformé  en  trois  groupes  de  forces  :  1"  des  forces  dirigées 
suivant  l'axe  des  X  ;  2°  nn  ensemble  de  forces  parallèles , 
comprises  dans  le  plan  XY  et  perpendiculaire  a  l'axe  des  X; 
3*  enfin  des  forces  perpendiculaires  au  plan  XY. 

Mais  pour  que  l'équilibre  puisse  subsister,  il  faut  qu'il  y 
ait  équilibre  dans  chacun  de  ces  groupes  séparément ,  sans 


—  H  — 
qaoi ,  ca  ÉBMt dans  la  pbaXY  naeaYoito  arbitraire,  le* 

d^i^im^h^haVjl       «wBk^muM^h^aW^Bk.^S^iAaï^^amtfil^    «V     ^i^aat      atavfl^hâim   a^fe^B^HaamaflaY^ka^Mil^^il&A    ■9^ftab*a«B>£l«f  a^aatm^h         Jhat 

soraes  perpattdicuiairoB  à  ee  pun  ranipennent  1  equuiDre,  si 
elle»  ne  se  détruisaient  mutuellement  ;  de  mémfe,  fi  on  fit* 
on  point  de  l'axe  des  X,  les  forces  perpendiculaire*  à  cet  axe 
doivent  te  faire  équilibre  pour  ne  pas  faire  mouvoir  le  corps 
dans  leur  plan  autour  du  point  fixe. 

Or,  pour  qull  y  ait  équilibre  entre  les  forces  dirigées  sui- 
vant Taxe  des  X,  la  seule  condition  est  que  : 

(1)        Pc0S*  +  FC0Sa'  +  F'C0Sa,,-j-...  =0; 

ponr  l'équilibre  des  forces  perpendiculaires  à  Taxe  des  X,  il. 
faut  d'après  les  conditions  d'équilibre  efttae  des  forces  pa- 
rallëles  comprise*  dans  un  même  plan: 

(S)      Vco*$+T'ti*p'  +  Vnct*p'+...=Oi 
et 

»-»(~'Sf)+,,-'(*-''5ïîK-»' 

cette  dernière  se  transforme  facilement  en 

(3)     P(*C0Sp-^C08a)  +  F(.r'c08pr-- ycOSar)+...=0. 

Enfin  pour  l'équilibre  des  forces  parallèles  perpendiculaires 
au  plan  XY,  il  faut  les  trois  conditions  suivantes  : 

(4)         PcOSy-f-P'cOS?  +  P*COS7"  +...  =  0  , 

'-»HS)-*^(',wS5)+— • 

ces  deux  dernières  se  réduisent  à 

(5)  P(XC0S7  —  2C0Sa)  +  P'(x'C0S7'  —  z'cOSce') -f-  ...  =  0, 

(6)  P(^COS7—  *C0Sp)  +  F(/  COS7  —  Z'COSP')  +  ...  as  0, 

Telles  sont  les  six  équations  générales  d'équilibre  d'un  sys- 
tème de  forces  quelconques  ;  et  si  Ton  représente  respective- 
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méat  par  X,  Ï,Z,  les  première  membres  des  équations  (1  % 
(S),  (4)  et  par  L,  M,  N,  ceux  des  équations  (S),  (5)  et  (6),  en 
équations  deviendront  : 

X  =  0,      Y=  0,      2  =  0, 
L  =  0,      M  =  0,      N  =  0. 

Généralisation  de»  formula  précédentes. 

Il  nous  reste  maintenant  à  démontrer  que  les  formules 
trouvées  précédemment  pour  conditions  d'équilibre  sont 
générales ,  qu'elles  conviennent  à  tontes  les  directions  des 
forces,  et  qu'il  suffit  d'y  substituer  pour  ofo ,  a'PY...  les 
valeurs  qui  conviennent  à  la  direction  de  chacune. 

Examinons  un  seul  cas,  qni  comprend  tons  ceux  ponr 
lesquels  la  décomposition  précédente  pourrait  offrir  quelque 
difficulté,  celui  où  l'une  des  forces  P,-  par  .exemple,  serait 
parallèle  à  l'axe  des  X. 

Soit  x%3Wi  ,  les  coordonnées  de  son  point  d'application, 
on  aura  pour  équations  de  sa  direction  : 

au  même  point ,  appliquons  deux  forces  met  —  m  égales  di- 
rectement opposées  et  perpendiculaires  au  plan  Xï ,  puis 
prolongeons  la  direction  de  —  m  jusqu'au  plan  XY  au  point 
dont  les  coordonnées sonl  m  =  xi  ,  e=,rj  ,  celle  forée  féru 
partie  de  celles  perpendiculaires  au  plan  XY.  La  résultante 
des  deux  forces  m  et  P  sera  dirigée  suivant  la  droite 


Pi »     '  -'" 

et  celte  résultante  ira  rencontrer  le  plan  Xï  ail  'point 
P. 


—  il  — 

auquel  on  pourra  la  supputer  appliquée.  Ici  décomposons-la 
avec  ses  deux  éléments  P«  et  «,  la  première  parallèle  à  Taxe 
des  X,  et  la  seconde  fera  partie ,  comme  —  m  t  du  groupe 
perpendiculaire  au  plan  XY. 

Or  dans  les  conditions  d'équilibre  de  ces  forces  parallèles, 
l'équation  Z  =  0  contiendra  m —m ,  qui  est  identiquement 
nul. 

L'équation  M  =  0  renfermera  le  groupe 


—  mx% 


+m  Ixi  —  z%  —  j  y  qui  se  rédoit  à  —  P»  z% . 


Enfin  l'équation  N=û,  aura  les  deux  termes  myi  — nyn 
qui  se  détruisent  immédiatement.  De  sorte  que  ces  trois 
équations  se  composent  avec  la  force  P»  précisément  comme 
si  dans  les  équations  générales,  on  avait  fait  «<  =0,  fc  =9<T 
et  7  =  W  savoir-. 

PiCOSf%  =  0    dans    2  =  0, 
Pi  (x<  00871  —  %i  cosa<  )  =  —  P«  *•     dans    M  =  0 , 
P<  (yi  cos7<  —s*  cosfr  )  =  0         dans  N  =  0. 

Occupons -nous  maintenant  de  la  force  P.  comprise  dans 
le  plan  XY,  et  parallèle  à  l'axe  des  X.  On  à  pour  équation 
de  sa  direction  v  =  y% . 

Au  point  a  =  x%  de  la  droite  suivant  laquelle  elle  agit, 
appliquons  deux  forces  u  et  —  u  égales ,  directement  oppo- 
sées et  perpendiculaires  à  l'axe  des  X  ;  prolongeons  —  u 
jusqu'à  cet  axe ,  et  là  elle  fera  partie  du  groupe  des  forces 
parallèles  qui  lui  sont  perpendiculaires. 

La  résultante  des  deux  forces  P«  et  n  sera  dirigée  suivant 
la  droite 

m  —  x%   _  f  — -y% 

~ PT~  "        n     ' 

p. 
et  rencontrera  Taxe  des  X  au  point  u  =  .r»  —y%  — ,  et  si 


—  u  - 

on  )■  décompose  en  tes  éem  éUmun»  Pi  et  n, 1m  première 
sera  dirigée  solvant  l'axe  des  X ,  la  seconde  (en  perpendi- 
culaire aa  même  «se. 

Or,  dans  les  conditions  d'équilibre  des  forces  parallèle) 
comprises  dans  le  plan  XY ,  oa  introduira  les  ternes  n  —  n 
«ni  se  détruisent  dans  Y  =  0. 

Dans  l'équation  L  =  0,  on  aura  les  termes 

—  nxi  -\-  ni  xt  — jn  —  J  qui  se  réduisent  à — Pyi  ,  au- 
quel on  parvient  précisément ,  quand  dans  l'équation  géné- 
rale L  —  0  on  fait  ci  =  0  et  pi  =  90*,  pour  le  terme 

Pi  \xi  cosfr  —  yi  tm<x). 

Enfin  le  ternie  P»  qui  se  présente  dans  X»=Û,  correspond 
encore  à  celui  Pi  cceo«  dans  lequel  on  suppose  que  <h  =  0. 

Donc  dans  les  équations  trouvées ,  il  suffira  d'introduire 
chaque  force  avec  sa  direction  quelle  qu'elle  soit. 


RELATIONS  D'IDENTITE 

et  equahom  fondamentales  relative*  aux  courbée  au  second 

degré. 

(  f#».  tom.  111 ,  p.  MO). 


L, V III.  Diamètre  de  Newton  ou  droite  des  moyennes  dis- 
tances directes. 

Notation.  Si  dans  P»  fonction  homogène  eo  x  et  y ,  de 
degré  n,  on  fa.ilxe=i,y  =  at  on  obtient  une  fonction  de  a 
que  nous  désignerons  par  am ,  a'm  est  la'  dérivée  première 
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f 

de  am  prise  par  rapport  à  a ,  anm  h  dérivée  seconde  de  am 
prise  par  rapport  à  a ,  et  ainsi  de  suite. 

PfeosLiu.  Qoe  devient  la  fonction  P«en  y  remplaçant  y 
par  ojt+  6. 

5ofoJûm.  La  fonction  devient  : 

A  est  le  coefficient  de  y*  dans]  PM . 

PaoBLÊMBlI.  Qoe  devient  la  fonction  ¥  (x,y)  =  Vm-{- 
P»-i  4-P»-2 ...  -f  P0,  en  y  remplaçant^  par  ax+b? 

Solution.  La  fonction  devient  : 


+<*■•- 1 


.^..,,         *' 


'+a'V 


+a  m— iT-t 


J:,,,-3+...AA,,, 


A'6« 

A"6" 


1.2  3 
& 
1.2 

+  «'—» 

A  est  le  coefficient  dey\  A'  le  coefficient  dey~*>  etc. 

Ces  deux  solutions  sont  des  conséquences  immédiates  du 
binôme  de  Newton. 

L1X.  Théorème  de  Newton  sur  les  diamètres 

Une  ligne  de  Tordre  m  étant  coupée  par  des  systèmes  de 
sécantes  parallèles ,  si  sur  chacune  de  ces  sécantes  on  dé- 
termine le  point  des  moyennes  distances  directes  des  points 
d'intersection,  tous  ces  points  sont  sur  une  même  droite. 

Démonstration.  Soit  Pm  +  P*-»  +  ...  +  P0==0,  l'équa- 
tion donnée  de  la  ligne;  je^zax+b^  l'équation  d'une  sécante, 
a  est  une  constante  et  b  une  quantité  variable  ;  soient  X  et 
Y  les  coordonnées  du  point  de  moyenne  distance  des  points 
d'intersection  delà  sécante  avec  la  courbe,  X  sera  aussi 
I  abscisse  du  point  de  moyenne  dislance  des  projeçtiops  des 
points  d 'intersections  sur  Taxe  des  r  (t.  II,  p.  301);  rcmpfa- 


<»*) 


—  16  — 
dam  l'équation  jparax-fi-.ODoblienUprob.  8,  LVIJI), 
a'mà  +  a*    , 


«On 

éliminant  b  entre  ces  deux  équations ,  et  remplaçant  X  et  Y 
par  x  et  y, on  obtient  : 

x(aa'm  —  ma*)  —  a'mjr  =  am-l,  (35) 

équation  de  la  droite  des  moyennes  distances. 

-  Application»  ;  Lignes  du  second  ordre. 
P.^Ay'  +  Bxy+Cx1,    P,=D/+Er,    P(8)=F, 
at=Aa'-\-ha+C;  «,=Do+E;  a',=  %Ka-\-B;  fl',  =  D; 
l'équation  (34)  devient  : 

x'[Aa,+ha+C)+x[2Aab+Bb+Da+E\+hb,+Ub-\~F=Ol 
l'équation  (35)  devient  : 

«(2Ar-f-B.r  +  D)_|_2C.r+Il>'+E  =  0. 

Lignes  du  troisième  ordre. 

V,  =  Ay'  +  Bxy'+Cx>yj-Dx*i  P.  —  Ey+Fxy+G^, 
P.^B^+Ltî      P.  =  K, 

a,  =  A^+Ba'+Ca+D ;  a,  =  Ea,-f  Fa+G;  «,=  Ba+I, 

fl',=  3Aa'+2Ba  +  C;      a',=2Ea  +  F.    «',=  H, 

a",=  6Aa+2B;  <i",  =  2E, 

a" ,  =  6A  ; 

l'équation  (3b)  devient  : 

^^a*+Ba*+Ca+h)x:i+&*■a•+Ba+C)b\x•+^^&a+B)b'^x+Aq, 

Eo'+Fa+G  I      (SEa+F)*'    +E6* 

Ha+1   I    +H6 

+  K, 

l'équation  (35)  devient  : 

a,(Mj-+Bj+K)  +  fl(2BH-2G+F)+ÇH-3D-r+G  =  0. 
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Corollaire.  Un  triangle  étant  une  ligne  da  troisième  degré, 
:1  est  facile  d'en  trouver  les  diamètres. 

Observation.  Dans  les  coniques ,  la  droite  des  moyennes 
distances  n'est  autre  que  la  bissectrice  des  cordes  parallèles, 
et  c'est  la    définition    qo' Apollonius  donne  du  diamètre. 

à-popèvaç  iv  xi)  Ypaffcpfj  «^Ms;  wl  «ocpcXX^XotK  8cga  $w&ptï ,  «  j'ap- 
pelle diamètre  de  tonte  ligne  courbe ,  située  dans  un  même 
plan ,  une  droite  qui,  menée  d'un  point  de  la  courbe  à  une 
autre,  divise  en  deux  parties  égales ,  toutes  les  droites  pa- 
rallèles à  une  certaine  droite  •»  (liv.  1 ,  définit.  10).  On  voit 
bien  que  les  diamètres  d'Apollonius  ne  peuvent  exister  que 
dans  1rs  courbes  planes  dont  l'équation  peut  se  ramener  à 
ne  renfermer  que  des  puissances  paires  d'une  des  coordon- 
nées ou  de  toutes  deux.  Apollonius  pose  une  seconde  défini- 
tion (définit.  13),  pour  les  diamètres  qui  vont  d'une  courbe 
à  une  autre  comme  dans  l'hyperbole  ;  et  une  troisième  défi- 
nition (déf.  15) ,  pour  des  diamètres  qui  ne  rencontrent  pas 
la  courbe ,  dont  l'hyperbole  offre  aussi  un  exemple.  Newton 
•a  donné  la  véritable  notion  du  diamètre,  en  appliquant  ce 
nom  aux  droites  de  moyenne  distance  j  il  ne  s'en  sert  que 
pour  les  lignes  dq  troisième  ordre  ;  il  est  évident  que  la  dé- 
nomination est  générale.  Ainsi  à  chaque  sécanle  répond  un 
diamètre,  qu'on  peut  désigner  sous  le  nom  de  diamètre  con- 
jugué à  la  sécante  et  vice  versa. 

Corollaire  /.  Si  deux  lignes  de  Tordre  m ,  rapportées  aux 
mêmes  axes  coordonnés,  ont  en  commun  les  fonctions  Pm 
ftP»-,,  elles  ont  le  même  système  de  diamètre.  Il  suffit 
donc  d'étudier  les  diamètres  dans  la  courbe  donné»»  par  l'é- 
quation l\»+Pm-i=0. 

Corollaire  IL  Si  Pm— t  manque  dans  l'équation ,  am_ ,  est 
nul,  et  dans  ce  cas  tous  les  diamètres  passent  par  un  même 

A>n.  nt  Math£mat.  IV.  *2 
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pont ,  qui  Mt  l'origine.  L'enveloppe  des  diamètres  est  alors 
an  point  auquel  Newton  a  donne  le  nom  de  centre  général, 
et  il  appelle  simplement  centre  là  rencontre  de  deux  diamè- 
tres quelconques. 

Corollaire  TH.  S'il  existe  un  centre  général,  en  y  transpor- 
tant l'origine,  la  fonction  P„  _ ,  disparaît  de  l'équation.  Ainsi, 
pour  découvrir  si  une  courbe  donnée  par  une  équation  a  on 
centre  général ,  on  changera  l'origine  en  conservant  la  direc- 
tion «Va  axe»,  ce  qui  Introduit  deux.indétcrinrnées.  Si,  par  osa 
valeurs  réelles  et  finies,  données  à  ces  indéterminées,  on  peot 
Taire  disparaître  les  m  coefficicnti  de  la  fonction  P«  -  i.  la 
nouvel*»  origine  est  le  centre  général  ;  mais  si  l'une  de  ces  va- 
leurs, ou  tontes  les  deux  sont  infinies ,  le  centre  général  est 
à  l'infini,  et  on  ne  peut  Taire  disparaître  la  fonction  P„  _ ,. 

Application».  Courbet  du  second  degré.  Même  équation  que 
ci-dcsêus,  soient  p  et  q  les  coordonnées  de  la  nouvelle  ori- 
gine, il  vient : 

P,  =  y(3hq  +  Bp  +  ï»  +J(2Cp  +  B?-(-  E)  ; 

égalant  à  zéro  les  coefficients  de  y  et  de  x ,  on  en  lire  les  va- 
leurs connues  des  coordonnées  du  eenlre  général,  mais  qui 
deviennent  infinies  lorsque  B"  —  *AC  =  0. 

2*  Courbes  du  troisième  degré.  Equation  comme  ci-dessus  ; 
p  et  q  coordonnés  de  la  nouvelle  origine,  il  vient  : 

P,  =  r'  (3A?+B>+E)  +xy  (2Bq+3Cp+ F) + x'  (3Dp+Cq+G)  ; 

égalant  a  zéro  les  deux  coefficients  de,»-'  et  de  *\  il  vient  - 

CE—  3AG 

P~  9AD—  BC' 

BG  —  Mffi 

?  "  9AD—  BC 

Ainsi  pour  que  xy  disparaisse ,  il  faut  qu'on  ait  l'équation 

de  conditinu 
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96  (■"—  3  AQ  +  9B  (C—  SBD)  +  P  (9  AD—  BC)  « 0 , 

(  Voir  Euler,  introd.,  t.  II  f  p.  MS). 

Si  l'on  iTâk  d'abord  fait  disparaître  les  eoetldanls  de  f 
et  de  Joy9  on  aurai!  trouvé  : 

3AF— 2BE  _  2CE  — BF 

'  ~  ilE*— 3AC)'       '  ""  9(F— 3AC)' 

Mais,  en  vertu  de  l'équation  de  condition,  les  deux  râleurs 
de  p  aoot  égalée;  il  en  est  de  même  des  valeurs  de  q  ;  de 
sorte  que  l'équation  de  condition  peut  se  mettre  sons  ces  six 
formes  : 

Î(B"— 3AC)  (CE— 3AG)  =  (9AD  — BC)  (SAF  -    BE), 
afB-— SAC)   (BG— 3DE)  =  (9AD-BC)  (3CE— BF), 
2  (C*  — 3BDJ   (CE— 3AG)  =  (9AD     BC)  (2BG— CF) , 
2  (C  —  3BD)   (BG— 3DE)  =  (9  AD — BC)  (3DF  —  2CG) , 
(W  —  3AC)  (2BG  —  CF)    =  (C  —  3BD)(3AF— 2BE) , 
(B*  —  3AÇ)  (3DF  —  2CG)  =  (<?  —  3BD)  (2CE  —  BF) . 

Si  B*— 3AC**0,  il  faut  qu'on  ait  ou 9 AD  —  BC  =  0,  ou 
3  AG  —  2BE  =x  0  ;  dans  le  premier  cas ,  le  centre  général  est 

à  l'infini  ;  dans  le  second  cas ,  on  a  />  =  -  ;  il  existe  alors  une 

infinité  de  centres  généraux,  tous  distribués  sur  des  droites: 
ainsi  que  nous  le  dirons  plus  loin ,  ce  qui  est  intuitif  lorsque 
la'  courbe  se  réduit  à  trois  droites  parallèles. 
Corollaire.    Le  coefficient  angulaire   du    diamètre    est 

— ;  celui  de  la  sécante  est  a  ;  on  connaît  donc  la 

tangente  de  l'angle  de  ces  doux  droites  :  lorsque  cet  angle  est 
droit,  le  diamètre  prend  le  nom  d'are;  la  tangente  de  l'angle 
que  fait  un  axe  avec  la  sécante  conjuguée  étant  infinie,  si 
les  coordonnées  sont  aussi  à  angle  droit ,  on  a  pour  équation 
am[a*  -f-  1)  —  maan  =  0.  Equation  du  degré  m  ;  ainsi  toute 
ligne  du  degré  ma  an  plus  m  axes. 


Application  aux  lignes  du  troisième  degré.  On  trouve 
toute  rédaction  faite  : 

LXI.  Problème.  Quelles  sont  les  courbes  algébriques  dont 
tous  les  diamètres  sont  parallèles?      „ 

Solution.  Le  coefficient  angulaire  doit  donc  être  égal  à 
une  quantité  constante  que  nous  représentons  par  k;  d'où 

l'on  tire  —  = -,  ;  remontant  aux  fonctions  primitives, 

il  vient  logtfi,  =  n»log[a  —  *)+logy,  où/  représente  la 
constante  arbitraire, aussi  am=/(a—  *)"  et  fm=f(y— kx)m; 
eu  vérifiant ,  on  trouve  qu'en  effet  le  coefficient  angulaire 
des  diamètres  est  constamment  égal  a  k  ;  faisant  m  =  2 ,  on 
a  la  parabole  ordinaire  ;  et ,  quelle  que  soit  la  valeur  de  m, 
nous  verrons  que  tomes  ces  courbes  sont  du  genre  dit  para- 
boliques. 

Corollaire.  SI  l'on  a  P„  =f{y  -  kx)" ,  et  Pm_,  =  0,  la 
courbe  n'a  qu'on  seul  diamètre,  savoir  y—kx. 

LXII.  Problème.  Une  ligne  de  l'ordre  m  étant  donnée  par 
une  équation,  et  connaissant  le  coefficient  angulaire  d'nn 
diamètre,  construire  ce  diamètre  et  une  sécante  conjuguée. 

Solution.  Regardant  a  comme  l'inconnue  dans  l'expres- 
sion du  coefficient  angulaire  da  diamètre ,  on  a  une  équation 
dn  degré  m  —  1 ,  et  a  est  le  coefficient  angulaire  de  la  sécante 
conjuguée;  on  exclut  le  cas  où  tons  les  diamètres  sont  pa- 
rallèles. 

Corollaire.  Ainsi  une  ligne  de  l'ordre  m,  ne  peut  avoir 
que  m  —  t  diamètres  de  même  direction. 

LXI II.  Problème.  Eiant  données  une  ligne  par  son  équa- 
tion et  une  droite  j-=iu -(-*,  dans  le  plan  de  ta  ligne;  quelle 
relation  doit  exister  entre  r  et  s,  pour  que  cette  droite  soit 
un  diamètre  ? 
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Solution.  On  a  r=  — ï— ,  s  = p-  ;  élimi- 

nant*  entre  ces  deux  équations,  on  obtient  ht  Tetatioa  cher- 
chée qui  ne  peut  dépasser  le  degré  (m  —  1)a. 
Application.  m=s3;  on  trouve  pour  relation  : 

*(F— 4ÀC)  +  r(2AE—  BD)  =  2CD— BE. 

LXIV.  Théorie  des  diamètres  conjuguée. 

Soit     Kam  =  A-a"+A,a",~,  +  Ata*^+...AJII, 
*w-i  =  B#a*-  +  B,*— +  B,*— s  +  ...Bm-i. 

Soit  et  le  coefficient  angulaire  du  diamètre  conjugué  au 
diamètre  j'=oz'-|-  b'>  on  aura  d'après  ce  qui  précède  : 

o'tmA^—  +  (*i-1)A/t— +  ...À»-i]  +   1 
+  A,a— '+2A,*— ,+  ...mAll=0     ' 


Si  le    diamètre  j=ax+b  doit   aussi  être  conjugué  *u 
diamètre  y  =  tut?  -|-  ^ ,  Ton  doit  avoir  : 

+  Altfm-+A,am-+...mAIII  =  0,      J 
soustrayant  (2)  de  (1) ,  et  divisant  par  a  —  a',  il  vient  : 

N  - 1  )  K%ad\a~-  *+a'm-*+aa'(am-€+a'm-  6)+*V  ,(ûm"8+«,,,,~8)+ •  •  •  1 


+  (»— 1)  A**_,  =  0. 

Faisons  W=u,  a-fa'=^;  a  et  a"  seront  racines  de 
l'équation  ** —  M/-f-  ^=-  0 ,  et  d'après  la  théorie  des  fonctions 
fjmétriques ,  on  sait  que  **-{-  a'*  sont  des  fonctions  de  degré 
k,  de  u  et  de  *>;  donc  l'équation  (3)  est  au  plus  du  degré 
m—  2,  des  mêmes  variables  a  et  e;  multipliant  l'équation  (1) 
par  d**  et  l'équation  (â)  par  a*"*  et  ajoutant ,  il  vient  : 


+  (m  —  3)  A ta^aT- *  (a'1  —  aï)  +  etc.  =  0. 


j  (*) 


(3) 


Divisai)!  par  a'  —  a ,  on  démontre  comme  pour  l'équation  (3) 
qu'elle  l'élève  an  pins  au  degré  m — 9,  en  fonction  de  u  et  v  ; 
«H  deux  variable*  dépendent  donc  de  deux  équations  cha- 
cune de  degré  m  —  2  an  pins  ;  on  a  dose  ce  théorème. 

Théorime.  Une  courbe  algébrique  de  degré  m  ne  saurait 
■  avoir  pins  de  (m  —  3)'  systèmes  de  diamètres  conjugués , 
m  étant  plut  grand  que  deux. 

1 .  Application,  m  =  2  ;  l'équation  (1  )  devient  ■. 

2A,oa'+A,{fl-ffl')-f-2A  =0. 

Equation  sjméir iqoe  en  a  et  a';  elle  se  confond  alors  avec 
l'équation  (2)  ;  a  reste  indéterminé  et  il  existe  une  infinité 
de  systèmes  de  diamètres  conjugués. 

2.  m^=3, 
3À«V+2rW+Co'4-B<i'-|-  SCa+SDacO,       (I) 

même  notation  que  ci-dessus , 

3A«"a  +  2rW+Ca+Ba''+2Ca'-r-3D  =  0,       (2) 
3A<w'+B(<i-f  ci)  -f  C  =  0.  (3) 

Prenant  la  valeur  de  a!  dans  (3) ,  et  substituant  dans  (I) ,  il 
vient,  toute  réduction  faite  : 

a'  [8  AC  —  B-]  -f-  a  [9  AD — BC)  -J-  3BD  —  C  =  0  ; 
les  deux  racines  de  cette  équation  sont  les  coefficients  an- 
gulaires du  système  unique  des  diamètres  conjugués  ;  h» 
deux  diamètres  conjugués  ont  pour  équation 
y  (SAa'-f  2Ba-f  C)+o:(Ba,+2Ca-f-3D)  a=  —  Ea'~  F«s— ti, 
^(SAfl"+2Bfl'+C)+*(Bfl"+2C«'+3D)=— Eo"— F«'— 0, 
d'où 

_  *altAF-aAE.y+- (a+aXS*fi-Cg>f«BG-CF  _  P 
X~  W<SAC— B"H-(<i+a')C9AD-BCH-2{ïBD— O  Q' 
«u 

,  _  3BB— C  ,      BC  -9AD 

aa  ~»AC— B'*       a+a  —  3AC-B-  * 


substituant  ces  valeurs,  on  a   \ 

Q  «  4[3AC— B*)  [SBD—CI— (*ÀD— BC)\ 

Si  Q  >  0,  a  et  a!  sont  imaginaires;  mais  l'intersection  des 
diamètres  est  toujours  réelle.  Dans  ce  même  cas  les  trois 
racines  de  r équation  Àaf-f  Ba3+Ca+D  =  0  sont  réelles 
(F.  t.  III ,  p.  164),  et  réciproquement  lorsque  les  racines 
de  cette  équation  sont  réelles,  la  courbe  n'a  pas  de  diamètres 
conjugués.  Si  Q»0,  deux  ou  trois  racines  de  cette  équation 
sont  égales ,  et  rinterseciiou  des  diamètres  est  à  l'infini ,  les 
diamètres  détiennent  des  asymptotes  situées  à  l'infini  ; 
lorsque  les  trois  racines  sont  égales ,  tous  les  diamètres  sont 
parallèles,  voir  ci-dessus  (LXI). 

Le  carré  de  la  tangente  de  l'angle  des  deux  diamètres 
conjugués 

-Q    = zJÇ 

3AC  —  B*- [B1-  3AC+C*— 3BD  +  (9AD~BC)cosvr 

7  étant  l'angle  des  axes. 

Lorsque  les  diamètres  conjugués  existent  9  en  les  prenant 
pour  axes,  il  est  évident  que  tout  ce  qui  multiplie  y  et  x 
disparaît ,  et  l'équation  se  réduit  à  cette  forme  : 

Exemple.'  y*jc  —mx*y  —  nxy=0;  équation  du  système 
de  trois  droites,  on  a  A  =  0,  B=  1,  C  =  —  m,  D  =  0, 
E=0,  F»  — »,  G=0. 

L'équation  aux  diamètres  conjugués  se  réduit  à  a'-ma-f- 
w'ssOi  ainsi  les  diamètres  conjugués  n'existent  pas  ; 

n 
3/w 

On  trouverait  de  même  j  =  -\-     :  ainsi   le   point   réel 

d'intersection  est  le  centre  de  gravité  de  Taire  du  triangle. 


-  »  — 

LXV.  Théorie  des  enveloppe*  diamétrale!. 

Problème.  Trouver  l'enveloppe  des  diamètres  d'une  ligne 
do  degré  m  ? 

Solution.  On  a  ponr  l'équation  d'un  diamètre  l'équa- 
tiuD  (35),  (L.ÏX)  ;  prenant  la  dérivée  par  rapport  à  a,  il 
vient  x[(t — m)a'm  —  aa"m']  —  &"*&  =  «"«-i  ;  <*  étant 
connu ,  on  a  ainsi  deux  équations  du  premier  degré  entre  x 
et  y-,  on  peut  donc  déterminer  pour  chaque  valeur  de  a,  les 
coordonnées  du  point  où  le  diamètre  louche  son  enveloppe  ; 
et  si  l'on  élimine  a,  on  obtient  l'équation  de  l'enveloppe  des 
diamètres}  or  l'équation  (35)  est  du  premier  degré  eu  x  et 
y,  et  de  degré  m—  1  en  a  -,  sa  dérivée  aussi  du  premier  de- 
gré en  xctj- fst  dp  degrém  —  St;  le  degré  de  l'enveloppe 
ne  peutdépasser  (m — 1)  (m — i). 

Observation.  L'enveloppe  n'admet  que  m  —  1  tangentes 
parallèles  (coroll .  LXJ  ) ,  donc  la  polaire  réciproque  de  l'en- 
veloppe diamétrale  est  au  plus  du  degré  m—  1  ;  comme  nous 
le  verrons  dans  la  théorie  de  ces  polaires,  le  plus  impor- 
tant progrès  que  la  géométrie  doit  à  M.  Poncelet  ;  ainsi  dans 
les  lignes  du  second  degré ,  la  polaire  réciproque  de  l'enve- 
loppe est  nne  droite  ;  donc  l'enveloppe  diamétrale  est  un 
point;  ce  qni  est  évident.  Tm. 


sur  la  discussion  de  l'équation  générale  du  deuxième  degré 
d  deux  inconnues. 

MB.  M.  iuhic  Bosniens. 


I.Soit 

(1)        Ay  +  Bxy+Cx'  +Dr+Rr  +  F=0, 
l'équation  d'une  courbe  dite  do  deuxième  degré ,  si  x  et  ,r 
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soot  les  coordonnées  rectifigoes  d'an  point  dont  l'angle  est  G. 

2.  Si  je  suppose  que  (x\y)  soit  an  point  de  la  courbe , 
l'équation  (1)  pourra  être  mise  sous  la  forme  (2)  : 

|   [2A(r +/)+B  (x  +  x')  +  2D]  Cr-y)  + 

f   +[B(r+r')+2C:(a:+x')  +  2E](x+a:')  =  0. 

3.  ,r  — ,XI=  m  (jr — x*)  est  l'équation  d'une  droite  passant 
par  le  point  (j/,  y) ,  elle  peut  représenter  à  volonté  ou  des 
cordes  parallèles  ou  des  sécantes  à  la  courbe  en  (pd,  y1) ,  sui- 
faot  que  Ton  supposera  m  ou  y,  a!  coostants. 

4.  Soit  m  constant,  l'équation  (2),  en  y  faisant  entrer  m, 
deviendra  celle  du  lieu  géométrique  des  milieux  des  cordes 
parallèles  à  la  direction  m. 

(3)  (2V+B*+D)"*  +  B,r  +  2C.r+E=0, 

d'où  Fou  conclut  que  ce  lieu  est  une  droite  dont  le  coefficient 
angulaire  ml  est  tel  que 

(4)  aAmm'-t-B(m+m')  +  2C=0, 
ou  que 

(2Am  +  B)  (2Ài»'  +  B)  =  B* — 4AC , 

ce  qui  permet  de  distinguer  les  trois  espèces  des  courbes  du 

deuxième  degré  par  leurs  différences  caractéristiques. 

Si  B9— 4AC  <0,m  n'est  jamais  égal  à  m\  et  il  y  a  une 

infinité  de  diamètres  conjugués, 

B 
B* — 4AC=0,  quel  que  soit  m ,      /»'=: — —, 

B"  — 4AC>0,  m  est  égal  à  ni  pour  les  ? alenrs 
— ~ ,  et  il  y  a  une  infinité  de  diamètres  con- 

JêA. 

jugués. 

5.  Une  autre  conséquence  de  la  forme  de  l'équation  (3), 
c'est  que  toutes  les  courbes,  dont  les  équations  ne  diffèrent 
que  par  le  terme  F,  ont  les  mêmes  diamètres.  On  en  dé- 


-M  — 

daln  une  construction  très-facile,  pour  nue  conte  4a 
deuxième  degré,  était  donnés  no  de  Mi  point*  et  une  courbe 
de  même  espèce ,  et  dont  l'équation  ne  différerait  de  la  «tenue 
que  par  le  terme  tout  connu. 

6.  Supposons  maintenant  que  (x\y)  soit  fixe  et  que  m  Ta- 
rie,  l'équation  (a)  pourra  se  mettre  sous  la  forme 

(5)  r==m>x+k, 

où  *est  une  fonction  do  premier  degré  de  (x',y),  et  est  par 
conséquent  déterminée  pour  ce  point  (j/,  y").  La  droite,  que 
celle  équation  représente  devra  contenir  le  deuxième  point 
d'intersection  de  la  sécante  passant  par  (jf^j*),  si  cela  ar- 
rive. Or  il  est  évident  qu'il  y  aura  un  point  d'intersection  tant 
que  m  ne  sera  pas  égal  à  m',  ou  tant  que  l'on  n'aura  pas 

(6)  Am'-|-B»»+C  =  0, 

équation  qui  n'est  possible  que  si  F — 4AC  =  ou  >-0. 

7.  L'équation  (6)  démontre  donc  ce  que  l'équation  (4)  nous 
avait  fait  pressentir  en  passant  aux  limites ,  c'est  que  dans  les 
courbes  où  B"  —  4AC  =  0,ily  a  un  système  de  droites  paral- 
lèles qui  ne  rencontrent  la  courbe  qu'en  un  seul  point,  et 
dont,  par  conséquent,  le  diamètre  conjugué  est  parallèle i 
leur  direction ,  et  que  dans  celles  où  B' — 4AC>0,  il  existe 
deux  systèmes  de  droites  parallèles  qui  ne  rencontrent  la 
courbe  qu'en  on  poini;  ces  considérations  permettent  de 
ranger  les  courbes  du  deuxième  degré  en  courbes  fermées, 
pouvant  se  réduire  s  une  portion  de  droite  B — 4AC<0, 
courbes  à  deux  branches  infinies,  B*  —  4AC— o,et  enfin  les 
courbes  à  quatre  branches  Infinies,  pouvant  se  réduire  à 
deux  droites  W  —  4AC  >  0 ,  et  ^ans  ce  dernier  cas ,  il  est 
toujours  facile  d'obtenir  deux  droites  ayant  les  mêmes  dia- 
mètres que  la  courbe  proposée 

8.  L'équation  (3)  nous  donne  directement  les  coordonnées 


d'un  point,  tel  que  irai*  corde  y  passant,  y  soit  divisée  eu 
deux  parties  égales.  En  effet,  ai  Ton  désigne  par  («,  b)  ks 
coordonnées  d'an  point  0  tel  que 

j  2A*+B*  +  D  =  0,  • 
1  '  f  B*  +  9C*  +  E  =  0. 

En  effet  si^-^-==6,  ^  =z=g,  te  point  0  est  le 
antre  de  I*  courbe.  Les  équations  (7)  sont  compatibles  pour 
—  =  —  =  —,  d'une  infinité  de  manières,  et  incompatibles 

pour  fi' — 4AC  =  0,  9AE  —  BD  ^  0,  on  en  voit  aisément 


h  raison. 

9.  On  conclut  facilement  de  l'équation  (9)  quelles  sont  les 
courbes  du  deuxième  degré,  où  le  centre  est  un  point  de  la 
courbe ,  car,  si  Ton  considère,  Une  transformation  très-sim- 
ple change  cette  équation  en  celle-ci  : 

»)  Atr_*)"+BCr-6)(x-a)+C(x—  ay=o, 

cette  équation  peut  se  décomposer  en  deux  autre*  du  pre- 
mier, la  courbe  est  donc  un  système  de  deux  droites  qui  se 
rencontrent  au  point  (6,  a),  ou  une  seule  droite,  si 
F — 4AC=0,  et  même  un  point  si  B'—4AC<0. 

10.  Dans  le  cas  oùB' — 4AC>0,  l'équation  (8)  représente 
en  général  les  deux  droites  dont  le  système  est  une  courbe 
concentrique  et  semblable  à  la  courbe  proposée ,  et  dont 
l'équation  est  (2)  ou  (1). 

11.  Tontes  les  courbas  du  deuxième  degré,  ayant  un  cen- 
tre ,  peuvent  avoir  une  équation  de  la  forme  suivante  : 

(9)   ACr—  éy+Bf^—  b)(x  —  a+C{x-a)%  =  k. 

(19)  On  eût  pu  déduire  le  centre  de  la  rencontre  des  dia- 
toètres  conjugués  en  partant  de  l'équation  (3). 


-ag- 
is. Une  tangente  est  une  corde  qui  ne  rencontre  la  courbe 
qu'en  no  point ,  ou  dont  les  deux  points  d'intersection  se 
confondent.  Soit  donc  {x',y')  le  point  de  tangente  d'une 
droite ,  et  m  son  coefficient  angulaire,  le  diamètre  conjugué 
des  cordes  parallèles  à  cette  tangente,  devra  rencontrer 
la  courbe  an  point  {x',y')  ;  on  aura  donc  identiquement  : 

(2Ay  +  By  +  D)m+6>'+2C^  +  E=0. 
L'équation  de  la  langente  a  ta  courbe  au  point  («*,  y')  est 
donc 

(10  Y  —  Y*  =  — ! ■ ix  —  X  I  .' 

1         *    r    any+BV+D1        '■ 

que  l'on  peut  mettre  sous  la  Corme  (suivante,  symétrique  par 
rapport  à  xy,  x'y'  ■. 
lit)    î  2Vy+B(^y+J;»  +  2Cr^  +  D(j'+y)  + 
t  +Et^  +  j:')AF  =  0. 

On  en  déduit  plusieurs  conséquences  connues  sur  les  sé- 
cantes et  les  lignes  de  contact.  Il  est  bon  de  remarquer 
qu'une  méthode  toutà  fait  semblable  s'appliquerait  parfaite- 
ment à  la  discussion  de  l'équation  générale  du  deuxième  de- 
gré à  trois  inconnues. 


Sur  la  résolution  d'un  système  général  de  m  équation*  du 
premier  degré  entre  m  inconnues. 


Je  prends  la  notation  adoptée  dans  la  discussion  des  équa- 
tions du  premier  degré.  Dans  cette  notation  ta  lettre  cu*i 


servait  à  représenter  les  termes  cooms  dans  sou  système, 
sert  dans  le  système  suivant,  de  coefficient  à  la  nouvelle 
iaconnue  introduite. 

En  pâmant  d'un  système  à  un  antre,  j'introduis  une  nou- 
velle inconnue  et  une  nouvelle  équation. 

h       B 
Véquation  ax=b  dorine  x  =-=  -  =  —. 

d       A 

ox  -4-  by  =  c  i 
Le  système     ,    \  r.        ,{  résolu  par  le  calcul,  donne 
ax-\»try=c   \  r    * 


d) 


(2)  y  = 


cV-  M  _  cb'—bc9  _  A, 
aV—ba'  ~  A*'—  Ba'  ~"  D' 
aé— .  ca'  __  B, 


Le  dénominateur  de  ces  nouvelles  valeurs  s'obtient , 
comme  on  le  voit,  en  multipliant  le  dénominateur  de  la 
valeur  du  système  p>  écédent  par  le  coefficient  de  la  nouvelle 
inconnue  dans  la  dernière  équation ,  et  en  retranchant  le 
produit  du  numérateur  de  l'inconnue  du  premier  système , 
par  le  coefficient  correspondant  à  la  même  inconnue  dans 
cette  dernière  équation. 

Cette  loi  se  vérifie  de  même  pour  un  système  des  trois 
équations  à  trois  inconnues.  La  dernière  des  équations  est 

a''x  +  by  +  c"z=d", 

et  le  dénominateur  de  la  valeur  de  x,  obtenu  par  le  calcul, 
est 

(où'—  ba!)  cT—  (cU  —  bc')  a"  -  (ae'  —  ca!)  U\ 

ou  bien  remontant  aux  valeurs  (1)  et  (2), 

De"-  A,a"  —  B,6". 

En  observant  ce  nouveau  dénominateur,  on  voit  qu'il  se 
forme  de  celui  du  système  précédent,  suivant  une  certaine 
loi  qui,  généralement  énoncée  ,  est  la  suivante  : 


Connaissant  lei  valeurs  des  inconnues  d'un  système  ê*  m 
équations  k  n  inconnues,  pour  avoir  le  dénominateur  cMh 
mon  des  valeurs  d'un  système  de  (n+1)  équations  à  (»+f) 
inconnues ,  on  multiplie  le  dénominateur  des  valeur»  dn 
premier  système,  par  le  coefficient  de  la  nouvelle  tooMM» 
dans  la  nouvelle  équation.  Puis  on  en  retranche  les  produits 
respectifs  des  nnmératenrs  des  n  inconnues  dn  premiéf^fi- 
tème  par  leurs  coefficients,  dans  la  dernière  dn  nouveau 
système.  Quant  an  numérateur  il  se  forme  toujours  du  dé- 
nominateur en  remplaçant  le  coefficient  de  l'inconnue  que 
Ton  considère  par  le  terme  tout  connu. 

C'est  cette  loi  qu'il  s'agit  de  démontrer.  Soit  un  système 
de  n  équations  à  n  inconnues,  écrit  avec  la  notation  suivante: 

*P  +  *>,?  +  C%Z  +  ...  +p,U  =  J, 

«.*+^  +  V+  .-  +/v*  =  q. 

*r*  +  *iT+V+  ...+p&  =  qt 

(I) 


a*x+bny  +  cnz+  ,..-j-pnu=zq% 

J'écris  maintenant  le  système  de  (/i-f-  i)  équations  à  (n  -f.  1) 
inconnues  sous  la  forme  suivante  : 

«.•*  +  bjr  -f-  c,z  ...  -f  ptu  =  r,  —  qji  \ 

a%x  +  bj  +  ctz  ...  +  p%u  =  r,  —  qjt 

Oni-  +  b%y  +  c*z . .  .+f»u  =  r»— qnt 
a*ux  +  bn+ly  +  C»+i*  ...  +  /%+!» +  f»+i*  =  /•»+, 

Si  la  loi  est  vraie  pour  /t  équations,  je  dis  qu'elle  est  vraie 
pour  (n-f-1)  équations.  Soient 

ABC  P 

D'    D'   D'     ""•  D' 


—  Si- 
te valeurs  du  système  (1).  Le  dénominateur  D  esl ,  d'a- 
près U  loi  de  formation,  indépendant  des  seconds  membres 
des  équations;  les  numérateurs  A,  fi,  C,  etc.,  s'obtiennent  en 
mettant  à  la  place  du  coefficient  des  inconnues,  les  termes 
(ont  connus. 

Je  considère  maintenant  les  n  premières  équations  du 
système  (2),  et  supposant  les  n  seconds  membres  connus,  je 
résous  ce  système  ;  il  est  clair  qne  le  dénominateur  des  ys- 
lears  que  j'obtiendrai  sera  D ,  puisque  comme  je  l'ai  déjà 
observé,  ce  dénominateur  est  indépendant  des  termes  tout 
connus,  et  que  les  premiers  membres  des  deux  systèmes  sont 
identiques. 

Pour  avoir  les  numérateurs,  celui  de  x  par  exemple,  il 
me  faudra  dans  A  remplacer  partout  q, ,  y, ,  ?„  etc. ,  par 
r  —  qtt<,  r* — qj,  r1 — ?/,  etc.  Or,  qu'a r rivera -t- il? chaque 
terme  de  A  m'en  donnera  deux  :  les  premiers  de  la  forme 
A/**  qui  s'obtiendront  en  remplaçant  dans  tous  les  termes 
de  A, les  lettres  9,,  y„  etc.,  par  r„  r„  r„  etc.  Puis,  les  autres 
de  la  forme  —  A, 9*;  ;  et  si  dans  ces  derniers  on  met  t  en 
facteur  commun,  le  résultat  entre  parenthétes  ne  sera 
antre  chose  que  A  dans  lequel  q, ,  ?„  qv  etc. ,  au  lien  de 
représenter  les  termes  tout  connus  comme  dans  le  premier 
système,  représenteront  les  coefficients  de  la  nouvelle  incon- 
nue. Pour  indiquer  que  la  somme  des  premiers  termes  est  A 
dans  lequel  on  a  remplacé  q ,  qt,  qt,  par  r,,  r,,  r,,  etc.,  je 
représente  cette  somme  par  Ar, ,  et  le  numérateur  de  n  dans 
le  second  système  sera  Ar,  —  A*.  Les  valeurs  des  inconnues 
seront  donc  de  la  forme  •. 

Ar.— At  Br—Bt  C/-,— Ct  Pr,— Pf 

*=— D-'*-  HF^  D      v  D      ' 

ftubstitnant  dans  la  (n-f-l)*""  équation  du  système  (2) ,  et 
chassant  les  dénominateurs  il  vient  : 


«(?»+iD  — o«+iA  — t«t-,B  — c^jC—  ...  —  0*4.1?)  = 
=  rfcMU  —  a^iAr,  —  V,  t  Br,  —  e^tCr. — ...  — n^iPr,. 
Le  déoominaieur  de  t  sera  la  quantité  comprise  entra  pnreti- 
thèses.  Elle  est  formée  d'après  la  loi  énoncée ,  car  D  est  le 
dénominateur  des  valeurs  du  système  précédent;  A,  B.  C,  en 
sont  les  numérateurs ,  et  entrent  bien  dans  le  dénominateur 
de  /  suivant  la  règle. 

La  loi  avhnt  été  vérifiée  pour  nn  système  de  trois  équa- 
tions est  donc  générale. 

En  examinant  le  numérateur  de  *,  je  vois  que  le  terme 
tv+iD  se  forme  de  <7*+iD,  en  remplaçant  ç*fi  coefficient 
de  t  par  le  terme  (ont  connu  m"  ;  de  même  le  terme  an+,\r 
se  forme  de  A^.A  ,  par  la  même  méthode. 

Car,  ainsi  que  je  l'ai  observé,  Ar  se  forme  de  A  en  rempla- 
çant partout  q, ,  qt,  etc. .  par  les  tennes  tout  connus  r, ,  r,. 
De  même  pour  lous  les  autres  termes ,  donc  enfin  la  loi 
énoncée  est  vraie. 

Observation.  Dans  cette  loi,  pour  avoir  les  valeurs  d'un 
système,  il  faut  avoir  les  valeurs  des  inconnues  du  système 
précédent.  Cet  inconvénient  est  en  partie  commun  avec  la 
loi  de  Crammer.  Car  dans  celte  loi,  pour  former  nn  dénomi- 
nateur, il  faut  nécessairement  connaître  le  dénominateur  des 
valeurs  do  système  précédent  ;  je  n'ai  donc  que  les  numéra- 
teurs en  plus  à  obtenir.  Or  ils  s'obtiennent  par  une  simple 
écriture ,  sans  opérations  a  effectuer. 

Ce  léger  inconvénient  est  racheté  par  une  loi  qui  s'énonce 
plus  facilement  que  la  loi  de  Crammer,  et  dans  laquelle  il 
n'y  a  pas  besoin  d'avoir  égard  mtx  «ignés,  non  plus  qu'aux 
accents  et  au  rang  des  termes  ;  d'un  autre  coté  les  multipli- 
cations indiquées  sont  toutes  d'une  simplicité  extrême, 
puisque  le  multiplicateur  ne  contient  qu'une  lettre.  Enfin, 
les  termes  obtenus  ne  peuvent  pw  se  réduire,  cutre  eux, 
comme  il  est  facile  de  Ic-roir. 
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DES  RACINES  INFINIES 

équations  algébriques.  —  Asymptotes  rectili 
courbes  que  ces  équations  représentent  (*). 


Quelle  que  soit  la  direction  d'une  droite  asymptote  à  une 
courbe  algébrique ,  qu'elle  soit  parallèle  ou  non  parallèle  à 
Taxe  des  ordonnées ,  pour  trouver  les  valeurs  des  coeffi- 
cients qui  détermiuent  l'équation  de  cette  droite,  on  est 
toujours  conduit  à  considérer  des  équations  à  deux  variables 
auxquelles  il  faut  satisfaire  par  des  solutions  composées  d'une 
valeur  réelle  et  finie  pour  Tune  des  variables,  et  d'une  va- 
leur infinie  et  réelle  de  l'autre.  C'est  ce  que  nous  allons 
démontrer. 

Parmi  les  différentes  définitions  qu'on  a  données  d'une 
asymptote  rectiligne ,  j'adopterai  la  suivante  : 

Une  droite  est  asymptote  à  une  courbe,  lorsque  la  courbe 
se  rapproche  indéfiniment  de  cette  droite  à  partir  d'un  de 


(*)  Plusieurs  observations  m'ont  été  communiquées  au  sujet  de  mes  deux 
premiers  articles  (tome  111,  pages  32  et  85),  sur  les  racines  intimes  des  équations 
algébriques.  Peu  différentes ,  au  fond ,  ces  observations  s'accordent  parfaitement 
sur  un  point.  Dans  un  des  articles  dont  il  s'agit ,  il  a  été  dit  que  :  la  détermination 
•es  asymptotes  reetilignes  dépend  uniquement  de  la  résolution  d'équations  A 
•en  variables ,  en  valeurs  réelles  dont  l'une  serait  infinie.  Cest  ce  qu'on  ne 
trouve  pas  suffisamment  expliqué. 
Le*  personnes  qui  ont  bien  voulu  me  faire  savoir  que  de  nouveaux  développe- 
à  cet  égard  leur  sembleraient  utiles,  pourront  en  lisant  ce  3*  article, 
litre  dans  les  détails  mêmes  où  je  suis  entré ,  tout  le  prix  que  j'attache  à 
leur  obligeante  communication. 

Ain  d'être  mieux  compris  des  élèves,  il  m'a  semblé  convenable  de  reprendre 
à  son  origine  la  théorie  des  asymptotes.  Un  autre  motif  m'a  aussi  déterminé  à 
se  pas  craindre  de  trop  insister  sur  quelques  points  de  cette  théorie  :  c'est  l'in- 
tention de  contribuer,  autant  qu'il  me  serait  possible ,  A  rendre  plus  faciles,  plus 
précise*,  les  objections  de  ceux  qui  ne  partageraient  pas  mon  avis  sur  la  ques- 
îiM  que  j'examine.  G 

Ann.bK  Mi-rntfH.  IV  »» 


-  34  - 
ses  point* ,  et  peut  s'en  rapprocher  aussi  près  qu'on  le  vou- 
dra sans  jamais  l'atteindre,  à  quelque  distance  que  les  deux 
lignes  soient  prolongées  l'une  et  l'autre. 

De  celte  définition  il  résulte  que  :  si  une  courbe  a  une 
asymptote  rectiligne,  on  pourra  en  prolongeant  suffisam- 
ment les  deux  lignes ,  trouver  sur  la  courbe  an  point  dont 
la  distance  à  la  droite  sera  moindre  qu'une  quantité  donnée, 
quelque  petite  que  soit  celle  quantité;  et  si  l'on  continue  à 
prolonger  les  deux  lignes,  les  points  successifs  de  la  courbe, 
à  partir  du  point  obtenu,  se  rapprocheront  de  plus  en  pins 
de  la  droite. 

Pour  qu'une  courbe  ait  nne  asymptote ,  il  Tant  qu'elle  ait 
an  moins  une  branche  qui  puisse  s'étendre  jusqu'à  l'infini. 
Cette  condition  est  évidemment  nécessaire ,  mais  elle  n'est 
pas  suffisante. 

L' hyperbole  du  second  degré  a  deux  asymptotes  recttlignes, 
la  parabole  n'en  a  aucune.  Je  cite  à  dessein  ces  exemples 
afin  d'éviter  toute  espèce  d'équivoque,  car  je  sais  que,  dans 
un  autre  ordre  d'idées,  dont  je  n'ai  pas  l'intention  de  m'oc  - 
cuper,  on  a  trouvé,  eu  étendant  la  définition  des  asymptotes, 
que  la  parabole  a  aussi  des  asymptotes  rectilignes. 

En  recherchant  les  équations  des  asymptotes,  je  suivrai 
exactement  dans  le  calcul  la  définition  de  ces  droites.  Je 
supposerai  d'abord  qu'elles  ne  soient  pas  parallèles  a  l'axe 
des  ordonnées  ;  leurs  équations  seront  de  la  forme  y=cx-\-d, 
les  coefficients  c,  d,  ayant  des  valeurs  finies.  L'équation  de  la 
courbe  sera  représentée  par  y  =/{-?) ,  en  supposant  cette 
équation  résolue  par  rapport  à  l'ordonnée  y.  L'expression 
J'ix) ,  pourra  prendre  une  ou  plusieurs  valeurs  différentes 
pour  chaque  valeur  attribuée  à  l'abscisse  -r. 

Si  la  droite  y=cx-$-d  est  asymptote  à  la  courbe  y=~f{x), 
il  faudra  que,  pour  une  valeur  a  de  x,  suffisamment  grande, 
la  différence,  c x  -j-  d  — f{x) ,  entre  les  ordonnées  des  deux 
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lignes,  correspondantes  à  une  même  abscisse,  devienne 
moindre  que  tonte  quantité  déterminée  9;  et  si  Ton  donne 
à  x  des  valeurs  croissantes  à  partir  de  a,  la  différence 
cjr-t-d — f(x) ,  déjà  moindre  que  * ,  ira  continuellement  en 
diminuant. 
Or  l'expression  cx-\-d  —f[x)  peut  être  mise  sous  la 

[d       f(x)  -x 
c-\ - —  I .  Le  premier  facteur 

d      f(x) 
x  augmentant,  à  partir  de  a,  le  second  facteur  c-\ , 

devra  diminuer   continuellement,  puisque  la   valeur  du 

produit   diminue.    Enfin ,    lorsque    x  =  ce ,    le    facteur 

d      f(x) 
c-\ -1—  devra  s'annuler ,  sans  quoi  le  produit  serait 

foi-méme  infini* 

D'ailleurs,   à    cette  limite,   le   terme   -    du    facteur 

'  x 

d      f(x) 
c-\ •/-^— y  est  nul ,  car  la  valeur  de  d  est  supposée  finie. 


Alors,  on  a  c—S—  =  0,  d'où  c  =  - —  ;  et  par 


conséquent 


c=  -  ,  puisque  y  =  /(x) . 

La  courbe  considérée  ne  peut  donc  avoir  une  asymptote 
non  parallèle  à  Taxe  des  ordonnées ,  qu'autant  que  le  rap- 
port —  de  l'ordonnée  à  l'abscisse  des  points  de  Tune  de  ses 

branches ,  tende  vers  une  limite  finie  pour  des  valeurs  de  x 
indéfiniment  croissantes.  Et  si,  cette  condition  étant  remplie, 
Pasjmptote  existe  réellement ,  le  coefficient  d'inclinaison  de 
cette  droite  sur  Taxe  des  abscisses  doit  être  égal  à  la  limite 

vers  laquelle  tend  le  rapport —  ,  et  qu'il  atteint  seulement 

lorsque  l'abscisse  devient  infinie. 


D'après  cela,  pour  trouver  les  limites  de  -  correspon- 
dantes à  x=  oo ,  je  nomme  c  le  rapport  variable  —  de  l'or- 
donnée à  l'abscisse  d'un  point  quelconque  de  la  courbe,  dont 
l'équation  sera  maintenant  représentée  sous  celte  forme  gé- 
nérale /(x,  y)  =  0.  L'égalité  —  =  c  ,  donne  y  =  ex ,  et  en 

remplaçant  y  par  ex  dans  f(x  ,  y)  =  0 ,  on  a  l'équation 
f{x,  cr)=0 ,  qui  détermine  pour  chaqoe  point  de  la  courbe, 

la  relation  qui  existe  entre  l'abscisse  et  le  rapport  —  de 

l'ordonnée  à  l'abscisse.  C'est  donc  parmi  les  valeurs  finies  de 
la  variable  e ,  correspondantes  aux  valeurs  infinies  réelles 
âex,  et  satisfaisant  à  l'équation  f{x,  cx)  =  0,  qu'il  faut 
chercher  les  coefficients  de  l'inclinaison  sur  l'axe  des  abs- 
cisses, des  asymptotes  non  parallèles  à  l'axe  des  ordonnées. 

En  supposant  qacf{x,y),  soit  une  fonction  algébrique 
et  entière,  il  en  sera  de  même  de  f(x,  ex);  et  l'équation 
f{x,  ex)  =  0,  développée  suivant  les  puissances  entières  et 
décroissantes  de  x  prendra  la  forme  : 

A  x"  +  Bar"  +  Cx*  +  etc.  =  0. 

Les  coefficients  A,  B,  C,  etc.,  seront  des  fonctions  entières 
de  c,  et  premières  entre  elles  (*). 

Pour  obtenir  les  valeurs  réelles  de  c  correspondantes  aux 
valeurs  infinies  de  x,  il  faudra  d'abord  déterminer  les 
racines  réelles  c1,  c'',  etc. ,  de  l'équation  A  =  0  ;  U  restera 
ensuite  a  examiner  si  les  valeurs  de  x  correspondantes  aux 
racines  c',  c",...  sont  infinies  réelle».  Si  l'une  des  racines  c' 


i  A,B,  sic.,  de  leur  pin» 
grand  commun  diïiaenr.  —  Dam  1c  cas  particulier  où  les  coefficient)  dont  il 
■"agit  ont  un  commun  ditiaear  fonction  de  la  variable  e,  le  premier  membre  de 
f[x,y)  —  o,  admet  au  moini  un  diviseur  de  I*  forme  j— ex;  en  tenant  compte  de 
ce  lecteur  qui  représente  une  droite  si  la  quantité  e  eat  réelle,  on  en  déterra  sk 
'équation  fi.t,</)  —  o,  dont  le  degré  s'ibaiiae  ainsi  d'nne  unité. 
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de  A  =  0 ,  est  simple  on  multiple  d'ordre  impair,  la  valeur 
infinie  de  x ,  correspondante  à  c\  sera  toujours  réelle  (Foy. 
1. 111 ,  p.  87).  Dans  ce  cas ,  la  courbe/(x,  y) =0 ,  aura  au 
motos  une  branche  infinie.  En  effet ,  on  pourra  donner  à  la 
variable  c,  une  valeur  c'-\-h  ou  cf— A,  assez  peu  différente 
de  c\  pour  que  la  valeur  correspondante  de  x,  dan*  l'équa- 
tion f{xt  ex)  =  0 ,  soit  réelle  et  plus  grande  qu'une  quan- 
tité déterminée  *  ;  et  si  Ton  fait  converger  la  quantité  c'-f-A, 
oq  e'-A,  vers  c\  par  la  diminution  progressive  de  h  9  la 
valeur  correspondante  de  x,  ira  continuellement  en  aug- 
mentant, à  partir  de  %  (p.  87,  t.  III).  En  remplaçant  c  et  x9 
par  ces  valeurs  dans  y=cx,  l'ordonnée^  restera  constam- 
ment réelle,  et  par  conséquent  on  obtiendra  des  points  de  la 
courbe,  aussi  éloignés  de  Taxe  des  y>  que  Ton  voudra. 
C'est-à-dire  que  la  courbe  sera  illimitée  dans  le  sens  des 
abscisses.  Elle  sera  de  même  illimitée  dans  le  sens  des 
ordonnées  9  si  la  racine  c'  n'est  pas  nulle ,  car  le  produit 
tfdch)*,  peut  devenir  plus  grand  que  toute  quantité  donnée. 
On  peut  eneore  observer  que  les  solutions  réelles  de  Té  - 
quation  Axm  +  Bjr*-J-Crp+  etc.  =  0,  déterminent  les 
points  de  rencontre  de  la  courbe  proposée  f{x,  y)  =  0 ,  et 
des  droites  représentées  par  l'équation  y=cx.  Lorsqu'on  fait 
converger  la  variable  c  vers  c',  la  droile  mobile  y  =  cx, 
tourne  autour  de  l'origine  des  coordonnées ,  pour  se  rappro- 
cher indéfiniment  de  la  direction  déterminée  par  y  =  ex  ; 
dans  chacune  de  ses  positions,  le  dernier  des  points  auxquels 
die  va  couper  la  courbe  s'éloigne  progressivement  de  Vaxe 
éeny,  et  la  distance  de  ce  point  à  Taxe  des  y  pouvant- sur- 
passer toute  grandeur  assignable ,  on  voit  qu'une  brandie 
de  la  courbe  doit  s'étendre  jusqu'à  l'infini  dans  le  sens  defe 


,   il  ne  faut  pas  affirmer  que  la  courbe  proposée 
/"(x,  y )  =  0 ,  a  toujours  une  branche  infinie ,  lorsque  l'équa- 


lion  A  =  o ,  a  une  racine  réelle.  Car  la  valeur  de  r  déduite 
de  A.r"-f  Rr'-f-Gr'-f-  etc.  =  O,  et  correspondante  a  H 
racine  réelle  de  A=0,  peut  être  imaginaire.  C'est,  par 
exemple,  ce,  qui  a  lien  pour  la  courbe  dont  l'équation  est 
iy  —  x')'+y'  +  x'—  i  =0.  En  remplaçant  y  par  ex  dams 
cette  «qnation  ,  on  obtient  : 

(*'  —  1)*  ^*  -+-  (c'+  1)  ^«  —  1  =  0. 

L'équation  A  =0,  devient(c"  — 1)'=0, dont  les  quatre 
racines  sont  réelles;  et  néanmoins,  la  courbe  proposée 
(y*  —  .r*)' -}-.?•*+■**  —  1  =  °,  est  limitée  dans  le  aenadaa 
abscisses ,  puisque  les  abscisses  des  pointa  de  cette  courbe , 
sont  moindres  que  l'unité ,  comme  il  est  facile  de  le  recon- 
naître. 

L'assertion  que  nous  reniions  ici ,  a  sa  source  dans  l'é- 
noncé d'un  principe  d'algèbre  qui  a  élé  présenté  d'une  ma- 
nière incomplète ,  et  capable  d'induire  en  erreur.  On  a  dit  i 
lorsque  le  («efficient  A  du  premier  tenue  d'une  équation 
kxm-\-  Bx"- 1  ■  etc.  =  0  devient  nul ,  l'équation  a  une  racine 
infinie.  J'ai  déjà  fait  observer  ailleurs  [t.  111,  p.  39),  que  les 
raisonnements  sur  lesquels  on  veut  fonder  ce  principe,  man- 
quent de  rigueur ,  en  ce  qu'ils  supposent  que  le  produit 
0  x  «  est  toujoors  nul-  El ,  lors  même  qu'on  aurait  prouvé 
rigoureusement  que  si  le  coefficient  A  se  réduit  à  sèro,  l'é- 
quation Ajr'*4-Bjr"+...  =  0,  a  une  racine  infinie  réelle,  ou 
bien  une  racine  imaginaire  dont  le  module  est  infini ,  il  res- 
terait encore  à  reconnaître  lequel  de  ces  deux  cas  a  lieu , 
pour  l'interprétation  géométrique  des  résultats  obtenus. 
Faute  d'avoir  distingué  ces  deux  cas  ou  a  conclu,  à  tort, 
que  si  l'équation  A  =  0,  a  des  racines  réelles,  la  courbe 
considérée  a  nécessairement  des  branches  infinies.  Car,  non- 
aaulemenl  l'équation  donnée /{x,y)^0,  peut  représenter 
un*  courbe  limitée,  quand  les  racines  de  A=0,  sont  réelles, 
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mû  encore  H  est  possible  que  l'équation  f(x*y)  =  0,  ne 
représente  aucune  ligne  (*). 

On  ne  doit  donc  admettre  pour  valeur  du  coefficient  c , 
dans  l'équation  .r  =  or -{-  </de  l'asymptote,  qu'une  racine 
réelle  d,  de  À  =  0 ,  correspondante  à  une  valeur  infinie 
réelle  de  x.  Cette  première  condition  sera  toujours  remplie 
lorsque  la  racine  d  sera  simple  ou  multiple  d'ordre  impair, 
en  admettant,  toutefois,  que  le  facteur  c  —  d  ne  soit  pas 
commun  à  tonales  termes  de  Axm-\~Bx*+Cxp  +  etc.=0. 

Une  seconde  condition  est  également  nécessaire  :  c'est  qu'il 
soit  possible  de  trouver  pour  le  coefficient  d  dans  y  =  dx-\-df 
une  valeur  d  réelle  et  finie,  correspondante  au  coefficient  c'. 

Supposons  que  la  courbe  puisse  avoir  une  asymptote  rec- 
tiligne  y=  c'x-\-df  dont  le  coefficient  d'inclinaison  sur  l'axe 
des  x  soit  d.  La  différence^— {dx+d)  entre  les  ordonnées^ 
et  (c*jc-\-  d)  de  ces  deux  lignes  ira  continuellement  en  dimi- 
nuant et  deviendra  moindre  que  toute  quantité  donnée, 
lorsque  les  valeurs  attribuées  à  x  seront  suffisamment  gran- 
des. Par  conséquent ,  la  fonction  y — c'x  des  coordonnées yt 
x,  d'un  point  de  la  courbe  devra ,  pour  les  valeurs  de  x 
indéfiniment  croissantes ,  tendre  vers  une  limite  finie  qui 
sera  précisément  la  valeur  de  d  correspondante  à  d.  Pour 
trouver  cette  limite,  nommons  <£la  valeur  variable  de  I» 
fonction^ — dx,  des  coordonnées  d'un  point  quelconque  de 
la  courbe  ;  il  en  résulte  y=dx-\-d,  et  en  substituant  cx-\-d 
ïy  dans  l'équation  f  {y,  x)=  0,  on  obtient  la  relation 
fic'x  -\-d,  x)  =  0,  qui  a  lieu  entre  l'abscisse  x  et  la  fonc- 
tion  d  ou  j<- — dx  des  deux  coordonnées  de  chaque  point  de 
h  courbe.  Et  il  restera  à  déterminer  les  valeurs  réelles  et 


O  L'éqnation  (f*— je*)Hx«+y»-H  — •  en  offre  un  exemple.  Celte  équation  nt 
représente  aucune  ligne,  et  néanmoins,  si  l'on  remplace  y  par  ex,  le  coefficient 
et  la  nia»  haute  naissance  de  x  devient  (c«— 1)>,  qui  est  annulé  par  les  va- 
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de  U  variable  d  correspondantes  aux  valeurs  infinies 
miks  de  x ,  et  satisfaisant  à  l'équation  /(c'x  -\-  d,  x)  =  0. 

A  cet  effet,  on  or donuera /(</ x-f  d,  x)y  suivant  les  puis- 
sances décroissantes  de  x  ;  l'équation /(^.r  -+-  d,  x)  =  0 ,  se 
ramènera  à  la  forme  AV-t-  B'.r'+etc.  =  0  :  les  coefficients 
A\  B\  etc. ,  étant  des  fonctions  entières  de  d,  et  débarras- 
sées de  tout  facteur  commun. 

Les  valeurs  de  d  que  Ton  cherche  devront  être  racines  de 
A'=0,  et  correspondre  à  des  valeurs  réelles  de  x,  dans 
l'équation  AV+  BV+  etc.  =  0. 

Réciproquement,  si  cF  est  une  racine  réelle  de  A'=0,  qui 
satisfasse  à  la  condition  que  nous  venons  d'indiquer,  la  droite 
yzzzdx+d,  sera  asymptote  à  la  courbe  proposéey"(j:,^)=0. 

Car,  si  Ton  désigne  par  h  une  quantité  suffisamment  petite, 
en  remplaçant  l'inconnue  d  par  d*  -\-h,  dans  l'équation 
f{c'x+d,x)  =  0,  l'autre  inconnue  x  aura  une  valeur 
réelle  a,  qui  sera  aussi  grande  que  l'on  voudra.  Et  si  Ton 
fait  converger  h  vers  zéro,  la  valeur  de  x  reste  réelle  et 
devient  de  plus  en  plus  grande  (t.  III ,  p.  87).  Or  l'égalité 
d  =  d  rj-  h ,  donne  y  —  dx  =  d'-\-  h ,  puisque  d  remplace 
dans  le  calcul^-  —  c'x.  Il  s'en  suit  :  y=  c'x+d'+h.  L'ab- 
scisse x  restant  constamment  réelle,  pour  les  valeurs  décrois- 
santes de  h ,  il  en  sera  de  même  de  l'ordonnée  y,  qui  est 
égale  à  dx-\-d'-\-h;  on  obtient  donc  des  points  de  la  courbe 
qui  s'éloignent  indéfiniment  de  l'axe  des  y,  lorsque  h  dé- 
croît. D'ailleurs,  la  différence  h ,  entre  l'ordonnée  y  d'un 
point  de  la  courbe  et  l'ordonnée  c'x  -f-  d'  du  point  de  la 
droite  y  =  dx-\-  dy  correspondante  à  la  même  abscisse,  di- 
minuant au  delà  de  toute  grandeur  assignable,  on  voit  qu'une 
branche  de  la  courbe  en  s' éloignant  de  l'axe  des  ordonnées 
se  rapproche  indéfiniment  de  la  droite  y=cx-\-d\  et  qu'elle 
peut  s'en  rapprocher  aussi  près  qu'on  le  voudra,  sans  jamais 
la  rencontrer,  car  h  ne  deviendra  nulle  qu'autant  que  x  soit 
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infinie.  Par  conséquent ,  la  droite  y  —  dx-\-  d\  est  asymp- 
tote à  la  courbe  y  (x,^)=  0. 

On  arrive  à  la  même  conclusion  en  observant  que  les  solu- 
tions réelles  de  réqoatioo/(c'.r-|-^,  x)  =  0 ,  déterminent  les 
points  de  rencontre  de  la  courbe  /(y,  x)=  0 ,  et  des  droites 
parallèles  représentées  par  l'équation  y  =  c'x-f  d.  Lorsque 
la  valeur  attribuée  an  coefficient  d  est  convergente  vers  d, 
la  droite  mobile  y  =  c'x  -f-  d ,  se  rapproche  de  la  droite 
y=  dx-\-d£y  à  une  distance  (d1—  d)  qui  devient  moindre  que 
toute  quantité  donnée  $  dans  chacune  des  positions  de  la 
droite  y  =  c'x +</,  die  a  avec  la  courbe ,  un  point  commun 
dont  la  distance  x  à  Taxe  des .r,  augmente  continuellement 
et  sans  autre  limite  que  l'in6ni  :  une  branche  de  la  courbe  a 
donc  pour  asymptote  la  droite  y  =  cx-\-d'. 

La  détermination  des  asymptotes  rectilignes  y=scx-\-d, 
non  parallèles  à  Taxe  des  y,  dépend  uniquement,  comme  on 
voit,  de  la  résolution  d'équations  à  deux  variables,  en  va- 
leurs réelles  dont  Tune  soit  infinie.  Il  en  est  absolument  de 
même  des  asymptotes  parallèles  à  l'axe  des  ordonnées.  Car, 
â  la  droite  x  =  a  est  asymptote  &  la  coatbef{xfy)  =0,  en 

remplaçant  dans  r équation /(x,^)  =  0,  x  par  a±h9  et 
donnant  à  h  des  valeurs  décroissantes  et  suffisamment  peti- 
tes, il  faudra  qu'une  des  valeurs  dey  reste  constamment 
réelle  et  augmente  au  delà  de  toute  grandeur  assignable.  En 
d'autres  termes,  l'équation/(.r,  y)  =  0,  devra  admettre  la 
solution  réelle  x=a,  y=ço .  Réciproquement,  si  l'équatioo 
f(x,y)  =  0,  admet  la  solution  x=*,y=  <x>,  la  droite 
x  =  a ,  est  asymptote  à  la  courbe  f(x,  y)  =  0 ,  puisqu'une 
brandie  indéfinie  de  celte  courbe  s'approche  de  la  droite 
x=a,  autant  qu'on  le  voudra  et  sans  jamais  l'atteindre. 

Et  de  même  encore,  on  doit  observer  que  pour  déterminer 
les  équations  des  asymptotes  parallèles  à  l'axe  des  ordonnées, 
il  ne  suffit  pas  d'obtenir  les  racines  réelles  de  l'équation 
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formée  en  égalant  à  zéro  le  coefficient  de  la  pins  hante 
puissance  dey  dans  l'équation  delà  courbe.  Ces  racines  ne 
conviennent  à  la  question  traitée  qu'autant  que  les  valeurs 
correspondantes  dey  soient  aussi  réelles  (*)•  C'est  la  remar- 
que déjà  faite  au  sujet  des  équations  A  =  0,  À'=  0,  dans  la 
recherche  des  asymptotes  y  =  cx-\-d,  inclinées  sur  Faxe 
des  y  :  les  racines  c\  d\  de  ces  équations  peuvent  être  réelles 
et  finies,  sans  que  la  droite  y=c'x + d1  soit  une  asymptote. 

On  a  trouvé,  en  cela,  je  ne  sais  quel  paradoxe  ;  et  en  vou- 
lant le  résoudre ,  on  a  été  conduit  à  une  interprétation  géo- 
métrique dans  laquelle  l'infini  n'est  plus  considéré  comme 
la  limite  des  quantités  croissantes. 

Pour  ma  part ,  je  ne  trouve  ici  rien  qui  soit  paradoxal. 
11  est  inexact  de  dire  que  le  calcul  a  donné  une  asymptote , 
sans  qu'il  y  ail  de  courbe.  Car,  sous  le  point  de  vue  analy- 
tique ,  la  question  n'est  pas  complètement  traitée,  lorsqu'on 
a  obtenu  les  racines  r\  d ,  des  équations  A  =  0 ,  A'  =  0;  il 
reste  encore  à  considérer  les  valeurs  correspondantes  de  x. 
La  même  observation  s'applique,  comme  on  sait,  à  toutes  les 
questions  dont  la  solution  dépend  des  valeurs  réelles  de  plu- 
sieurs inconnues. 

Quant  à  la  recherche  d'une  interprétation  géométrique 
de  lf  droite  y  =  c'x  +  d\  lorsque  l'équation  proposée 
/(x,  y)  =  0  ne  représente  rien  ,  il  conviendrait  peut-être 
d'en  indiquer  d'abord  l'utilité.  Si  elle  a  pour  objet  de  justi- 
fier, d'une  manière  générale ,  la  conclusion  qu'on  a  voulu 
déduire  de  la  seule  réalité  des  valeurs  de  c\  d1  ;  quelque  in- 
génieuse que  puisse  être,  sous  d'autres  rapports,  l'interpré- 
tation trouvée ,  il  serait  difficile  de  l'admettre  sans  faire  de 
concession  à  un  mauvais  raisonnement. 


C)  En  admettant  toujours  que  les  coefficients  des  termes  de  l'équation 
fl*Mf)— 0  »  Aient  été  débarrassés  de  tout  facteur  commun  en  x. 
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Je  n'entrerai  ici  dans  aucun  détail  sur  les  simplifications 
du  calcul  qui  donne  les  équations  A  =  0 ,  A'=  0  :  la  plupart 
do  traités  élémentaires  contiennent  k  cet  égard ,  des  déve- 
loppements suffisants.  Je  ne  parlerai  pas  non  pins  du  moyen 
de  reconnaître  en  discutant  ces  équations,  combien  la  courbe 
proposée  peat  avoir  d'asymptotes  parallèles  à  une  direction 
déterminée  :  cette  partie  de  la  discussion  du  problème  n'offre 
moue  difficulté  réelle.  Le  point  principal  consiste  k  savoir 
dans  quels  cas  la  solution  tft  d,  des  équations  considérées, 
détermine  effectivement  une  asymptote  à  la  courbe  ;  le  reste 
s'en  déduit  facilement.  Et  par  conséquent,  tout  se  réduit  en 
déffaritire  i  cette  question  d'algèbre ,  que  déjà  nous  avons 
en  partie  examinée  : 

L'équation  A^+BrH-  Cjc'-f ...  =  0,  à  deux  inconnues 
j,  x,  ordonnée  suivant  les  puissances  décroissantes  de  r,  a 
pour  coefficients,  A,  B,  C,  etc.,  des  fonctions  entières  de  x  et 
premières  entre  elles  :  trouver  les  racines  réelles  et  finies 
de  A=0,  correspondantes  à  une  valeur  infinie  et  réelle 
de  l'inconnue  y. 

9.  On  a  démontré  (t.  III,  p.  87),  que  si  la  racine  réelle  a 
de  A  =  0,  est  simple  ou  multiple  d'ordre  impair,  la  valeur 
correspondante  de  y  est  réelle  ;  il  reste  à  examiner  ce  qui 
a  lieu  lorsque  le  plus  haut  degré  de  multiplicité  de  la  racine 
a  est  un  nombre  pair  2r. 

Je  ferai  d'abord  abstraction  do  cas  particulier  où  la  valeur 
z  qui,  substituée  à  x9  annule  le  coefficient  A,  réduirait  de 
à  zéro  le  coefficient  B  du  terme  suivant.  En  rempla- 


ont  x  par  « ,  dans  les  polynômes  entiers r^,  B ,  on 

aura  pour  résultats  des  nombres  m',  ri  différents  de  zéro , 
positifs  ou  négatifs;  alors,  il  sera  possible  de  trouver  une 

quantité  h  assez  petite  pour  que  les  équations  —  =  0 , 

[X      a) 
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B  =  0,  n'aient  aucune  racine  comprise  entre  a+A  et» — A. 
En  faisant  varier  x  depuis  a  ■  { ■  A  jusqu'à  o  —  A ,  les  fonctions 
A,  B,  conserveront  constamment  les  signes  des  nombres  m', 
n1.  Entre  ces  deux  limites  i~\-h,  a — A ,  le  polynôme  A  s'an- 
nule lorsque  x  =  o;  mais  en  passant  par  zéro  il  ne  change 
pu  de  signe ,  puisque  le  nombre  des  racines  égales  à  a  est 
pair. 

Les  nombres  m',  n'auront  le  même  signe,  ou  des  signes 
différents;  les  exposants  m,  n,  pourront  être  tous  deux  pairs 
ou  tous  deux  impairs;  ou  bien  encore  l'un  de  ces  exposants 
sera  pair  et  l'autre  impair  :  ce  sont  les  différentes  hypothèses 
dans  lesquelles  nous  allons  successivementdiscuterl' équation. 

1*  Si  les  nombres  m',  n'  ayant  le  même  signe  ,  les  expo- 
sants m,  n  sont  tous  deux  pairs ,  ou  tous  deux  impairs ,  au- 
cune valeur  dey,  correspondante  à  x-  ■■«,  ne  pourri  être  infi- 
nie réelle-  En  d'autres  termes,  la  droite  j.=k  ne  sera  pas 
asymptote  à  la  courbe  dont  l'équation  est 

V  +  Br" +  (&*+•  -=o. 

En  effet,  nommons  b  la  plus  petite  des  va  leurs  que  prend  B, 
lorsque  x  varie  depuis  «■(■  A,  jusqu'à  « —  A;  et  N  la  plus 
grande  valeur  des  coefficients  C,  D,  etc.,  lorsque  x  varie  en- 
tre ces  deui limites.  En  substituant  à  y  le  nombre  — -)-  1,  ou 

bien  un  nombre  plus  grand  ,  le  polynôme  By"  i  Cy  +  etc., 
aura  toujours  le  même  signe  que  son  premier  terme  B,y", 
et  la  valeur  absolue  de  ce  polynôme  ira  continuellement 
en  augmentant  à  mesure  quej-  deviendra  plus  grand,  à  par- 
tir de     + 1 . 

D'ailleurs,  le  premier  terme  hy"  de  l'équation  Ky"+ 
By-J-elc.:—  0,  ne  peut  prendre  un  signe  différent  de  celai 
du  second  terme  By".  Car,  quelle  que  soit  la  valeur  réelle 
attribuée  à. y,  les  puissances  y*,  y*  seront,  l'une  et  l'autre, 
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positives  ou  négatives.  De  plus,  les  coefficients  A ,  B ,  ont , 
pour  les  valeurs  de  x  comprises  entre  «  -h  A  et  a — A,  les 
signes  des  nombres  m\  ni;  donc ,  le  signe  du  produit  kym 
ne  peut  être  diffèrent  de  celui  du  produit  By\ 

Pur  conséquent ,  en  donnant  à  x  des  valeurs  comprises 
entre  a-f-A  et  à  a — A,  et  à  y  une  valeur  réelle  plus  grande 

que -7-  + 1 ,  le  premier  membre  de  l'équation  kym  +  Byn+ 

b 

(Jr*-4-etc  =0,  ne  sera  jamais  annulé.  Il  en  faut  conclure 
que  la  valeur  dej%  correspondante  à  x  =  a,  n'est  pas  réel- 
lement infinie. 

2*  Si  les  nombres  m\  ri,  ayant  le  même  signe,  les  expo- 
sants m,  »,  sont  l'un  pair ,  et  l'autre  impair  :  l'équation  ad- 
nettra  la  solution  x=a,^  =  — oo.  La  droite  x=a  sera 
asymptote  à  deux  branches  de  lu  courbe  Aym+Byn+...= 
0,  du  côté  des  ordonnées  négatives  ;  et  ces  deux  branches 
seront  situées  de  différents  cotés  de  l'asymptote. 

C'est  ce  qui  résultera  des  observations  suivantes. 

Si  Ton  donne  h  y  une  valeur  négative,  et  à  x  des  valeurs 
comprises  enlre  a  db  h  et  a,  les  deux  termes  Aym,  ltyn>  au- 
ront toujours  des  signes  contraires.  Car,  depuis  x  =  a  ±h 
jusqu'à  x  =  a ,  les  coefficients  A,  B  ont  les  mêmes  signes  que 
les  nombres  m,  *',  et  les  puissances  y*,  y*,  sont  affectées 
désignes  contraires,  lorsque ^  est  négatif. 

De  plus,  on  peut  remplacer^  par  un  nombre  négatif  — 
/,  dont  la  valeur  absolue  soit  assez  grande  pour  que,  en 
faisant  varier  x  depuis  «  +  h  jusqu'à  »  —  h ,  le  polynôme 
fym  +  Cy9  +  etc.,  ait  constamment  le  signe  de  son  premier 
terme  Byn  -,  on  satisfait  à  cette  condition  en  donnant  ày,  une 

Yileur  au  moins  égale  à  —  4- 1 . 

Enfin ,  en  remplaçant  j^pary  dans  le  terme—  kym,  etfai- 
ant varier  .r  depuis *+A,  ou  a— A,  jusqu'à  <x;  le  terme A^^di- 
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minuera  continuellement  et  deviendra  moindre  que  toute  quan- 
tité donnée.  Pour  des  valeurs  de  A  suffisamment  petites,  on  aura 
toujours  ky*<fym  +  ty *  +  etc.  (Voy .  tome  III ,  page  88) . 

Gela  posé ,  substituons — yà,r,  et«  + Aà  x,  dans  le  pre- 
mier membre  de  l'équation  proposée  kym  +  Byn  +  Çy* + etc. 
=  0  ;  et  donnons  à  A  une  valeur  assez  petite  pour  que  l'iné- 
galité A/w  <  By*  +  cyp  +  etc.,  soit  satisfaite.  Le  premier 
membre  de  l'équation  aura  un  signe  contraire  à  celui  de  «on 
premier  terme.  Puis,  sans  rien  changer  à  cette  valeur  de A, 
faisons  croître^,  à  partir  de  y,  jusqu'à  ce  que  le  premier 
membre  de  l'équation  prenne  le  signe  de  son  premier 
terme  Aym;  dans  l'intervalle  de  ces  valeurs  attribuées  ky, 
le  premier  membre  de  l'équation  se  serjn  annulé ,  au  moins 
une  fois,  puisqu'il  a  changé  de  signe.  Ainsi,  l'équation  en/ 
aura  au  moins  une  racine  négative — € ,  dont  la  valeur  ab- 
solue surpassera  celle  de— -y.  Et,  comme  on  peut  d'ailleurs 
supposer  y'  aussi  grand  que  Ton  voudra,  il  est  démontré  que  : 

En  remplaçant  x  dans  l'équation  proposé  par  a±A  (h 
étant  une  quantité  réelle  suffisamment  petite  ),  cette  équa- 
tion Aym  -f  By  -f-  etc.  =0,  aura  au  moins  une  racine  réelle 
négative  —  $  dont  la  valeur  absolue  surpasse  tout  nombre 
donné  y.  Si  l'équation  a  plusieurs  racines  négative»  satis- 
faisant à  cette  condition ,  je  nommerai  —  6  la  plus  grands 
de  tontes,  en  valeur  absolue. 

Il  est  possible  que  plusieurs  valeurs  différentes  de  A  don- 
nent jr  = —  €  :  je  prendrai  pour  A  la  plus  petite  de  toutes. 
De  sorte  que  «  -f-  A ,  représentera  parmi  les  valeurs  de  x 
correspondantes  à  y  =  — -  6 ,  celle  qui  diffère  le  moins  de  a. 
Alors ,  si  l'on  fait  diminuer  A,  le  polynôme  A  (—  6)m  +  B  (— 
€)*-{-  etc.,  qui  était  annulé,  reprendra  immédiatement  le 
signe  du  terme  B  ( — 6)n,  pour  A'  <  A,  quelque  petite  que 
soit  la  diminution  de  A  (voy.  tome III,  page  90).  Actuelle' 
ment,  sans  rien  changer  à  la  valeur  h1,  faisons  croître  la 
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valeur  6  de  —  y,  jusqu'à  ce  que  le  premier  membre  de 
l'équation  reprenne  le  signe  de  son  premier  terme  Aym  $  par 
celle  augmentation  progressive  de  y  ,  le  premier  membre 
de  l'équation  Aym  +  ^*  +  etc.  =  0 ,  s'annulera ,  au  moins 
ose  fois,  l'équation  admettra  donc,  pour  h  <4,  une  ra- 
die— S  dont  la  valeur  ?  sera  plus  grande  que  6. 

D'après  cela ,  on  voit  que  :  en  diminuant  x  depuis  a  +  4 
jusqu'à  a ,  une  des  valeurs  correspondantes  de  y  variera 
depuis — 6 jusqu'à-*-  qd.  La  variable  j*  deviendra  encore 
égal  à —  oo,  lorque  x  augmentera  de  « —  h  à  a.  Carie 
raisonnement  s'applique  aux  deux  cas. 
;i,  la  courbe  représentée  par  l'équation  Aym+Byn 
-f- etc. =0,  aura,  du  côté  des  ordonnées  uégatives,  deux 
branches  asymptotes  à  la  droite  x  =  «,  et  situées  de  diffé- 
rents côtés  de  cette  droite. 
Si  ^  est  positif,  et  x  compris  entre  «  -f  4,  et  a  —4,  les 
termes  Aym,  B^m,  conserveront  le  même  signe  ;  au- 
valeur  positive  dey  correspondante  à  x  =  «,  ne  de- 
vieodrainfinie  réelle. C'e&t  ce  qu'on  adéjà démontré  (p.  44, 1°). 
La  droite  x=  a  ne  sera  donc  pas  asymptote  à  la  courbe  du 

côté  des  ordonnées  positives. 
3°  Lorsque  les  nombres  m',  ri,  sont  de  signes  contraires , 

et  les  exposants  m ,  »,  tous  deux  pairs  ou  impairs  :  la  va- 
leur a  de  x ,  donne  pour  y  deux  valeurs  réellement  infinies, 
l'une  positive ,  l'autre  négative.  Dans  ce  cas ,  la  droite  •**=«, 
est  asymptote  à  la  fois  à  quatre  branches  de  la  courbe  re- 
présentée par  l'équation  Aym  +  Byn+  Cy*  +  et  =  0.  Deux 
4e  ces  branches  s'étendent  indéfiniment  au-dessus  de  Taxe 
des  abscisses,  et  sont  situées  de  différents  côtés  de  la  droite 
x=a.  Lesdeux  autres,  au-dessous  de  l'axe  des  x ,  sont  en- 
core situées  de  différents  eôtés  de  leur  asymptote  x  =  a. 

En  effet,  pour  les  valeurs  de  x  comprises  entre  a  ±  4  et  a, 
les  fonctions  A,  B,  ont  constamment  des  signes  contraires, 


puisque  les  nombres  m',  n\  sont  de  signes  contraires  D'ail- 
leurs, les  puissances  j",  y",  dont  les  exposants  sont  pairs 
tous  deux ,  ou  bien  impairs ,  ont  constamment  le  même  signe. 
Il  en  résulte  que ,  les  produits  Aym,  B/\  seront  affectés  de 
signes  différents. 

La  démonstration  donnée  (pages  45... 47,  2°),  trouve  donc, 
ici  même,  son  application.  En  faisant  varier  x  depuis  a  -j-  A 
jusqu'à  a ,  une  des  valeurs  de  y  restera  constamment  réelle 
et  positive ,  une  autre  valeur  restera  négative  ;  et  à  la  li- 
mile  x  =  a  ,  elles  deviendront  infinies.  Ainsi,  l'équation 
admettra  ces  deux  solutions  : 

X  =  a,y  =  V,  ,etx  =  a,  y  =  —  <x>. 

On  arrive  à  la  même  conclusion  en  supposant  que  x 
augmente  continuellement  depuis  a  —  A  jusqu'à  a.  Par 
conséquent,  l'équation  proposée  Aym-\-^y'+^y'-\-  «le-  =0. 
donne  quatre  branches  de  courbe,  qui  ont  pour  asymptote  la 
droite  x  =  «.  Deux  de  ces  branches  sont  déterminées ,  eu  at- 
tribuant à  y  des  valeurs  positives,  correspondantes  aux  va- 
leurs de  x  comprises  entre  ,  ±  k  et  a;  et  les  autres,  en 
donnant  à  l'ordonnée  y  des  valeurs  négatives  correspon- 
dantes à  celles  de  l'abscisse,  comprises  entre  les  mêmes  li- 
mites o  ±  A  et  a. 

4"  Si  l'on  suppose ,  enfin ,  que  les  deux  nombres  m,  »' , 
ayant  encore  des  signes  contraires ,  les  exposants  m,  n,  soient 
l'un  pair ,  et  l'autre  impair  :  l'équation  proposée  admettra  la 
solution  x  =  «,  y=  -\-  oc  ;  mais  aucune  valeor  négative  de 
y  correspondanlo  à  x~  a,  ne  deviendra  infinie.  La  droite 
x  =  «,  sera  asymptote  à  deux  branches  de  la  courbe  repré- 
sentée par  l'équation  A/"  +  B>"  -f-  Gy*  -f  elc.  =  0 ,  et  si- 
tuées ,  au-dessus  de  l'axe  des  abscisses ,  de  différents  cotés 
de  x=  a.  Aucune  branche  de  la  courbe,  ne  sera  au-dessous 
de  l'axedes x,  asymptote  à  la  droite  x  =  «. 
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Ont,  en  faiaaut  varier  x  depuis  aJzh,  jusqu'à  « ,  et  don- 
nai k  y  des  valeurs  positives  ;  les  termes  Sym,  By*  oot  des 
signas  conlriires ,  donc  l'équation  admet  la  solution  x  »  a  9 
rD-j-oo  (pages 45, 47, 2°).  D'ailleurs,  les  valeurs  négatives 
4e  r  do— ont  le  même  signe  aux  termes  A/m,  Brn  ;  donc,  au- 
cune valeur  négative  Aey  correspondante  à  or— «,  ne  peut 
devenir  infinie   réelle. 

Ou  obtient  d'ailleurs  la  solution  <r=»a,.r=»-f-oo,en 
faisant  varier  x  depuis  a  -[-A  jusqu'à  a ,  ou  bien  de  « —A  jus- 
qu'à a.  It  afansuit  xjue  deux  branches  de  la  courbe ,  situées 
de  différents  côtés  delà  droite  x=*a,  sont  asymptotes  à  cette 
droite,  dans  le  sens  des  ordonnées  positives.  Aucune  bran- 
die ne  peut  être ,  du  cdfté  des  ordonnées  négatives,  asymp- 
tote à  x  «  a,  puisque  l'équation  de  la  courbe  n'admet  pas  la 
solution  réelle  x  =  a ,  ,r  =  —  ». 

10.  Haas  la  discussion  précédente,  nous  avons  supposé  que 
la  racine  a,  multiplie  d'ordre  pair  de  A*->0,  substituée  à  x  dans 
le  terme  Byn  de  l'équation  proposée ,  ne  réduirait  pas  à  zéro , 
le  coefficient  £  de  ce  terme.  La  substitution  de  a  à  x,  peut 
annuler  B  et  quelques-uns  des  coefficients  C,  D,  des  termes 
suivant  &r",  mais  tous  les  coefficients  ne  peuvent  être  à  la 
fois  réductibles  à  zéro,  puisqu'ils  ont  été  débarrassés  de  leurs 
fadeur*  communs  en  x.  Je  désignerai  par  A!xr  le  premier 
des  tome*  dont  le  coefficient  n'est  pas  annule,  et  j'écrirai 
f  équation  proposée  sous  la  forme  suivante  : 

Les  lettres  sans  accent  :  A,  B,  G,  etc.,  représentent  des 
(onctions  entières  de  x  qui  admettent  le  facteur  x  —  a;  la 
faction  B'  peut  aussi  être  divisible  par  x — «. 

Après  avoir  divisé  A,  B,  G,...,  par  les  plus  hautes  puis- 
sances de  (  x  —  *  ),  qui  entrent  comme  facteurs  dans  ces  po~ 
IjDÙmes ,  je  remplace  x  par  u  dans  les  quotients  obtenus  , 
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et  je  nomme  m\  ri,  //,...,  les  nombres  résultant  de  cette 
substitution.  Je  représente  aussi  par  r*  la  valeur  que  prend  le 
coefficient  A'  lorsque  x  =  a.  Enfin,  je  considérerai  h  comme 
une  quantité  réelle  assez  petite  pour  que  l'équation  A'=0, 
et  toutes  celles  que  Ton  forme  en  égalant  à  zéro  les  quotients 
obtenus  en  divisant  A,  B,  C,...  par  les  plus  hautes  puissances 
de  x — a  qu'ils  renferment ,  n'aient  aucune  racine  comprise 
entre  a  -f  h  et  a  —  /*.  Pour  des  valeurs  de  x  comprises  entre 
ces  deux  limites  «  +  Aeta — A,  les  fonctions  A,  A',  auront 
les  mêmes  signes  que  les  nombres  m',  r'.  Les  coefficients  B, 
C . . . ,  conserveront  aussi  les  signes  des  nombres  »',  /*'...,  lors- 
qu'ils contiendront  x  — •<*  à  des  puissances  paires.  Ils  pren- 
dront des  signes  contraires  à  ceux  des  nombres  n\  /»',  etc., 
quand  les  plus  hautes  puissances  de  x  —  a  contenues  dans 
ces  coefficients  étant  impaires,  on  remplacera  x  par  a — h. 
Dans  tous  les  cas,  il  sera  facile  de  reconnaître  si  les  termes 
Aym,  Byn,  etc.,  A!yr,  sont  positifs  ou  négatifs,  pour  les  va- 
leurs substituées  aux  variables  x  et  y. 

Gela  posé,  lorsque  en  attribuant  à  x  des  valeurs  com- 
prises entre  a.±h  et  y. ,  il  sera  possible  de  donner  des  signes 
contraires  aux  deux  termes  Aym,  AVr;  l'équation  proposée 
admettra  toujours  pour  l'inconnue  y,  une  valeur  infinie 
réelle ,  correspondante  à  x  =  a  ,  et  le  signe  de  la  valeur  in- 
finie de  y,  sera  celui  des  valeurs  de  ^  qui  font  prendre  aux 
deux  termes  \ym,  A'yr  des  signes  différents.  Ainsi ,  l'équa- 
tion admettra  les  deux  solutions  jt==a,t^:=  +  oe,  et  x=a, 
y  =  —  oc,  si  les  valeurs  positives  et  négatives  de  y  donnent 
aux  termes  Aj w,  Myr  drs  signes  différents. 

C'est  ce  qui  résulte  évidemment  de  la  démonstration  donnée 
(tome  111,  pages  87  et  suiv.j. 
On  a  un  exemple  de  ce  cas  particulier  dans  l'équation 
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Les  nombres  m',  r',  sont  ici  i ,  —  3 .  En  faisant  varier  x  de- 
puis 2  jusqu'à  1 ,  cm  de  —  3  à  1,  les  termes  (x —  1)  4y, 
(*— 4)y,  ont  constamment  des  signes  contraires,  quelle 
que  soit  la  valeur  attribuée  ky.  L'équation  (i)  admet  les 
demi  solutions  : 

x=i, ?=*+*>;  elx  =  i,y  =  —  oo. 

La  parallèle  x  =  1  à  Taxe  des  y,  est  asymptote,  à  la  fois , 
à  quatre  branches  de  la  courbe  représentée  par  l'équation 
proposée. 

Lorsque  Aym,  A  y  ont  constamment  le  même  signe,  pour 
les  valeurs  de  x  comprises  entre  a  -j-  h  et  a  —  h ,  si  aucun  des 
lennes  intermédiaires,  By,  Cy ...,  ne  peut  prendre  un  signe 
contraire  à  celui  des  termes  Ay,  A'y  •  l'équation  proposée 
n'admettra  pas  la  solution  x  s±  *yy  —  oo .  Car  la  démonstra- 
tion donnée  (  page  44,  1°)  est  alors  applicable. 

L'équation  n'admettra  pas  non  plus  la  solution  x  =  « , 
,r=»  ,  lors  même  que  les  termes  intermédiaires  By,  Cy ..., 
pourraient  prendre  des  signes  différents  de  celui  de  Ay, 
Ay,  si  les  plus  hautes  puissances  de  x  —  «qui  entrent  dans 
les  coefficients  B ,  C...  dej  ces  termes  sont  supérieures  à  la 
puissance  de  (x — «)  dans  le  coefficient  A  du  premier  terme 
de  l'équation. 

En  effet,  considérons ,  par  exemple ,  l'équation 

:x— i)4y~  (•*— i)*^— (^-i)6y+(4— jr)y+eic.=o.  (i) 

En  remplaçant  x  par  1  -(-A,  cette  équation  devient  : 

A4y—  A*y-A6y+(3— /#)y+etc.=o, 

ou 

À«[r6—  Ay_Aay]  +  (3— *)y+ ctc.  =  o. 

Et .  oo  voit  qu'en  donnant  à  la  quantité  A  une  valeur  positive 
ou  négative  moindre  que  l'unité,  le  polynôme  hty* — A5y 
— hfy -"*  sera  positif  pour  toutes  les  valeurs  dey  satisfaisant  à 
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Vimégalitè y"  —  y*~  y*>0.  Ainsi,  en  faisant  Tarier  A  de- 
puis I  jusqu'à  —  1,  et  donnant  à  y  des  valeurs  suffisamment 
grandes,  le  premier  membre  de  l'équation  (1)  restera  con- 
stamment positif;  donc  cette  équation  ne  peut  admettre  la 
solution  réelle  -r  —  i,y  = ■»  .  Et,  par  conséquent,  la  droite 
x  =  l,  ne  peut  être  asymptote  à  la  courbe  que  l'équation  (t) 
représente.  G. 

{La  fin  prochainement.) 


NOTE  SUR  LA  TRIGONOMETRIE. 

Questions  d'examen. 


pae  m.  amun» 

lu  l'Ecole  Borroil*  ,   profMleur  Se  milfeéluliqac 


Quand  on  cherche  le  cosinus  de  -  ,  connaissant  eus  a ,  on 

est  conduit  a  résoudre  une  équation  du  nimt  degré ,  qui 
manque  du  deuxième  terme,  ce  qui  annonce  que  la  somme 
des  racines  de  l'équation  est  nulle  ,  on  propose  de  vérifier 
cette  circonstance  par  la  trigonométrie. 

Soient  x, ,  x,,  *„...  x«,  les  racines  en  question;  on  sait 
que  les  arcs  auxquels  correspondent  ces  cosinus  sont 

î.  î+?.  î+s :+^=^. 


ils  forment  une  progression  arithmétique  dont  la  raison 

Sic 
est  — .  Par  suite ,  d'après  la  formule  de  Thomas  Simpson , 

nous  avons  entre  leurs  cosinus,  les  relations  qui  suivent  : 
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(«) 


x.  = 


xA  = 


X*  = 


2  COS  —  X,  —  X 

n 


l  9 


2cos  — xs 


—  ■*•.. 


2cos  —  x4  —  x 
n 


3) 


•  •  • 


•  •  •  •  • 


■         • 


x«  =  2côs  —  .r*-i  —  x*_2. 
n 

Sf  on  continue  la  progression ,  après  l'arc  -  +  — — *, 

n  n 

viendra  Tare  -  H =  -  -f  2*,  dont  le  cosinus  est  le 

n         n  n 


par  x,.  L'arc  qui  suivra  encore 


même  que  celui  de - 

n 

a  2*  tf      2rc 

sera  -  -f-arr-j— ,  dont  le  cosinus  est  égal  à  celui  du  — | —  9 
n  n  n       n 

désigné  par  x,.  D'après  ces  remarques  nous  pouvons  encore 

écrire  les  deux  égalités  : 

a  .   2»*\  _        2it 


(?) 


«*(  -+ 1 


ou     x,  =  2  008  —  x*—  jt»-.,  , 

n 


I  (a     .    »       ,     2r\  ^  2* 

F  cos {  -  +  2*H )    oo    x,  =  2  cos  —  x,  —  x* . 

\         \n  n J  n 


Ajoutant  toutes  les  égalités  (a)  et  (p)  membres  à  membres, 
nous  aurons  en  appelant  $  la  somme  des  cosinus  considérés  : 


ou 


oo  enfin 


n  =2cos—  *  —  s  , 
n 


2r 

2$  =  2  cos  —  s  , 


2s  (  1  — cos  —  1  =  0. 


_  5»  - 

2* 

Or  cos  —  ne  pcutélrc  égal  à  1  ;   il  faudrait  pour  cela  que 

h  fût  égal  à  1;  donc  *tsO.  Ce  qu'il  fallait  prouver. 

Quand  on  cherche  sin  -  ,    connaissant  sina,   on  arrive 

quand  n  est  impair  à  une  équation  du  degré  n ,  et  quand  « 
est  pair  à  une  équation  dn  degré  2/i ,  l'une  et  l'autre  de  ces 
équations  sont  privées  du  deuxième  terme  :  on  propose  aussi 
de  vérifier  celte  circonstance  par  la  trigonométrie. 

D'après  une  discussion  connue,  les  arcs  auxquels  appar- 
tiennent les  sinus  dont  les  valeurs  sont  les  racines  de  l'équa- 
tion ,  sont  dans  le  premier  cas  les  mêmes  que  ceux  indiqués 
dans  le  cas  du  cosinus,  savoir  : 


La  démonstration  précédente  peut  se  répéter  telle  qu'elle  est 
en  changeant  le  mot  de  cosinus  en  sinus,  quand  on  parle  des 
racines  de  l'équation,  puisque  la  formule  de  Thomas  Simpson 
s'applique  également  aui  sinus  et  aux  cosinus;  ce  qui  se 
conçoit  d'ailleurs  parfaitement ,  puisque  si  des  arcs  forment 
une  progression  arithmétique ,  leurs  compléments  doivent 
évidemment  en  former  une  autre. 

Dans  le  deuxième  cas ,  nous  avons  pour  correspondre  aux 
racines  de  l'équation  du  degré  2k,  doux  séries  d'arcs  for- 
mant deux  progressions  arithmétiques ,  savoir  : 


Appelons  j,,  j.-,,  .*,,...  xH,  les  sinus  dos  premiers;  j\, 
>".i  .Y,,--y»  i  les  sinus  des  seconds.  l.a  démonstration  pré- 
cédente prouve  que  .i.-f-  .r,  -|-...  .iB  =  0,  rt  ,j',-|-  J'i+J'i'H- ■ 
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+711  =  0.  Donc  la  somme  de  tous  ces  sinus  réunis  est 
égale  à  0. 

Cette  démonstration  prouve  en  général  que  si  n  arcs 
quelconques,  forment  une  progression  arithmétique  dont  le 

premier  terme  est  quelconque,  et  la  raison  —  ,  la  somme 

n 

des  sinus ,  ou  la  somme  des  cosinus  de  ces  arcs  est  nulle. 

Ceci  peut  être  regardé  comme  une  vérification  de  ce  théo- 
rème :  la  somme  des  projections  des  côtés  d'un  polygone 
régulier  sur  un  diamètre  quelconque  du  cercle  circonscrit 
est  égale  à  0. 

(La  mite  au  prochain  numéro). 


QUESTIONS  PROPOSÉES 


91 .  Le  côté  AB  du  triangle  donné  ABC  est  inscrit  dans  l'an- 
gle Gxe  MON ,  l'inclinaison  du  plan  du  triangle  sur  le  plan 
MON  est  aussi  donnée;  le  lieu  du  point  C  dans  l'espace  est 
une  ellipse  dans  laquelle  la  somme  algébrique  des  axes  est 
égale  au  diamètre  du  cercle  circonscrit  au  triangle  AOB. 

(Tm.) 

92.  A  est  Taire  d'un  polygone  régulier  inscrit  dans  une 
circonférence ,  et  B ,  l'aire  du  polygone  semblable  circon- 
scrit; B —  A  est  équivalent  à  l'aire  du  polygone  régulier 
semblable ,  inscrit  dans  la  circonférence  qui  a  pour  diamètre 
le  côté  de  B,  ou  bien  encore  au  polygone  régulier  circon- 
scrit à  la  circonférence  qui  a  pour  diamètre  le  côté  de  A. 

(Du  Fayc.) 
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DÉMONSTRATION 

D»  riwîpombihté  de  résoudre  touiet  le$  équation  alçébriqtus 

m>eede$radiemut. 


répétiteur  à  l'École  polytechnique. 


J. 

▲bel  a  entrepris  de  démontrer  qu'une  équation  algébrique 
quelconque  de  degré  supérieur  au  quatrième  n'est  pas  réso- 
luble par  radicaux  (*).  Quoique  sa  démonstration  soit  exacte 
au  fond,  elle  est  présentée  sous  une  forme  trop  compliquée 
et  tellement  vague,  qu'elle  n'a  pas  été  généralement  admise. 
Plusieurs  années  auparavant,  Ruffini,  géomètre  italien, 
irait  traité  la  même  question  d'une  manière  beaucoup  plus 
fague  encore,  et  avec  des  développements  insuffisants,  quoi- 
qu'il soit  revenu  plusieurs  fois  sur  le  même  sujet.  En  médi- 
tant les  travaux  de  ces  deux  géomètres  et  à  l'aide  des  prin- 
cipes que  nousavons  posés  précédemment  (**} ,  nous  sommes 
arrivé  à  une  forme  de  démonstration  qui  parait  assez  claire 
etaseez  précise  pour  lever  tous  les  doutes  sur  cette  partie 
importante  de  la  théorie  des  équations. 

Il  faut  d'abord  bien  poser  la  question.  Résoudre  une  équa- 
tion pur  radicaux,  c'est  exprimer  les  racines  au  moyen  des 
coefficients  par  une  fonction  radicale  d'une  espèce  détermi- 


J0umsi  de  Crtllê ,  tome  1 ,  page  6S  ;  et  Bulletin  de  Fémtttc ,  tome  VI. 
~ .  NommHiêê  Aim*l$* ,  tome  II ,  page  ht. 

A»*,  oc  MiTrta.  IV.  & 
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née,  ou,  ce  qui  est  la  même  chose,  ramener  la  résolution  de 
l'équation  proposée  à  celle  d'une  série  d'équations  binômes , 
dont  les  seconds  termes  dépendent  successivement  des  coeffi- 
cients et  des  racines  des  équations  précédentes. 

Là  question  ainsi  posée  présente  Urtois  points  de  vw  fett 
différents ,  soit  qu'il  s'agisse  de  résoudre  une  équation  géné- 
rale quels  que  soient  les  coefficients,  soit  qu'on  s'occupe 
d'une  équation  déterrtïéèfe  feour  «avoir  si  elle  est  résoluble 
ou  non  par  radicaux,  sôit  enfln  qu'on  veuille  obtenir  les 
racines  d'une  équation  par  des  extractions  de  racine  effec- 
tuées sur  des  quantités  réelles. 

Quant  au  dernier  cas,  nous  avons  fait  voir  dans  le  mémoire 
précité  (*)  que  même  pour  les  équations  du  troisième  degré 
on  ne  pouvait  exprimer  las  racines  de  cette  manière  lors- 
qu'elles sont  toutes  réelles  ;  on  le  peut  toujours  au  contmîre 
quand  il  y  en  a  deux  imaginaires.  Nous  reviendrons  sur  ce 
travail  qui  est  demeuré  inachevé.  Le  second  cas  est  le  plus 
difficile  de  tous  :  il  parait  avoir  été  à  peine  entrevu  par  Abel 
et  il  n'a  été  attaqué  avec  quelque  succès  que  dans  on  mé- 
moire inédit  de  Gallois,  qui  sera  publié  prochainement. 
Nous  ne  considérerons  ici  que  le  premier  point  de  vue  :  c'est 
aussi  le  seul  qui  ait  été  envisagé  dans  les  mémoires  d'Abel  et 
de  Ruffini. 

II. 


Il  s'agit  doûc  de  démontrer  seulement  qu'on  ne  peut 
produire  une  racine  d'une  équation  générale  de  degré  supé- 
rieur au  quatrième ,  en  effectuant  successivement  un  nom- 
bre limité  d'opérations  sur  les  coefficients  ou  sur  des  fonctions 
symétriques  de  toutes  les  racines.  Puisque  les  coefficients 
sont  supposés  quelconques ,  les  racines  sont  tout  à  Tait  arbi- 


C)  Tome  II,  pag   125  de  ce  Recueil. 
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trairas ,  et  la  question  te  réduit  à  an  principe  de  combinai- 
son. 

Soit/(x)=0  l'équation  proposée,  et  x, ,  x% ,....  x% ,  xm  ses 
m  ruines.  Supposons  qu'on  puisse  exprimer  la  racine  xf  par 
ne  fonction  radicale  d'espèce  quelconque.  Gomme  les  prin- 
cipes que  nous  avons  établis  sur  les  radicaux  numériques  et 
sur  leur  classification  s'appliquent  entièrement  aux  radi- 
caux algébriques,  la  valeur  de  xt  pourra  se  mettre  sous  la 
formel*) 

xI  =  A-^-tt-^-Btt'-f-....  +  Mttl,~,  (l) 


»,  — 


laquelle  w=  |/aOuwm  =  a;a  est  uncfonction radicale 
d'espèce  mCérieure  à  celle  de  x,  et  A,  B...  M  peuvent  être  de 
espèce,  mais  de  degré  moindre.  Ou  en  déduira  aussi 
k  valeur  de  xt  est  racine  d'une  équation  irréductible  du 
degré,  dont  les  coefficients  sont  des  fonctions  de  même 
que  A,  B....  JM.  Toutes  les  racines  de  cette  équation , 
obtenues  en  remplaçant  u  par  les  diverses  valeurs  de  y  a , 
devrai  pareouséquent  satisfaire  à  l'équation  proposée  ;  et , 
eu  désignant  par  «,  «',  a1....  les  racines  /i*  de  l'unité,  on 
aura  h  relations  de  la  forme  : 

.r1  =  A+a  +  Baa  +  ...  +  Mtt*-\ 

x>  =  A  +  î»tt+  BaV  •+- .  .  .  +  M*,-,*'|-, 

jr,  =  A  +  «'a  +  B»V+ . . .  +  MoT~*  un",  etc. 

Si  l'on  ajoute  ces  égalités  membre  à  membre,  il  vient  : 

.rf-|-.r,-{--rs-f--««=/lA; 

si  on  les  ajoute  encore  après  avoir  multiplié  respectivement 
«•,  «*"*,  a""*,...  on  obtient  : 

xt  4- an~'x9-{- »n~* xt -f- . .=  un j 


•;  t«om  II ,  pas.  uw  dt  m  Rmeil. 


en  multipliant  pu  «",  «*"*,  «"""*,  on  trou*era  de  même  : 
*■,-}- a"~,J,-f-*"~**'i  +  ..--=»Blt'  ; 

et  ainsi  de  suite.  Ces  résultats  proviennent  de  deux  proprié- 
tés des  racines  a,  «*, . . .  «■  de  l'unité  :  leur  somme  est  égale  a 
féro  et  elles  se  reproduisent  toates  par  les  puissances  de  cha- 
cune d'entre  elles  (excepté  a"  on  1  ) ,  lorsque  «  est  nu  nom- 
bre premier. 

Ainsi  les  quantités  u ,  A,B...  M  et  a  qui  entrent  dans  l'ex- 
pretsion  de  x,  sontégatesà  det  fonction!  rationnelle»  de  plu- 
eieuri racines  de  F  équation  proposée. 

Considérons  maintenant  une  des  quantités  A,  B...  Met  a, 
oo  pourra  formerune  équation  ayant  pourraci osa  tas diTenea 
»aleurs  delà  fonction  rationnelle  qui  la  représente,  an  moyen 
des  coefficients  de  l'équation  f(x)=0.  Car  soit,  par  e«B- 
ple,  B=f  t*„  x,t  *,...)  j  le  produit 

[B-,(x.,x„j:,..)][B -f  (*.,*„* ] [B-**^*.. '.)]... 

obtenu  eu  disposant  les  racines  .r,,  *„  *,,  Xm—  deiôntaa  tas 
manières  possible  sera  une  fonction  symétrique  de  tontes  «a 
racines  ;  en  sorte  que  B  sera  donné  par  une  équation  ¥(B)*?  0 
de  même  forme  que  la  proposée. 

Si  l'on  ordonne  la  quantité  B  par  rapport  à  Ton  des  radi- 
caux de  plus  haute  espèce  qu'elle  renferme ,  on  aura  une 
expression  semblable  à  celle  de  *■, 

B=  A4-K  +  BV+....+M'  *»-,  avec  f=b, 

d'où  l'on  déduira  par  le  même  raisonnement  que  lea  quan- 
tités v,  A',  B'. . .  M'  et  b  sont  fonctions  rationnelles  des  racine» 
de  l'équation  F(B)  =  0 ,  et  que  par  conséquent  elles  s'expri- 
ment aussi  rationnellement  en  fonction  des  racines  de  l'équa- 
tion proposée. 
En  opérant  de  même  sur  chacune  des  quantités  A',  S... 
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M'  et  *,  on  «Tirerait  à  la  même  conclusion ,  relativement 
au  quantités  radicales  dont  elles  dépendent  ;  et,  ainsi  de 
«rite,  jusqu'aux  derniers  radicaux  qui  portent  snr  des  «pres- 
sons rationnelles  par  rapport  au  coefficients  de  l'équation 

Donc  si  «ne  équation  est  résoluble  par  radicaux,  chaque 
radical  simple  ou  composé  qui  entre  dams  la  valeur  de  Km-* 
comsua  est  égal  à  urne  fonction  rationnelle  des  t  mêmes  de  cette 

Les  fonctions  rationnelles  des  racines  qai  représentent  le* 
divers  radicanx  peurent  renfermer  tontes  ces  racines  on 
seakaaent  on  certain  nombre  ;  il  est  toujours  permis  de  les 
entières  H  pour  en  concevoir  plus  facilement  les 


Il  est  à  remarquer  que  la  démonstration  précédente  s'ap- 
plique quel  que  soit  le  point  de  vue  sous  lequel  on  envisage 
h  question  de  la  résolution  par  radicaux. 

1U. 

Etudions  maintenant  les  propriétés  de  ces  fonctions  ration- 
nelles des  racines  qui  soqlégalesaux  différents  radicaux  con- 
tenu* dans  la  valeur  (1)  de  xt.  Si  l'équation  f{x)  =  o  est 
ntiffiaite  par  cette  valeur,  quels  que  soient  ses  coefficients, 
on  doit  reproduire  identiquement  xt ,  en  substituant  dans  (1) 
b  fonction  rationnelle  correspondante  à  chaque  radical , 


fonction  fractionnaire  d'une  racine  de  l'équation  f  (»)  — o,  peut 

par  ane  fonction  entière  de  cette  racine.  En  effet ,  si  Ton  nulti 

F  (m  ) 
race  4e  par  •  (aO  •  (ce)—  '«  dénominateur  deviendra  ane 

f  (*i) 

eynaétriqiM  X  ;  qnant  an  nunérateor  F  (aV)  x  — -. ,  il  sera  une  fonction 

4mXtt  poieqne  ?  (*,),  *-  («•)...  tont  racines  d'une  certaine  équation 

fm  +  Ao"-1...  +  B  ?  +  K-o,  d*oè  Ton  tire  ;  - ?  m~1  +  A  9""1  +...  +  H. 
La  mliT  démonstration  t'applique  à  une  fonction  de  pluaienri  rarinot . 


puisque  tes  racine*  de  l'équation  sont  alors  entièrement  arbi- 
traire». De  même,  toute  relation  entre  les  mcinai  devra  être 
identique  et  ne  cesser»  pu  d'exister,  «i  l'on  y  remplace  cea 
racines  les  «nés  par  les  autres  d'une  manière  quelconque. 

Désignons  par  y  le  premier  radical  qui  entre  dans  la  valeur 
de  x,,  ensuivant  l'ordre  dn  calcul,  etsoity  =^j  péé 
pendra  immédiatement  des  coefficients  de  /(x)  *=  0,  et 
pourra  s'exprimer  par  une  fonction  symétrique  des  ra- 
cines F(xM  x„  x,...);  y  sera  une  fonction  rationnelle 
t(*i»*,.i*i—)  des  mêmes  racines. 

Comme  la  fonction  ?  n'est  pas  symétrique,  sans  quoi  la  ' 
racine  V  do/>  s'extrairait  exactement,  elle  doit  changer  lors-  l; 
qu'on  permute  deux  racines  !  x, ,  x, ,  par  exemple  i  mail  te  ' 
relation  ?"  =  F  sera  toujours  satisfaite-  D'ailleurs  te  fomv  * 
lion  F  étant  invariable  par  cette  permutation ,  les  valeurs  de  * 
f  sont  des  racines  de  l'équation  y'—p,  et  l'on  a  =  *. 

* 
T  (x„  x„  x,. . .)  =  «T  (^.i  ■*..  *i—)i 

'« 
si  l'on  remplace  de  part  et  d'antre  x,  par  x, ,  et  réciproque-  ■  ■ 
ment,  il  vient  -  _ 

ç  (x,,x„x,...)i=«f(x„  x„  x,...);  *■! 

la 

d'où,  en  multipliant  par  ordre  :«*=!.  . 

Ce  résultat  prouve  que  le  nombre  n ,  supposé  premier,  ea|ta 
nécessairement  égal  à  3.  Donc,  le  premier  radical  qui  m  jarét 
sente  dans  la  valeur  de  l'inconnue ,  doit  être  du  second  deerffe 
C'est  ce  qui  arrive  en  effet  pour  les  équations  qu'on  sait  rsW 
sonore.  -,|. 

Si  dans  la  fonction  •  on  eûVctue  une  permutation  de  fretw 
lettres,  en  remplaçante,,  x,,  x,,  respectivement  par  x^, 
,  elle  ne  changera  pas  de  valeur.  En  effet,  on  aan> 


d'abord  : 


<-«■ 


•  (x„,x„x  ,x4...J  =  ■¥(*„. 


poil  cd  répétant  des  «Jeux  côté*  la  mtee  substitution  : 

et 

d'où ,  en  maltjplUQt,  a*  =  1  ;  comme  d'ailleurs  a  est  que  r*- 
rine  curée  de  l'npité,  il  faut  que  a  soit  égal  à  J,  oo  que  les 
valeurs  de  ?  soient  égales. 

On  Terrait  de  même  que  y  est  invariable  par  les  pennu 
tarions  de  cinq  lettres  ou  d'un  nombre  premier  quelconque. 
Dans  ces  permutations  on  suppose  qu'aucune  lettre  du  groupe 
considéré  ne  conserve  la  même  place  :  c'est  ce  qu'on  ap- 
pelle, d'après  M.  Caucby ,  des  permutations  circulaires  de 
3, 5...  lettres* 

Continuons  la  série  des  opérations  indiquées  par  la  va- 
leur (1)  de  xt. 

On  combinera  le  premier  radical  avec  les  coefficients  de 
/  [x)  .=  0  ,  ou  la  fonction  ?  avec  des  fonctions  symétriques 
ies  racines ,  à  l'aide  des  premières  opérations  de  l'algèbre , 
et  l'on  obtiendra  toujours  une  fonction  des  racines  inva- 
riable par  les  permutations  de  trois  lettres.  Les  radicaux 
obséquents  pourront  donner  encore  des  fonctions  du  même 
pore,  s'ils  sont  du  second  degré.  Supposons  qu'on  soit 
■rivé  à  un  radical,  pour  lequel  la  fonction  rationnelle 
éphralente  ne  soit  pas  invariable  par  ces  permutations. 
Bésigiions-le  toujours par^- =  ^(x,,x,,x,...)  ;  dansl'équa- 
s/>,  nous  ferons  encore />==  F  (x,,*,,  jrf...);  cette 
ne  sera  plus  symétrique ,  mais  seulement  invariable 
pr  les  permutations  de  trois  lettres.  Si  l'on  remplace  x, , 

<;,  jt,  pur  x9j  xt ,  x,  dans  f ,  la  relation  ?*  =  F  subsistera 

la  jours,  et,  puisque  F  ne  change  pas  par  cette  substi- 
Mon,  il  viendra: 


I 


-  «  - 

d'où  l'on  conclura ,  comme  ci-dessus ,  «•  =  f .  Ainsi  n  sera 
égal  à  3. 

\  Si  le  nombre  des  quantités  xty  x,,  x,...  est  supérieur  à 
quatre ,  ou  si  l'équation /(x)  =  0  est  d'un  degré  plus  élevé 
que  le  quatrième ,  on  pourra  effectuer  dans  y  une  permuta- 
tion ^circulaire  de  cinq  lettres,  en  remplaçant  xIt  x„  x„ 
x4l  xg>  par  xt,  xlt  x4,  xf,  x,;  la  fonction  F  ne  changera  pas, 
et  Ton  aura  : 

puis  en  répétant  de  part  et  d'autre  la  même  substitution  : 
?ta>  *4>*if  *,j  «*.—)  =  «*(*,>•*,,  x4,  •**»  *...-)  «le. 

Par  la  multiplication,  on  obtient  a  =  1  ;  ce  qui  entraîne 
«  =  1 ,  puisque  «  est  une  racine  cubique  de  l'unité.  Ainsi , 
la  fonction  ?  est  inTariable  par  les  permutations  de  cinq 
lettres.  D'ailleurs  elle  ne  changerait  pas  davantage,  si  l'on 
remplaçait  xM  x,,  xft  x,,  x4  par  xm,  xf ,  x,,  xé9  xA;  eu 
sorte  que  l'on  a  : 

?  ta,  •**>  •*«»  *M*..-.)  =  f(*.,*n*,)  -*4  >  *••••)  * 

mais  on  avait  déjà  : 

?  (^. ,  4". ,  x, ,  .r4 ,  x5...}  =  y (x4 ,  x4,  xf ,  xf,  x,...)  ; 
donc 

?  (^o  'li^o  ^4)  Xf...)  =  f  ta,  Xt,  Xs,  X4  ,  X{...). 

C'est-à-dire  que  la  fonction  <p  doit  être  invariable  par  ta 
permutations  de  trois  lettres. 

Ainsi  tous  les  radicaux  renfermés  dans  la  racine  <ftm» 
équation  générale  du  degré  supérieur  au  quatrième  devraimt 
être  des  fonctions  rationnelles  invariables  par  les  permuiaêiom 
de  trois  racines.  En  substituant  ces  fonctions  dans  l'exprès* 
sion  (t) ,  on  arrive  à  une  égalité  de  la  forme  : 

Xt  =  ç  (x, ,  Xt  y  x,  f  x4 ,  x5. . .)  , 

qui  doit  être  identique  ;  ce  qui  est  impossible ,  puisque  to 
second  membre  reste  invariable  quand  on  remplace  xt9 


x„  x,  par  -r, ,  x9f  x, ,  tandis  que  le  premier  change  évi- 
demment. 

Donc,  il  est  impossible  de  résoudre  par  radicaux,  une 
équation  générale  du  cinquième  degré  ou  de  degré  supérieur. 

La  démonstration  précédente  fait  voir  en  même  temps  que 
pour  les  équations  du  troisième  et  dn  quatrième  degré ,  le 
premier  radical ,  dans  l'ordre  des  opérations ,  doit  être  un 
radical  carré,  et  le  second  on  radical  cubique  f  cet  circon- 
stances se  présentent  en  effet  dans  lés  formules  données  par 
Lagrange  et  les  autres  géomètres. 

Les  résultats  que  nous  Tenons  d'indiquer  seront  aperçus 
arec  {dos  de  facilité,  si  nous  ajoutons  uoe  propriété  remar- 
quable des  fonctions  rationnelles  considérées  ci-dessus  :  c'est 
que  toute  fonction  invariable  par  les  permutations  de  trois 
lettres  ne  peut  avoir  plus  de  deux  valeurs.  D'abord  une 
fonction  de  ce  genre  est  invariable  par  les  permutations  de 
cinq  lettres;  car  si 

?(«*.,  *it  *„  X»  X%...)  =  f  (X,,  X„  X„  XAf  Xf...), 

on  aura  aussi  en  remplaçant  x„  x4,  x,  par  x4,  x„  x,  • 

Vv*»!  Xt*  xh  ^f?  xt...)  =  y(x,,  x,;  x„  x4,  xt...). 

On  verrait  de  même  que  la  fonction  ?  ne  change  pas  par 
les  permutations  de  7,  9...  lettres.  Les  diverses  valeurs  de 
cette  fonction  s'obtiendront  par  conséquent  en  permutant 
deux  lettres,  puis  deux  autres  lettres  et  ainsi  de  suite.  Sup- 
posons que  f  (x,,  x„  x„  x4...)  et  y  (xn  j„  x„  x4...)  soient 
deux  valeurs  différentes  je  dis  que  toute  permutation  de 
deux  lettres  y  (x,,  xt,  x4,x,...)  reproduira  l'une  de  ces 
valeurs.  En  effet  il  vient  en  remplaçant  x„  x%,  x4  par  x„ 
x4J  xt  :  ? (x„  x4,  xt ,  xr..)  =  y  (x, ,  x,,  x4 ,  x3...),  tandis 
que  l'on  trouve  ?  (x„  x„  x„  x4...)  =  <p(xa,  x4,  xl?  x,...) , 
par  la  substitution  de  x„  xs,  x4  au  lieu  de  x4,  x,,  x,  ;  d'où 
l'on  conclura    ?(x,,  x,,x4 ,  x,....  =  f  (x,,  x,,  x,,  x4...). 


SUR  LA.  CONVERGENCE  DES  SERIES. 


Proposition  I.  La  série  u„  u„  «,...  ««,...  (i),  de  nombres 
positifs  et  décroissants  est  de  même  espèce  (convergente  ou 
divergente)  que  la  série  u„  <U*,  **ii*»,...  A"ut",.-  (2),que('ow 
forme  en  multipliant  chaque  terme  de  la  première  par  son 
indice ,  et  prenant  dans  la  série  ainsi  formée,  les  termes  on 
les  indices  sont  en  progression  géométrique. 

Démorutration.  Soit  S  —  «,-|-u,-|-M,f...;  eu  décomposant 
cette  somme  eu  d'autres,  on  a  : 

ii. +«,+...+«*-,<(*-!)«.    et  >(*-!)»*  =^!.fc,*, 

de  même 

A— 1 

«*  +  ....      «*_,<(*_  i)*u*  et  >  —.*■«», 

f | 

«*i-f-....      ttn-,<(4— i)*'i»»iel>  -7—  .**«»»,  etc. 

Delà 

S<(*-1)[i*,+*w+«,imH-.]  **  >^[i«* +*••*+■••]- 

Les  sommes  S  et  S,  =  u,  +  *«*  +  i'«w  +  ■■-  sont  dose  en- 
semble finies  ou  infinies,  ce  qui  prouve  le  théorème.  Pour 
k  =  3,  on  a  un  théorème  donné  par  M.  Cauchv  dans  son 
analyse  algébrique. 

Proposition  II.  Les  séries  suivantes  (A) ,  où  In  indique  le 
logarithme  de  n  pour  une  base  quelconque,  et  a  un  nombre 


réd  positif  oq  négatif,  rettiqt  de  mtm*  espèce  quand  on  y 
remplace  n  par  au  f  a  étant  an  nombre  réel 

,  +  !+*  +  i... 

1  2*    '   3«  *n« 


•  •  • 


(A) 


/Mmonsfratit»  Représentons  ce»  séries  p*r  S,  S,  S",  S'"... 
et  par  S*  •  S« ,  S"«  ,  S"«  »...  quand  on  y  change  n  en  an , 

on  a  d'abord  S«  =*  —  S,  ainsi  S  et  S*  sont  de  même  espèce. 
En  supposant  a  >  1 ,  et  prenant  n  de  manière  à  obtenir 
ta*<*lnUok  in  >  *£~)'-  Si  l'on  regarde  le  terme  ré- 
pondant à  cet  indice  comme  le  premier  de  la  série ,  on  aura 

S«  <S  et  S'«  >  -i-  S',  donc  S;  et  S'«  sont  de  même  es- 

pèce. 
Pareillement ,  n  étant  pris  de  manière  à  avoir  llan  < 

/*&<  <atfa,  on  trouve  S".  <S"  et  S".  >  —^  S",  ainsi  S" 

et  S' 'm  sont  de  même  espèce,  et  ainsi  de  suite. 

En  supposant  a  <  1 ,  ou  en  posant  az=-.->  *>* ,  à  cause 

de  /  -r  >  7  In  J  d'où  (  1  —  r  J  /«  >  lb  I ,  on  verra  que  les 

inégalités  auront  lieu  en  sens  contraire,  et  la  conclusion 
restera  la  même. 

Proportion  III.  Les  séries  (A)  sont  toutes  convergentes 
pour  «  >  1  et  divergentes  pour  «  =  tou  <  1 . 


OémontraHom.  Si  l'on  applique  à  ces  séries  la  proposi- 
lion  I ,  la  série  kut ,  **«*»,  etc.  ;  deviendra 


1  1  1 


("»)-' 


— J i       .  '      .   ,  ! 

tkMk.Wi}*  '  '2lk.U(ïk).Ut®k)STnlk.l(nlk)[ll{idk)y " 
etc. 

On  remarquera  que  la  première  série  (B)  est  ane  pro- 
gression géométrique,  elle  est  donc  convergente  pour  »>*, 
divergente  pour  «  =  1  ou  <  1 ,  il  en  sera  donc  de  même  de 
la  première  série  (A).  La  deuxième  série  (B)  n'est  que  la 
première  série  (A),  où  l'on  aurait  remplacé  n  par  nlk,  donc 
la  deuxième  série  (fi) ,  et  par  suite  la  deuxième  série  (A) , 
•ont  convergentes  ou  divergentes,  dans  les  mêmes  cas  que  la 
première  série  (A)  ;  la  troisième  série  (B)  revenant  à  la  deu- 
xième série  (A] ,  où  n  est  remplacé  par  nlk ,  il  s'ensuit  que 
la  troisième  série  (B) ,  et  par  suite  la  troisième  série  (A) 
seront  convergentes  ou  divergentes  dans  les  mêmes  cas  que 
la  deuxième  série  (A),  ni  par  suite  que  la  première  série  (A), 
et  ainsi  de  suite. 

Proposition  IV.  Si  au-dessus  d'une  certaine  valeur  de  »  , 
les  expressions 

~e~*  ~iîn—-     uin    '     m,     •8le"  w 

soot<i,  la  série  »,,«,,  «,•■■  <*•••  aéra  divergente,  au 
contraire  si  au  delà  de  certaines  valeurs  de  n  les  expres- 
sions (C)  surpassent  1  +1,  S  étant  une  quantité  finie,  la 
série  sera  convergente  Q. 


—  w  — 

i  l 

Démonstration.  Posez  u«  =  — ,  il  en  résalle  «  =  -   _ 

a*  In 

li  série  Un,  iijiti,  uu+2".  devenant  — +, — rï~\ — I" 


a) 


» 


*'■  («+!)•  '  (»+*)*"' 


11  1 

si  a, a',  «",...  sont  <t ,  la  série  surpassant  — \ — f—f- 


n  r  a+1    «+a# 
sera  divergente.  An  contraires!  a,  «\  a",...  sont  >  1  -f-«J, 
la  somme  de  la  série  sera  moindre  que 


*■+*  ^  (» + 1)»+ *  ^  (»+a)l+f"" 

quantité  unie.  La  série  éera  donc  convergente.  Cette  réglé 
est  de  M.  Canchy  et  les  antres  sont  de  M.  Bertrand  ;  elles  se 
démontrent  de  même,  on  les  emploiera  quand  celle  de 
M.  Caucby  est  en  défaut ,  car  pour  certaines  séries  £  =  0 ,  et 
alors  on  ne  peut  conclure  la  convergence.  M.  Bertrand  a 
démontré  la  proposition  TIÎ  ,'par  te  considération  dés  inté- 
grales définies.  Pour  plus  de  détails,  voyez  son  mémoire 
Journal  de  Mathématiques,  t.  Vil,  p.  55) ,  il  s'y  trouve  une 
antre  série  de  régies  de  convergence. 

La  régie  de  M.  Gauchy  permet  de  vérifier  la  proposition 
suivante  qui  est  importante. 

Propositon  Y.  Dans  une  série  renfermant  des  termes  né- 
gatifs ,  si  on  change  l'ordre  des  termes,  on  pourra  1°  chan- 
ger la  somme  sans  détruire  la  convergence;  2°  détruire  la 
convergence,  c'est-à-dire, rendre  la  série  divergente,  de 
convergente  qu'elle  était. 

r  Les  séries 

111  1  i 


2^S       I'"  ^Sn  +  l       2/i+S' 
1  "*"  3  "  i"1" 5  "*" 7        »"»"•••  1"  in+l  1"  4^3       2n+2' 

sont  tontes  deux  convergentes,  car  dans  la  première,  les 
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termes  vont  en  décroissant ,  et  il  en  sera  de  même  de  la 

seconde  en  remplaçant  1  +  -  par  -,    -  +  -  par  —  ,  etc. 

D'ailleurs  si  l'on  prend  pour  termes  généraux 

1  1  1  1,1 

-r 


4/i+i       2/1+2       2/i-f 1  .  2n+2  '     **+  *        **+3 

_       1 8tt+5 

2n  +  2  ~~  (•*+!)  (4/t+S)  (2/»+2) * 

chaque  terme  de  la  deuxième  série ,  surpassant  le  terme 
correspondant  de  la  première ,  on  devra  en  conclure  que  k 
somme  de  la  première  série ,  est  moindre  que  celle  de  11 
deuxième. 

tf  la  aérle  1  -  y/j  +  y/j-Y/ï+-  eat  con- 
vergente ;  mais  si  au  lieu  de  prendre  les  termes  négatifs  <k 
2  en  2 ,  on  les  prend  comme  plus  haut,  de  3  en  3,  la  sM 

sera  divergente.  La  règle  de  M.  Gauchy  donne ,  en  suppo- 
sant n  fort  grand , 

/    1      ,     /_• /    I  /!_   /2     t/2-l 

V  iw+I^V  4n+3  V  2/i+2  V  n  V  2n~  j/îy? 
et 

|/n.|/2  /  1/2    \ 

K2  — 1        1    ,      V|/2-i; 

— 5— =ï+ E—  <1 

Ces  exemples  sont  pris  d'un  mémoire  de  M.  Dirichlet,  oà 
il  établit  que  toute  progression  arithmétique  renfermé  oui 
infinité  de  nombres  premiers ,  quand  le  premier  terme  d 
la  raison  sont  premiers  entre  eux. 
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OBSERVATIONS 

sur  le  théorème  de  M.  Lamé,  relativement  au  plue  grand 
commun  diviseur ,  et  nouvelle  démonstration  de  ce  théorème. 


Doetoar  es  seieaees ,  professe»  de  mathématiques  à  Strasbourg. 


J'il  Abatte  dam  tes  Nouvelle*  Annotée ,  un  théorème  pour 
tetèntriber  me  Htaitfe  du  nombre  des  opérations  de  la  re- 
cherché «ta  fc>tas  grand  commun  divisent  de  deux  nombres. 
Ce  théorème  a  trouvé  place  dans  la  seconde  partie  de  mon 
arilhaiétiqiiet  pages  57  et  58.  J'en  rappellerai  l'énonoé  :  *t'B 
est  le  plus  petit  des  deux  nombres ,  et  qu'on  cherche  le  plus  petit 

B  +  l 
nomkremHertk,  qui  rend  2*> — --— ,  in  sera  me  lûmte  4m 

nombre  des  opéràti&M.  On  peut  conclure  de  là ,  qu'il  sufttt 

lofftB-f-1) 
qoen4-isoit>  -^ — - — ,  et,   si  cest  le  nombre  des 
n  log2 

chiffres  de  B,  Usuffitque /*  +  !>—,  car  log  2  >  0,3.  De 

2c  20 

lifttfjrfo,  kliÉiite— —  2ou  — c--2. 

M.  Lamé  donne  la  limite  plus  simple  5c,  et  il  se  sert  à 
cet  effet  de  la  série  1,  2,  3,  5,  8...,  dont  les  premiers  termes 
sont  1,2,  chacun  des  autres  étant  la  somme  des  deux  précé- 
dents. J'ai  considéré  dans  mon  arithmétique,  page  128,  la 
même  série  dans  un  bat  analogue.  Ici  je  la  remplacerai  par 
une  antre;  mais  il  faut  reprendre  les  choses  de  plus  haut, 
et  d'abord  ,  je  dis  que  si  B  est  égal  au  nWm*  terme  de  la 


t,  2,  3,5,  8,  etc.  (1) 
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il  n'y  ton  jamilf  plui  de  n  opération»  ,  et  si  B  est  <  que 
ce  n*"*  terme ,  il  y  aura  moins  de  n  opérations. 

En  effet,  soient  R. ,  R,...  les  restes  ;  *,,  y,...  les  quotients. 
Il  Tient: 

A  =  B>.  +  R.  | 

B=R,f,  +  R,,etc.  Jw 

Remarquons  que  si  od  prend  dans  (I)  deux  termes  con- 
sécutifs ,  pour  en  chercher  le  plus  grand  commun  diviseur , 
les  restes  seront  précisément  les  termes  précédents  de  (1  ) ,  et 
le  nombre  des  opérations  sera  le  rang  du  plus  petit  des  deux 
termes,  dont  on  chercherait  le  plus  grand  commun  diviseur. 
D'ailleurs ,  les  quotients  et  le  dernier  diviseur  auraient  leur» 
valeurs  miaima ,  savoir:  2  pour  le  dernier  quotient,  et  t 
pour  tous  tes  autres  et  le  dernier  diviseur.  Par  conséquent , 
si  A  et  H  donnent  lien  a  n  opérations ,  il  s'ensuit  que  B  , 
au  n»*"*  terme  de  (1  ) .  En  effet ,  si  les  quotients  et  le  der- 
nier diviseur  ont  leurs  valeurs  miaima  ,  les  nombres  B,  , 
R-_9,-.-  R,, Useront  les  «premiers  termes  de  (1),  et  auront 
aussi  chacun  sa  plus  petite  valeur.  Donc,  dans  tout  autre 
cas ,  B  sera  >lc  terme  de  rang  n . 

Donc  si  B  =  le  terme  de  rang  n ,  il  n' j  a  pas  plus  de  n 
opérations,  et  à  fortiori  si  B  est  <  que  ce  terme.  La  détermi- 
nation du  maximum  du  nombre  des  opérations  revient  donc 
a  celle  du  rang  du  terme  qui  dans  (i)  est  égal ,  ou  immédia- 
tement supérieur  a  B. 

On  y  parviendrait  au  moyen  du  terme  général  de  (1), 
traitée  comme  une  série  récurrente  :  mais  ce  terme  n'étant 
pas  maniable,  je  remplacerai  la  série  (1)  par  une  autre. 
Cette  sérje  (1)  se  rapporte  a  la  fraction  continue 

i+J 

H-., 


-0,204 -'",' 
an  lieu  de  15. 

J'ai  dit  que  la  réduite  -  ne  convient  pas  pour  raison  de 

la  série  auxiliaire;  cela  tient  a  ce  que  log  -  —  0,176  et  la 

c     /       log  B\ 
limite  serait  -— —  (  ou  -—-.  ) ,  qui  conduirait  à  6c. 
0,176  \       0,176/ 

Chacune  des  réduites  de  rang  impair  qui  suivent  -  donne 
un  log.  plus  grand  que  0,204-,  mais  on  y  gagnerait  peu  de 
chose;  car  ces  réduites  sont  toutes  moindres  que  — — — , 


une  quantité  qui  reste  au-dessous  de  0,209,  de  sorte  que  le 
dénominateur  de  log.  B ,  ne  peut  s'élever  jusqu'à  0,209. 

Si  ou  emploie  des  quotients  excédants,  chaque  reste  est 
moindre  que  la  moitié  du  précédent ,  diminué  préalable- 
ment d'une  unité ,  et  ces  restes  successifs  ont  pour  maxùna 
B— 1     B— 1— 2     B-l—  2— 2'  B-l— 2— .-— 2*-  _ 

2     '         y       '  21  '  "'  2"  — 

_B— 2"  +  ! 
-         2- 
Si  donc  ce  dernier  est  <  2 ,  l'opération  est  terminé  à  la  nUm 
division  ;  de  là 

B— 2"  + 1  <  2"+1  ou  B  + 1  <2".3, 

r>£±l,  .»,.>'• '"+"-'■' 

On  peut  donc  prendre  ce  nombre  pour  limite ,  ou  si  l'on  veut 

Mp-Mj 

/.2 

simple  que  la  limite  donnée  par  M.  Bine! .  [Compte  rendu ,   I 
n"  19  du  2M  semestre  1844.) 
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NOTE 

Sur  le  nombre  qui  indique  combien  il  y  a  d' entiers  inférieurs 

et  premiers  à  un  nombre  donné. 


professeur  m  Collège  royal  d'Auch. 

1 .  Le  nombre  qui  indique  combien  il  y  a  d'entiers  inférieurs 
et  premiers  à  un  nombre  donné ,  jouit  de  plusieurs  proprié- 
tés importantes.  Mais ,  comme  chaque  fois  qu'on  en  parle , 
oo  est  obligé  de  le  désigner  par  une  longue  périphrase,  ces 
propriétés  deviennent  d'un  énoncé  fastidieux  et  d'une  dé 
monstration  prolixe.  Afin  d'évijer  cet  inconvénient,  nous 
proposerons  de  désigner  ce  nombre  par  un  nom  particulier 
et  de  choisir  pour  cet  objet  le  mot  indicateur,  qui  n'a  encore 
reçu  aucun  emploi  en  mathématiques.  Dans  le  courant  de  cet 
article ,  le  symbole  i  (N)  servira  à  représenter  l'Indicateur 

<fun  entier  N  (*) . 

I. 

Nous  allons  d'abord  nous  proposer  de  trouver  l'indicateur 
d'un  nombre  N ,  décomposé  en  ses  facteur  premiers.  Les 
«icux  lemmes  suivants  faciliteront  beaucoup  celte  recherche. 

2.  Lemmb  I.  Si  a  et  b  sont  deux  nombres  premiers  entre  eux  ; 
z  un  nombre  inférieur  et  premier  à  a,  $  un  nombre  inférieur 
et  premier  àb\  il  n'existe  qu'un  seul  nombre  z<ab,  qui 

soit  àlafoisâ+aetb-{-$. 

Démonstration.  La  recherche  du  nombre  z  revient  à  la  ré- 
solution de  l'équation  indéterminée 

laquelle  est ,  comme  on  sait ,  toujours  possible  quand  a  et  b 

•  O  «ymbnlr  est  le  ?  de  M.  GauM  Disq.,  ;  3$).  Tm. 
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mot  premiers  entre  eux.  De  plus ,  si  on  trouve  un  nombre 
remplissant  les  deux  conditions,  si  on  en  retranche  le  plus 
grand  multiple  de  ab  qui  y  est  contenu,  le  reste  plus  petit 
que  ab,  les  remplira  encore.  Ainsi  ou  voit  qu'il  existe  un 
nombre  z  <  ab  et  à  la  fois  a-^aet  b+p. 

Je  dis  maintenant  qu'il  n'en  existe  qu'un,  car  s'il  y  en  avait 
an  autre  z'  on  aurait  : 

z— %'  =  'a  =  'b=(pb). 
ce  qui  est  impossible  puisque  %  —  z'  est  <  ab.  Donc ,  etc. 

3.  Louis  II.  L'indicateur  du  produit  de  plusieurs  nombres 
premiers  entre  eux  deux  à  deux',  est  égal  au  produit  des  indi- 
cateur! de  ces  nombres  {*). 

Démonstration.  Soient  d'abord  deux  nombres  a  et  b  pre- 
miers entre  eux.  Désignons  par 

(1)  *..    «.»    •»— •  «.<•>, 

les  nombres  inférieurs  et  premiers  à  a  et  par 

(2)  P.,     P.,     ft—ft», 
les  nombres  inférieurs  et  premiers  à  b. 

Tout  nombre  premier  avec  ab  doit,  si  on  le  divise  par  a , 
donner  pour  reste  un  des  termes  de  la  suite  (I) ,  et  si  on  le 
divise  par  b ,  donner  pour  reste  un  des  termes  de  la  suite  (2) . 
Mais  parmi  les  nombres  plus  petits  que  ab ,  il  n'y  en  a  qu'un 
qui  soit  a  la  fois  a  -f- a,  et  b  -f  fi,  uo  soulà  la  fois  a-f-n,  et 
Â+p„  etc. 

Donc  il  y  aura  autant  d'entiers  inférieurs  et  premiers  à  ab 
que  l'on  pourra  fournir  de  combinaisons  avec  les  termes  des 
deux  suites,  en  prenant  toujours  un  de  la  première  et  un  de 
la  seconde ,  c'est-à-dire  i  (a),  i  (b).  Donc 

i{ab)=i(a)i(b); 
si  maintenant  c  désigne  un  nombre  premier  avec  a  et  b,  ab 
étant  premier  avec  c ,  on  aura  : 

ODi«l->S  »,  III. 
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i(abc)  =  i(ab)  i(c)9 
donc 

i{abc)  =  i  (a)i(b)i(c). 

Ainsi  le  théorème  est  vrai  pour  le  cas  de  trois  facteurs.  On 
rétendrait  successivement  au  cas  de  1,5,....*  facteurs. 
Donc  il  est  général. 

4.  Problème.  Trouver  V  indicateur  d'unnombre  donné  N. 
Solution.  Supposons  d'abord  N  =  «*,  a  étant  un  nombre 
premier.  Parmi  les  «*  nombres 

*,  2,  3, a-, 

iln  y  a  que  les  suivants 

a,  2*,  3a,....ct,"'~\  a, 

au  nombre  de a"~'  qui  ne  soient  pas  premiers  avec  um.  Donc 
on  aura  : 

«(ce   )  =  «   —a       , 

ou  bien 

(3)  î(«-)=«— '  («—!). 

Soit  maintenant 

a,  ?,...>,  étant  des  nombres  premiers  inégaux,  on  aura  d'a- 
près le  lemme  II  : 

iQS)  =  i(am)i(F)i(y*)....i(\r)< 

et  d'après  la  formule  (3)  •. 

i(N)  =  a^(«-i)P^P-t)....^(*--l)5 

formule  qu'on  peut  encore  écrire  ainsi  : 

'<■>-(»- DO-8 H)  <•> 


O  Voir,  tome  1,  p.  487.  La  première  dèmonitralion  dt  ce  théorème  est  due 
*  Ealer  (Comm.  Petrop.  VIII,  p.  74).  Tm. 


S.  ProbUmk.  Étant  donna  le»  indicateurs  de  plusieurs 
nombres,  trouver  l'indicateur  de  leur  produit. 

Solution.  Soient  a  et  b  deux  entiers  quelconques  ;  a ,  a', 
«",...  les  facteurs  premiers  inégaux  commuas  à  a  et  &  ;  a,  et 
bt  deux  nombres  non  divisibles  par  aucun  des  nombres  pre- 
miers a,  a,  *"....  Posons  : 

«  =  «*«""'ot"""...  a, 
è  =«W""...  6, 
on  aura,  d'après  ce  qui  précède  : 

i  (<*)=«—  (a  — i)  -T-  («f-l)...i  (a,) 

»  (*)=**-'  <«-!)  tT-  (■'-!)...*  (6,) 

»(«)  *(ft)  =  «"+—  («-tr«'"'+~^(»'-l)>.-.*'('».)  «W 

«(afc)  =  »-+—  («_1)  «-**"-  («'-!)....' (a.)  i  (éj. 

Donc 


i(ab)=i(a)i{b)  . 


ou  bien  si  on  pose d^aa' a"...  d'où  (a  —  I)  (a'— I)...  =i  [i), 
ou  aura  plus  simplement  : 

i(ab)  =  i(a)Hb)  S-. 

Soit  maintenant  un  troisième  nombre  c  cl  S1  le  produit  des  ! 
facteurs  premiers  communs  à  ah  et  c.  Nous  aurons  d'après  la  , 
dernière  formule  : 

i(abe)  =  Hab)i{e)  7^, 
ou  bien 

i  (aie)  =  i(a)i(b)  i(c)  - 


(J)i(T)' 

On  voit  facilement  que  les  facteurs  premiers  qui  divisent 
a  et  c  sans  diviser  b ,  on  6  et  c  sans  diviser  a,  on  a  cl  b  mm 
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diviser  c  y  entrait  une  seule  fois  dans  le  produit  <W,  et  qu'il 
en  est  de  même  de  leurs  indicateurs  dans  le  produit  i  (S)  î  (?). 
Quant  aux  facteurs  premiers  communs  aux  trois  nombres , 
et  par  conséquent  à  J,  ils  doivent  entrer  à  la  deuxième  puis- 
sance W,  et  leurs  indicateurs  aussi  dans  i  (S)  i  (&).  Donc  si 
on  appelle 
o,  le  produit  de  2  facteurs  premiers  communs  à  deux  des 

nombres  a,  b,  c, 
03  le  produit  des  facteurs  premiers  communs  aux  trois  nom- 
bres, 
on  aura  : 

En  continuant  à  raisonner  de  la  même  manière ,  on  voit 
que  si  ay  b,  c...  /  sont  n  nombres  entiers  quelconques, 
*,,  *j.-..  *»  les  produits  des  facteurs  premiers  inégaux  com- 
muns respectivement  à  2,  3 ,...  ndes  nombres  proposés ,  on 


formule  qui  résout  le  problème  proposé. 

6.  Corollaire.  Soit  N  =  Aw  et  a  le  produit  des  facteurs  pre- 
miers inégaux  de  A.  Si  on  considère  Am  comme  le  produit  de 
{acteurs  égaux  à  A ,  on  aura  Sm  =  am  et  la  formule  générale 
donnera' 

/(A-)=/(Ar.  ^ 

ou,  à  cause  de  i  (A)  =  —  i(a), 

a 
Quand  a  =  A ,  c'est-à-dire  lorsque  les  facteurs  premiers  de 
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de  A  n'y  entrent  qn'à  la  première  puissance ,  on  a  pins 

simplement  : 

MA*)  =  A— fi(À). 

III. 


7.  Théomkme.  La  somme  de$  indicateur  $  de  Ums  les  dm$eur$ 
d'un  nombre  est  égale  à  ce  nombre  (*). 
Démonstration.  Soit 

on  entier  décomposé  en  ses  facteurs  premiers.  Tout  diviseur 

de  N  sera  de  la  forme 

<*  =  ««py...V\ 
d'où 

*•  (<*)  =  <*—  (a-1)  |F-  fll-l)/-  (7-1)...  ^a-D. 

Pour  avoir  les  indicateurs  de  tous  les  diviseurs  de  N ,  il 
faudra  faire  varier  dans  cette  expression  x  de  0 à  m,  y  de  0 
à  n ,  etc.  En  ayant  soin  de  supprimer  le  facteur  (* — 1) 
quand  x=0;  le  facteur  (P— 1)  quand  y  =  0 ,  etc.  Or  un 
peu  d'attention  suffit  pour  faire  voir  que  tous  ces  indicateurs 
seront  les  différents  termes  du  produit 

[(l+(«-l)+«  («-!)+«'  (a-t)  +...+a—  (a-!)]  X 

[...(t-H*— i)  -f-  >  (x— i)  +  x»  (x— 1)4- ...  +>--  a— «1- 
Mais  le  premier  facteur  de  ce  produit  =  a",  le  second 
=  PV...  le  dernier  égale  V.  Donc 

C.  Q.  F.  D. 

IV.  • 

8.  Voici  encore  quelques  théorèmes  dans  lesquels  l'indica- 
teur joue  un  rôle  important. 


/•\   r\:__       <•  «•- 
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Deux  nombres  a  et  p  étant  premiers  entre  eux ,  on  a  toujours 

m 

a"*} — 1  =  p.  On  en  déduit  comme  corollaire  ce  célèbre  théo- 
rème de  Fermât  :  si  p  est  premier  an~' — 1  =  p. 

Si  p  est  un  nombre  premier  et  n  un  diviseur  de  jT"'  (p— 1) 
ou  de  i  (p*)',  on  trouvera  toujours  i  (n)  nombres  inférieurs  à 
p"*,  dont  Us  puissances  divisées  par  pm  donnent  n  résidus  diffé- 
rente. 

Noos  nous  proposons  de  revenir  sur  ce  dernier  théorème 
dans  un  prochain  article ,  qui  aura  pour  objet  l'étude  des 
périodes  de  résidus,  obtenus  en  divisant  les  puissances  d'un 
nombre  a  par  un  nombre  p  premier  avec  a. 


THEOREME  SUR  LA  DIVISIBILITÉ  DES  NOMBRES. 

FAR  o.  a. 


A  un  nombre  de  /?+l  chiffres ,  n  un  facteur  quel- 
conque par  lequel  on  multiplie  le  chiffre  des  unités  de  A,  si 
l'on  ajoute  à  ce  produit  le  chiffre  des  dizaines ,  qu'on  multi- 
plie le  résultat  par  n ,  qu'on  ajoute  à  ce  second  produit  le 
chiffre  des  centaines,  etc.  ;  qu'on  répète  la  même  opération  jus- 
qu'au chiffre  de  l'ordre  le  plus  élevé  de  A ,  et  qu'on  désigne 
par  R»  le  dernier  résultat  de  ces  opérations,  la  divisibilité 
de  A  par  un  diviseur  quelconque  de  10rc  — 1  dépendra 
deR. 

Si ,  au  lieu  de  procéder  uniquement  par  l'addition,  on  em- 
ploie alternativement  la  soustraction  et  l'addition,  retran- 
chant du  premier  produit  le  chiffre  des  dizaines ,  ajoutant  au 
second  les  chiffres  des  centaines,  retranchant  du  troisième 
le  chiffre  des  mille,  etc.,  la  divisibilité  du  dernier  résultat 
obtenu  R ,  par  un  diviseur  de  10/i-f-l ,  sera  la  même  que 
relie  de  A. 


Dans  les  deux  modes  de  vérification,  on  simplifiera  le  cal- 
col,  en  élaguant  successivement  tons  les  multiples  du  divi- 
seur essayé ,  à  mesure  qu'ils  seraient  compris  dans  les  résul- 
tats successifs. 

Si  l'on  considère  la  fraction  -— ,  cl  qu'on  désigne  par  p  le 

nombre  qu'il  en  faul  retrancher  pour  que  son  numérateur 
R  —  pn"  soit  divisible  par  le  diviseur  qu'on  a  en  vue ,  p  sera 
aussi  le  reste  de  la  division  de  A  par  ce  diviseur. 

La  démonstration  de  ce  théorème  est  très-simple ,  car  on 
a  évidemment  : 

R  =  aji'  -(-  a,n*"  +  ajir~"  +aJn|,~1  -\-...+a„\  aB,  a„  «„  af, 
désignant  les  chiffres  de  A  ,  de  manière  que 

A  =  artV-\-af_,  10'_',...a1.  10  + a,, 
d'où  l'on  tire  : 

n'  (A— p)  =  (ÎOn'-l)  af  +  na  _  (ïbT~'— 1}+ 

+  "*«p_.  (ïbT"— 1) +  R— ?nr. 

Si  l'on  considère  les  diviseurs  de  1  On  —  1  ;  pour  ceux  de 
iOn-f-1 ,  ou  a  : 

R  =  o»n* — aj?~'  -f-a.n'-' ±a„, 

et  »'(A—  P)  =  (iOnzpi)a,  +na,,_(iOn    '±t),  etc. 
Le  théorème  énoncé  résulte  de  la  considération  de  ces  rela- 
tions. 

Exemples  -  Diviseurs  de  lOn— 1  cl  de  lOn+1,  qu'on  peut 
vérifier  par  la  méthode  que  nous  venons  d'exposer. 
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NOTE 
SUR  LA  THÉORIE  DES  ÉP1CYCLOIDES 

9AM  Vm  ABOMMÉ. 


Tout  ce  qu'on  a  pu  trouver  sur  la  rectification  et  sur  la  qua- 
drature des  Épicy clofcdes ,  me  parait  renfermé  dans  deux 
théorèmes  qui  s'appliquent  aux  roulettes  en  général.  (  On 
appelle  ÉpieycUXdc  la  courbe  engendrée  par  un  point 
quelconque  du  plan  d'un  cercle  roulant  sur  un  autre  cercle  ; 
— Roulette,  la  courbe  engendrée  par  un  point  quelconque  du 
plan  d'une  courbe  roulant  sur  une  autre  courbe.)  —  Voici 
œs  deux  théorèmes  : 

Si  un  arc  de  courbe  roule  sans  glissement,  d'abord  sur  la 
convexité ,  puis  dans  la  concavité  d'une  autre  courbe,  de  sorte 
que y  dams  ces  deux  roulements,  les  mêmes  points  de  la  courbe 
mobile  soient  successivement  en  contact  avec  les  mêmes  points 
delà  courbe  fixe: 

1"  Théorème  :  La  somme  ou  la  différence  des  deux  arcs 
décrits  par  un  point  quelconque  du  plan  de  la  courbe  mobile 
sera  indépendante  de  la  nature  de  la  courbe  fixe  :  — la  somme, 
si  le  rayon  de  courbure  ae  la  courbe  fixe  est ,  en  chacun  des 
points  de  contact,  plus  grand  que  celui  de  la  courbe  mobile  ; 
la  différence ,  dam  le  cas  contraire. 

*2™*  TtiEORàif  e.  Si  on  considère ,  dans  chacun  de  ces  deux 
roulements,  l'aire  du  quadrilatère  mixtiligne ,  limité  par  l'arc 
de  la  courbe  fixe,  Varc  de  la  roulette  décrite ,  et  les  deux  lignes 
droites  qui  joignent  les  premières  et  dernières  extrémités  de  ces 
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ares  ;  la  somme  des  deux  quadrilatères  sera  une  quantité  con- 
stante, c'est-à-dire  indépendante  de  la  nature  de  la  courbe 
fixe  (au  lieu  de  la  somme  entendez  la  différence,  dans  la 
même  circonstance  que  ci-dessus). 
Pour  s'assurer  de  la  vérité  de  ces  théorèmes ,  il  suffit  de 

considérer  •.  1°  que  Tare  de  roulette  se  forme  en  multipliant 
la  normale,  qui  va  du  point  décrivant  au  point  de  contact  des 

courbes  directrices ,  par  la  somme  des  angles  de  contingence, 
lorsque  le  roulement  est  sir  convexité  ;  et  par  la  différence 
de  ces  mêmes  angles ,  quand  le  roulement  se  fait  en  conca- 
vité. —  2°  :  Que  l'aire  de  la  roulette  se  forme  en  ajoutant  à 
chaque  instant ,  au  petit  secteur  curviligne  qui  a  son  sommet 
au  point  décrivant  et  pour  base  le  petit  arc  de  courbe  no- 
bile,  cet  autre  secteur  dont  on  vient  d'exprimer  l'arc,  et  dont 
le  sommet,  ou  centre,  est  au  point  actuel  de  contact  ;  de  aorte 
que  le  quadrilatère  mixtiligne  de  la  roulette,  surpasse  l'aire  du 
secteur  fini  de  la  courbe  mobile  d'une  certainequantité  qui  est 
la  somme  de  tous  les  petits  secteurs  engendrés  par  le  roulement. 

If.  Il  résulte  de  ces  théorèmes  généraux ,  que  si  on  connaît 
la  longueur  et  l'aire  des  deux  roulettes  que  décrit  un  point  du 
plan  d'une  courbe  roulant  sur  une  courbe  fixe  particulière , 
on  connaîtra  les  longueurs  et  aires  de  toutes  les  doubles 
roulettes ,  décrites  par  le  même  point,  quand  la  courbe  fixe 
est  quelconque. 

III.  Il  convient  de  remarquer  par  rapport  à  la  courbe  fixe, 
trois  cas  principaux  : 

1°  Si  la  ligne  fixe  est  une  droite ,  il  n'y  a  pas  de  différence 
entre  sa  concavité  et  sa  convexité  ;  ainsi  la  longueur  et  l'aire 
de  la  roulette  sur  une  droite  est  toujours  moitié  de  la  somme 
(ou  différence)  des  longueurs  et  aires  des  deux  roulettes  dé- 
crites sur  concavité  et  convexité  d'une  courbe  quelconque. 

2°  Si  l'on  prend  pour  courbe  fixe  une  courbe  identique  à 

la  courbe  mobile  ,  en  ayant  soin  que  ces  deux  courbes  se 
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louchent  dans  le  roulement  par  leurs  points  semblables ,  il 
n'y  aura  pas  de  roulement  possible  en  concavité  ;  il  n'y  aura 
pas,  veux-je  dire,  de  roulette  intérieure  ;  ainsi  l'arc  de  la  rou- 
lette extérieure  sera  alors  précisément  le  double  de  Tare  de 
roulette  sur  une  droite.  Et ,  dans  le  même  cas,  Taire  de  la 
roulette  extérieure  surpassera  le  secteur  fini  de  la  courbe 
mobile  (*)  d'une  quantité  double  de  l'excès  qu'il  a  sur  ce 
même  secteur  quand  la  ligne  fixe  est  une  droite. 

3*  Si  on  jgppose  qu'aux  points  correspondants  de  la  courbe 
fixe  et  de  la  courbe  mobile ,  les  deux  rayons  de  courbure  ont 
constamment  le  même  rapport ,  comme  cela  arrive  manifes- 
tement dans  le  cas  des  Épicycloïdes ,  alors  les  angles  de  con- 
tingence ayant  toujours  entre  eux  aussi  un  même  rapport  ;  il 
s'ensuit  que  la  somme  (ou  différence)  constante  des  deux  arcs 
fiois  de  roulettes ,  se  trouvera  partagée,  entre  la  roulette 
extérieure  et  la  roulette  intérieure ,  dans  le  rapport  de  la 
mune  des  rayons  de  courbure  à  leur  différence  ;  les  excès 
de  chaque  aire  de  ces  deux  roulettes ,  sur  le  secteur  fini  de  la 
courbe  mobile ,  excès  dont  la  somme  (ou  la  différence)  est 
constante  ;  ces  excès,  dis-je,  dans  la  même  circonstance ,  se 
partageront  aussi  entre  la  roulette  extérieure  et  la  roulette 
intérieure ,  dans  ce  même  rapport  de  la  somme  des  rayons 
de  courbure  à  leur  différence. 

Ces  principes  généraux  étant  bien  compris ,  nous  allons 
Caire  la  rectification  et  la  quadrature  (indéfinies)  de  toutes 
les  épicycloïdes ,  que  nous  distinguerons ,  comme  on  l'a  tou- 
jours fait,  en  épicycloïdes  ordinaires,  épie,  allongées  et  épie. 
Qccowcies. 

IV.  Rectification  et  aire  des  épicycloïdes  ordinaires. 

On  doit  à  Cardan  le  cas  particulier  d'une  épicycloïde  ordi- 


(*;  Je  veux  dire  le  secteur  de  la  courbe  mobile  qui  a  son  sommet  au  point 
décrivant  ;  et  dont  les  deux  rayons  vecteurs  vont  aux  extrémités  de  Tare  qui 
>ett  enroulé  sur  la  courbe  fixe. 


luire  se  réduisant  à  une  ligne  droite  ;  c'est  Yépicycloïde  mté- 
riettre  produite  par  le  point  d'une  circonférence  roulant  dans 
la  concavité  d'une  circonférence  de  rayon  double  ■  théorème 
très-curieux  qui  se  démontre  par  la  géométrie  la  plus  simple, 
et  qui  offre  à  l'art  des  machines  une  très-belle  transformation  du 
mouvement  circulaire  continu  en  mouvement  rectiligne  al- 
ternatif. 

Dans  ce  théorème  de  Cardan ,  l'épicycloïde  intérieure  a 
pour  longueur  totale  le  diamètre  du  cercle  fixe^  en  même 
temps  l'aire  totale  de  celte  èpicycloïde  est  la  moitié  du  cercle 
fixe,  ou  le  double  du  cercle  roulant. 

Ensuite,  si  on  faisait  tourner  extérieurement  le  petit  cercle 
sur  le  grand,  on  aurait,  en  vertu  de  ta  troisième  remarque 
ci-dessus ,  une  longueur  totale  égale  a  six  fuit  le  diamètre  du 
cercle  roulant  ;  et  l'aire  de  cette  roulette  extérieure  (  limitée  a 
l'épicycloïde  et  aucercle  fixe)  serait  «gale  à  quatre  fou  l'aire 
du  cercle  roulant,  puisque  son  excès  sur  l'aire  de  cercle  rou- 
lant doit  être  égal  a  trois  fois  l'excès  qui  est  relatif  à  la  rou- 
lette intérieure. 

Donc  si  on  fait  rouler  un  cercle  sur  une  courbe  quelcon- 
que ,  d'abord  dans  la  concavité ,  ensuite  dans  la  convexité , 
en  partant  de  la  même  origine ,  de  manière  que  les  deux  rou- 
lettes se  réunissant  après  le  déroulement  total  de  la  drconGé  - 
rence  mobile,  offrent  une  courbe  fermée,  la  lokgoicr  totale 
de  cette  courbe  fermée  sera  de  huit  fait  le  diamètre  dm  cercle 
générateur,  et  son  aire  sera  six  foin  l'aire  du  cercle  générateur. 

La  cycloïde  ordinaire  a  donc  pour  longueur  quatre  foie  te 
diamètre  du  cercle  générateur  ;  et  son  aire  est  à  celle  de  ce 
même  cercle  dans  le  rapport  de  (rot*  à  un.  ' 

D'ailleurs  on  aura  par  ce  qui  précède  les  longueurs  elles    ' 
aires  totales  de  toutes  les  épicycloïdes ,  puisque  connaissant 
le  rapport  entre  le  rayon  du  cercle  fixe  et  celui  du  cercle  * 
mobile ,  on  saura  comment  se  partagent  entre  l'épicycloïde  ' 


-  87  — 

intérieure  el  l'extérieure ,'  la  longueur  et  Taire  des  deux 
courbes  réunies. 

Mais  ce  ne  serait  que  la  rectification  et  la  quadrature 
définies.  Le  théorème  de  Cardan  peut  donner  davantage; 
c'est-à-dire  peut  donner  la  rectification  et  la  quadrature 
indéfinies. 

En  effet,  la  longueur  de  Fépicyclofrfe  droite  de  Cardan  à 
partir  de  l'origine  où  le  point  décrivant  est  sur  le  cercle 
fixe ,  cette  longueur  est  manifestement  égale  à  deux  foi»  le 
tinus  Pinède  la  moitié  de  l'arc  générateur  ;...  et  il  est  égale* 
ment  facile  de  voir  que  le  demi-segment  du  cercle  fixe  qui 
forme  à  chaque  instant  Faire  de  FépicycloYde  intérieure ,  est 
U  double  du  segment  du  cercle  roulant. 

D'où  on  conclura  que  la  somme  des  arcs  des  deux  épicy- 
cloïdes (  intérieure  et  extérieure) ,  décrites  sur  une  courbe 
fixe  quelconque  ;  ces  arcs  comptés  à  partir  de  l'origine  com- 
mune où  le  point  décrivant  est  sur  la  courbe  fixe ,  cette 
somme  est  toujours  égale  à  huit  fois  le  sinus  verse  de  la  moitié 
de  Parc  générateur.  En  même  temps  les  portions  correspon- 
dantes de  Faire  de  ces  deux  épicycloYdes  valent  ensemble 
six  fois  le  segment  du  cercle  générateur. 

On  voit  qu'en  particulier  on  est ,  par  ce  qui  précède ,  en 
possession  de  la  rectification  et  de  la  quadrature  indéfinies 
de  la  cycloïde  ordinaire.  Je  passe  aux  autres  épicycloïdes. 

Y.  Rectification  et  quadrature  des  épicycloïdes  allongées  ou 
accourcies.  Au  moyen  de  ce  qu'une  ellipse  est  toujours  . 
épicyclolde  accourcie  (ou  allongée)  d'un  cercle  dont  le 
rayon  est  égal  à  la  somme  (ou  à  la  différence  )  de  ses  demi- 
axes  ,  tournant  intérieurement  dans  un  cercle  de  rayon 
double ,  on  voit  que  tous  les  arcs  de  cycloïde  (  ou  d'épicy- 
doïde)  allongée  ou  accourcie,  sont  comparables  à  certains  arcs 
d'une  ellipse  déterminée.  De  plus,  les  aires  correspondantes  de 
ces  épicycloïdes  se  trouveront  comparées  à  des  quadrilatères 


limités  par  deux  droites,  un  arc  de  cercle  et  un  are  d'ellipse; 
mais  je  laisse  au  lecteur  de  voir  par  lai-méme  le  détail  de 
la  chose. 

J'observerai  seulement  que  si  un  cercle  tourne  extérieure- 
ment sur  un  cercle  égal,  un  point  quelconque  de  son  plan  dé- 
crit une  courbe  du  genre  de  celles  que  M.  Quételet  appelle 
caustiques  secondaires.  (La  développée  de  cette  courbe  serait 
la  caustique  par  réflexion  du  point  qui  correspond  dans  le  cer- 
cle fixe,  au  point  décrivant  mobile.)  Cette  courbe  est  algébri- 
que a  cause  de  l'égalité  des  deux  cercles  ;  c'est  nue  courbe  dn 
quatrième  degré.  On  aura  d'après  ce  qui  précède ,  sa  lon- 
gueur totale  ;  elle  sera  égale  à  quatre  fois  le  contour  de  l'el- 
lipse ayant  pour  axes  les  deux  segments  du  diamètre  passant 
par  le  point  décrivant  ;  son  aire  totale  sera  également  facile 
à  calculer  à  l'aide  des  principes  précédents  et  dépendra  de 
l'aire  de  cette  même  ellipse.  Ce  résultat  paraîtra  d'autant 
plus  remarquable,  si  on  fait  attention  à  la  propriété  de 
celte  caustique  secondaire  remarquée  par  M.  Sturm ,  qui  est 
que  la  différence  des  distances  de  chacun  de  ses  points  an 
point  lumineux  et  à  sou  conjugué  harmonique  dans  le  cercle, 
ces  deux  distances  multipliées  respectivement  par  un  cer- 
tain coefficient  constant ,  donne  une  somme  invariable  (An- 
nota dtMathémat.,  t.  XV,  p.  205,  Gergonne)  -,  circonstance 
qui  établit  une  analogie  remarquable  et  très- étroite,  entre  la 
construction  de  cette  courbe  et  celle  des  sections  coniques. 

Pascal ,  dans  son  fameux  défi  sur  la  roulette,  a  fait  voir 
le  premier  que  la  longueur  des  cycloïdes  allongées  on  ac- 
courcies,  dépend  de  la  recliûcalion  de  l'ellipse.  NicoUe  a 
montré  la  même  chose  pour  les  épicycloïdes  (allongées  ou  ac- 
conreies)  dans  les  mémoires  de  l'Académie  des  sciences  pour 
1708.  Pascal  avait  aussi  tiré  de  sa  méthode,  la  détermination 
des  deux  cycloïdes  allongées  et  accourcies  qui  ont  des  lon- 
gueurs égales  ;  ce  qu'on  peut  aussi  demander  pour  les  épi- 


cydoïdes  et  ce  qu'on  fera  facilement  avec  ce  qui  précède. 
Pascal  emploie  une  marche  équivalente  au  calcul  intégral , 
qui  est  aussi  le  procédé  de  Nicolle  ;  je  ne  croîs  pas  que  cette 
théorie  ait  été  jamais  présentée  dans  les  termes  auxquels 
elle  se  trouve  actuellement  réduite.  Aussi  m'a-t-il  paru  in- 
téressant de  montrer  comment  de  simples  considérations 
intuitives  pouvaient  mettre  les  élèves  en  possession  de  tous 
ces  beaux  résultats. 

J'ajouterai  comme  application  des  théorèmes  généraux 
que  lorsqu'une  section  conique  roule  sur  elle-même ,  chacun 

de  ses  foyers  décrit  un  arc  de  cercle  ;  il  suit  de  là  que  les 
diverses  roulettes  décrites  par  le  foyer  d'une  conique ,  dé- 
pendent pour  leur  rectification  et  leur  quadrature  du  pro- 
blème de  la  quadrature  du  cercle. 

Je  termine  enfin  en  proposant  aux  lecteurs  des  Annales , 
d'examiner  si  cette  théorie  peut  s'appliquer  aux  roulettes 
sphériques,  et  surtout  s'il  y  a  quelque  épycicloïde  spbériqne 
qui  soit  un  arc  de  grand  cercle ,  ce  qui  ferait  l'analogue  du 
beau  théorème  de  Cardan. 


NOTE 
Smr  le  problème  des  lumières ,  et  sur  un  paradoxe  de  statique. 

PAB.  SI.  QUXI.UBT, 

1-e  problème  des  lumières  donne  lieu ,  dans  le  cas  où  le 
point  cherché  doit  être  situé  sur  la  courbe  représentée  par 
l équation  bifocale  y  (zyz')  =  o ,  à  une  singularité  d'analyse 
remarquée  par  M.  Terquem,  dans  une  de  ses  intéressantes 
notices  (note  IV  de  In  page  118,  du  troisième  volume  des 
Annales). 

La  discussion  analytique  de  ce  problème  peut  être  utile ,  en 
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ce  ma,  qu'elle  comprend  presque  Iras  lei  cm  qui  peuvent 
sq  présenter  dam»  la  recherche  des  valeurs  marina  on  mi- 
aima  d'une  fonction  d'nne  seule  variable  entre  les  limites, 
pour  lesquelles  elle  demeure  eontiaoe.  Le  choix  de  la  va- 
riable indépendante  n'est  pas  ici  parement  arbitraire,  et  II 
y  a  une  certaine  liaison,  que  le  calcul  fait  connaître,  entre 
ce  problème  général ,  et  celui  que  M.  Gerono  a  traite.  Noos 
examinerons ,  a  celte  occasion ,  dan»  le  second  paragraphe 
de  cet  article ,  nn  paradoxe  de  statique  que  l'on  rencontre 
dans  la  recherche  des  positions  d'équilibre  d'une  ellipse 
donnée,  considérée  comme  une  ligne  matérielle ,  inflexible , 
onirorntéflsent  pesante ,  et  inscrite  dant  du  angle  droit,  dont 
le  plan  est  vertical,  lorsqu'on  fait  abstraction  du  frottement 
de  l'ellipse  sur  les  cotes. 

S  I". 

Une  ellipse  donnée,  dont  le  périmètre  est  sans  pouvoir 
réflecteur,  est  située  dans  le  vide,  et  éclairée  par  deux  corps 
lumineux  très-petits,  par  rapport  à  ses  dimensions,  et  placés 
i  ses  foyers.  Les  intensités  des  deux  lumières  à  l'unité  de 
distance,  et  dans  tontes  les  directions  autour  de  chacune 
d'elles,  étant  respectivement  représentées  par  (a)  et  par  (i), 
qui  seront  des  constantes  données ,  déterminer  sur  te  péri- 
mètre de  cette  ellipse ,  les  points  pour  lesquels  l'intensité 
de  la  lumière  reçue ,  est  un  maximum,  ou  bien  un  mi- 


Si  les  dimensions  des  deux  corps  lumineux ,  autour  des 
foyers,  devenaient  sensibles,  par  rapport  à  celles  de  l'ellipse, 
et  que  ces  deux  corps  fassent  des  solides  incandescents,  il 
ne  suffirai  t  pas  de  les  supposer  sphériques ,  et  également  ln- 
mincux  dans  tonte  l'étendue  de  leur  surface ,  pour  être  en 
droit  de  les  traiter ,  dans  le  calcul ,  comme  des  points  Imnl- 
neox.  £■  effet,  le  théorème  de  l'action,  suivant  la  raison  in- 
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vctse  dm  omi  de  lu  distance,,  d'une  couche  sphériqoe  homo- 
gène sur  un  point  extérieur  donné,  wnppasn  que  l'on 
conridèro  In  totalité  des  points  de  cette  couehe  ^  ce  qu'on  no 
pourrait  foira  ici ,  d'aprè*  les  hypothèses  admises. 

Les  deux  équations  du  problème,  entre  les  deux  va- 
riable» net  s1  qui  représenteront  les  rayons  secteurs,  et  la 
fonction  Iqni  mesurera  l'intensité  de  la  lumière  reçue  en  un 
point  quelconque  de  l'ellipse ,  seront  : 

z-fsT=8À  (t) 

[a)  et  (b)  désignant  les  intensités  des  deux  lumières  qui  oc- 
cupent respectivement  les  foyers  gauche  et  droit  de  l'ellipse, 
pour  fixer  les  idées ,  nous  supposerons  a  >  b ,  la  fonction  I 
sera  toujours  continue  entre  les  limites  qui  comprennent 
les  valeurs  possibles  de  s  et  de  z' ,  et  pourra  à  volonté  d'après 
Féquation  (1),  être  considérée  comme  une  fonction  de  s  on 
de»'aeuL 

On  sait  aussi  : 

V  Que  lorsqu'une  fouciion  réelle  continue  et  explicite 
«Tune  seule  variable  indépendante ,  passe ,  pour  une  valeur 
particulière  de  cette  variable,  par  une  valeur  maximum  ou 
minimum,  cette  même  valeur  de  la  variable  indépendante, 
doit  rendre  sa  première  dérivée  par  rapport  à  cette  variable, 
nulle,  infinie,  ou  discontinue. 

S*  Que  pour  s'assurer ,  dans  le  premier  cas,  s'il  y  a  ma- 
ximum ou  minimum,  H  faut  examiner  si  cette  même  valeur 
de  la  variable ,  donne  une  valeur  finie  et  déterminée  à  la 
première  des  dérivées  consécutives,  qui  cesse  de  s'évanouir. 
Cette  dérivée  doit  être  d  ordre  pair ,  et  dans  ce  cas  ,  il  y  a 
maximum  ou  minimum  pour  la  fonction  primitive,  selon 
qne  la  valeur  de  celte  dernière  dérivée ,  est  négative  ou  po- 
sitive. 


3*  Que  dans  les  deux  derniers  cas  et  même  daus  le  précé- 
dent ,  ai  la  première  des  dérivées  consécutives  qui  cesse  de 
s'évanouir  prenait  une  valeur  infinie ,  il  est  nécessaire  pour 
décider  s'il  y  a  maximum  on  minimum ,  et  pour  les  distin- 
guer, de  soumettre  la  fonction  I  à  une  discussion  spéciale. 

1.  Ceci  étant  admis,  passons  à  l'examen  du  premier  cas  : 
les  deux  équations  différentielles  du  problème  seront  : 

dl  =  —  ^~dz  —  ^tdz'=0,  (3) 

dz+dz'=Q,  (i) 

éliminons  alternativement  dz  et  di' entre  ces  deux  équations, 
les  équations  résultantes  seront  : 

*(î  -£)-■      <5) 

*'(?-£)  =  •.  I* 

et  pourront  remplacer  l'équation  (3). 

La  première  manière  de  vérifier  ces  dernières,  consiste  a 


d'où  —Œ\/  t  «i  même  temps  que  z+s'=8A. 
a,  z'  et  I  auront  donc  respectivement  les  valeurs  suivantes 
aAt^â  ,_     2A  j/b 

V~a  +  V~b  Vl  +  V~b 

1  ■  " 


\\/a  +  Vb)         \Vâ+\/b) 

les  valeurs  de  z  et  de  z'  sont  fnciles  à  construire  { voir  tes 

Ann.  I.c),  et  la  détermination  des  points  cherchés,  ■.'effectue 


immédiatement.  Cette  solution  n'est  pas  toujours 

car  le  maximum  de  la  valeur  do  rapport  -; ,  dans  une  el- 

z 

tipse  dont  SA  et  2C  sont  respectivement  le  grand  aie  et 
l'excentricité,  etf -r-^?  ;  il  faut  donc  que  l'on  ait  : 


V 


a<A+C 


b  ^A— C 

et  dans  cette  hypothèse ,  die  détermine  sur  le  périmètre  de 
1  ellipse,  et  du  côté  droit  par  rapport  j)  la  direction  du  petit 
aie,  deux  points  symétriquement  placés  par  rapport  à 
l'autre  axe,  et  pour  lesquels  l'intensité  de  la  lumière  est  un 
minimum.  En  effet ,  pour  obtenir  l'expression  de  <ï\ ,  diflé- 
rentions  les  équations  (3)  et  (4) ,  en  prenant  zoui'  pour  \*~ 
riable  indépendante ,  il  en  résultera: 

gl  _  d%\  _6a       66 
dz*~ï&  ""  *«   +  z'4' 

le  second  membre  étant  positif ,  fini  et  différent  de  zéro» 
lorsqu'on  y  substitue  les  valeurs  de  z  et  de  z'  précédemment 
trouvées,  et  cette  dérivée  étant  d'ordre  pair,  il  s'ensuit 
qu'aux  points  correspondants,  l'intensité  de  la  lumière  est 
un  minimum. 

2.  Pour  obtenir  d'autres  solutions ,  reprenons  les  deux 
expressions  différentielles  : 

a        b 
et  égalons  dz  ou  dz'  h  zéro  el  à  l'infini.  Le  facteur  — 5, 

oe  devenant  infini  pour  aucun  point  de  l'ellipse,  les  équations 
différentielles  seront  ainsi  satisfaites. 

11  est  d'ailleurs  permis  d'égaler  dz  ou  dz  à  zéro  ou  à-  Tin- 
fini  ,  pourvu  que  z  et  z'  soient  considérées  comme  des  fonc- 
tions d'une  certaine  variable  indépendante.  Gomme  il  s'agit 


d'une  ellipse,  et  que  te  rayons  vecteurs  ont  pour  expres- 
sions: 

on  ne  pourra  pas  choisir  l'abscisse  pour  variable  indépen- 
dante ,  puisque  Ton  tire  des  valeurs  de  z  et  de  z', 

<fc_C         M      _C 

valent*  flrtfee  et  généralement  différentes  de  lèrù. 

Nous  choisirons  poor  variable  indépendante  l'ordonnée 
perpendiculaire  au  grand  axe  dont  la  direction  passe  par  les 
points  d'intersection ,  des  deux  circonférences  décrites  au- 
tour des  foyers  comme  centres ,  respectivement  avec  le* 
rayons  e  et  «'. 

3.  Dans  cette  hypothèse ,  les  équations  (S) ,  (*),  (5) ,  (6) , 

deviendront  : 

dl  da  dz        db   dz' 

ty-~~?dï~  7  ^rs=0'         (7) 

dz        dz' 

dz    (a         b  \  ^x 

àd   [a         b\ 

en  raison  de  la  symétrie  des  formules  par  rapport  à  z  et  zrT 
nous  examinerons  seulement  les  deux  hypothèses  : 

dz  dz 

l'expression  de  s  en  x  et  y  étant 

z=Vy+(C+x)\ 

il  en  résulte 

dy  z 


1  équation  de  l'ellipse  donne  : 

dy  ~      BV 

dx 
Eliminons  —  entre  les  deux  équations  précédentes ,  l'équa- 
tion finale  sera  : 

dy  ~  Vxz  f 

si  donc  on  pose  —  =  0,  les  seules  valeurs  des  coordonnées 

dy 
qoi  paissent  convenir  au  problème ,  seront  y  =  0 ,  d'où 

dz 

xte  =p  A ,  l'hypothèse  —  =  x ,  donnera  x  =  0 ,  ^ — zLB. 

K  Les  quatre  points  qoi  répondent  à  ces  couples  de  coor- 
données ,  sont  les  quatre  sommets  de  la  courbe  ;  mais  il  reste 
à  examiner  si ,  en  ces  points ,  l'intensité  de  la  lumière  est 
bien  un  maximum  ou  un  minimum ,  et  comme  on  peut  le 
pressentir,  la  discussion  dépendra  principalement  de  la  con- 
dition restrictive  trouvée  plus  haut ,  savoir 


t 
t  <  A      „    ou  encore    2C  > : 2A; 

O  A.  ~~  A* 


</ 


Va+Vb 


cherchons  d'abord  pour  le  cas  ou  -r-  =0,  la  valeur  fcorres- 

dy 

pondante  et  le  signe  de  la  seconde  dérivée  —  pour%r=0, 

x  =  ±  A,  ou  plutôt  pour  z=AzpC ,  z'=  AzfcC,  les  signes 
supérieurs  se  correspondant  ainsi  que  les  signes  tarférteors. 
Des  deux  formules 

^i  —  —  (  —  2a  4.  —\ 

~dy~~  4r  \     ?  +  ^V' 

dy  +  <fy  ~" 
on  déduit 

*ï_*!  /      **  a^Ï\  a.  —  /—  4-  —  \ 


et  de  l'expression  de  y ,  savoir  : 

il  —  — OrtCg+A*) 

on  peut  aussi  conclure  : 


les  hypothèses  particulières  : 

tFz 

■y-, ,  «  réduira  A  la  quantité 

—  C(A'rFAC)_ 


q=B'(À=pC}A  B"    ■ 

le  signe  supérieur  répondant  à  l'extrémité  gauche  dn  grand 
axe ,  et  le  signe  inférieur  a  l'antre  extrémité,  ce  qui  Tait 
<Tz 

'■&• 

pour  le  second, 
i  concl 

..   dz"   f6a  ,  S*\  "  ai      a 

itque  la  partie      ,  I  — +  — I  ,  disparaîtra  ton- 
jours,  il  reste  donc  à  déterminer  les  signes  que  prend  le 


Uns  l'une  et  l'autre  hypothèse. 

Dans  la  première  *  =  A— C,  *'=A-|-C,  le  signe  du 

J<«  .     .    . 

-,  prendra  le  signe  moins, 


»  valeur  numérique  correspondante  sera  finie,  et  différente 
de  zéro ,  à  moins  que  l'ellipse  ne  dégénère  en  une  circon- 
férence; donc  an  sommet  gauche  du  grand  aie,  l'intensité 
de  la  lumière  est  un  maximum 

Dans  la  seconde  hypothèse,  le  signe  du  facteur  ~  n%  + 

b 
jt — ^r3 ,  change  selon  les  valeur*  numériques  de  (a)  ib)  C,  A. 

(A — U) 

Ainsi ,  l'extrémité  droite  du  grand  axe ,  satisfait  tantôt  à  la 
condition  du  maximum,  tantôt  à  celle  du  minimum.  Si  C=0, 

le  signe  du  facteur  sera  uégatif ,  mais  cornu*  £  se  réduira 

<fi 

à  zéro ,-— deviendra  aussi  nulle.  Dans  ce  cas,  on  voit  à 
dy 

priori ,  que  tous  les  points  de  la  circonférence  satisfont  à  la 
fois  à  la  condition  du  maximum  et  du  minimum ,  et  toutes 
les  dérivées  successives  de  I ,  par  rapport  ky  se  réduisant  à 
zéro  pour  C  =  0 ,  le  calcul  ne  pourrait  lever  l'ambiguïté  qui 
est  évidemment  inhérente  à  la  question. 

5.  Il  y  aura  maximum  d'intensité  à  l'extrémité  droite  du 
grand  axe,  lorsque  l'inégalité 

+'71 FTi>°°o2C>-; - 2A 
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sera  vérifiée; 

♦•       «^  (A  +  C)3      ,  ... 

mais  on  en  tire  :  T  >  ^%1,  et  par   suite,   le  rapport 

o       (A  —  C) 

-,  =  \/-  déterminé  lors  de  la  première  solution,  sera  in- 

férienr  à  A  +  C 
I€ne  raA-C 

Ce  qui  fait  voir  que  dans  ce  cas,  l'intensité  delà  lumière  est 
un  maximum  a  l'extrémité  droite  du  grand  axe,  et  un  mini- 
mum aux  points  déjà  déterminés  sur  le  périmé! re  de  l'ellipse. 

On  s'explique  aisément ,  comment  ces  deux  derniers  cas 
se  trouvent  liés  entre  eux ,  car  puisque  la  courbe  est  con- 


tinue,etquele  rayonnement  de  la  lumière  •  lieu  égakteeal 
dam  tons  les  sens ,  autour  de  chacune  de»  deux  lumières  * 
eàtre  deux  maxime  d'intensité  consécutifs  inégaux,  doit 
exister  un  minimum. 

6.  Mais  voici  encore  une  autre  manièrejrius  naturelle  de 
s'assurer,  que  dans  le  cas  dont  nous  nous  occupons,  les  points 
situés  hoft  de  l'axe  et  sur  le  périmètre  de  l'elUpte ,  reçoivent 

moins. de  lumière  que  chacun  des  deux  sommets  du  paud 
axe. 

Les  valeurs  de  z  et  de  z' ,  savoir  : 

*  i 

2AV/â  2AV/^ 

S=  — r —  •        Z  =  -r z — 


\/â+\/b  Va  +  VÏ 

sont  ainsi  que  l'intensité  correspondante  I ,  indépendantes , 
de  l'excentricilé  2C  ;  de  plus ,  le  sommet  le  moins  éclairé  du 
grapd  axe,  reçoit  une  quantité  de  lumière  variable  avec  cette 
excentricité ,  et  qui  a  pour  expression  : 

a  b 


(À  +  C)'  T(A-C)'' 
ou  plutôt 

en  faisant  A  -f-  C  =  *>    d'où    A—  C  =  2A  —  \>. 

D'un  autre  côté,  fet2A —  v,  sont  d'après  la  nature  du 
problème,  enfermées  entre  les  limites  0 ,  2 A. 

Ainsi ,  en  se  reportant  à  la  discussion  du  problème  traité 
par  M.  Gerono  pour  le  cas  d'une  ligne  droite  de  longueur  2A 
dont  les  extrémités  sont  occupées  par  deux  lumières  d'inten- 
sités (a)  et  (b)  y  (voir  le  n°  cité  des  Annales) ,  on  devra  avoir 
l'inégalité 

a  b  a  b 

'        '■       -i-       I      i<i    iij        ^^  il ■       '■»»'        uk.         «  ■■ 

(A-w+cT=fl>/  ...V-  V  +  /  ^fo 


7.  0*  part  mima ,  dtprie  la  condition  de  l'existence  des 
Arts  extérieure  au  gftnd aie ,  fixer  pour*  et  2A  — m  dos 
nltea  correspondantes  de  Variabilité. 
Cette  condition  eat  : 

s 


vi 


A+C  „         *Al/<* 

1        ou  encore    2C> - — ; 8A, 


b  ^  A— C  v_      t  y. 

remplaçant  A  +  C  par  p  et  A  —  C  par  SA 


\A    " 


d'où  Pan  tire  : 

S  1 

V  <    - —  :         2A  —  9  < - 


*<2A,  2A— p>0. 

8.  H  y  aura  au  contraire  minimum  à  l'extrémité  droite 
do  grand  axe ,  lorsque  l'inégalité 

a  b  kkVa 

-7Â4^+(i=C)»<0'  oublen  2C<-^-V"-~2A' 

ya-\~Vb 
sera  satisfaite ,  c'est-à-dire  tontes  les  fois  qne  les  points  de 
minimum,  extérieurs  an  grand  axe ,  ne  pourront  pas  exister. 
Enfin  dans  le  cas  on  l'on  aurait  précisément  : 

^  Va  +  Vb 

-z-  se  réduirait  à  zéro ,  et  l'on  ne  pourrait  pins  conclure 

s'il  y  a  on  s'il  n'y  a  pas  minimum  en  ce  point. 

Pour  lever  la  difficulté  autrement  que  par  de  nouvelles 
diflérentiatiooa ,  observons  qu'en  raison  de  la  symétrie  de  la 
courbe  par  rapport  à  son  grand  axe,  le  point  dont  il  s'agit 
doit  nécessairement  être  un  point  de  maximum  ou  de  mi* 
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nimum  d'intensité.  Or,  si  eo  ce  point  l'intensité  était  un  maxi 

mnm,  il  en  résulterait,  comme  ci-dessus,  l'existence  de  points 

de  minimum  hors  de  l'axe  ;  ce  qui  serait  contre  l'hypothèse, 

donc  c'est  le  minimum  qui  doit  avoir  lien. 

d\ 
9.  Il  reste  encore  à  examiner  l'hypothèse—  =  oo   on 

d% 

plutôt  -j-  =  « ,  en  écartant  pour  le  moment  le  cas  où  le 

facteur  -r, =  deviendrait  nul  en  même  temps.  Or  cette 

a"       s"  r 

hypothèse  rend  aussi  infinies  toutes  les  dérivées  successives 
de  I  par  rapport  à  y;  il  faudra  donc  discoter  directement  la 
fonction  I  dans  le  voisinage  des  valeurs  particulières  de  z  et 
.  dz. 


deux  égales  à  A,  il  s'ensuit  que  les  points  correspondait Is  de 
l'ellipse  sont  les  extrémités  du  petit  axe. 

Faisons  dans  I,       s  =  A-f-A,  a':-- A — A, 
A  désignant  un  accroissement  réel  positif  ou  négatif,  aussi  petit 
que  l'on  voudra,  attribué  au  rayon  vecteur  s.  Soit  I,  la  valeur 
del,  qni  correspond  à  s  =  A,  %'  =  A,  et  désignons  par  l' la 
valeur  de  I  pourz=A+A,  z'  =  K—k,  nous  aurons  - 

r_I  a        I        b  a+b 

A      (A+Aï'MÀ— *)'        A'    ' 
Développons  en  séries  convergentes ,  ordonnées  suivant  les 
puissances  croissantes  de  h ,  et  par  la  formule  du  binôme  de 
Newton,  les  deux  facteurs 

1  1 

(A  +  A)"         {A -A)-' 
les  deux  développements  arrêtés  aux  termes  en  A*  inclusive- 
ment ,  seront  respectivement  : 


A*  ' 
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■àhlb — a)      3h'la4-b) 

A.  A1* 

Pour  de  très -petites  valeurs  de  A,  le  second  membre  se 
réduit  sensiblement  i  son  premier  terme ,  ou  si  Ton  veut ,  on 
peut  donner  à  h  une  valeur  numérique  positive  ou  négative, 
assez  petite,  pour  que  le  signe  du  second  membre  soit  le 
même  que  celui  de  son  premier  terme,  et  cela  quelle  que  soit 
la  valeur  du  coefficient  dç  A.  11  n'y  a  donc ,  ainsi  qu'on  de- 
vait s'y  attendre,  ni  maximum,  ni  minimum  d'intensité  aux 
extrémités  du  petit  axe,  lorsque  (a)  diffère  de  (6),  puis- 
qu'alors  I' — JA  change  de  signe  avec  h  pour  des  valeurs  de  h 
suffisamment  petites  en  valeur  numérique,  et  aussi  pour 
toutes  les  valeurs  encore  plus  faibles. 

Au  contraire  si  o=6,  auquel  cas  l'expression  de  1'— I*  de- 
vient : 

on  voit  bien  que  les  extrémités  du  petit  axe  satisferont  à 
la  condition  du  minimum ,  puisque  le  signe  du  second  mem- 
bre demeure  positif  pour  des  valeurs  suffisamment  petites, 
positives  ou  négatives  réelles  de  A,  et  pour  toutes  valeurs  nu- 
mériquement inférieures. 

dz 
Il  est  vrai  que  les  conditions  a  =  b,  z  =  A,  *'  =  A,  -7-  =  00 

«y 

d\ 

prises  ensemble    donnent   T  =  0x  «> . 

<*y 


il  est  inntile  de  revenir  sur  les  calculs  précédents , 
puisque  cette  dernière  discussion  est  directe.  On  voit  aussi , 
que  dans  l'hypothèse  de  a  =  b,  les  points  donnés  par  la  pre- 
mière solution  coïncident  avec  les  extrémités  du  petit  axe. 
Enfin ,  lorsque  (a)  diffère  de  (fc) ,  ot  que  l'excentricité  2C 
^  réduit  à  zéro ,  les  deux  lumières  sont  réunies  au  centre  ; 
mais  il  est  assez  remarquable  que ,  comme  plus  haut , 
première  solution 


rVï- 


celle  que  l'on  recherche  le  pins  ordinairement  dans  les  pro- 
blèmes de  ce  genre ,  en  posant  dl  =  0 ,  ne  satisfait  pas  du 

tout  «a  problème ,  puisque  dans  le  cercle  le  rapport  —,  ni 

égal  à  l'unité  ;  nouvelle  preuve  de  la  nécessité  de  vérifier 
si  les  solutions  données  par  l'algèbre ,  dans  la  résolution 
analytique  des  problèmes,  conviennent  aux  questions  propo- 
sées, dont  les  énoncés  peuvent  renfermer  des  restrictions  (*). 
10.  II  y  a  bien  des  manières  de  généraliser  le  problème 
des  lumières  ;  par  exemple,  en  faisant  tourner  l'ellipse  au- 
tour de  son  grand  axe ,  de  manière  à  lui  faire  décrire  une 
révolution  complète,  les  points  de  minimum  seront  tons  si- 
tués sur  une  parallèle  de  la  surface ,  qui  pourra  se  réduira 
a  un  point  situé  à  l'extrémité  la  moins  éclairée  du  grand 
axe.  Si  le  centre  de  l'ellipse  était  occupé  en  même  temps  par 
une  troisième  lumière  d'intensité  te),  et  sous  les  conditions 
spécifiées  dans  l'énoncé  dn  problème  général  que  nous  venons 
de  discuter,  l'expression  générale  de  I  en  s  et  s',  serait  ra- 
tionnelle et  ainsi  composée  : 

comme  cela  résulte  de  la  théorie  des  triangles,  et  les  rayons 
vecteurs  s  et  »'  dépendraient  de  l'excentricité.  An  surplus, 
dans  le  problème  précèdent ,  la  position  des  points  extérieurs 
au  grand  axe  pour  lesquels  l'intensité  de  La  lumière  est  un 
minimum ,  dépend  implicitement  de  l'excentricité. 

Enfin ,  dans  le  cas  où  ta  série  des  centres  lumineux  donne- 
rait lieu  à  une  courbe  plane  brillante,  le  problème  dépendrait 
évidemment dk>  diJEérenlia lions  par  rapport  à  des  paramètres 

«  Mmbiitle  m trie* 
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renfermés  «h»  on  signa  d'intégration  délnie ,  relatif  à  la 
courbe  rayonnante. 

5  2*. 

Déterminer  les  positions  d'équilibre  d'une  ellipse  donnée 
de  grandeur,  que  Ton  considère  comme  une  ligne  matérielle, 
inflexible ,  uniformément  pesante ,  et  qui  peut  glisser  sans 
frottement  sur  las  côtés  d'an  angle  droit  fixe  dont  le  plan  est 
vertical,  l'ellipse  étant  constamment  appliquée  sur  le  plan 
de  l'angle* 

i .  Les  conditions  nécessaires  et  suffisantes  de  l'équilibre 
stable  ou  instantané  sont ,  comme  on  sait ,  que  la  direction 

de  la  verticale  menée  par  le  centre  de  gravité  ou  de  figure 
de  l'ellipse  passe  par  le  point  de  reooontre  des  deux  nor- 
males aux  points  de  contact  «  et  que  le  poids  de  l'ellipse  dé- 
composé suivant  les  directions  des  deux  normales  fournisse 
deux  composantes  qui  tendent  à  presser  l'ellipse  contre  les 
côtés  de  l'angle.  Il  résulte  tout  d'abord ,  de  cette  dernière 
condition,  que  l'angle  donné  doit  être  entièrement  situé  au- 
dessus  de  l'boriiontale  menée  dans  son  plan  par  son  sommet. 

La  ligne  droite  qui  réunit  les  points  de  contact,  est  tra- 
versée en  son  milieu  par  celle  qui  joint  le  sommet  de  l'angle 
au  centre  de  l'ellipse.  Cette  dernière  ligne  est  donc  unedia* 
gonale  du  rectangle  construit  sur  les  normales ,  et  dont  un 
sommet  coïncide  avec  le  sommet  de  l'angle  donné  ;  on  sait 
aussi  que  le  centre  de  l'ellipse  inscrite  dans  l'angle,  doit  être 
situé  sur  la  circonférence  de  rayon  |/V  -f-  b\  décrite  du  som- 
met de  l'angle  comme  centre  ;  donc ,  en  général ,  cette  dia- 
gonale du  rectangle  doit  être  verticale.  Dès  lors ,  il  est 
facile  de  placer  l'ellipse  donnée  dans  les  deux  positions  d'é- 
quilibre qu'elle  peut  prendre. 

Supposons  maintenant  qu'on  imprime  à  l'angle ,  dans  son 
plan  et  autour  de  son  sommet ,  un  mouvement  de  rotation 
constamment  dirigé  dans  le  même  sens  ;  l'un  des  côtés  se 
rapprochera  de  la  verticale  menée  par  le  sommet  de  l'angle , 


el  si  on  arrête  le  mouvement  lorsque  le  sinus  4e  I'bo- 
£çle ,  compris  entre  ces  deux  lignes ,  sera  devenu  inférieur  à 


dans  l'angle  donné. 

a.  La  difficulté  tient  encore  à  l'omission  de  solutions 
particulières  ;  le  problème  comporte  en  général  quatre  solo- 
lions,  car  l'ellipse  pent  être  naturellement  placée  en  équi- 
libre dans  deux  positions  telles  qne  les  contacts  aient  Heu  à 
ses  sommets.  Dans  ces  deux  positions ,  la  verticale  da  centre 
de  gravité  ne  passe  pas  constamment  par  le  sommet  de  l'angle 
pendant  sa  rotation  ,  en  aorte  qne  l'équilibre  absolu  ou 
relatif  (*)  peut  subsister  tant  que  l'angle  demeure  entière- 
ment situé  au-dessus  de  l'horizontale  menée  dans  son  plan 
par  son  sommet. 

3.  La  théorie  du  plan  incliné  présente  une  antre  singula- 
rité qui  peut  au  premier  abord  embarrasser  les  élèves. 
Lorsqu'un  prisme  droit  rigide  pesant  et  homogène ,  s'appuie 
par  sa  base  sur  un  plan  incliné ,  quelle  qne  soit  l'inclinaison 
du  plan ,  quelle  qne  soit  aussi  la  longueur  des  arêtes  longi- 
tudinales, it  ne  peut  jamais  chavirer ,  lors  même  que  la  ver- 
ticale abaissée  du  centre  de  gravité  du  solide  tomberait 
en  dehors  de  sa  base. 

Si  habituellement  le  prismese  renverse,  pour  une  certaine 
inclinaison  dn  plan  ou  pour  une  certaine  longueur  des  arêtes 
qui  lui  sont  perpendiculaires ,  cela  tient  uniquement ,  si  le 
système  est  dans  le  vide,  à  l'effet  du  frottement-  de  la  base 
du  prisme  sur  le  plan,  frottement  dont  la  direction  ne  peut 
jamais  passer  par  le  centre  de  gravité ,  et  dont  on  fait  abs- 
traction dans  la  statique  des  corps  rigides. 

nAunMde  r 
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THÉORIE  DU  CALCUL  ÉLÉMENTAIRE. 

t.  (flofrc  poathume.)   (*) 


INTRODUCTION. 

1 .  Le  calcul,  considéré  sous  le  point  de  vue  le  pins  général, 
est  l'ensemble  de  tontes  les  opérations  que  nous  pouvons 
fiéeuter  sur  les  nombres. 

8.  Les  pins  simples  de  ces  opérations  n'exigent  qu'on  mo- 
ment de  réflexion ,  et  deviennent  pins  ou  moins  familières 
à  tons  les  hommes  qui  vivent  en  société.  Mais  noire  intelli- 
gence ne  pourrait  suffire  aux  combinaisons  qu'elles  exige- 
raient dès  qu'elles  deviennent  plus  compliquées ,  sans  l'heu- 
reuse invention  des  signes  dont  nous  nous  servons  pour 
écrire  toutes  celles  de  nos  pensées  qui  se  rapportent  à  des 
nombres. 

3.  Outre  l'avantage  de  les  fixer  ainsi  sous  nos  yeux ,  pour 
n'avoir  plus  à  craindre  de  les»  confondre  ou  de  les  oublier , 
nous  sommes,  à  l'aide  de  ces  signes ,  et  de  quelques  règles 
simples  et  faciles  à  retenir,  parvenu*  à  pouvoir  nous  assurer 
de  la  justesse  de  ces  opérations,  sans  être  obligés  de  fatiguer 
notre  esprit  et  notre  mémoire  des  raisonnements  qui ,  sans 
cela,  nous  auraient  été  nécessaires  pour  atteindre  le  même 
but. 

4.  (Test  l'usage  continuel  que  nous  faisons  de  ces  signes 
dans  toutes  nos  opérations  sur  les  nombres  qui  a  fait  don- 
ner plus  particulièrement  le  nom  de  calcul,  à  Fart  ingénieux 
dont  nous  venons  de  donner  une  lépirc  notion,  et  dont  cet 
ouvrage  est  destiné  à  développer  toutes  les  ressources. 

*",  Commun  iqaét  par  le  savant  professeur,  fils  de  l'illustre  çéometre.    Tin. 
Aar-  »■  Math**.  IV.  o 
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5.  En  analysant  l'idée  que  nous  avons,  d'an  nombre,  un 
s'aperçoit  aisément  que  ce  n'est  que  le  résolut  de  la  com- 
paraison de  deux  grandeurs  ;  développons  avant  d'aller  plus 
loin  la  signification  que  nous  donnons  ici  à  ce  dernier  mol. 
D'après  la  définition  adoptée  par  tous  les  mathématiciens, 
le  nom  de  grandeur  s'appliqne  également  à  tout  ce  qu'on 
peut  concevoir  comme  susceptible  d'augmentation  onde  dimi- 
nution, dans  les  objets  dont  ils  étaient  environnés;  la  lon- 
gueur, l'épaisseur,  Je  poids  d'un  corps,  sa  vitesse  s'il  est  en 
mouvement,  la  fortune  d'un  homme ,  l'étendue  d'un  ebamp, 
sont  donc  autant  de  grandeurs  ("). 

8.  On  ne  peut  acquérir  nne  idée  juste  et  précise  d'un 
objet  qu'en  y  distinguant  antant  de  grandeurs  différentes  qu'il 
y  a  de  manières  de  le  concevoir,  augmenté  ou  diminue,  et 
en  déterminant  la  valeur,  c'est-à-dire  le  point  précis  d'aug- 
mentation ou  de  diminution  de  chacune  de  ces  grandeurs. 
Il  ne  suffit  pas,  par  exemple,  de  savoir  qu'un  corps  a  une 
certaine  longueur,  un  certain  poids,  qn'il  se  meut  avec  une 
certaine  vitesse,  etc.  Il  faut  encore  savoir  précisément  quels 
sont  celle  longueur,  ce  poids,  celte  vitesse. 

9.  Le  moyen  le  plus  général  et  souvent  le  seul  dont  nous 
puissions  nous  servir  pour  déterminer  ainsi  les  valeurs  des 
différentes  grandeurs  sur  lesquelles  nous  sommes  dans  le 
cas  d'opérer,  consiste  à  les  comparer  à  une  autre  grandeur 
prise  parmi  celles  qui  nous  sont  pins  familières  ou  qui  se 
trouvent  plus  à  notre  portée ,  en  cherchant  par  quelles  opé- 
rations exécutées  sur  celle-ci,  nous  pourrions  construire  les 
grandeurs  qu'il  est  question  de  déterminer.  L'idée  do  cette 
sorte  d'opération  réduite  au  plus  grand  état  de  simplicité,  est 
précisément  ce  qu'on  appelle  un  nombre,-  on  connaît  qu'elle 
est  réduite  a  cet  état,  quand  on  peut  procéder  à  la  construc- 

(")  Lu  pangripliM  e  M  7  sont  raj«s  dins  le  mtiiu«cril. 
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tioa  sans  recourir  à  aucune  autre  grandeur.  Chaque  idée 
numérique  est  désignée  par  un  mot  ou  nom  de  nombre. 

10.  Noos  ferons  connaître  ces  noms.  Le  choix  de  la 
grandeur  qu'on  prend  pour  terme  de  comparaison  n'est  pas 
absolument  arbitraire,  il  faut  qu'il  se  trouve  entre  elle  et 
celle  qu'on  lui  compare,  un  certain  degré  de  ressemblance 
qui  existe  par  exemple  entre  une  épaisseur  et  une  longueur 
ou  une  hauteur,  et  non  pas  entre  une  longueur  et  un  poids. 
On  a  donné  le  nom  d'homogênee  aux  grandeurs ,  qui  peu- 
vent être  comparée  immédiatement ,  et  donner  des  nombres 
pour  résultais  de  leur  comparaison  ;  les  grandeurs  hétéro- 
gènes sont  celles  qui  se  trouvent  dans  le  cas  contraire. 

19.  On  Toit  par  l'exemple  que  nous  venons  de  donner, 
que  des  grandeurs  désignées  par  des  noms  différents,  et  qu'on 
pourrait,  sons  ee  point  de  vue,  regarder  comme  n'étant  pas 
de  k  mémeespèçe,  ne  laissent  pas  souvent  d'être  homogènes, 
et  qu'on  donne  au  contraire  un  même  nom  à  quelques  gran- 
deurs absolument  hétérogènes,  telles  par  exemple  que  celles 
qu'où  réunit  en  géométrie  sous  le  nom  générique  d'étendue. 
11  suffit  d'être  prévenu  de  ces  irrégularités  dans  le  langage 
usité  pour  éviter  toute  incertitude ,  relativement  à  l'homo- 
généité ou  à  l'hétérogénéité  de  deux  grandeurs  j  la  définition 
précédente  suffit  d'ailleurs  pour  se  décider  k  cet  égard  dans 
1*  petit  nombre  de  cas  où  le  sentiment  de  l'évidence  ne  ban- 
nirait pas  l'ombre  du  doute. 

13.  Les  grandeurs  dont  nous  venons  de  nous  occuper,  ne 
peuvent  être  considérées  que  comme  des  modifications  de 
l'objet  où  nous  les  observons,  et  sans  lequel  elles  ne  pour- 
raient exister  ;  il  y  en  a  d'autres  dont  l'idée  encore  pins 
abstraite  suppose  la  coexistence  de  plusieurs  objets  dont  la 
comparaison  seule  peut  nous  donner  l'idée  de  ces  grandeurs. 
C'est  ainsi  qu'en  voyant  deux  corps  nous  concevons  quelque 
cdose  entre  eux ,  qui  peut  être  augmenté  ou  diminue ,  et 
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que  nous  appelons  leur  dittance  ;  qu'en  pensant  a  deux 
lignes  qui  se  rencontrent ,  nous  concevons  qu'elles  peuvent 
en  se  rencontrant  toujours  au  même  point ,  être  approchées 
ou  écartées  l'une  de  l'autre,  et  nous  avons  l'idée  de  la  gran- 
deur qu'on  appelle  angle,  etc.  La  grandeur  de  ce  genre  qu'on 
doit  considérer  avec  pins  de  soin  est  celle  que  l'on  appelle 
inégalité  de  deux  grandeurs,  et  dont  nous  traiterons  ci- 
après  plus  au  long. 

14.  Pour  déterminer  les  différentes  grandeurs  qu'on  peut 
distinguer  dans  un  corps ,  il  faudra ,  d'après  ce  qui  précède, 
comparer  chacune  à  une  grandeur  homogène  qui  se  trouve 
dans  un  corps  que  nous  puissions  soumettre  à  chaque  instant 
à  l'examen  de  tons  nos  gens.  Les  hommes  qui  se  livrèrent  les 
premiers  à  celte  recherche,  durent  naturellement  choisir 
dans  leur  propre  corps ,  les  grandeurs  qui  devaient  leur 
servir  de  termes  de  comparaison  pour  y  rapporter  toutes  les 
autres  ;  ils  pouvaient  comparer,  par  exemple,  les  longueurs 
à  celle  de  leur  bras  ou  de  leur  pied ,  les  épaisseurs  à  celle 
de  leur  doigt ,  les  poids  à  celui  de  leur  corps  ;  mais  ces  gran- 
deurs n'étant  pas  toujours  les  mêmes  dans  un  même  individu 
et  éprouvant  encore  plus  de  variété  quand  on  veut  juger 
d'après  soi  des  déterminations  Faites  par  une  autre  personne,  « 
on  imagina  bientôt  d'établir  des  termes  de  comparaison  plus 
fixes,  et  dont  chacun  pût  aisément,  dans  l'ordre  établi  de 
la  société ,  se  procurer  des  modèles  qui  Tussent  les  mêmes 
pour  tous  ;  quelques-uns  des  noms  qui  servent  à  les  désigner 
comme  aune ,  pied ,  etc.,  conservent  encore  des  traces  éty- 
mologiques de  leur  première  signification.  Les  nombres  qui  " 
résultent  de  ces  comparaisons ,  et  qui  déterminent  toutes  les  * 
grandeurs  qu'on  dislingue  dans  un  même  objet ,  Tonnent  par  L 
leur  réunion  une  description  de  cet  objet  aussi  détaillée 
qu'on  peut  la  Taire  sans  le  montrer,  ou  une  figure  qui  le 
représente  ;  c'est  ce  qu'on  obtient  quand  on  pent  dire,  par 
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exemple,  que  m  longueur  est  de  tant  de  toise*,  son  poids  de 
tant  de  livres ,  le  prix  qu'il  a  habituellement  dans  le  com- 
merce, de  tant  de  francs,  etc.  Noos  n'insisterons  pas  sur 
l'utilité  de  cette  espèce  de  description  d'un  objet  ;  sans  cela 
l'idée  que  nous  acquérons  de  ceux  qui  sont  soumis  à  l'exa- 
men de  no*  sens  deviendrait  si  oonfnse ,  dés  qu'ils  seraient 
Ma  de  noua ,  par  la  faiblesse  de  notre  mémoire,  qu'elle  ne 
pourrait  plus  nous  être  d'aucune  utilité  dans  toutes  les  opé- 
rations qui  exigent  de  la  précision  ;  il  nous  serait  d'ailleurs 
impossible  de  communiquer  cette  idée  sans  le  secours  des 
mêmes  nombres,  en  sorte  que  notre  langage  même  ne  peut 
l'en  passer,  et  que  nous  sommes  obligés  d'y  avoir  recours , 
dès  que  nous  voulons  donner  delà  précision  à  ce  que  nous 
avons  à  dire  relativement  à  quelque  grandeur  que  ce  soit. 
D  nous  reste  à  dire  un  mot  de  la  manière  dont  on  détermine 
ces  nombres  dans  chaque  cas  particulier. 

{La  suite  prochainement.) 

DÉMONSTRATION 
4m  théorème  connu  sur  les  fractions  continues  périodiques. 

FIE  K.  O.  AOBBXOUKS. 


Théorème. 

Toute  expression  de  la  forme  — -~ se  développe  en 

fraction  continue  périodique. 

sou  ^ii=x=).+i 


>,+etc. 


),+,+etc. 
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an  daignant  par  Y(  une  Traction  continue  dont  tous  les 
quotients  incomplets  seraient  ceux  de  x,  k  partir  de  ïç,  ou 
aura  généralement  les  égalités  suivantes  : 

(I)  Ï^=i,+J_  «t-i  *<  +  «<-* 

1,+,+etc.       w  *     b,-t  Y,  +  fc,_a' 

-^1  et  -r^-  étant  deux  réduites  consécutives  de  a: ,  s'ar- 
rotant  h  Xf.,,  ï,_i,  de  sorte  que 

'•-       vn  *•-       T+i 

1,+  etc.  ï,+e4c. 

+    1  +    « 

V-»  >,-.  , 

Comme  les  réduites  de  rang  pair  sont  <x,  la  relation 
suivante  aura  lieu  entre  les  termes  des  deux  réduites  consé- 
cutives : 

De  l'égalité  (2)  on  déduit,  en  remplaçant  -r  par  sa  valeur, 
y  =  W^ +  M*f  ~  Pa'-'  ■ 

d'où ,  en  Taisant  disparaître  le  radical  du  dénominateur , 

P\/N(at.1^-fla.aV,)+N&,.1Va-(pa?--MV,)(Pq>-,-M&1 
(Pa,_,  — M  f-i)'— N*"(., 
Posons  : 
A,=(— !}*{N6f_,A,_,—  [P«f-l—  M6tf_i)(P«f-a—  MV-a)}, 
!!,=(— t),j(P«î-i—MBf_1)'—Né'1_l|  ; 
on  aura  enfin  : 

A.  +  Pl/S 

V' 1, 

A,  elBT  étant  entiers. 
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Mais  on  a  toujours  : 


t^—  ^  x,  suivant  que  q  est  pair  ou  impair. 


En  désignant  par  Zf ,  V*,  V'f ,  trois  fractions  de  l'unité,  on 
pourra  donc  écrire  les  égalités  suivantes  : 


:'3) 


P       ~~*,_,         6V1     ' 
M  +  l^N^gg-i     Yg(— ly 

dans  lesquelles  Vç  +  V'ç  =  1 , 

d'où  Ton  tire  les  relations  suivantes  : 

0f— 2 

*—       PV  r— 1\* 
0Ç—  I 

Substituant  ces  valeurs  dans  celles  de  Aq  et  de  Bq ,  on 


A,  =  p((V',-V,)I/N  +  ÇMjg2!^<p(V/N+P) , 

«,=  PZ,(2l/N  +  ^£^)<  P(2V/fT  +  P). 

Ces  deux  expressions  font  voir  clairement  que  les  nom- 
bres Af  et  Bj  sont  nécessairement  limités.  La  reproduction 
des  valeurs  de  Yq ,  à  mesure  que  q  augmente ,  est  donc  iné- 
vitable. Or,  si  Ton  désigne  par  s  la  valeur  de  q  qui  donne 
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Yf  =  Y,,  celte  égalité  impliquera  nécessairement  les  sui- 
vantes; 

(4)  ij,  — i,,  l^+xssij+i,  lf+s  =  ïï+î)  etc. 

11  est  donc  ainsi  démontré  que  tonte  expression  de  la 

forme g se  développe  en  une  fraction  continue  pé- 
riodique {F.  lome  l",  p.  1}. 


QUESTION  D'AGREGATION. 

L*   QUESTION   DE  MECANIQUE    PDOPOSÉE    iC   CONCOURS 
DE    1844. 

via  M.  TlOWAI, 


Question  de  mécanique  propotée  au  concourt  d'agrégation 
pour  les  sciences  mathématiques  de  l'année  1844. 

Déterminer  les  lois  des  petites  oscillations  d'an  fil  flexible, 
inextensible  et  sans  niasse ,  suspendu  à  no  point  fixe  et 
chargé  de  deux  points  matériels  pesants,  en  snpposant  qu'à 
l'origine  du  mouvement,  les  deux  points  matériels  n'aient 
pas  de  vitesse  et  qu'ils  se  trouvent  avec  le  point  de  suspen- 
sion sur  une  même  ligne  droite  qui  s'écarte  très-peu  de  la 
verticale. 

Chercher  les  conditions  qui  doivent  être  remplies  pour  que 
chacun  de  ces  points  oscille  comme  un  pendule  simple. 

Prenons  le  point  fixe  F  {fig.  13)  pour  origine,  et  la  verti- 
cale menée  par  ce  point  pour  axe  des  y,  x  et  y  étant  les 
coordonnées  de  l'un  des  points  m  au  bout  d'an  temps  quel- 
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conque  i  ;  x',  y\  celles  de  l'autre  point  m',  tu  bout  du  même 
tempe  ;  nous  aurons  d'après  le  principe  de  d'Alembert  ; 


£r,  *T,  3x?9  Sy  repréaentant  les  accroissements  quelconques 
des  coordonnées  x,  y,  x',y,  compatibles  avec  les  liaisons 
du  système. 

Appelons  maintenant  a  et  b  les  distances  constantes  Fm , 
mm\  nous  aurons  comme  équations  de  condition  : 

x>+y*  =  a\ 

et  comme  ces  équations  doivent  être  satisfaites  pour  tout 
déplacement  vertical ,  on  a  aussi  : 

(1)  xtx+y3y  =  0, 

(2)  Çx—x^tx+ir-y) fy+tf—x) te'+  tf-yW  =  0 i 
celle-ci  en  vertu  de  l'équation  (1)  se  réduit  à 

(3)  -  x>ix-yfy+ {x!—  x)  *x>+  tf-yW  =  0. 

Multiplions  (1)  et  (3)  par  les  facteurs  indéterminées  \  et  n, 
on  aura  en  les  ajoutant  arec  l'équation  (A)  : 

et  comme  cette  équation  doit  être  satisfaite ,  [quelles  que 
soient  les  variations  te,  3y,  9xf9  fy\  il  viendra  : 

—  //!—  +  ).r—  ^  =  0, 


m 


(B) 


~m'  'de  + fA(,r'""  x)  =  °» 
w'(*r""^")+'(/"'r)  =  0* 


-IH- 
Sioa  étinrinel  el  «entre  ces  quatre  ébattions,  il  enraiera 

deux  qui,  jointes  aux  deux  équalioai  de  condition,  donneront, 
après  l'intégration ,  h*  coordonnées  des  points  a  nnc  époque 
quelconque.  En  diOërentiant  nie  fois  ces  valeurs ,  on  aura 
las  composâmes  do  [a  vitesse  angulaire.  Il  est  bien  entendu 
que  les  constantes  arbitraires  qu'introduit  l'intégration,  se 
détermineront  par  les  circonstances  initiales  du  mouvement. 

Considérons  le  cas  où  l'écart  est  très-petit. 

Appelons  8  et  tf,  les  angles  variables  que  forment  avec  la 
verticale  les  droites  F/n  et  mm',  nous  aurons  : 
.r  =  âsinQ  =  aO, 
y  =  acf&1>=  a, 

S  =  *  +  b, 

en  négligeant  les  puissances  «le  «  et  de  ff  supérieures  à  ta 
première. 
Diflerenliant  deux  fois  chaque  équation,  il  vient: 


Substituant  ces  valeurs  dans  les  équations  (B) ,  on  a  ; 
(*)       —  ma  —  +  iae  —  juie  —  fiie1  =  o , 

(5)  mg+la  — prt  — (*t  =  0, 

(TU  dV 


(6)  —m'a  - 

17)  "'g+r*  = 
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Nous  vojoos  qu'il  faut  éliminer  les  valeurs  de  X  et  de  p 
entre  ces  quatre  équations.  Or  les  équations  (5)  et  (7) 
donnent  pour  ces  quantités  des  valeurs  constantes  ;  nous 
conserverons  donc  les  lettres  1  et  f»  dans  (4)  et  (6)  en  les 
regardant  comme  des  constantes  connues.  D'ailleurs  ces 
équations  (4)  et  (6)  jointes  aux  équations  de  condition 
déterminent  complètement  le  mouvement. 

Comme  l'intégration  des  équations  (4)  et  (6)  s'obtient  par 
des  méthodes  connues ,  étant  linéaires  et  à  coefficients  con- 
stants ,  nous  ne  la  ferons  pas  ici. 

Cherchons  actuellement  les  conditions  qui  doivent  être 
remplies  pour  que  chacun  de  ces  points  oscille  comme  un 
pendule  simple. 

Il  faut  pour  cela  que  les  équations  (4)  et  (6)  soient  salis- 

faites,  quelque  soit  le  temps,  par  les  valeurs  de  6,0',  —  ,  — , 

tirées  des  équations  de  mouvement  de  deui  pendules  sim- 
ples qui  auraient  pour  longueur  l'on  a ,  Vautre  a-\-b. 
Or  on  a  pour  le  pendule  simple  de  longueur  a  l'équation 

ou  bien  —  a  — =#a,   en  remplaçant  toujours  sinO  par 

ai 

l'angle  0. 
Intégrant ,  on  trouve  : 

cl  si  la  vitesse  angulaire  est  nulle  pour  0  =  a , 


eu 


(8;  V  /  -  *=  arecos-, 


après  une  deuxième  intégration.  On  aurait  pour  te  pendule 
de  longueur  a  -}-  b , 

(,)       \/ï^i,=ma"l- 

Lei  équations  (8)  tt  (9}  résolues  par  rapport  à  o  et  à  &', 
donnent  : 

.=.o«Y/f<, 

et  en  diOèrentiant  deux  fois  chacune  de  ces  équations  ('}  ; 

<?*  g       \    /g 

de  a        \    a 

d-b    dV 
Portant  ]es  valeurs  de  9 ,  d\  -r~,,  77,  dans  les  équations  (4; 

et  (6),  il  vient: 


«  £cos  \ /?t+iû«cos\  /  -*-t  <  — 
a         V     «  y     a  +  fr 

(H)  j  ^"!-»»V/«'+"''fc^C0SV/^'+ 

réduisant  et  mettant  en  facteur  commun  cos\/  *  t,ol 

cos\/  — f-,  (,on  a: 
V    1+* 

O  On  dtdnil  «•  itiuluii  dirtclcnwnl  d»  l'équilisn  _-—  —  €«.  Tra. 


(10) 
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a+*'' 


a+6 

Et  si  on  prend  les  rapports  de  ces  deux  équations ,  on  ob- 
tient en8n  : 

mg  +  \a _       (pa^pù)  (a~\-b) 

mg  m'bg  +  t*b  («+*)" 

Telle  est  l'équation  de  condition  pour  que  les  points  m 
et  m'  oscillent  comme  deux  pendules  simples. 


QUADRATURE  DE  LA  LOGARITHMIQUE  y=am. 


t 

élève  de  l'École  normale. 


Noos  supposons  a  positif  et  >  i .  On  sait  que  la  courbe  se 
compose  d'une  branche  M  AN  (fig.  12)  qui  coupe  l'axe  des 
y  au  point  A  pour  lequel  AO  =  1 ,  et  qui  a  pour  asymptote 
la  partie  négative  de  Taxe  des  x. 

Supposons  que  nous  voulions  déterminer  Taire  comprise 
entre  OA  et  une  ordonnée  quelconque  PQ. 

Je  partage  l'abscisse  QO  en  n  parties  égales  à  h }  et  par  les 
points  de  division,  j'élève  des  perpendiculaires ,  et  je  con- 
struis les  rectangles  représentés  par  la  Ggurc.  11  est  évident 
que  plus  h  sera  petit,  plus  la  somme  de  ces  rectangles  s'ap- 
prochera de  la  surface  de  la  courbe ,  et  qu'enfin  à  la  limite 
pour  A  =  0,  cette  somme  représentera  exactement  la  sur- 
face cherchée.  Or,  les  ordonnées  successives  étant 


un  a 

et  la  i 

wmroc 

:  des  nires  csl 

S  =  A(aà  +  «r*  +  ..  ..  +  «"*), 

on 

s-*(f-'), 

a*— 1 

Or 

Ji&  =  ar; 

donc 

g_y_ij    *    ; 

el  en  désignant  par  ï  l'aire  de  la  courbe  même ,  on  a  > 
i  =  {a'—  I)  xlim    .        pour  h  =  0. 
D'après  un  développement  conna ,  on  a  la  série 


dans  laquelle  *  =  logn  ; 

d'où  — ~  =*  +  PA, 


el  pour  h  =  0  , 


1       A      t.  a' 

-l_.r— 1 

«  /.a  ' 


donc 


JNous  ferons  remarquer  ici  que  les  logarithmes  sont  pris 
dans  le  système  népérien ,  dont  la  base  est 
c  =  2,  71828  1828»  

Dans  la  partie  négative  de  l'axe  des  -r .  ,r  est  <  1 .  On  a 
donc  : 


1  - 
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et  à  mesure  que  x  croit ,  a9  croit  aussi  ;  pour  x  =  oo  ,  un  a 

i  =  z — .  Telle  est  la  surface  comprise  entre  la  partie  néga- 
tif e  de  l'asymptote  et  la  courbe. 

r— 1 
Cette  formule  z  =  — peut  recevoir  une  interpréta- 
tion géométrique  assez  curieuse. 

Dans  cette  courbe  on  sait  que  la  sous-tangente  est  con- 
stante et  égalée  -, — .  Posons  donc  #»  =  .  — ,  et  il  vient  •. 

La  La 

ï=:{y —  \)m. 

Si  donc  on  veut  connaître  la  surface  MAOP  (fig.  12  6m), 
on  mène  en  M  la  tangente  ;  on  construit  sur  la  tangente  et  la 
sous-tangente  le  rectangle  SP  ;  par  le  point  A  on  mène  & 
l'axe  des  x  la  parallèle  AR ,  et  on  a  : 

rect.  SR  =  surf.  MAOP. 

En  effet,        SR  =  MR   RT  =  (MP— AO)PQ; 
mais  MP=.>-,    AO=l,    PQ  =  m; 

donc  SR  =  (^  —  l)#n. 

On  aurait  pu  arriver  directement  à  ces  résultats  par  le 
calcul  différentiel. 
En  effet,  on  a  ds  =ydx  , 

dnne  ds  =  a'dx , 


s 


dt=h+°' 


Et  comme  pour  .r  =  0,  j  =?  0 ,  on  a  : 

jx  La  La 

De  plus ,  la  sous-tangente  m  =  -j—  ;  mais 

dy  =  aml.adx, 
=  yLadx. 
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Donc 

dx_    1 

dy  ~  yl.a 

et  par  suite , 

1 

m  ~~  l.a 

Donc 

l=ly~l) 

comme  doqs  l'avions  trouvé  d'une  manière  élémentaire. 


NOTE  SUR  L'ÉLIMINATION. 


pin  M.  BOUJXLOV, 

profmeur  d'bjdrofnphie  de  la  marin*  . 


Je  prends  tes  équations  : 

{1}  m.A  =  q.B  +  n.r    , 

(2)  m'.B  =  q'r  +  n'y  i  dans  l'algèbre  de  M.  Bourdon, 

(3)  m".r  =  q^.r  -\-n''.r"\      page  586,  édition  de  1837. 

(U^y-i-y+i-.  ) 

Ou  démontre  facil  émeut  que  si  la  quantité  m  est  première 
arec  n',  n",  n'",  que  m'  soit  première  avec  n",  n'"  et  que  m" 
soit  première  avec  n'",  on  démontre,  dis-jc,  1res- facilement, 
que  les  valeurs  de  y  données  par  l'équation  B.H'.n".»'"=  0, 
appartiennent  an  système  [A  =  0,  B  =  0].  La  réciproque 
est  également  vraie,  c'est-à-dire  que  les  valeurs  de  y  qui 
appartiennent  an  système  [A=0,  B  =  o]  sont  comprises 
dans  l'équation  n.n'.n".ri"  =  Q. 

Supposons  actuellement  que  m  ne  soit  pas  première  avec 
»',  n*,  n™  que  m' ne  soit  pas  première  avec  n",  n'"  et  que  m" 
ne  soit  pas  première  avec  n". 
Soit  se  le  p.  g.  c.-d.  de  m  et  de  n',  on  aura  : 
m  =  ww,    et    »'  =«»,'. 
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soit p  le  p.  g.  c.  d.  de  m,  et  de  n",  on  aura  : 

m,  =  pm,    et    n"  =  pu,", 

«il  7  le  p.  g.  c.  d.  de  m%  et  de  n",  on  aura  ! 

™.  =  vn>  et  *"r  =  7«/", 
«rit  p  le  p.  g.  c  d.  de  ml  et  de  a",  on  aura  • 

ml  =  ffm;  et  n,"  **  pV, 
soit  y  le  p.  g.  c.  d.  de  m/  et  de  *"\  on  aura  : 

m,  =  7  m%    et   »    =  7  »,  f 

soit  7"  le  p.  g.  c.  d.  de  m"  et  de  n,"',  on  aqra  : 

m   =  7,  mt  ei  11 ,    =7/1,   . 
On  déduit  de  laque 

m  =  «p7.j»,,     m'spy.m,'    et    m"  = /*•,", 
»'  =  «»/,         »"  =  pp'.»t"    et    nm=zrff.n». 

Ainsi  les  identités  (1),  (2),  (3)  et  (4)  deviennent 

py./»:.B  =  ?\r  +  «»>', 

7^>=?'V  +  pp'.»,''r*, 

m'v  =  ,v  +  77Y' V, 

telles  que  les  donne  M.  Bourdon.  Mais  alors  il  n'y  a  plus 
d'élimination  à  effectuer  pour  achever  la  démonstration  ;  car 

m,  est  première  avec  *,',  n,"  et  n,'", 

m,'  est  première  avec        n"  et  n,'", 

et  m,"  est  première  avec  n,'", 

On  retombe  sur  le  premier  cas,  et  toutes  les  bonnes  va- 
leurs de  y  seront  données  par  n  =  0,  w/=0,  «,"  =  0, 
et  «,'"  =  0;  ou  par  l'équation  /i/i>,"«ï"/  =  °?  et  récipro- 
quement. 

De  cette  manière,  on  évite  beaucoup  d'éliminations  dont 
le  nombre  augmente  avec  le  nombre  des  identités  (1) ,  (9) , 
(3) ,  etc. 

ÀÎI3.  Dl  MATHÉM.  IV.  9 


KOTE  SUR  LA  TRIGONOMETRIE. 

VAB.  H.   OUIUUM, 

Ancien  *!**■  de  ifoole  noraule ,  prortnear  de  m*d>oB*ttqie*. 
(FlB.mrptjall.) 


On  sait  que  l'équation  aux  commis,  dont  il  rient  d'être 
question ,  s'obtient  en  cherchant  préalablement  cos  na  en 
fonction  de  cos  a ,  pois  changeant  a  en  -. 

Sachant  que  cos  na  est  une  fonction  entière  de  cota ,  on 
propose  de  démontrer  i  priori  qae  celle  fonction  ne  renferme 
qne  des  puissances  paires  de  cos  a ,  si  n  est  pair,  et  seulement 
des  puissances  impaires  de  cosa,  si  n  est  impair. 

l"cas,  n  pair. 

Quand  on  change  a  en  a+r. ,  cos  na  qui  devient  009(10+1") 
ne  changeant  pas  plus  de  signe  qne  de  valeur  absolue ,  il  doit 
en  être  de  même  de  chaque  terme  de  la  fonction  qui  le  re- 
présente; or  chaque  facteur  cosa  détenu  cos  (a +  «)  change 
de  signe;  le  nombre  de  ces  facteurs  dans  chaque  terme  doit 
donc  être  pair.  Ce  qu'il  fallait  prouver. 

2*  cas ,  1  impair. 

Dans  ce  cas,  cosna  change  seulement  de  signe  en  deve- 
nant cos  («a  +  ««)  ;  A  doit  en  être  de  même  de  chaque  tenue 
de  la  fonction  ;  donc  le  nombre  des  facteurs  cos  m  doit  être 
impair  dans  ce  terme. 

Il  résulte  de  là  que  dans  l'équation  de  degré  n  qui  donne 

cos  -  en  fonction  de  cosa ,  tous  les  termes  sont  de  degré  pair 
on  dedegré  impair,  suivant  que  n  est  pair  ou  impair.  Ceci 
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comprend  comme  eu  particulier  le  principe  dont  l'énoncé 
commence  cet  article. 

Quand  on  cherche  cos/ta  en  fonction  de  cosa  et  de  sin* , 
on  trouve  une  fonction  entière  dont  chaque  terme  contient 
toujours  une  puissance  paire  de  sin  a  arec  une  puissance  paire 
ée  cosa ,  si  *  est  pair,  et  une  puissance  impaire  de  cosa ,  si 
n  est  impair.  Expliquer  cela  à  priori. 

Quel  que  soit  n ,  si  on  change  a  en  — a,  cosaa  et  cosa 
ae  changent  pas ,  tandis  que  sin  a  change  de  signe.  Donc, 
pour  que  la  fonction  qui  représente  cosna  ne  change  pas,  i> 
est  nécessaire  que  chaque  terme  contienne  une  puissance 
paire  de  sina. 

Supposons  maintenant  qu'on  change  a  en  a  4-  «  5  distin- 
guons les  cas  de  n  pair  et  de  n  impair.  Dans  le  premier  cas , 
coaffuz-f-n*)  ne  changeant  pas  de  signe,  chaque  terme  de 
la  fonction  doit  conserver  le  sien  ;  sin  a  et  cosa  changent  de 
signes  en  devenant  sin  (a  -f-  *) ,  cos(a  -}•  *)  ;  dn  a  ayant  un 
exposant  pair  dans  notre  terme ,  sa  puissance  conserve  le 
même  signe  qu'auparavant.  Donc  la  puissance  de  cosa  doit 
être  paire. 

Si  n  est  impair,  cosa  changeant  de  signe ,  chaque  terme 
de  la  fonction  doit  en  changer  -,  comme  la  puissance  de  sin  a 
est  toujours  paire ,  celle  de  cosa  dans  ce  terme  doit  être 
impaire. 

On  prouvera  de  la  même  manière  que  si  on  peut  trouver 
pour  sinna  une  fonction  entière  de  sina  et  cosa ,  chaque 
terme  de  cette  fonction  devra  comprendre  dans  tous  les  cas 
une  puissance  impaire  de  sin  a  avec  une  puissance  paire  du 
cosinus ,  si  n  est  impair  ;  et  une  puissance  impaire  du  même, 
si  n  est  pair.  On  se  fonde  d'abord  sur  ce  que  sin  na  et  sin  a 
changent  de  signe  avec  a ,  tandis  que  cosa  n'en  change  pas , 
ce  qui  prouve  que  chaque  terme  de  la  fonction  qui  représente 
Anna  doit  renfermer,  quelque  soit  n,  une  puissance  impaire 
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de  sina.  Pais  on  observe  que  si  on  change  aena  +  n,  sina 
ctcosrt  changent  de  signes,  tandis  que  sinnoen  change  seu- 
lement quand  n  est  impair. 

De  cette  dernière  remarque  il  résulte  que  la  substitution 
del — sin'a ,  au  lieu  de  cos'a ,  donnera  de  suite,  quand  n 
sera  impair  pour  sin  na ,  une  [onction  ralionnelle  de  sina 
dont  le  degré  ne  sera  pas  pins  élevé  que  le  degré  de  la  pre- 
mière fonction  par  rapport  à  sina  et  cosa. 

Dans  le  cas  de  n  pair,  on  pourra  mettre  préalablement 
rasa  en  facteur  d'une  fonction  qui  sera  paire  par  rapport  h 
cota.  Après  l'élimination  des  cosinus,  il  faudra  élever  au 
carré;  ce  qui  donne  une  fonction  d'un  degré  double  en  sina. 


NOTE 

Sur  le  calcul  des  approximations. 


PaOBLitMB.  Etant  donnés  deux  nombres  a  et  b  entre  lesquels 
on  veut  insérer  m  moyens  géométriques,  on  demande  avec 

quelle  approximation,  il  faut  prendre  ta  raison  y    -,  pour 
que  tous  ces  moyen*  soient  obtenus  à  moins  de  S. 

Solution.  Appelons  q  la  valeur  cherchée  de  la  raison,  que 
nous  supposerons  approchée  à  moins  de  «,  et  suit  q-\-  x  la 
valeur  exacte  de  cette  raison ,  de  telle  sorte  que 

<*+.)-*■  =  -      et      «<«. 
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Les  valeurs  approchées  des  moyens  seront 

aq,     aq\     aq\...  aqn,...  aqm> 

et  les  valeurs  exactes 

de  manière  que  les  erreurs  commises  auront  pour  valeurs 
respectives 

**,  «[(*+«î'-*v.  *[(*-mwi.-  «t(î+«r-o 

Évaluons  ces  différences. 
Posons  en  général  : 

en  multipliant  par  9  et  ajoutant  ensuite  3(7+0)*  aux  deux 
membres ,  il  viendra  : 

{q+*r+  —  q"+'  =  Aq  +  *(q  +  *)\ 

Ce  qui  nous  montre  que  connaissant  la  différence  de  deux 
mêmes  puissances  de  y+a  et  de  ^ ,  pour  avoir  la  différence 
entre  les  deux  puissances  suivantes ,  il  suffit  de  multiplier 
la  première  différence  par  q  9  et  d'ajouter  ensuite  le  produit 
de  s  par  la  puissance  de  q  +  «*  qui  entrait  dans  la  première 
différence. 
De  cette  remarque  nous  déduisons  successivement  : 

(»+  «)■—  9%  =  «<i  +«  («  +«)  » 

(y  -|-  ft)»  —  ^«  s  aq*  +  a?  (y  +  a)  4.  »  (^  +  a)\ 


Ainsi  la  différence  entre  la  valeur  exacte  et  la  valeur  ap 
proebée  du  moyen  de  rang  n  est 

**[^+j"Mi(î+«)+.-.+(ï+«n- 
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Comme  l'on  peut  toujours  «apposer  q  et  q-\-*  plas  grandi 
que  1  ou  h  >  a  (') ,  on  voit  que  celte  différence  va  en  aug- 
mentant avec  n  ;  elle  est  donc  la  plus  grande  possible  pour 
m  <=>  m  ;  il  suffit  donc  pour  résoudre  la  question ,  de  poser  ; 

a*  [?—+?—(?+-)  +-.+  (q  +  'r-)<3, 
on 

maa(q-\-a)m-<3    ou     max(q-{-a)m+,  =  mb*<mbt<3i 

d'où 

.  <  -L.  C.Q-F.T. 


NOTE 

sur  (es  fractions  continues  périodiques  ; 

FAB.  S.  CATALAN. 


Pour  établir  cette  proposition  -  toute  fraction  continue 
périodique  est  égale  à  l'une  du  racines  d'une  équation  du  se- 
cond degré ,  la  plupart  des  auteurs  emploient  la  démonstra- 
tion suivante,  que  je  reproduis  textuellement  d'après  l'un 
d'eux  : 

-  Soient  a  ,b,c, les  premiers  quotients,  qui  forment 

la  partie  non  périodique;  et  soient/),  q,  les  quotients  sui- 
vants, qui  reviennent  périodiquement.  Posons  : 


=p-\ 

■+ 

i 

p  +  etc, 

fl  En  eiïel  li  *  était  <  a  on  iniércnët 

(lui  Nil  nui  mfmtï  TéialUU,  ri  l'on  nu  ru  il 

sr 

>i 

m,  ci  i]ui  ron- 

Il  est  clair  que  dans  ces  deux  expressions,  on  pourra 
remplacer  par  y  la  suite  p-\-e\c.  •  de  sorte  qu'on  aura 

•  +  -»  •+-•  * 

y  y 

Dans  cette  démonstration,  le  raisonnement  suivant ,  dont 
j'ai  déjà  cité  des  exemples  (III,  571),  et  qui  parait  peu  clair, 
est  évidemment  sous-entendu  :  le  nombre  de$  périodes  étant 
m/fut ,  il  e$i  permit  et  en  prendre  une  de  plue  ou  une  de 
moins;  donc,  etc. 

En  cherchant  une  démonstration  rigoureuse  de  la  propo- 
tition  dont  il  s'agit ,  je  sais  arrivé  à  plusieurs  théorèmes  qui 
n'avaient  pas ,  je  pense ,  été  remarqués. 

1.  Soit,  pour  fixer  les  idées,  la  fraction  continue  pério- 
dique simple  :  L 


*+-! 


.  +  -! 


-+-* 


<  + 


a-j-etc. 

Représentons  par  y„yt,y„ r_ ,  r»  *«  tilenn  qu« 

l'on  obtient ,  quand  on  limite  cette  fraction  à  la  première 
période,  on  à  la  seconde ,  on  à  la  troisième ,  etc.  Soient  aussi 

M     W     P 

M»'  N"  P» ,es  redoites  répondant  aux  termes  c,  d,  «  delà 

première  période ,  de  manière  que 

P  Ne  4-  M 

,,=£,    P«N#+M,   F=N'*+M\   ri=~X_. 

Si ,  dans  cette  valeur  de  yx ,  nous  remplaçons  e  par 
e-\ —  ,  nous  obtiendrons  y%  ;  donc 


"(•+7J+M    ».+■ 


De  même ,  si  dans  ,j-,  nous  remplacions  e  par  r| — ,  nou: 
obtiendrions^,,  etc.  Donc,  en  général, 

9-  Soit  ^,  la  fraction  irréductible équivalente  àjnt-ii.HOU 

aurons:      . 

PQ  +  NQ, 


et  je  dis  que  la  fraction  contenue  dans  le  second  n 

irréductible. 

Soient  R ,  R'  les  deux  ternies  de  cette  fraction ,  savoir  : 

R  =  PQ  +  NQ',    R'^P'Q  +  N'Q'.  (3) 

Entre  ces  équations,  éliminons  successivement  Qet  Ç/i  nous 

trouverons  : 

RF-R'P^NP'-N'PJQ',    RH'-R'N  =  -(NP'-N'P)Q. 

N       P 
Or  s  et  =  sont  deux  réduites  consécutives  ;  donc 

NF-NT  =  =ti(").  Pwsuite, 

RP,-RT  =  ±Q',    KIT  —  R'N  =  zpQ.        (*) 
Ces  équations  prouvent  que  tout  factenr  commun  à  R  et  H 
devrait  diviser  Q  et  Qr.  Si  donc ,  comme  nous  l'avons  sup- 
posé, la  fraction  ■>-,  est  irréductible ,  rr  sera   pareillement 

y  R 

irréductible. 

(*)  Le  tient  +  repond  «a  cm  du  l(  nombre  dej  Icrmei  de  II  période  «I  iiapiir. 
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p 
D'ailleurs ,  la  fraction  =  qui  donne  la  valeur  de  la  pre  - 

miére  période,  cal  une  réduite  ;  donc  toutes  les  fractions  ob- 
tenucs  successivement  par  l'application  de  la  formulé  (1)  son* 
des  réduites. 

3.  Soient ,  comme  précédemment , 

_Q        _R.  H>  _RQ'-R'Q 

y*~* — o» »  y* — jw i  o ou  yn  y*_x —     |i»Qr    • 

«  ..         ..  S        .,  ,  SR' — SR 

Soil ensuite  r^=g, ;    dou  .rw+I—  ^==. — SK~' 

Pour  comparer  ces  deux  différences ,  j'observe  que ,  d'après 
les  équations  (3) , 

S  =  PR  +  NR',        S^P'R+NTl'; 

ce  qui  donne 

SR '— S'R = (PR+NR)R  '-^  (FR  +  N'R')R 
=  R(PR'-  FR)-fR'(NR'—lN'R)  ; 

ou  SR'—  S'R  =  qp  (R<y—  R'Q) , 

à  cause  des  équations  (4). 

Nous  obtenons  ainsi   y^+r- yn  =  =p      Sr»;     • 

En  comparant  cette  valeur  et  celle  de  y*—y»_t,  on  voit 
qu'elles  ont  même  numérateur  ;  donc  le  numérateur  de  la 
différence  entre  deux  réduites  consécutives  yn— i ,  yn  >  tst 
amstani. 

4.  Si  nous  retranchons  y,  de  y% ,  nous  obtenons,  d'après 
la  formule  (îj  : 

_  PH-  KPr      P  _  P'(NPf— HT)  _  P' 

r>   y*  —  p»(p'+N')    p—  p*(p+n')  ""    p^p+N')' 

Par  suite,  la  valeur  constante  du  numérateur  de  la  diffé- 
rence entre  yn_,  et  yn  est  F,  et  nous  avons  : 
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P   C) 

^.-r„=±!pç  ".  (S) 

5.  La  première  des  équations  (4)  fait  voir  que  li  Q' est  di- 
visible par  P',  R'  sera  pareillement  («visible  par  ce  fadeur. 
Or  le  dénominateur  de  y,  est  P'(P'-f-  N)  :  donc  la  dénomi- 
nateurs de  toutes  les  réduites  sont  divisibles  par  P'  -.  et  cousé- 
quemment 

r.-r„=±j^r,  (») 

en  posant  Q^P'Q". 

6.  Les  équations  (5)  et  (6)  prouvent  que  la  différence  entre 
y„  et  y\_  diminue  indëGaiment,  à  mesure  que  n  augmente. 
Nous  pourrons  donc  écrire  : 

t 


r.=  «+- 


4  +  - 


d+- 


ôolant  une  quantité  qui  a  pour  limite  zéro.  Et  si  nous  nom- 
mons y  la  valeur  de  la  fraction  continue,  ou  lu  limite  de  ,»•„, 
pous  aurons  : 

'  + ~ 

^__ °+T- 

(')  Dîna  l'application  di  «elle  'annote ,  on  deira  pmdn  1*  ligne  —,  «i  la 
nombre  dae  tirmej  de  U  période  ut  jinir,  El  il  ce  nomhca  (■(  iinpmr,  On 
prendra  It  ligne  +  ou  la  ligne— ,  iclon  que  niera  pair  ou  fuyait*. 
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QUESTION  SUR  LE  QUADRILATÈRE  INSCRIT. 


9 

Professeur  licencié  et  sciences  physiques  et  mathématiques. 


La  question  traitée  n°  47  de  la  géométrie  analytique  de 
M.  Lefébnre  de  Foorcy  (*),  donne  lieu  à  l'équation  du  troi- 
sième degré  x*  —  (a*-f- f-fc^x  —  2a6c=0,  qui  admet 
une  racine  positive  répondant  à  la  question ,  et  deux  autres 
racines  négatives  que  je  me  propose  d'interpréter. 

Pour  cela  je  remarque  que  dans  le  quadrilatère  f  on  a  : 

(1)  yz  =  ac  +  bx, 

et  que  les  triangles  rectangles  AGD,  ABD,  donnent  {fig.  9)  : 

(2)  f=  x*-a\ 

(3)  zr=x*  —  c\ 

Or,  pour  éliminer  /  etz  entre  ces  deux  équations ,  on 
élére  (1)  au  carré,  et  on  égale  au  produit  de  (2)  par  (3),  ce 
qui  donne  pour  l'équation  cd  x  : 

(4)  (x*  —  a1)  (x*  —  c%)  =  (ac  +  bx)% 
qui  simplifiée  donne  l'équation  : 

(5)  x1—  (a'+^+O  x—2abc  =  0  ; 

laquelle  admet  une  racine  de  signe  contraire  à  son  dernier 
terme ,  et  par  suite  positive ,  laquelle  est  comprise  entre  la 
(dus  grande  des  valeurs  de  a,  b  et  c,  et  la  somme  a-\-b-\~c. 
Car  en  substituant  c  pour  x  par  exemple  on  a  pour  résultat  : 

c3  —  (a9 + b'  +  ca)  c—  2aic  =■=  —  a(b  +  c)\ 


.'")  C'est  ane  question  résolue  par  Newton  ,  Art.  umiv.,  I ,  lia;  traduction  d« 
Keaudeui  D. 
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résultat  négatif,  et  en  substituant  a-\-b  -{  c  on  a  : 
(a  +  b  +  c)*-(a'  +  b'  +  c'}(a+  b  +  c)  —  2abc=[a+b  +  c) 
[[a-hb+c)'— (a'+A'+c')]— 9abe  =  2  [a+b+c)  {ab+bc+cà}— 
—  2abc=2[(a+b+c)(ab+bc+ca)  —  abc'\  = 
=  2[(a  +  6+c)  (a*+co)+*c(ft+c}], 
résultat  positif,  et  on  voit  en  effet  que  x  étant  un  diamètre 
doit  être  plus  grand  que  chacune  des  cordes  a ,  b  et  e ,  et 
plus  petit  que  (<*  -  f  4  +  c) ,  d'après  la  définition  de  la  ligne 
droite- 

Il  n'y  a  d'ailleurs  pas  d'antres  racines  positives,  puisque 
l'équation  ne  présente  qu'une  variation. 

Les  autres  racines  sont  réelles ,  car  la  condition  de  réalité 
des  racines  de  l'équation  du  troisième  degré ,  privé  de  deu- 
xième terme  •/>*-(- 27?'>0,  est  remplie,   vu  que  celte 
condition  exige  qu'on  ait  : 
— 4(a,+ft,4-c,}*+27X*a'i»V,<0  ou  °  ~*~    XC->(/^y^; 


condilionqui  se  trouve  remplie,  car  en  posant  x'+y'+z'=p', 
x'y'z'  sera  maximum  lorsque  l'on  aura  x'  =j*,*  =  >,\ 
(a^-h*1)» 


ce  qui  entraîne  la  condition  de  réalité  de  toutes  les  racines. 
H  résulte  de  la  que  l'équation  admet  deux  racines  négatives, 
Pour  interpréter  ces  dernières,  je  change  x  en  — x,  dans 
toutes  les  équations ,  ce  qui  donne  : 

(6)  yz  =  (ac—  bx), 

(7)  yt={x'-ar), 

(8)  i'  =  («'-0. 

(9)  {x*— a*)  (*"— C)  =  {ac—bx)\ 

(10)  .*'  —  (a*  +  b1  +  O*  +3afcc  =  0. 
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Or,  en  examinant  (6) ,  on  trouve  qu'elle  rerient  k 
ac=yz-\-  &r,  ce  qui  revient  à  considérer  a  ci  c  comme 
ks  diagonales  d'un  quadrilatère  inscrit  dont  a,  y,  s,  b  et  x, 
seraient  les  côtés,  et  a  et  b  les  diagonales  (7)  et  (8)  indiquant 
que  x  est  le  diamètre  du  cercle  s  et  c'est  en  effet  ce  à  quoi 
Ton  arrive  en  cherchant  à  résoudre  cette  question. 

Si  nous  considérons  l'équation  (10),  nous  voyons  qu'elle 
admet  deux  racines  positives  ;  la  première  est  comprise  entre 
la  plus  grande  des  trois  valeurs  a,  b  et  c,  et  a-\-b-\-c ,  qui 
donnent  des  résultats  de  signe  contraire,  car  pour  x=a  par 
exemple  elle  devient  : 

a»— (*"+*•+ c»)  a+2abc=s  —{V+c%)a+Zabc=  —a(b—c)\ 
résultat  négatif,  et  pour  x  =  a-f  £-f  c,  elle  devient  : 

(a+ft  +  c)»  —  (a*+b*+c*)(a  +  b  +  c)+2<rôc  = 
=  (a -+-  6+c)  [  (a-f  b + c)9 -(*'+&•+  c%)  ]  +2abc  = 
=  2[(a+b+c)(ab+bc+ca)  +  abc]y 

résultat  positif. 

On  voit  d'ailleurs  que  cette  racine  convient  à  la  question, 
car  l'inspection  de  la  figure  montre  qu'on  a  x  plus  grand 
que  toute  corde ,  puisque  c'est  un  diamètre ,  et  plus  petit 
que  a  +  b  +  c ,  d'après  la  définition  de  la  ligne  droite. 

La  deuxième  racine  positive  est  comprise  entre  0  et  la 
plus  petite  des  valeurs  des  trois  lignes ,  a,  b  et  c ,  car  pour 
x  =  0 ,  le  premier  membre  devient  -\-2abc ,  et  pour  x  égale 
a  une  des  valeurs  de  a9  b  ou  c ,  nous  avons  vu  que  le  pre- 
mier membre  se  réduisait  à  —  a(b  -  c)\  résultat  négatif. 

La  solution  positive  de  l'équation  (5),  et  la  première  des 
solutions  positives  de  l'équation  (10) ,  satisfont  à  cette  ques- 
tion. 

Trouver  le  diamètre  d'un  cercle  connaissant  la  longueur 
(fane  corde,  la  distance  d'une  de  ses  extrémités  à  Tune  des 
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oïtrémités  d'ao  diamètre,  et  II  distance  de  son  autre  extré- 
mité  à  l' nuire  extrémité  du  même  diamètre. 

Mais  la  troisième  solution  ne  convient  pas  à  cette  ques- 
lion ,  car  si  elle  satisfait  à  l'équation  {10} ,  elle  ne  satisfait 
aux  équations  (7)  et  (8) ,  que  pour  des  valeurs  imaginaire* 
de  y  et  % ,  puisque  x  ■<  a  et  x  <  c. 

Ainsi  on  voit  qu'une  racine  positive  d'une  équation,  n'in- 
dique pas  toujours  la  possibilité  du  problème  qui  a  donné 
naissance  à  cette  équation. 

La  deuxième  solution  se  présente  telle  que  l'indique  la 
figure  (10),  lorsque  a  >fr  et  c>  fr;  mais  si  a>fr>-c,  elle 
se  présente  sous  la  forme  de  la  figure  (11). 

La  troisième  solution  devient  réelle,  si  l'on  remarque  que 
l'équation  (10)  a  été  obtenue  en  éliminant  /»'  entre  les 
équations  yz*  =  (x* — a')  (x'  —  e')  et  yz'  =  (ac — bx)*. 
Equation  à  laquelle  on  arriverait  en  éliminant  y**'  entre  les 
équations 

_j-z=(ac— bx)',  y'=  [a+x)  (c— x)  et  z*  =  {c+x)  {a—  xt, 
résultat  que  l'on  pourrait  interpréter  géométriquement. 

Note.  La  condition  de  réalité  des  racines  de  l'équation  (5) , 

Or  abc  est  le  volume  d'un  parallèlipipède  rectangle  dont  le» 

trois  arêtes  sont  a ,  *  et  c ,  et  ^~    "**  -   représente  le 

rayon  du  cercle  circonscrit  au  triangle  équi  latéral  dont  le 
coté  serait  la  diagonale  du  parallèlipipède,  représentée  par 
\/a'+b'-\-c'.  Ce  qui  montre  que  le  cube  du  rayon  du  cercle 
circonscrit  au  triangle  éqnilatéral  dont  le  celé  est  la  diago- 
nale d'un  parallèlipipède  rectangle ,  est  plus  grande  que  ce 
parallèlipipède. 
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SUR  V 

du  côté  du  polygone  semi-régulier  circonscrit  à  la  courbe  qui 
a  pour  équation  aux  coordonnées  rectangulaires 

±         à         • 

*'+/  =  **. 

9AM  M.  ULSTOV  (DK  CHAMP) , 

Ingénieur  dei  ponts  et  cb  a  usées. 


La  courbe  doot  il  s'agit  est,  comme  on  sait  (II,  225), 
l'enveloppe  d'une  droite  de  longueur  constante  c  inscrite  dans 
un  angle  droit.  Ce  mode  de  génération ,  que  nous  choisissons 
parmi  plusieurs  autres  également  connus  et  remarquables, 
re?ieot  à  considérer  l'enveloppée  comme  joignant  continuel- 
lement les  projections  sur  les  axes  d'un  point  mobile  sur  la 
circonférence  de  rayon  c.  Supposons  que  ce  point  occupe  sur 
la  circonférence  une  suite  de  positions  séparées  entre  elles  par 
des  arcs  égaux,  chaque  position  de  l'enveloppée  fera  avec  la 
position  voisine  un  angle  égal  à  celui  compris  entre  deux 
positions  consécutives  du  rayon  mené  par  le  point  mobile.  Il 
soit  de  là  qu'à  un  polygone  régulier  circonscrit  au  cercle , 
répond  le  polygone  semi-régulier  formé  par  l'enveloppée,  le 
nom  de  semi-régulier  indiquant  l'égalité  des  angles.  11  est 
nai  qu'auprès  des  points  de  rebroussement  de  la  courbe,  la 
M  ci-dessus  parait  rompue ,  mais  elle  ne  Test  réellement  pas, 
en  ce  sens  que  les  angles  de  l'enveloppée  avec  une  ligne  fixe, 
l'axe  des  y  par  exemple,  forment  une  progression  arithmé- 
tique non  interrompue. 

Cette  possibilité  de  circonscrire  à  la  courbe  un  polygone 
semi-  régulier  toutes  les  fois  que  le  polygone  régulier  corres- 
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pondant  peut  être  circonscrit  au  cercle  arec  la  règle  et  h 
compas ,  est  déjà  remarquable.  Mais  notre  intention  est  ici 
surtout  de  signaler  l'expression  trigonométrique  do  côté 
d'un  polygone  semi -régulier,  expression  dont  la  simplicité 
constitue  une  nouvelle  propriété  curieuse  de  cette  même 
courbe,  qui  en  présente  tant  d'autres. 

Soit  eo  le  premier  terme  de  la  progression  arithmétique 
des  angles ,  ô  la  raison ,  et  i  un  nombre  entier  quelconque , 
trois  positions  consécutives  de  l'enveloppée  seront  représen- 
tées par  les  équations  • 


H r,-         ...    ,    ,1='    («—  Ut 


sin[(*—i)e  +  a.]    '    cos[(*  — !)«  +  *•] 


sin[îe  +  e0]  '  cos[«o  +  0o] 


x 


sin[(i  +  l)e+Al+  co§[(*+l)«  +  #J  =  t  (l  +  l)' 

Si  Ton  cherche  les  coordonnées  des  points  d'intersection , 
et  que  l'on  prenne  leurs  différences ,  il  vient ,  toutes  réduc- 
tions faites ,  pour  les  valeurs  des  projections  du  côté  (f) 
sur  les  deux  axes  : 

C^li  sin 2 (/0  +  *•) sln (*  +  *o)  , 
^i^sin2(/6  +  oo)cos(iO  +  0o); 
d'où  il  suit  que  ce  même  côté  a  pour  longueur  : 

COS7Ô 

C'est  ce  que  nous  voulions  faire  voir.  Ces  résultats  sont 
d'une  frappante  simplicité  et  peuvent  se  représenter  géomé- 
triquement. Nous  laissons  au  lecteur  le  soin  d'en  faire  la  re- 
cherche ,  mais  nous  croyons  être  utile  aux  élèves  en  leur 
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indiquant  comme  bon  exercice  de  trigonométrie  le  rétablisse- 
ment des  calculs  qui  nous  ont  servi  à  obtenir  les  formules 
ri-dessus,  et  que  nous  avons  supprimés. 


DEMONSTRATION 


De  l'équilibre  des  trois  couteaux. 


licencié  es  sciences  mathématiques. 


On  sait  que  trois  couteaux ,  ou  trois  tiges  rigides  quelcon- 
ques disposées  ainsi  que  l'indique  la  figure  8 ,  et  reposant  à 
leurs  extrémités  A,  C,B et  par  des  points  d'appui  sur  une  table 
horizontale,  se  tiennent  en  équilibre,  si  toutefoisle  frottement 
aux  points  de  contact  D,  E,  F  est  assez  grand  pour  empêcher 
le  glissement.  11  s'agit  de  démontrer  cet  équilibre.  Nous  sup- 
poserons, dans  cette  démonstration,  l'épaisseur  des  verges 
assez  petite  pour  qu'on  puisse  les  regarder  comme  étant 
dans  un  même  plan. 

Soit  G  le  centre  de  gravité  de  DB ,  la  force  P  qui  le  solli- 
cite, pourra  se  décomposer  en  deux  forces  parallèles,  Tune 
Q  détraite  par  le  point  d'appui  B,Tautre  R  passant  par  un 
point  quelconque  de  l'axe  de  DB,  prolongé  si  cela  est  né- 
cessaire. Faisons  HD=  x  ;  R  pourra  se  décomposer  en  deux 
forces  parallèles  S  et  T ,  qui  se  détermineront  ainsi  qu'il 

suit: 

S:R::x+DF:DF,    T:R::^:DF, 


d'où 


R^r  +  DF)  RXJ 

DP         ?  DF    ' 

Ahh .  de  M  vro*».  IV.  t° 
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S  pourra  m  décomposer  en  deux  forces  parallèle*  T  et  U 
dont  la  dernière  sera  détruite  par  la  résistance  de  la  table, 
et  on  aura  pour  déterminer  ces  deux  forces  les  proportions  ; 

u:S::DE:AE,     V:S::AD:AE, 

d'où 

SxDE  Sx  AD  _  R  (aH-DF)  x  AD 

—     AE    '  AE     —        AExDF 

Comme  il  ne  reste  plus  que  les  deux  forces  V  et  T  agis- 
sant en  sens  contraire  sur  une  même  droite  rigide  CF,  il 
suffit  pour  qu'il  y  ait  équilibre  que  leur  résultante  passa 
par  le  point  d'appui  C.  C'esl-à-dire  qu'on  doit  avoir  : 

TV-FCFr     nn     R*  *  ■  Rf*+PF)XAD  ..Er.Fr 
T.V..EC.FC    ou    "dT-        AEXDF        "EC-FC' 

4'où  successivement 

xXAExFC=jtxADxEC+DFxADxEC, 

DFxADxEC 

X  =  AE  X  FC—  AD  X  EC' 

Donc  en  prenant  le  point  H  qui  est  arbitraire  à  une  distant* 

du  point  D  égale  a  cette  valeur  de  x  ,  on  arrivera  à  deux 

forces  T  et  V  dont  la  résultante  passera  par  le  point  d'appui 

P  qui  la  détruira.  Ou  prouverait  de  même  que  les  poids  des 

autres  verges ,  ou  même  les  poids  de  corps  placés  sur  elles 

se  réduisent  à  des  forces  détruites  par  la  résistance  de  la 

table  ;  donc  il  y  a  équilibre. 

Cette  démons  (ration    donne  évidemment  le  moyen  de 

calculer  la  charge  des    points  d'appui  et  des  points  de 

contact. 
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THEOREMES. 
Sur  le  triangle,  le  tétraèdre,  Vellipn  et  V ellipsoïde. 


professeur  aux  écoles  d'artillerie. 


1*  Si  on  désigne  par  py  le  demi -périmètre  d'un  triangle , 
et  par  r  le  rayon  dn  cercle  inscrit  dans  ce  triangle ,  son  aire 
pourra  s'exprimer  par  l'une  des  formules  suivantes  : 

S==p'.tang-A.tang-B.tang-C...S==rVcot-A.cot-B.col-Cf). 

a  2»  A  A  A  A 

V  Considérons  une  ellipse  --  +  ~  =  1 ,  rapportée  à  son 

rentre  et  à  ses  axes.  Pour  mener  une  tangente  à  cette  el- 
lipse ,  par  un  point  extérieur  m',  dont  les  coordonnées  sont 
*>,  y,  on  déterminera  un  point  M' dont  les  coordonnées 

a 
seront  jr\  jy,  et  pour  ce  point  M' on  mènera  des  tangentes 

à  la  circonférence  décrite  sur  le  grand  axe  de  l'ellipse. 
Abaissant  des  points  de  contact  de  ces  tangentes  des  perpen- 
diculaires, sur  le  grand  axe ,  on  obtiendra  ,  par  leur  ren- 
contre avec  l'ellipse,  les  points  de  contact  des  tangentes  à 
cette  courbe  passant  par  le  point  m'. 
Pour  mener,  par  une  droite  donnée ,  des  plans  tangents  à 

x%      y%      z* 
r  ellipsoïde  de  révolution  — -| — ;  -}-  -  =  i ,  on  prendra, 

sur  cette  droite ,  un  point  m'  dont  les  coordonnées  seront 
-r.  y\  z;  on  déterminera  ensuite  un  point  M'  dont  les  coor- 

•)  Voir  1 ,  79 ,  196.  Tm. 
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données  seront  x1,  y',  -  z'  ;  joignant  ce  point  M'  avec  la 
Irai'e  de  la  droite  donnée  sur  le  plan  x,  y,  on  aura  une  se- 
conde droite,  par  laquelle  on  mènera  deux  plans  tangents  à 

la  sphère  —  +  —  +  -;=t.  Du  point  de  contact  de  ces 

plans  tangents,  abaissant  deux  perpendiculaires  sur  le  plan 
des  x,  y,  on  obtiendra,  par  leur  rencontre  avecla  surface  de 
l'ellipsoïde ,  les  deux  points  de  contact  des  plans  tangents 
passant  par  la  droite  donnée. 

On  emploiera  la  solution  précédente  relative  à  l'ellipsoïde 
de  révolution  ,  pour  mener  par  une  droite  donnée  un  plan 
tangent  à  un  ellipsoïde  à  trois  axes  inégaux. 

Si  on  exécute  l'épure  du  plan  tangent  a  l'ellipsoïde,  par 
la  méthode  que  nous  venons  d'indiquer,  et  si  on  compare 
cette  solution  à  celle  qu'a  donnée  Monge  (  an  moyen  de 
l'hyperboloïdc  de  révolution  ) ,  on  en  déduira  un  procédé 
géométrique  simple,  pour  mener  une  tangente  commune  a 
une  ellipse  et  à  une  hyperbole ,  qui  ont  un  premier  axe 
principal  commun ,  et  le  second  parallèle. 

3"  Si  on  joint  les  deux  foyers  F,  F'  d'une  ellipse  aux  deux 
points  conjugués  m',  m",  on  aura  deux  triangles  FFW, 
FFW,  et  il  est  aisé  de  trouver  que  :  la  somme  des  carrés 
de  leurs  aires  est  constante. 

Si  on  en  évalue  les  tangentes  des  demi-angles  Fm'F1, 
Fm"F',  on  aura  en  désignant  ces  angles  par  a,  «'  f  * 

tang*  -  +  lang'  -  =  constante.  ^ 

Si  on  désigne  par  X,,  X,  les  abscisses  des  points  où  les  '*« 
tangentes  conjuguées,  coupent  le  grand  axe  de  l'ellipse  ,  on 
aura  la  relation  ;  ^-.+  yi  =  constante.  -, 


—  141  — 

4*  Désignons  par  a ,  b,  c,  les  trois  côtés  d'un  triangle, 
par  R  le  rayon  dn  cercle  circonscrit  :  le  carré  de  la  distance 
du  centre  de  gravité  du  triangle  'au  centre  du  cercle  cir- 
conscrit s'exprimera  par  la  formule 

a>+b*+c* 


D,=  R'- 


9 


En  désignant  par  r  le  rayon  du  cercle  inscrit ,  et  par  &  la 
distance  du  centre  de  gravité  du  triangle  au  centre  de  ce 
cercle ,  on  trouve  la  formule 

Pour  le  tétraèdre,  la  distance  du  centre  de  la  sphère 
circonscrite  au  centre  de  gravité  du  solide  est  donnée  par 
la  formule 


D'  =  Ra  — 


16 


(i.aa  désignant  la  somme  des  carrés  des  arêtes). 

Si , dans  un  tétraèdre,  on  désigne  par  /,  l ,  /",  l"f  les  lignes 
fui  vont  des  sommets  au  centre  de  gravité  des  faces  oppo- 
sées, on  aura  la  relation 

m*  =  ?(/i+p+r+r). 

4 

5*  Appelons  G  le  centre  de  gravité  d'un  contour  poly- 
gonal composé  de  m  côtés  égaux  ;  par  ce  point  menons  une 
droite  quelconque ,  et  prenons  sur  celte  droite  deux  points 
M,  M  ,  qu<"  nous  joindrons  aux  sommets  du  polygone  on 
<ura  la  relation 

ï.DN—i.D*= m  (ivre;-  —  mc;5) 

iD  ,  s.D",  désignant  la  somme  des  carrés,  des  dislances 
des  points  M,  M  aux  sommets  du  polygone). 


DE  LA  LEMNISCATE  HYPERBOLIQUE. 


via  m.  b.  «iMMBn , 

prsInMur  de  mithtmatique*  ipMUIei  «a  collège  d'Aleafon. 


! 

1 .  Cette  courbe  est  le  lieu  des  projections  du  centre  de  l'hy-  , 
perbol*  éqmlatère  sur  Us  tangentes  à  cette  courbe.  , 

Soient  : 

(i)  y-x-^-a' 

réqaatioo  de  l'hyperbole  équilalère  ; 

(2)  rï—  xat  =  —  a'  fl 
l'équation  de  la  tangente  à  cette  hyperbole  an  point  n'  dont  i 
lea  coordonnées  sont  x1  ety.                                                   « 

L'équation  de  la  perpendicnlaire  abaissée  do  centre  sur  la  , 
tangente  sera  :  M 

(3)  *  =  -%*, 

et  comme  le  point  n'  est  sur  la  courbe ,  on  aura  encore  cette*, 
relation  : 

(*)  y_x"  =  _a\  * 

%i 

L'élimination  de  rf  et  dey  entre  les  équations  (2) ,  (S) ,  («V 
conduira  à  l'équation  de  la  courbe. 
En  combinant  les  équations  (2)  et  (3) ,  on  tire  lea  valeur»  : 

et  les  substituant  dans  l'équation  (4) ,  on  a  l'équation  de  L-^ 
lemniscate, 

m  ty+arr^êtp-f).  V- 
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U  courbe  passe  par  l'origine ,  qui  est  son  centre  ;  l'axe  des 
x  et  celui  des  y  sont  des  diamètres  de  la  courbe ,  et  en  éga- 
lant à  réro  les  termes  de  cette  équation  qui  sont  au  second 
degré,  on  a  les  équations  des  tangentes  à  l'origine  : 

• 

y  =  x,        y  =  —  x. 

L'origine  est  un  point  double ,  et  ces  tangentes,  qui  sont  les 
bissectrices  des  angles  des  axes ,  sont  les  asymptotes  de  l'hy- 
perbole équilatère. 

2.  Si  l'on  élève  au  carré  les  équations  (5)  et  (6)  et  les 
ajoutant,  on  a  : 

x^+yrrr-^—    ou    OmXO*'  =  a\    (Fig.  6) , 

ce  qui  prouve  que  le  demi-axe  de  l'hyperbole  e$t  moyen  pro- 
pertkmnel  entre  la  distance  du  centre  au  point  générateur  de 
k  Immisçait  hyperbolique  et  la  distance  du  centre  au  contact 
correspondant  de  V hyperbole. 

.  3.  Si  l'on  rapporte  la  lemniscate  à  des  coordonnées  polai- 
re, son  équation  sera  : 

f>  =  dia  V  cos2w. 

BgChsque  valeur  de  *»  variant  depuis  *>  =  0  jusqu'à  «  =  -, 

pour  p  des  valeurs  égales  et  de  signes  contraires  qui 
jtlermineront  les  points  de  la  courbe  situés  sur  le  rayon  vec- 
ff|i*et  sur  son  prolongement.  Ce  rayon  vecteur  variera  de- 

Mb  p  =  a  jusqu'à  p  =  0. 
*|  On  obtiendra  ainsi  la  portion  de  la  courbe  AmO  et  la  por- 
m  AWO  (fig.  6). 

Depuis  *»  =  -  jusqu'à  «  =  -- ,  les  valeurs  de  p  sont  ima- 

3n 

►.  Depuis  *>  =  —  jusqu'à  w  =  * ,  les  valeurs  de  p  va- 
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rient  depuis  P  =  o  jusqu'à  p  =  a  ;  ce  qui  donne  I*  portion  de 
la  courbe  Om"A'  et  la  portion  CW'A. 

Pont  trouver  le  point  maximum  de  la  courbe  situé  dans  la 
portion  AmO  de  la  courbe,  en  désignant  parj  l'ordonnée  de 
es  point ,  on  a  : 

..._pV— p') 


La  dérivée  de  y  par  rapport  à  p  est  donnée  par  la  quantité 
a*—  2P' 

Le  rayon  vecteur  correspondant  an  point  maximum  sera  : 

'-  —  < 

d'où  l'on  a  : 

*-— •      *=-r- 

Ce  point  de  la  lemniscate  correspond  an  point  de  contact 
de  l'hyperbole  dont  les  coordonnées  sont  : 

aV%  aVl 

*.  Eu  désignant  par  p  et  p'  les  rayons  vecteurs  de  la  lem- 
niscate et  de  l'hyperbole  correspondants  a  la  même  valeur 


il  OH  -;■'  =  a'. 

Donc  le  demi-axe  de  l hyperbole  est  moyen  proportionnel  - 
entre  le*  rayant  vecteurs  de  la  lemniscate  et  de  l'hyperbole  fai-  ■ 
tant  te  mime  angle  avec  l'axe  de»  x.  - 
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5.  On  *  tu  que 

Qm  X  0»f  =  a\ 

En  prolongeant  le  rayon  om  jusqu'à  l'hyperbole  en  n ,  on  a  : 

Om  xÛB  =  û'i 
donc  00=0//. 

Le  point  de  contact  n!  et  le  point  n  sont  deux  points  symé- 
triques de  la  courbe  par  rapport  à  Taxe  des  x. 

On  peut  conclure  de  là  un  moyen  très-simple  de  construire 
la  lemniscate  hyperbolique ,  quand  on  aura  préalablement 
tracé  l'hyperbole  équilatère. 

Four  fêla,  on  mènera  un  rayon  vecteur  Oit  à  l'hyperbole , 
on  abaissera  nn'  perpendiculaire  à  l'axe  des  x  et  prolongée 
jusqu'à  l'hyperbole ,  on  joindra  Ou';  de  n  et  de  ri  on  abais- 
sera respectivement  des  perpendiculaires  sur  les  rayons  On! 
et  On  ,  et  on  déterminera  deux  points  m!  et  m  de  la  courbe. 

6.  Enfin ,  on  peut  construire  la  lemniscate  hyperbolique 
sans  construire  préalablement  l'hyperbole  régulatrice. 

En  effet,  on  a  : 

a 

Om  =  <z9cos2b>. 

Donc ,  si  l'on  décrit  une  demi-circonférence  sur  le  demi- 
axe  de  l'hyperbole  comme  diamèlre ,  le  rayon  vecteur  de  la 
lemniscate  est  moyen  proportionnel  entre  le  demi-axe  et  le 
rayon  vecteur  mené  à  cette  demi-circon fennec  et  faisant  avec 
Vaxe  des  x  un  angle  double  de  celui  que  fait  le  rayon  recteur 
de  la  lemniscate  avec  le  même  axe. 

De  là  cette  construction  ;  on  mènera  un  rayon  vecteur  Ok 
a  la  circonférence,  on  preudra  M  -=  AK,  ou  joindra  CM.  et 
on  le  rabattra  en  OP.  on  élèvera  IHl  perpendiculaire  à  Taxe 
des  x ,  on  joindra  OG  cl  on  le  rabattra  sur  OK  en  Om ,  et  le 
point  m  appartiendra  à  la  lemniscate  hyperbolique. 

Note,  Le  nom  de  cette  courbe  dérive  du  mot  grec  Xipvtrco; 
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qui  signifie  une  bandelette  noaée  en  huit.  FagnanO  a  décou- 
vert les  principales  propriétés  de  cette  ligne  qui  esl  d'une  si 
grande  importance  dans  la  théorie  des  fonctions  elliptiques. 
Les  démonstrations  du  géomètre  italien  sont  géométriques 
(v.  t.  III ,  p.  509  )  ;  la  théorie  analytique  est  due  à  Euler 
(M.  de  Péterabourg ,  t.  V,  1751*2);  la  courbe,  quoique 
fermée,  cstcarrable  (t.  I,p.35t).  La  lemniscate  hyperbo- 
lique équilatère  est  aussi  une  cassinoïde ,  courbe  bifocale. 
Mais  la  réciproque  est  fausse  :  toute  cassinoïde  n'est  pas  une 
lemniscate.  Nous  engageons  les  élèves  à  démontrer  ces  pro- 
positions. 

Cette  ligne  est  le  cas  particulier  de  l'enveloppe  d'ifn  cercle 
assujetti  à  avoir  son  centre  sur  une  ligne  plane  donnée  et  à 
toucher  une  seconde  ligne  donnée  dans  le  même  plan.  Cette 
seconde  ligne  fait  évidemment  partie  de  l'enveloppe  et  si  elle 
se  réduit  à  un  point ,  ses  coordonnées  doivent  satisfaire  à 
l'équation  générale  de  l'enveloppe.  Tm. 


ANALYSE  INDETERMINEE  DU  PREMIER  DEGRE. 


La  résolution  en  nombres  entiers  et  positifs  de  l'équation 
indéterminée 

ax±ùy=±c, 

par  les  nombreuses  applications  qu'on  en  peut  faire  et  les 
artifices  de  calcul  dont  elle  est  susceptible,  est  un  des  plus 
utiles  exercices  par  lesquels  les  jeunes  mathématiciens  peu- 
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vent  préluder  à  des  recherche»  plus  importantes.  Aussi 
diverses  méthodes  de  résolution  sont-elles  développées  avec 
soio  et  une  certaine  étendue,  dans  les  ouvrages  estimés 
d'algèbre  qui  sont  actuellement  entre  les  mains  des  élèves. 
La  suivante,  fondée  sur  la  théorie  des  restes  ('),  donnera 
toujours ,  nous  le  croyons  du  moins,  une  solution  plus  facile 
et  plus  prompte.  Elle  aura  d'ailleurs  l'avantage  de  familia- 
riser les  élèves  avec  des  principes  dont  l'application  encore 
peu  répandue ,  peut  être  fort  utile ,  et  dont  l'emploi  judi- 
est  très-propre  à  exercer  leur  sagacité. 

Rappelons  ici  en  peu  de  mots  les  principes  dont  je  parle. 

On  sait  que  si  a  et  6  sont  premiers  entre  eux ,  et  que  l'on 
par  a  les  produits  successifs 


16,    26,    36,...  (a  —  i)b, 

tous  les  restes  seront  différents.  D'où  il  suit  que  si  Ton  con- 
çoit celte  suite  prolongée  indéfiniment  de  manière  à  former 
cette  autre 

16,  26,  36,...  (a  — 1)6,  ab,  (a+l)6,  etc., 

les  a  premiers  restes  correspondants  ,  se  reproduiront  pé- 
riodiquement. 

Cest  ainsi  par  exemple  que  pour  <z  =  1 1  et  6  =  37 ,  on 
aura  les  deux  suites  : 

1,  2,  3,  4,  5,  6,  7,    8,  9,  10,  11,  12,  etc., 
4,  8,  1,  5,  9,  2,  6,  10,  3,    7,     0,    4,  etc. 

La  première  est  celle  des  multiplicateurs  successifs  de  37, 
je  les  nommerai  indices.  La  seconde  est  celle  des  restes  cor- 
respondants, et  se  forme  aisément  par  l'addition  répétée  du 
premier  reste  4 ,  en  ayant  soin  de  retrancher  de  chaque 


(*)  Celle  méthode  est  précisément  celle  des  congruences  de  M.  Gauss.  C'eM 
poar  la  propager  que  nous  avons  inséré  cet  article  (11!,  34 3\  Tm. 
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e  nouvelle  le  diviseur  II ,  à  meiare  qu'il  s'y  trouve 


Or  chacun  des  produits  que  nous  venons  de  considérer 
se  trouve  compris  entre  deux  multiples  consécutifs  de  11, 
et  suivant  qu'on  le  retranchera  da  multiple  supérieur  ou 
du  multiple  inférieur,  le  reste  sera  positif  ou  négatif.  De 
plus  la  somme  des  valeurs  absolues  de  ces  deux  restes,  sera 
constante  et  égale  à  11  ,  ou  chacun  des  deux  sera  par  rap- 
port a  11 ,  le  complément  de  l'autre. 

Il  résulte  de  là  que  nos  deux  suites,  en  ne  prenant  que 
la  partie  nécessaire  de  la  seconde,  sont  encore  représentées 
par  celles-ci  : 

1,       2,         3,       *,       5,       6,       7,       8,       9,     10. 
—  7,  —3,  — 10,  —6,  —2,  —9,  —5,  —1,  —8,  —4. 

Remarquons  que  cette  seconde  suite  de  restes  négatifs, 
n'est  autre  numériquement  que  la  suite  positive  renversée. 

En  généralisant  ces  résultats,  il  sera  facile  de  voir  que 
dans  l'une  comme  dans  l'aulre ,  la  somme  de  deux  termes 
pris  à  égales  distances  des  deux  termes  extrêmes .  sera  tou- 
jours constante  et  égale  à  a  ,  et  que  la  somme  de  ces  mêmes 
termes,  pris  le  premier  dans  une  des  deux  suites, et  le  second 
dans  l'autre ,  sera  nulle. 

Déplus,  à  cause  de  la  périodicité  des  restes,  un  terme 
quelconque  de  la  suite  indéfinie  des  indices  pourra  être  aug- 
menté ou  diminué  d'un  multiple  quelconque  de  a  sans  que 
le  reste  change. 

C'est  en  nou>  ap|iujant  sur  ces  principe* .  uu«  nous  niions 
résoudre  l'équation  proposée 

dont  les  coefficients  a  et  b  doivent  élre,  comme  on  sait,  pre- 
miers entre  eux. 
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Soit  pour  premier  exemple  l'équation  numérique 

11^+17^  =  339. 

Le  reste  de  la  division  de  17  par  11  étant  6 ,  nous  aurons 
les  deux  suites  : 

1,  2,  3,  4,  5,  6,  7,  8,     9,  10. 
6,    1,  7,  2,  8,  3,  9,  *,  10,     5. 

Le  terme  tout  connu  de  l'équation,  339,  divisé  par  11 , 
donne  le  quotient  30  et  le  reste  9.  L'indice  7  correspondant 
à  9 ,  nous  fait  connaître  d'abord  que  7  fois  17  est  le  premier 
multiple  de  17  qui ,  divisé  par  11,  donne  aussi  le  reste  9. 
Donc  7  est  la  plus  petite  valeur  possible  de  y.  Faisons  donc 

La  valeur  correspondante  de  x  sera 

7  y  17 Q 

X=30 ^77—^  =30—10  =  20. 

Les  formules  cherchées  sont  donc  : 

.r  =  20—17/, 

j- =  7  +  11*. 

Soit  en  second  lieu  l'équation 

1107-17^=3 

La  division  de  3  par  1 1  donne  le  reste  3 ,  dont  le  complé- 
ment à  11  est  8.  D'où  je  conclus  que  l'indice  5  correspon- 
dant à  8 ,  est  la  valeur  la  plus  simple  possible  de  y . 

Par  suite 

5X17+3 
x  _  - 8. 

U-s  formules  cherchées  sont  donc  : 

,r=8+17<, 

y^^  +  lit. 
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Soit  encore  v 

lU— 17,r  =  —3. 
L'indice  6  correspondant  an  reste  3 ,  est  la  valeur  de  y,  et 
l'on  trouve  immédiatement  que  9  est  la  valeur  correspon- 
dante de  x. 
Les  formules  sont  donc  : 

x  =  9  +  17(, 
r  =6  +  111. 
Mais  si  le  diviseur  a  était  un  nombre  on  peu  grand  et  que 
le  reste  cherché  Tût  un  des  derniers  de  la  période ,  on  ne 
saurait  disconvenir  que  le  calcul  précédent  ne  devienne 
long  et  fastidieux ,  et  la  méthode  perdrait  alors  cette  appa- 
rente simplicité  que  nous  venons  de  remarquer.  Heureuse- 
ment les  principes  développés  plus  haut  vont  nous  donner  un 
moyen  aussi  facile  que  prompt  de  lever  cette  difficulté. 
Soient ,  par  exemple, 

«  =  48      et      6  =  59. 

Le  premier  reste  est  alors  11  ;  son  complémentaire  est  —  37. 
Proposons-nous  d'abord  de  trouver  l'indice  correspondant  au 
reste  1 .  Pour  cela ,  opérons  comme  s'il  fallait  trouver  le  pins 
grand  commun  diviseur  des  nombres — 37  et  11.  Prenons 
les  quotients  absolus  inférieurs  et  les  restes  avec  leurs  signes  ; 
nous  formerons  ainsi  le  tableau  suivant  : 

I     3     |     2     I     1     I 

—  37  f    11    |  —  4  |     3     |  —  1 
J'en  conclurai  ces  deux  suites  d'indices  et  de  restes  : 

1,  4,         9,  13,  35. 

Il,         -  4,         3,         —  1,         +  1. 

Voici  comme  on  peut  les  déduire  du  tableau  précédent  : 

L'indice  4  est  égal  au  premier  quotient  3  augmenté  de  1 ,  et 
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le  reste  correspondant  est  le  premier  reste  trouvé  —  4.  L'in- 
dice suivant  9  est  égal  an  précédent  4  multiplié  par  le  second 
quotient  2  et  augmenté  dn  premier  indice  1 ,  et  le  reste  cor- 
respondant est  le  second  reste  -f  3  dn  tableau.  L'indice  sui- 
vant 13  est  égal  an  précédent  9  multiplié  par  le  troisième 
quotient  1  et  augmenté  de  l'indice  antérieur  4 ,  et  le  reste 
correspondant  est  le  dernier  reste  — ■  1  du  tableau  ;  et ,  comme 
les  restes  —  1  et  + 1  donnent  une  somme  nulle ,  les  indices 
correspondants  13  et  35  sont  complémentaires  par  rapport 
au  diviseur  48.  Il  est  donc  aisé  de  déduire  le  second  du 
premier. 

Maintenant ,  de  l'indice  35  correspondant  au  reste  1 ,  il 
est  aisé  de  déduire  l'indice  correspondant  à  tel  reste  qu'on 
▼oudra ,  au  reste  7  par  exemple.  Pour  cela ,  multiplions  35 
par  7  et  retranchons  du  produit  245 ,  5  fois  48,  ou  le  plus 
grand  multiple  possible  de  48 ,  le  reste  5  sera  le  plus  petit 
indice  correspondant  au  reste  inique  7  ;  ce  qui ,  dans  tout 
l'exemple  actuel ,  est  facile  à  vérifier. 

On  peut  remarquer  que  la  loi  de  formation  de  ces  indices 
est  la  même  que  celle  que  l'on  suit  pour  former  les  termes 
des  réduites  sommaires  des  fractions  continues. 

Soient ,  pour  second  exemple ,  a  =  70  et  b  =  261 .  Le  ta- 
bleau à  former  sera  celui-ci  : 


51     — 


2 

1 

2 

—  1» 

13 

-  6 

1 


f  t  les  deux  suites  seront  : 

1,  3,  4,        11. 

—  19,        13,        —  6,  1. 

Si  Ton  demandait  Vindice  correspondant  au  reste  57 ,  du 
prodoit  de  ce  nombre  par  l'indice  11  correspondant  au  reste 
1 ,  on  retrancherait  8  fois  70  ,  ou  le  plus  grand  multiple  de 
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70  qui  s'y  trouve  contenu ,  et  le  reste  67  serait  le  plus  Eaible 
indice  correspondant  à  57.  D'ailleurs,  13  étant  le  complé- 
ment du  reste  57,  l'indice  correspondant  3  du  tableau  sera 
le  complément  de  l'indice  cherché ,  qui  par  là  se  trouve  être 
encore  le  nombre  67,  ainsi  qu'on  l'a  trouvé  par  le  calcul 
précédent. 
Appliquons  cette  méthode  à  la  résolution  de  l'équation 

236-r  +  6t5.r  =  340948. 

Le  terme  tout  connu  340948  divisé  par  236  donne  le  quotient 
1443  et  le  reste  2.  Il  s'agit  donc  de  trouver  l'indice  corres- 
pondant à  ce  reste  2. 

Ici  le  premier  reste  est  143,  et  son  complément  est  —  93. 
Ces  deux  nombres  donnent  lieu  au  tableau  suivant  : 


1 

1 

1 

6 

—93 

50 

—43 

ê 

—  1 


143 
Les  deux  suites  seront  :  m 

1,  2,  3,         5,  33,  903. 

—  93,        50,         —  43,        7,        —  1,        +  1. 

On  voit  par  là  que  le  reste  2  correspondra  à  l'indice  406, 
ou ,  retranchant  236  de  ce  nombre ,  2  correspondra  à  170. 

Donc  y  =  170. 

Par  suite , 

170  X  615  —  2 


x  =  1443 
d'où 


236 


=  1443  —  443  =  1000; 


a:  =  1000  —  615*, 
y  =  170   +236J. 

Quand  le  nombre  des  solutions  sera  limité ,  on  voit  qu'il 
sera  indiqué  immédiatement  par  la  valeur  de  Tune  des 
inconnues. 
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DEMONSTRATION. 


Du  théorème  de  M.  Châties  sur  les  tangentes  parallèles  et  les 
plans  tangents  parallèles;  point  de  moyenne  distance. 


I.  Soit 

une  équation  algébrique  à  coefficients  réels  et  de  degré  m. 

Et  soit 

f(*.^*)=0,  (2) 

une   autre  équation    algébrique   à  trois  variables  et    de 
degré  k. 
Eliminant  jr,  on  obtient  une  équation  de  la  forme 

àjt—  +  Rr**-'  +  etc.  =  0 ,  (3) 

à,  B,.~  sont  des  fonctions  entières  de  »,  et  des  coefficients 
te  deux  équations  ;  supposons  que  par  la  nature  de  la  ques- 
don  qui  a  fourni  les  deux  premières  équations ,  nous  sa- 
chions, !•  qu'à  une  même  valeur  de  x,  ne  peuvent  répondre 
qnep  valeurs  de  z  ;  2° que  pour/?  valeurs  finies  de  z,  toutes 
racines  de  l'équation 

/(*)  =  0,  (4) 

l'équation  (3)  acquière/'  racines  égales  chacune  à  l'inGni.  Il 
est  évident  que  dans  ces  deux  hypothèses,  les/?  premiers 
coefficients  de  l'équation  (3)  sont  nécessairement  de  la  forme 
Mf[x),  où  M  ne  renferme  que  les  coefficients  des  équa- 
tions (i)  et  (2);  divisant  tous  les  coefficients  de  l'équation 
par  f(z) ,  on  obtient  une  nouvelle  équation  dont  les  p  pre- 
miers coefficients  sont  indépendants  de  z  ;  par  conséquent 
les  fonctions  symétriques  des  racines  qui  ne  dépendent  que 
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de  ces  p  premiers  coefficients ,  conservent  la  même  valeur, 
quelle  que  soit  la  valeur  de  z. 

Si  les  mêmes  hypothèses  subsistent,  pour  le  résultat  de 
l'élimination  de  x ,  entre  les  équations  (1)  et  (9) ,  on  en  dé- 
duira les  mêmes  conclusions. 

H.  Prenons  pour  l'équation  (2) ,  celle-ci  .- 

zVy+T)x=0,  (2) 

Dy  est  la  dérivée  de  F(x  yy)  par  rapport  h  y,e\Dx  la  dé- 
rivée de  la  même  fonction  par  rapport  à  x  ;  l'équation  (2) 
est  donc  de  degré  m  —  1  par  rapport  à  x  et  y  ;  éliminant  y, 
on  obtient  une  équation  de  la  forme  : 

A  jr-e—)  +  Bx*1*"*-  + . . .  =  0  ,  (3) 

or  z  est  le  coefficient  angulaire  de  la  tangente  à  la  courbe, 
ayant  pour  équation  F  (x,  y)  s  0  ;  à  une  même  valeur  de  x, 
ne  correspondent  donc  que  m  valeurs  de  z  ;  ainsi  dans  l'é- 
quation (3),  le  degré  de  z  ne  pout  dépasser  m  ;  de  plus ,  si 
dans  r équation  (1)  on  ne  prend  que  les  termes  de  degré  m , 
et  qu'on  y  fasse  x=i ,  y=z  ;  et  qu'on  représente  le  résultai 
par/ (s).  Si  on  pose  : 

/M  =  0 ,  (4) 

les  racines  de  cette  équation  sont  les  m  coefficients  angu- 
laires relatifs  aux  asymptotes ,  c'est-à-dire  aux  tangentes  qui 
ont  un  point  de  contact  à  l'infini  ;  donc  par  chaque  racine 
de  l'équation  (4),  deux  racines  de  l'équation  (3)  deviennent 

infinies ,  ainsi  A  et  B  sont  de  la  forme  Mf{z);  donc  —  est 

A. 

indépendant  de  z,  et  la  somme  des  racines  de  cette  équation 
ne  dépend  pas  de  z;  par  les  mêmes  raisonnements,  on 
parvient  à  la  même  conclusion  en  éliminant  x ,  entre  les 
deux  équations  (1)  et  (2). 
UT.  Théorème  de  M.  Chasles.  A  une  courbe  algébrique 
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de  degré  *»,  on  peut  mener,  analytiquement  parlant, 
m  (m  —  1)  tangentes  parallèles  ;  le  point  de  moyenne  distance 
des  m  (m  —  I)  points  de  contact  reste  le  même,  quelles  que 
soient  les  directions  des  tangentes. 

La  démonstration  est  une  conséquence  immédiate  du  pa- 
ragraphe précédent. 

IY.  On  étend  facilement  ce  théorème  aux  plans  tangents 
à  une  surface  ;  soit  F  [x ,  y,  z)  =  0 ,  l'équation  de  cette  sur  - 
bce ,  et  soient  /»,  q  les  coefficients  angulaires  qui  détermi- 
nent la  direction  du  plan  tangent .  On  aura  les  deux  équa- 
Uoos^Dx  +D*=  0,  ?D  s+By  =  0;  éliminant  s  et  y,  on 
parvient  à  une  équation  entre  x ,  p,  q  ;  raisonnant  sur  celte 
équation  comme  ci-dessus,  sur  l'équation  (3),  on  en  déduit 
les  mêmes  conséquences. 

V.  Le  beau  théorème  de  M.  Chasles,  conduit  à  cette  gé- 
néralisation ;  dans  une  courbe  algébrique  de  degré  m ,  si  on 
prend  pour  un  système  d'axes  donné,  tous  les  points  où  tous 
les  coefficients  différentiels  d'un  môme  ordre  sont  égaux  à  un 
nombre  donné  ;  le  point  de  moyenne  distance  de  tous  ces 
points  est  fixe,  quel  que  soit  le  nombre.  Le  moyen  de  démon- 
stration est  le  même.  En  effet ,  on  peut  toujours  parvenir  à 
une  équation  renfermant  la  relation  entre  l'abscisse  et  ce 
sombre  ;  à  chaque  valeur  de  l'abscisse  ne  correspondent  que 
«  de  ces  nombres,  donc  dans  cette  équation  m  est  la  plus 
hante  puissance  à  laquelle  ce  nombre  puisse  se  trouver  élevé, 
et  à  l'infini  asymptotique ,  ce  nombre  est  évidemment  nul  ; 
donc  les  deux  premiers  coefficients  de  l'équation  ordonnée 
par  rapport  à  l'abscisse,  renferment  ce  nombre  élevé  à  la 
ment  puissance  m  ;  donc  etc. ,  etc. 

VI.  D'après  la  théorie  de  l'élimination ,  le  coefficient  A 
se  contient  que  les  coefficients  de  l'équation  (1)  appartenant 
aux  termes  de  degré  m ,  et  B  ne  contient  que  ces  mêmes 
toeScfents,  plus  ceux  qui  appartiennent  aux  termes  de 
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degré  m—i,  de  sorte  que  pour  toutes  les  lignes  dont  les 
équations  ont  les  mêmes  termes  de  degré  m  etm  —  l ,  les 
points  de  moyenne  distance  ci-dessus  déterminés  (Y)  sont  les 
mêmes.  Or  le  système  des  m  asymptotes  est  nne  de  ces  11- 

gnes ;  ces  asymptotes  se  coupent  en  — — — -  points;  ce  sont 


les  seuls  points  doubles  de  la  ligne  ;  de  sorte  que  les 
qui  passent  par  ces  points  peuvent  être  considérées  comme 
des  tangentes  ;  par  conséquent  le  point  fixe  relatif  aux  tan- 
gentes parallèles  est  aussi  le  point  de  moyenne  distance  des 

m  (m      1  ^ 

—  - —  points  d'intersection  des  asymptotes.  % 

1  mm 

Observation.  Il  est  presque  superflu  d'avertir  que  toutes 
ces  propositions  sont  énoncées  dans  un  sens  purement  ana- 
lytique ;  plusieurs  de  ces  points  peuvent  être  situés  à  l'infini, 
devenir  imaginaires ,  etc.  ;  mais  comme  il  s'agit  de  fonctions 
symétriques ,  ces  circonstances  n'invalident  pas  ces  propo- 
sitions. 

Y II.  Les  m  asymptotes  forment  un  polygone  déterminé 

par  2m — 3  données.  Par  conséquent  dans  toute  ligne  de 

degré  m ,  il  y  a  au  moins  2m — 3  fonctions  des  coefficients 

qui  restent  constantes,  quel  que  soit  le  déplacement  de 

l'origine  et  des  axes. 

(La  fin  prochainement.) 

NOTE 

sur  la  détermination  du  rapport  n  de  la  circonférence  au 
diamètre,  par  la  méthode  des  périmètres. 


regtnt  de  mathématiques  spéciales  au  collège  de  Pamieri. 


Le  nombre  n ,  qui  représente  le  rapport  constant  de  la 
circonférence  au  diamètre ,  représente  encore  la  longueur 
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d'une  circonférence  dont  le  diamètre  est  l'unité  ;  ce  nombre 


donc  connu  si  l'on  parvient  à  calculer  directement  la 
longueur  delà  circonférence  dont  le  diamètre  est  l'unité. 

Pour  résoudre  ce  problème,  il  faut  d'abord  résoudre  le 
suivant : 

Etant  donnés  les  périmètres  de  deux  polygones  réguliers 
de  n  côtés ,  l'un  inscrit ,  l'autre  circonscrit,  calculer  les  péri- 
mètres des  polygones  réguliers  de  2/t  côtés ,  l'un  inscrit  et 
l'antre  circonscrit. 

La  figure  qu'emploie  Legendre ,  dans  sa  Géométrie ,  pour 
résoudre  le  problème  qui  conduit  à  la  détermination  du 
sombre  *  par  la  méthode  des  surfaces,  peut  sans  aucune  mo- 
dification nous  servir  à  résoudre  aussi  celui-ci  (*). 

Soit  AB  et  CD  (  fig.  7)  les  côtés  des  polygones  réguliers  in- 
scrit et  circonscrit  de  n  côtés,  AE  et  FG  les  côtés  des  poly- 
gones réguliers  inscrit  et  circonscrit  de  2»  côtés;  appelons 
a  et  b  les  périmètres  des  deux  premiers  polygones ,  a!  et  V 
les  périmètres  des  deux  seconds ,  on  a  évidemment  : 

(|)       a=znAB=2nAK,  (2)      b  =  nCD  =  2nCE , 

(3)  a'  =  2nAE,  (4)  &'  =  2/iFG. 

Les  égalités  (1)  et  (3)  donnent  : 

a: a'  ::  AK:  AE 

ou ,  puisque  les  triangles  AEK ,  FEO  sont  semblables , 

::  EO:FO, 
ou  bien,  à  cause  des  triangles  semblables  FEH ,  FEO, 

::HE:FE 
ou ,  en  doublant  les  termes  du  second  rapport , 

::  AE:  FG 


")  M.  Lionnet  donne  la  même  démonstration  (Géom.,  p.  157,  2'  édition);  do 
M.  Cirodde  ((nfom.,  p.  173).  Tm. 
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ou  encore  *. 

:  :  2/iAE  :  2/»FG , 

ou  enfin ,  à  cause  des  égalités  (3)  et  (4) , 

Cette  proportion  nous  donne  : 

a'=VÏM.  (5) 

Des  égalités  (2)  et  (4)  on  tire  de  même  : 

tltf-.lCEiFG, 

:  :  CE  :  2FE. 

Doublant  les  termes  du  premier  rapport  et  divisant  les  cou 
séquents  par  2 ,  on  trouve  : 

2b  :b'::  CE:FE,- 
d'où 

26  _ v  :  V  ::  CF:FE 

ou ,  puisque  FO  est  bissectrice  de  l'angle  GOE , 

::CO  :OE 
ou ,  à  cause  des  parallèles  AB  et  CD  , 

::  AO:OK, 
ou  bien 

::OE:OK, 

ou  bien ,  à  cause  des  triangles  semblables  CEO ,  AKO  , 

::  CE:AK, 

ou  encore 

:  :  2/iCE  :  2/iAK , 

ou  enfln ,  à  cause  des  égalités  (3)  et  (t) , 

::  b  :  a. 

De  cette  proportion  on  tire  : 

2b  :b'  ::  a+b  :  a; 
d'où 

2ab 

0'  =  —77  •  {6} 


Les  relations  (5)  et  (6)  permettront  de  calculer  facilement 
les  périmètres  des  polygones  réguliers  inscrits  et  circonscrits 
de  19 ,  24 ,  48, 96 ,  etc.  côtés,  en  partant  des  périmètres  des 
hexagones  inscrit  et  circonscrit  au  cercle  dont  le  diamètre 
est  1 ,  qu'on  trouve  immédiatement.  Par  suite  on  trouvera , 
à  une  approximation  aussi  grande  qu'on  le  voudra,  la  lon- 
gueur de  la  circonférence  dont  le  diamètre  est  l'unité ,  c'est- 
à-dire  le  nombre  i*. 

On  peut,  du  reste,  déterminer  une  limite  supérieure  du 
nombre  des  opérations  qu'on  devra  Taire  pour  obtenir  une 
approximation  demandée. 

Pour  cela,  nous  allons  prouver  que  b'—  a'  <  ?  (b  —  a). 

On  a  y-  aH  =  &"-  ab'  =  V{V-  a). 

D'ailleurs , 

2ab  ab  —  a9       a{b —  a) 

o —  a  =  — — r  —  a  = —7-  = rT~- 

a+b  a  +  b  a  +  b 

Donc 

h»-  ^  -  «*'(*-«)         a'\b  -q) 

a+b      **      a  +  b    ' 
d'où  l'on  tire  : 

a'  a' 

a  +  "       0  +  b 

a'  i 

Or  ^—^  <-,  puisque  A>  a'. 

De  plus,   b >  b' ,    donc   a  +  b>a  +  bf;  par  suite 

^4^>^t^>etàfortiori  ^J^>'/**'>  vokqm  la 

moyenne  arithmétique  entre  deux  quantités  est  plus  grande 
que  la  moyenne  géométrique  entre  ces  mêmes  quantités. 

On  a  donc ,  puisque   a!  =  V  ab' ,       "T    >  d  ;    d'où 
à!  1 

"  - .  Il  résulte  de  là  que 


V-a'<±(b-a). 


On  trouverait  de  même  b"—  a"  <  -  (P—  a1)  et  ■  l 
<—  (*  —  a).  Donc,  eii  général,  en  appelant  n  le  nombre 
de  fois  que  les  formules  (5)  et  (6)  auront  été  employées, 
*.-«.<£  (*-«)■ 

Il  est  clair  maintenant  que  si  l'on  veut  obtenir  le  nombre  « 
a  moins  de  ■j-r5  prés ,  il  suffira  de  déterminer  pour  n  un 
nombre  tel  qn'on  ait  : 

f-"-"<ï5=' 

d'où  l'on  poorra  tirer  n  par  tâtonnement  an  moyen  des  loga- 
rithmes. En  prenant  les  logarithmes ,  il  vient  : 

m+log{fr  —  a)<nl0g4; 

d'où 

=  iB  +  log(g-q) 

>  log* 

qni  donne  la  limite  cherchée. 

Le  nombre  des  côtés  des  polygones  dont  a  et  b  sont  les  pé- 
rimètres dans  l'application  numérique  étant  6  ;  celai  des  po- 
lygones dont  les  périmètres  sont  a'  et  i'est  6.2;  celai  des 
suivants  est  6.2',  et  ainsi  de  suite.  Donc,en  général ,  celui  des 
polygones  dont  a„  et  6,  sont  les  périmètres  sera  6.S"=N, 
formule  qni  fera  connaître  le  nombre  N  des  cotés  des  dm* 
derniers  polygones  auxquels  11  faudra  s'arrêter. 

Note.  Voir  pour  le  calcul  de  *  une  note  de  M.  Fines. 
{Géom.,  p.  292,  3'édil.). 
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THÉORIE  BU  CALCUL  ELEMENTAIRE. 


PAR,  M.  AMPÈ&S.  ((Barre  pocthume.) 

(Saite,  voir  p.  109.) 


L  Lorsque  les  deux  grandeurs  qu'il  s'agit  de  comparer 
i  portée  de  l'être  immédiatement,  on  obtient  facilement 
xnbre  cherché,  par  une  opération  très- simple,  et  qui 
iste  dans  ce  qu'on  appelle  mesurer  ;  nous  en  parlerons 
dd  lieu  avec  tout  le  détail  nécessaire  : 
r.  Mais  si  cette  comparaison  ne  peut  s'exécuter  de  celle 
1ère,  nous  pouvons  sans  la  faire,  en  obtenir  le  résultai, 
mrtant  des  relations  qui  se  trouvent  entre  les  diverses 
rieurs  qui  existent  dans  un  même  objet,  ou  dans  des 
Is  différents  mais  liés  entre  eux  d'une  manière  quel- 
[ue  ;  c'est  alors  que  le  but  qu'on  se  propose  ne  peut  être 
nt  que  par  des  combinaisons  d'idées  qui  surpasseraient 
lus  souvent  toutes  les  forces  de  notre  esprit,  sans  le 
nrs  des  signes  dont  nous  avons  déjà  parlé,  et  pour  les- 
tes on  est  obligé  assez  fréquemment  d'avoir  recours  à 
es  les  ressources  du  calcul. 

im  Ufautéclaircir  ce  que  nous  venons  de  dire  des  relations 
existent  entre  les  diverses  grandeurs ,  d'un  même  ou  de 
rents  objets.  Le  calcul  élémentaire  s'occupe  des  plus 
pies*  le  calcul  supérieur  les  combine  d'une  manière  par- 
lière  qui  comprend  tout  ce  qui  dépend  de  ces  sortes  de 
lions,  et  complète  ainsi  le  calcul  él  men taire;  enfin  le 
al  supérieur  est  entièrement  fondé  sur  des  considérations 
semblent  au  premier  coup  d'œil  entièrement  différentes , 
is  qui  ne  le  paraissent  plus  autant  à  mesure  qu'elles  sont 

Ans.  di  Math**.  IV.  12 


—  t«a  — 

mieux  connues  ;  nous  renverrons  encore  ici  à  la  lecture  dt 
l'ouvrage  entier,  pour  éclaircir  ce  que  ces  notions  peuvent 
avoir  d'obscur ,  et  pour  développer  convenablement  la  diffé- 
rence qu'on  observe  entre  le  calcul  analytique,  et  le  calcul 
synthétique,  dont  la  distinction  est  facile  à  établir  dam 
chaque  sorte  de  calcul  (*). 

20.  La  plus  simple  des  comparaisons  que  nous  pouvoni 
faire  entre  deux  grandeurs ,  nous  donne  l'idée  du  premier 
des  nombres,  désigné  par  le  mot  un  :  il  exprime  que  tes 
deux  grandeurs  comparées  0111  précisément  la  même  valeur 
ainsi  après  avoir  comparé  la  longueur  d'un  objet  à  celle 
qu'on  appelle  pied .  et  son  poids  a  la  livre,  si  on  a  trouve 
précisément  la  mémo  valeur  à  ces  deux  longueurs  et  à  ces 
deux  poids,  on  exprimera  ce  résultat  en  disant  que  sa  Ion 
gneur  est  d'un  pied  ,  et  son  poids  d'une  livre,  où  ces  mots 
un,  une,  marquent  évidemment  le  jugement  que  nous  por- 
tons sur  la  manière  d'être  d'une  des  deux  grandeurs,  relati- 
vement à  l'antre. 

21 .  11  est  à  propos  d'observer  en  passant  que  deux  gran- 
deurs homogènes  de  même  valeur  portent  le  nom  i'égakt, 
et  celui  d'inégales  quand  les  valeurs  en  sont  différentes. 

Denx  grandeurs  hétérogènes  ne  sont  évidemment  suscep- 
tibles d'être  inégales,  ni  égales.  Quand  deux  homogènes  sont 
inégales,  on  peut  toujours  les  ramener  à  l'égalité  en  dimi- 
nuant l'une  on  en  augmentant  l'antre  convenablement, 
celle  qu'il  faut  augmenter  pour  cela  est  celle  qu'on  appelle 
la  plue  petite,  l'autre  est  la  plus  grande. 

22.  Quand  on  représente  les  grandeurs  par  les  différentes 
sortes  de  signes  dont  on  est  convenu  de  se  servir  pour  cela , 
et  que  nous  ferons  bientôt  connaître ,  on  place  entre  elles  ce 
signe-  -,  qui  se  prononce  A/air ,  pour  exprimer  qu'elles  sont 
égales ,  et  quand  elles  sont  inégales ,  on  se  sert  d'un  de  cem- 
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«  >  ou  <  dont  le  premier  signifie  plus  grand  que ,  et  le 
second  plus  petit  que ,  en  ayant  soin  d'en  tourner  toujours  la 
pointe  du  côté  de  la  plus  petite  des  deux  grandeurs  (*). 

23.  L'idée  de  l'égalité  ne  peut  nous  donner  que  celle  du 
seul  nombre  un,  puisqu'elle  ne  peut  exister  que  d'une  seule 
manière ,  mais  rien  ne  peut  mettre  des  bornes  à  la  quantité 
des  nombres  qui  résultent  de  la  comparaison  de  deux  gran- 
deurs inégales,  parce  que  rien  ne  peut  en  mettre  aux  diverses 
fortes  d'inégalités  que  l'on  peut  concevoir.  On  n'a  d'abord 
en  l'idée  que  d'une  seule  espèce  de  nombres  ;  les  différente» 
applications  qu'on  a  faite  dos  procédés  du  calcul ,  à  la  déter- 
mination des  grandeurs ,  en  a  fait  découvrir  successivement 
trois  autres  (**).  On  ne  peut  avoir  aucun  doute  sur  Tordre , 
dans  lequel  l'esprit  humain  s'est  élevé  successivement  à  cette 
connaissance.  On  verra  dans  l'explication  que  nous  allons 
en  donner,  qu'aucune  des  trois  premières  espèces ,  les  seules 
qui  aient  été  connues  des  anciens,  n'a  pu  être  inventée  que 
dans  Tordre  où  nous  allons  les  présenter,  et  la  quatrième 
est  une  découverte  trop  récente  pour  que  nous  en  ignorions 
1  époque. 

24.  Il  est  certain  que  la  première  sorte  de  comparaison 
qui  ait  été  faite  entre  deux  grandeurs,  est  celle  d'une  quan- 
tité quelconque,  et  d'une  des  unités  qui  entraient  dans  sa 
composition ,  c'est  cette  comparaison  qui  nous  a  donné  Tidée 
des  nombres  exprimés  par  ces  mots  deux,  iroie,  quatre,  etc. , 
dont  la  signification  est  connue  de  tout  le  monde. 

25.  Cette  comparaison  offrant  des  plus  grands  avantages 

")  Note  fur  les  instruments,  compas,  balance,  etc.,  qui  nous  servent  à  dé- 
terminer l'égalité  ou  l'inégalité  des  grandeurs,  «i  dont  l'élève  doit  aroir  au 
Dotas  une  idée. 

•';■  On  pourrait  admettre  ine  cinquième  espèce ,  si  cet  assemblage  de  signes . 
«■quel  on  a  donné  le  nom  de  quantités  imaginaires,  repondait  a  une  idée  quel- 
conque, qu'on  pût  ranger  dans  la  classe  de  nos  idées  numériques  ;  il  me  paraît 
oee  tous  les  mathématiciens  sont  d'accord  pour  la  négative;  il  n'en  est  pas  de 
artme  des  nombres  négatifs ,  a  l'égard  desquels  je  renvoie  a  ce  que  J'en  dirai 
16 ut  a  l'heure. 
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aux  hommes  Tirant  en  société,  il  n'est  pas  étonnant  qu'elfe 
leur  soit  bientôt  devenue  familière,  et  que  pour  en  exprimer 
toutes  les  circonstances ,  ils  aient  donné  à  ces  sortes  de 
réunion,  le  nom  de  quantités,  et  celui  d'unité  à  chacun  des 
objets  dont  elles  étaient  composées.  Ainsi  que  nous  l'avons 
déjà  expliqué ,  en  ramenant  ces  deux  mots  à  leur  signiGca- 
tion  primitive,  on  en  fait  encore  aujourd'hui  un  grand 
usage  dans  le  calcul ,  mais  de  nouvelles  idées  en  ont  bien 
altéré  la  signiûcatiou,  comme  on  va  le  voir  dans  ce  qui  suit. 
11  est  probable  qu'il  en  a  été  de  même  du  mot  nombre;  il  ne 
s'appliquait  d'abord  qu'aux  seuls  entiers,  mais  il  a  reçu  en 
même  temps  une  signification  de  plus  en  plus  étendue. 

(  La  suite  prochainemeni.) 


ESSAI 

Sur  la  détermination  approximative  des  racines  imaginaire* 
d'une  équation  algébrique  ou  transcendante. 

PAR  X.  OISIAM  BOVMIT, 
répétiteur  à  l'École  polytechnique. 

1. 

Soft  une  équation 

(1)  /(*)  =  0, 

dont  le  premier  membre»)  représente  une  fonction  réelle 
ou  imaginaire,  algébrique  ou  transcendante  de  la  variable  *. 
Posons: 

/(*-hrk-t)=/;(^^)+/,(*,  y)  V~\  =  P+QI/-1  ; 

la  détermination  des  racines  imaginaires  de  l'équation  (1), 
se  ramènera  à  la  résolution  en  nombres  réels  des  deux  équa- 
tions simultanées  : 

P  =  0,      Q  =  0, 
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ou  ce  qui  revient  aa  même  en  considérant  x  et  y  comme 
les  coordonnées  rectangles  d'an  point  variable  par  rapport 
à  deux  axes  déterminés ,  k  la  recherche  des  points  communs 
au  deux  courbes 

W  P  =  0,      Q  =  0. 

Pour  rappeler  cette  propriété  et  afin  de  simplifier  le  discours 
sous  conviendrons  d'appeler  points  racines  de  l'équation  (1), 
ks  points  d'intersection  des  deux  courbes  représentées  par 
les  équations  (2). 

Cela  posé ,  supposons  que  par  le  théorème  de  M.  Cauchy, 
oa  par  tout  autre  moyen ,  on  soit  parvenu  à  tracer  un  con- 
tour rectangulaire  ACBDA  comprenant  un  et  un  seul  point 
racine  M  de  l'équation  (1  )  (fig.  A) ,  tous  les  points  de  ce 
oootour  seront  en  quelque  sorte  des  positions  approchées 
di  point-racine  M ,  et  il  ne  restera  plus  qu'à  déduire  des 
prem  ères  positions  approchées  ainsi  obtenues  ,  d'autres 
positions  de  plus  en  plus  approchées,  de  manière  à  avoir  la 
position  exacte  si  cela  est  possible,  ou  du  moins  une  position 
'aussi  approchée  qu'on  lejugera  nécessaire. 

C'est  ce  calcul  d'approximation  que  nous  nous  proposons 
de  développer,  nous  emploierons  la  méthode  de  Newton  qui 
e*t  la  plus  simple  et  la  plus  expéditive  ;  seulement  comme 
no  application  indéfiniment  prolongée ,  ne  conduirait  pas 
toujours  dans  le  cas  actuel  à  des  résultats  exacts,  nous  la 
Modifierons  un  peu;  il  nous  faudra  en  outre  remplir  plu- 
sieurs conditions  analogues  à  celles  que  Fouricr  a  données 
tes  l'analyse  des  équations  déterminées  pour  le  cas  des  ra- 
tines réelles  {*). 


.";  M.  Ctocfay  à  la  fia  de  se»  leçons  fur  le  calcul  différentiel  s'est  aussi  occupé 

*  la  KctiScatian  de  la  méthode  de  Newton  appliquée  aux  racines  imaginaires; 

les  re» allai*  auxquels  il  est  parvenu  sont  en  tout  différents  des  nôtres. 
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H. 

Commençons  par  énoncer  les  conditions  dont  il  s'agit, 
prouvant  la  possibilité  de  satisfaire  à  chacune  d'elles. 

«  Pour  pouvoir  procéder  avec  certitude  à  l'approxima- 
»  tion ,  il  suffit  que  Tune  des  deux  courbes  représentées  par 
»  les  équations  P  =  <? ,  Q  =  c'  où  c  et  c'  sont  des  constantes 
»  quelconques,  ne  présente  dans  l'intérieur  du  contour 
•  ABCDA  {fig.  A),  ni  points  singuliers,  ni  en  mémo  temps 
»  une  tangente  parallèle  à  l'axe  des  x  et  une  tangente  pa- 
»  rallèle  à  l'axe  des^.  » 

Il  est  clair  que  ces  deux  conditions  peuvent  toujours  être 
remplies ,  à  moins  que  le  point  racine  M  ne  soit  lui-même 
un  point  singulier  des  deux  courbes  P= 0 ,  Q  =  0. 

Orje  dis  d'abord  que  l'on  peut  toujours  supposer  que  le 

point  racine  M  ne  soit  ni  pour  Tune  ni  pour  l'autre  des  deux 

courbes  P=0,  Q=0,  un  point  isolé,  d'arrêt,  multiple, 

derebroussement.  En  effet,  si  le  point  M  était  un  de  ces 

points  singuliers  pour  la  courbe  P  =  0  par  exemple,  ou 

aurait  en  ce  point  :  « 

dV  dV 

d.v  dy 

mais  de  l'égalité 

/(*  +y  V~0  =  i1  +  Q  l/^T." 
Ou  tire  aisément.  : 

dy  dx  ' 


on  aurait  donc 


d\>  dQ 


et  alors  le  point  M  serait  non-seulement  point  racine  de  l'é- 
quation (1)  mais  encore  de  l'équation  dérivée 

r  (z"  =  o. 
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Ce  que  l'on  peut  toujours  ne  pas  supposer,  car  dans  ce  cas 

le  point  racine  M  se  détermine  en  résolvant  une  équation 

plus  simple  que  l'équation  (1),  et  dont  le  premier  membre 

est  le  plus  grand  commun  diviseur  entre/(z)  et/*(z),  quand 

dn  moins  y  (x)  est  algébrique. 

On  voit  en  même  temps  qu'en  resserrant  suffisamment  le 

dP  dP 

contour  ABCDA ,  Tune  des  deux  équations  —  =0,  —  =0, 

dx         dy 

finira  par  ne  plus  avoir  de  solutions  dans  ce  contour,  alors 

la  courbe  P  =  c ,  et  par  conséquent  la  courbe  Q  =  c\  ne 

présentera  plus  de  tangentes  parallèles  à  l'un  des  axes. 

Je  dis  en  second  lieu  que  l'on  peut  supposer  que  le  point 

M  ne  soit  pas  un  point  d'inflexion  de  l'une  des  courbes 

?«=0,  Q  =  0.  En  effet,  si  ce  point  était  en  même  temps  un 

point  d'inflexion  des  deux  courbes  P  =  0 ,  Q  =  0  ;  on  aurait 

pour  ce  point: 

<fp  /£PV_      <fP    dP  d?      <?P  /dP\*__ 
dx*   \dy)  dxdy  dx  dy       dy%  \dxj 

et 

£9  (*l\  _a j£l  ^QdQ      d^  /£A'        . 

dx'    \dy)       *  dxdy  dx  dy  "*"  dy*  \dy) 
mais  de  l'égalité 

/U+^V-O^P+QV^T, 
on  déduit  : 

dP  _  dQ  dP  _       dQ 

dx        dy*  dy  dx* 

<f P  _  <TQ  d'P  d*P   _dxQ_       iTQ 

dP  ~  dxdy  dyA  9         ~dx~dp  ~~  dy*~~"~  dx%' 

les  premières  égalités  reviennent  donc  à  : 

dx%  \  \dy)    ~~  \dx)    )  """    dxdy  dx   dy  ' 

rTP    l  /dP\%       /rfPV  \  ft<fP  dP  dP 

dxdy  {  \dy)  ~"  \dx)   ]  ~  ~~"  2  dx'  dx  dy  ' 
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d'où  l'on  tire  : 


si  l'on  n'a  pas 


d'où  enfin 


dx  ""*  djr 
72~ixdy~~  ir-         f 


ce  qu'on  peut  ne  pas  supposer,  car  alors  le  point  M  est  point- 
racine  de  l'équation 

rw=o, 

et  peut  Are  déterminé  en  résolvant  une  équation  pins 

pie  que  l'équation  (1),  et  dont  on  obtient  le  premier 

tare  en  cherchant  le  plus  grand  commun  diviseur  entre/ (2) 

Rapprochant  ce  résultat  de  celui  que  nous  avons  établi 
plus  haut ,  il  est  facile  de  conclure ,  comme  nous  voulions  le 
démontrer,  que  Ton  peut  toujours  supposer  le  contour  assez 
petit  pour  que  Tune  des  deux  courbes  P  =  c ,  Q  =  c*  n'ait 
dans  l'intérieur  de  ce  contour  ni  points  singuliers,  ni  en 
même  temps  une  tangente  parallèle  à  Taxe  des  x,  et  une  tan- 
gente parallèle  à  Taxe  des  r.  Remarquons  en  outre  que 
celle  des  deux  courbes  qui  remplira  ces  conditions,  et  que 
nous  supposerons  toujours,  dans  ce  qui  va  suivre,  être 
P  =  c,  ne  présentera  d'un  certain  côté  de  Q  =  0  ni  tan- 
gente parallèle  à  Taxe  des  x,  ni  tangente  parallèle  à  l'axe 
des  .7-  ;  ce  côté  pouvant  d'ailleurs  être  le  même  pour  toutes 
les  valeurs  de  c,  si  le  contour  est  suffisamment  petit.  Cette 
dernière  propriété  résulte  de  œ  que  la  courbe  P=c  ne  peut 
avoir  deux  tangentes  parallèles  à  l'un  des  axes ,  sans  avoir 
en  même  temps  ou  une  tangente  parallèle  à  l'autre  axe  %  00 
un  point  d'inflexion. 
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III 


Les  conditions  précédentes  étant  remplies ,  on  peut  pro- 
au  calcul  du  point-racine.  II  faut  avoir  soin  seulement 
de  partir  d'une  position  approchée  convenablement  placée. 

«  Il  suffit  que  le  point  m  (fig.  B),  qui  correspond  à  cette 
»  position  approchée ,  soit  situé  dans  la  concavité  de  la 
»  courbe  P  =  0  et  du  côté  de  la  courbe  Q  =  0,  où  les 
»  courbes  P  =  c  n'ont  ni  tangentes  parallèles  à  l'axe  des  x , 
-  ni  tangentes  parallèles  à  l'axe  des^  ;  de  plus ,  que  ce  point 
■-  m  soit  tel  que  toutes  les  courbes  représentées  par  l'équa- 
»  tkm  P  =  cQ ,  c  étant  une  constante ,   depuis  EMF  qui 

•  correspond  à  c= 0  jusqu'à  /nMH  qui  passe  par  le  point  m, 
»  n'aient  du  côté  de  la  courbe  Q  =  0 ,  où  se  trouve  le  point 
»  m,  ni  tangentes  parallèles  à  l'axe  des  x,  ni  tangentes  pa- 

•  rallèles  à  Taxe  des.r ,  et  que  toutes  les  tangentes  de  ces 
»  courbes  qui  correspondent  à  des  points  situés  du  même 
»  côté  ,  allant  rencontrer  la  courbe  Q  =  0  avant  leur  sortie 
»  du  contour,  fassent  avec  les  courbes  P=c ,  comprises  dans 

•  ce  contour,  des  angles  plus  petits  que  la  moitié  du  plus  pe- 
»  fit  de  ceox  que  forment  ,  avec  la  courbe  P  =  0,  celles  des 
«  courbes  représentées  par  l'équation  P  =  c  Q  +  c, ,  qui  ont 
»  des  points  d'inflexion  dans  le  contour.  » 

11  est  évident,  sans  qu'il  soit  nécessaire  d'entrer  dans  au- 
cun détail ,  que  ces  nouvelles  conditions  peuvent  toujours 
être  remplies,  en  prenant  le  contour  suffisamment  petit  et  le 
point  m  suffisamment  près  de  P  =  0 ,  et  d'un  côté  conve- 
nable de  Q  =  0. 

IV. 

Les  courbes  comprises  dans  l'équation  P  =  cQ  et  dans 
1  équation  P  =  cQ  -f-  ct ,  dont  il  a  été  question  dans  le  para- 
graphe précédent,  devant  jouer,  dans  ce  qui  va  suivre,  un 
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très -grand  rôle,  je  ferai  remarquer  dès  à  présent  deux  de 
leurs  propriétés.  Les  premières  courbes  passent  par  les  points 
communs  aux  deux  courbes  P  —  0 ,  Q  —  0  ;  et  les  pre- 
mières ,  comme  les  secondes ,  coupent  sous  des  angles  con- 
stants ayant  pour  tangentes  ±  c  toutes  les  courbes  P  --=  & 

et  sous  des  angles  constants  ayant  pour  tangentes  zh  -  tontes 

les  courbes  Q  =  c".  Ces  deux  propriétés  sont  trop  simples 
pour  que  nous  nous  arrêtions  à  les  démontrer. 


Revenons  maintenant  au  calcul  du  point-racine  M. 

Soient  a,  b  les  coordonnées  de  ce  point ,  a ,  p  celles  du 
point  m,  qni  représente  la  première  position  approchée  ,  et 
pcose,  psinfl  les  différences  a  — »,  b  —  p,  de  telle  sorte 
qne  p  soit  la  dislance  des  deux  points  m  et  M ,  et  6  l'angle 
positif  que  la  droite  mM  fait  arec  la  partie  positive  de  l'axe 
ues;r; 

Nous  aurons  d'abord  : 

/(ï-j-pcosS,  (p  +  psine)  y/^i)  =  0; 
d'où,  en  posant  : 
/(«  +  pcosfl,  (p  +  P8inB)  l/^TÏ)  =T  (p)  +  +  (P)  V~, 

il  vient  : 

f(p)=o,   +  «  =  », 

OU  : 

f  (0) +»'(•,  P)p=0,      |  (0)  +♦'{!.,  p}P=0, 

i  et  i,  étant  deux  nombres  indéterminés  compris  entre  0  et  1 . 
Posons,  conformément  à  la  méthode  de  Newton  : 
t  =  ,,=(>, 
les  deux  dernières  équations  deviendront  ; 

? (0)  +  ?' (0)  P=o,   .>(0M-*'[O)p  =  o, 
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d'OÙ  : 

(3)  7wrmel  p=-7(ô)oo?==-f(ô)' 

équations  qui  font  successivement  connaître  0  et  p. 

Examinons  si  ces  valeurs  conduisent  à  une  position  du 
point-racine  plus  approchée  que  celle  d'où  Ton  est  parti. 

VI. 

Mettons  d'abord  les  équations  (3)  sous  une  autre  forme. 
Reprenons  l'égalité  : 

/UH-^V/=7)=/,(ar,^H-/,:J:,^)\/~î  =P+Ql/=T, 
et  posons  en  outre  : 

nous  aurons  évidemment  : 

?W  =  /l(*  +  pcosO,  p  +  psinO), 
+(p)=/,(*  +  pcos6,  p-f  psinô), 

,  ,  ,     d.fa+pcos^  £+ psinO)  _A ,  <//,(a+pcose,  P+psinO)^A 
»  ^=      <*.(g+P<:os6)      «»«+       <*(P+psinO)        SID*' 

rf/,(ft+pcos6,  P+frine)  ^/,(^-f-pcose,l34-psiiie) 

VIPJ  c/(a+Pcose)  "*"        rf(p  +  psin6)  ' 

d'où 

<*A  ,  dA  .  ,  <*B       A   ,    dB  .    . 

?'(0)=—  C06G+-sine7    f  (0)  =  ^cose  +  ^5Sm^ 

les  équations  (3)  reviennent  donc  à 

A  B 


'.*; 


i'Z.i 


dA  dA    .    .  dB      A  ,  <*B  .    ; 

-T-co6e  +  -rramô  -y  cosO-j — -  sm* 

*/*  '    d3  dx  '    dp 

—  A  — B 


*;    p  =  ;jï :n ou   °  = 


rfA        A  ,   dA  .    ft  r/B    ,     ,      <m  . 

-rcos0-f-  —  sine  "7  c0  +    "37 «nO 

«x  ap  ai  aï 
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VII. 
Nous  tirons  maintenant  de  l'équation  (*) 


/\  dB      ndk\       .      fdB      _rfA\  ,   .      ^ 

(a^-bâ:)CO8G+(a^-b^)SI,i0=0^ 


d'où 


d  A  A   A 

B  B 

—7—  cog  0  -| —  sin  0  =  0 , 


**p 


d'où 


1  A 


tango  —  — 


dA 
dp 


~  =  rr        00 


Telle  est  la  valeur  de  G  ;  on  peut  donner  à  cette  valeur  nne 
interprétation  géométrique  assez  remarquable.  «  Elle  est 
»  égale  à  l'un  des  deux  angles  positifs  que  fait  avec  la  partie 
»  positive  de  Taxe  des  xy  la  tangente  menée  par  le  point  («,£), 
»  à  la  courbe  dont  l'équation  est 

P 

Q 

11  est  clair  d'ailleurs  que  de  ces  deux  angles  positifs ,  on 
doit  prendre  celui  que  fait  avec  la  partie  positive  de  Taxe 
desx ,  la  portion  de  la  tangente  dont  il  s'agit,  qui,  parcourue 
en  parlant  du  point  m,  tend  à  s'approcher  du  point  M  ;  nous 
avertissons  une  fois  pour  toutes,  que  dans  ce  qui  va  suivre 
nous  représenterons  toujours  ce  dernier  angle  par  0. 


A 


►-!«• 


VIII. 

Occupons-nous  en  second  lieu  de  la  valeur  approchée  de  p 
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Noos  devrions  d'abord  nous  demander  si  cette  valeur  est 
positive  comme  la  valeur  exacte  ;  mais  pour  ne  pas  entraver 
notre  marche,  nous  supposerons  qu'il  en  soit  ainsi,  nous 
reviendrons  dans  la  suite  sur  ce  point  important. 

Appelons  f ,  celui  des  deux  angles  positifs  que  fait  avec  la 
partie  positive  de  Taxe  des  x ,  la  tangente  au  point  x= a, 
y  =  p  de  la  courbe  P  =  A ,  pour  lequel  sin  (0  —  •,)  est  posi- 
tif, la  valeur  de  p  écrite  ci-dessus  deviendra 


P  = 


\/(£y+ $)■*■  <-'•>' 


le  signe  ±  étant  celui  de  A,  afin  que  le  second  membre  soit 
positif.  Pour  savoir  maintenant  si  le  point  qui  correspond  à 
la  seconde  position  approchée  est,  comme  celui  d'où  Ton  est 
parti ,  situé  dans  la  concavité  de  la  courbe  P  =  0 ,  voyons  si 
la  valeur  approchée  de  p  est  plus  petite  que  la  partie  mmn 

769.  B)  de  la  tangente  à  la  courbe  P  =     Q ,  menée  par  le 

D 

point  x  =  a,  y  =  p ,  et  comprise  entre  ce  point  et  la  courbe 
P  =  0.  {La  suite  prochainement.) 


SUR  LA  DIVISIBILITE  DES  NOMBRES 


9MM  M.  ABBX.  T&AXSOV , 
répétiteur  d'analyse  à  l'École  polytechnique  - 


L'ingénieuse  méthode  donnée  par  M.O.  R.  (p.  81,  t.  IV), 

(')  Doni  le  fécond  membre  de  cette  égalité,  9  a  la  lignification  que  nom  lui 
avoBt  donnée  à  U  Sn  du  $  précédent. 
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pour  vérifier  certains  diviseurs,  est  susceptible  d'extension 
comme  il  suit. 

■  Soit  A  un  nombre  D  composé  de  p  f  1  tranches  de  a 

•  chiffre*,  n  un  facteur  quelconque  par  lequel  on  multiplie 

■  ia  première  tranche  à  droite;  si  on  ajoute  à  ce  produit  la 

•  tranche  suivante-,  si  on  multiplie  ce  résultat  par  n,  qu'on 

■  ajoute  à  ce  second  produit  la    troisième  tranche  ;  qu'on 

•  répèle  le  même  opération  jusqu'd  la  dernière  tranche  d 
»  gauche-,  et  qu'on  désigne  par  R,  le  dernier  résultat  de  ces 

-  opérations,  la  divisibilité  de  A  par  un  diviseur  quelconque 

■  de  10°.  n  —  1  dépendra  de  R. 

•  Si,  au  lieu  de  procéder  uniquement  par  addition,  etc., 

■  la  divisibilité  du  dernier  résultat  obtenu  R,  par  un  di- 

-  viseur  de  10*.n  +  1,  sera  la  même  que  celle  de  A.  » 
Au  moyen  de  cette  extension ,  on  pourra  vérifier  certains 

diviseurs  par  un  calcul  plus  simple  que  si  on  s'en  tenait  à 
la  distinction  du  nombre  en  tranches  d'un  seul  chiffre.  Pour 
en  donner  une  idée ,  je  supposerai  seulement  qu'on  adopte 
la  division  en  tranches  de  deux  chiffres;  alors  on  pourra 
vérifier  par 


1  -  s  m  mu 

Si  ou  se  bornait  à  la  division  en  tranches  d'ua  seul  chiffre 
il  faudrait  adopter  le  multiplicateur  7  pour  vérifier  le  di- 


viseur as  ;  etc. 
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NOTE 

sur  les  Polygones  réguliers  inscriptibles, 

FAR  m.  A.  VACHETTE, 
licencié  éf  sciences. 


On  sait  dans  les  éléments ,  inscrire  1rs  polygones  réguliers 
dont  les  nombres  de  côtés  sont  représentés  par  les  trois 
formules 

2*,     3.2*',     5.2*". 

Correspondant  à  des  arcs  qui  sont  des  fractions  de  la  circon- 
férence représentes  par 

1  1  1 


r  '      3.2*'  '      5.2*"  ' 

et  Ton  obtient  une  quatrième  classe  d'arcs  sous-tendant  les 
côtés  d'une  classe  correspondante  de  polygones  réguliers, 
représentée  par 

1 

3".572*,'r  ' 

en  faisant  une  soustraction —,  ou  — -  —  -r—de  deux 

6       10  2.3       2.5 

arcs  cboisisconvenablement  dans  les  trois  premières  formules. 

Ne  pourrait-on  pas ,  par  une  opération  analogue  effectuée 

sur  les  arcs  compris  dans  les  quatre  formules  que  noua 

avons  citées,  tomber  sur  une  nouvelle  formule,  sur  une 

nouvelle  série  de  polygones  ne  rentrant  pas  dans  ceux  que 

déjà  l'on  sait  inscrire?  H  est  évident  d'avance  que  le  résultat 
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ne  donnera  rien  de  nouveau,  car  on  aurait  signalé  celle  re- 
marque si  simple  dans  tons  les  ouvrages  élémentaires ,  en 
raison  de  son  importance  :  mais  deux  mots  suffisent  pour 
démontrer  l'inutilité  de  celte  espèce  déconsidération,  dans 
la  recherche  qui  nous  occupe. 

En  généralisant,  il  suffit  d'examiner  si  la  somme  algé- 
brique : 

2*       O"'       5^2"'        3.6.2»"1 
donnera  on  arc ,  qui  soit  ou  une  partie  aliquole  de  la  circon- 
férence encore  inconnue,  ou  un  multiple  d'une  partie  ali- 
quole inconnue.  Or,  en  réduisant  au  plus  petit  dénominateur 
commun,  et  faisant  la  somme,  on  aura  un  certain  numéra- 
teur ut  un  dénominateur  qui  ne  contiendra  pour  facteurs 
premiers  que  3  et  5  à  la  première  puissance ,  et  2  à  une  cer- 
taine puissance  ;  la  fraction  sera  de  la  forme 
_N 
3.5.2* ' 

et  en  la  réduisant  à  la  plus  simple  expression ,  comme  on 
ne  pourra  que  supprimer  des  facteurs  au  dénominateur, 
saus  en  introduire  de  nouveau ,  on  n'aura  ainsi  qu'un  arc 
multiple  de  l'un  des  arcs  compris  dans  les  quatre  grandes 
classes  que  nous  avons  citées. 

Cette  opération  n'est  inutile  que  par  la  nature  de  ces 
quatre  classes  d'arcs.  En  effet ,  on  sait  que  les  beaux  travaux 
de  M.  Gauss  ont  permis  la  division  de  la  circonférence  en  17 
parties  égales,  et  plus  généralement  en  un  nombre  de  partie* 
égales  représenté  par  2*  + 1 .  si  2*  -\- 1  est  un  nombre  pre- 
mier, sans  se  servir  d'autres  instruments  que  de  la  règle  et 
du  compas.  Or  prenons  : 

3       10        1  „  „  t 

-  —  —  =  —  ;    ainsi  on  aurait  1  arc   —  ; 

rt        17        85  o5 
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ft  oo  saura  construire  l'arc  du  polygone  de  85  côtés.  On  en 
trouverait  d'autres  par  le  même  moyen  ;  mais  ce  qu*on  peut 
affirmer,  c'est  que  jamais  on  ne  tombera,  par  une  telle  opéra- 
tion, sur  un  arc  tel  que  -,  —  ,  7,  11....  étant  des  nombres 

premiers  qui  n'entrent  pas  dans  les  dénominateurs  des  arcs 

que  Ton  a  déjà  trouvés.  La  possibilité  de  tomber  sur  un 

nouvel  arc  tient  à  la  nature  particulière  de  la  grande  classe 

des  arcs  de  M.  Gauss, 

1 

Noie.  Parla  théorie  des  nombres ,  l'immortel  Gauss  nous 

JCK 

a  appris  à  construire  géométriquement  l'arc  -    «        ,  k 

est  un  nombre  impair  quelconque;  p  un  nombre  entier 
quelconque;  et  a  un  nombre  tel  que  2*+*  soit  un  nombre 
premier.  Or,  de  quelque  manière  qu'on  combine  par  voie 
4'additionou  de  soustraction  de  telles  fractions,  on  a  toujours 

pour  résultat  une  fraction  de  la  forme  r^,  où  P  représente 

le  produit  de  nombres  premiers  chacun  de  la  forme  2*  + 1 
;t.  III ,  47,  Lemme) ;  ce  sont  donc  les  seuls  arcs  qu'on  puisse 
construire;  ce  qui  exclut  7,11,13,  etc.,  et  avant  cette  dé- 
couverte, on  ne  savait  construire  que  les  trois  cas  /*  —  0, 
a=t,  a  =  2. 

Oo  voit  donc  que  la  possibilité  de  diviser  la  circonférence 
ca  parties  égales  tient  encore  à  ce  qu'on  peut  toujours  sa- 
tflfaire  en  nombres  entiers  à  l'équation  ax  —  by  =  1 , 
lorsque  a  et  *  sont  premiers  entre  eux  ;  il  existe  une  liaison 
■agulière  qu'on  rencontre  partout,  entre  les  propriétés  des 
sombres  premiers  et  celles  de  la  circonférence.         Tm. 


LU*.   »l  MATIlttf.  IV.  13 
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DÉMONSTRATION 

Du  théorème  de  M.  Chasle$  sur  les  tangentes  parallèles  et  les 
pians  tangent*  parallèles  ;  points  de  moyenne  tiskmce. 

(Fin,  voir  pas*  >**•) 


IX.  Soit  une  ligne  plane  du  degré  m  et  une  droite  située 
dam  son  plan  ;  d'un  point  P  pris  sur  la  droite ,  on  peut 
concevoir  qu'on  ait  mené  m  {m —  1)  tangentes  à  la  ligne  de 
degré  m  ;  soit  C  le  point  de  moyenne  distance  des  m  (m —  1) 
points  de  contact  ;  en  faisan!  varier  le  point  P  sur  la  droite, 
le  lieu  géométrique  du  point  G  décrit  une  ligne  qui  passe  par 
le  point  dé  taoyenne  distance  des  tangentes  parallèle*  ;  têt  dit 
petit  supposer  le  potot  P  transporté  à  l'infini.  Lorsque  la 
droite  entière  se  transporte  à  l'infini ,  la  ligne  des  points  G 
se  réduit  à  un  point  unique. 

Si  m  =  2 ,  le  lieu  du  point  C  est  encore  une  conique  sem- 
blable à  la  conique  donnée  et  passant  par  son  centre. 

X.  Lbmmb.  Étant  données  n  circonférences  situées  dans  un 
même  plan  ;  menons  dans  chaque  circonférence ,  un  frajttti 
parallèle  à  une  droite  variable  de  direction  ;  le  lieu  géomé- 
trique du  point  de  moyenne  distance  des  extrémités  de*  n 
rayon*  est  une  circonférence ,  ayant  pour  cebtte  le  point  de 
moyenne  distancé  des  n  centres ,  et  pour  rayon  la  somme 
algébrique  des  rayons  divisée  par  n  ;  donnant  le  même  signe 
aux  rayons  dirigés  dans  le  même  sens  et  le  signe  opposé  au* 
rayons  dirigés  dans  le  sens  opposé. 

Démonstration.  Si  la  proposition  rst  vraie  pour  n  circon- 
férences ,  il  est  facile  de  s'assurer  qu'elle  a  lieu  aussi  pour 
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*  +  *  circonférences  ;  or  elle  est  évidente  pour  deux  cir- 
conférences,  donc.... 

Corollaire.  Si  la  somme  algébrique  des  rayons  est  nulle, 
te  point  4e  moyenne  distance  reste  fixe,  et  vice  versa. 

XI.  Théorème.  Dans  une  ligne  plane  de  degré  m,  la  somme 
algébrique  des  m  (wt—  1  )  rayons  de  courbure  correspondant 
aax  m(m  —  1)  points  de  contact  de  tangentes  parallèles ,  est 
aalle. 

Démonstration.  C'est  une  conséquence  du  théorème  de 
M.  Chasles ,  et  du  femme  précédent.  Car  le  cercle  de  cour- 
te* *  deux  tangentes  inOnimcnt  rapprochées ,  en  commun 
arec  la  courbe. 

Corollaire.  R  étant  le  rayon  de  courbure,  les  axes  étant  rec- 
tangulaires, on  a  R=  (l  +  JljT  1*^1    ;  oraux  m(m—  1) 

points  die  contact  des  tangentes  parallèles,  le  facteur  /  ! +£-t  j  * 
est  une  quantité  constante ,  la  somme  des  m  (m  —  1)  rayons 

de  cottrtmre  est  nulle  ;  donc  aussi  la  somme  des  (  -~»  1    est 

nulle. 

XII.  Théorème.  Dans  une  courbe  plane  de  degré  m ,  si  à 
psrfir  de  chacun  des  m  {m  —  1)  points  de  contact  des  tan- 
gefcie*  {tarallèles ,  on  porte  sur  la  normale  correspondante , 
tt  dfcnsle  sens  du  rayon  de  courbure,  p  fois  le  rayon  de 

;  p  étant  un  nombre  positif,  on  obtient  m  (m — 1) 

,  extrémités  de  ces  normales  ;  leur  point  de  moyenne 

est  le  même  que  celui  des  points  de  contact. 

Démonstration.  Soit   sf  l'abscisse  du  point  de  contact 

[îles  rectangulaires} ,  R  le  rayon  de  courbure  ;  X  l'abscisse 

de  l'extrémité  de  la  longueur  pK  portée  sur  la  normale ,  on 

a  X  —  x  =p  (*  +  ^)(  J~i)    ila  somme  des  m(m--1) 
râleurs  du  second  membre  est  nulle  ;  donc  la  somme  des 
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m  (m—  1)  valeurs  de  X  est  égale  a  la  somme  de  m  (ni — 1) 
râleurs  de  x';  il  en  est  de  même  pour  les  ordonnée*, 
donc,  etc.... 

Corollaire.  Faisant  p=\;  on  voit  que  le  point  de  moyenne 
distance  des  m(m—i)  centres  de  courbure,  est  le  même  que 
celui  des  points  de  contact  ;  propriété  signalée  par  AI.  Du- 
hamel et  dont  le  théorème  précédent  n'est  que  la  générali- 
sation. 

Observation.  Ce  théorème  subsiste  même  pour  des  droites 
menées  par  tes  points  de  contact  sons  une  direction  donné». 
XIII.  Le  lemme  X  est  un  cas  particulier  de  cette  propo- 
sition de  mécanique.  Soient  un  nombre  quelconque  de  cir- 
conférences situées  dans  le  même  plan;  que  chacune  soit 
parcourue  par  un  point  matériel,  avec  une  vitesse  uniforme 
représentée  respectivement  par  le  rayon  du  cercle,  le  centre 
de  gravité  de  ces  points  décrit  une  circonférence ,  avec  nue 
vitesse  uniforme  égale  à  la  résultante  de  tontes  les  vitesses 
simultanées,  divisée  parle  nombredes points  matériels;  celte 
résultante  transportée  à  un  centre  de  gravité  est  une  tan- 
gente à  la  circonférence  décrite  par  ce  point .  et  le  rayon  est 
égal  à  la  résultante  divisée.  Pour  trouver  la  position  de  la 
circonférence  relativement  è  la  tangente,  il  suffit  de  trans- 
porter au  centre  de  gravité,  les  rayons  simultanés ,  et  les 
considérant  comme  des  forces,  la  résultante  donne  la  direc- 
tion du  rayon  de  la  circonférence  décrite  par  le  centre  de 
gravité. 

Cette  proposition  est  fondée  sur  ce  que  le  centre  de  gra- 
vité so  meut  a  chaque  instant  comme  si  toutes  ces  forces  y 
étaient  appliquées ,  et  ces  forces  sont  représentées  par  le* 
rayons  des  cercles  (II .  241). 

M.  Ossian  Bonnet  m'a  fait  remarquer  que  celte  proposi- 
tion n'est  elle-même  qu'un  cas  particulier  d'un  théorème 
d'Euler.  On  sait  qu'un  point  matériel ,  soumis  à  une  fores 
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attractive  dirigée  vers  un  point  fixe  en  raison  directe  de  la 
distance  et  ayant  reçu  une  impulsion  primitive ,  non  dirigée 
▼ers  cette  distance,  un  tel  point  décrit  une  ellipse;  si  plu- 
sieurs ellipses  sont  décrites  de  cette  manière ,  le  centre  de 
gravité  de  ces  points  décrit  aussi  une  ellipse.  C'est  le  théo- 
rème d'Euler. 

XIV.  Problème.  Étantdonnée  une  ligne  de  degré  m,  trouver 
l'équation  d  une  seconde  courbe  telle  que  si  par  un  quel- 
conque de  ses  points,  on  mène  m  (m — 1}  tangentes  à  la 
première  courbe ,  il  y  en  ait  au  moins  deux  qui  fassent  entre 
elles  un  angle  donné. 

Solution.  Soit  F(x,^)  =  0,  l'équation  de  la  première 
courbe,  rapportée  à  des  axes  rectangulaires;  x1,  y\  x",  y\ 
étant  les  coordonnées  de  deux  points  de  cette  courbe,  on  a 
les  équations 

'  F(^,^')  =  0,      (l)i  F (*",/')=<),      (2). 

Les  équations  des  tangentes  qui  passent  par  ces  points  sont 

r-y= —  (*-*'),    (3)5  r-/'=j£v(*— ^W; 

a  étant  la  tangente  trigonométrique  de  l'angle  formé  par  ces 
deux  tangentes ,  on  a 

ày   dy\     <*y     dy 


\    ^dx1'  dx")        dx* 


(5) 


dx"' 

éliminant  «r^y,  xf\y\  entre  les  cinq  équations  (1),  (2) , 
(3)t  (*)  i  (5)  ;  Ie  résultat  est  l'équation  de  la  seconde  courbe 
cherchée  et  dont  le  degré   ne  s'élève   pas  au-dessus  de 

m*  (m  — if. 

XV.  Soit  M  un  point  de  la  seconde  courbe  et  N ,  IV,  deux 
points  de  contact  des  deux  tangentes  menées  par  M  à  la 
première,  et  formant  un  angle  dont  la  tangente  =a;  soient 
R,  R'  les  deux  rayons  de  courbure  en  N  et  N',  et  I  le  mi- 
lieu de  la  corde  NN',  point  de  moyenne  distance  des  points 


If  el  N';  ce  point  varie  avec  le  point  M ,  et  décrit  une  cer- 
taine courbe  dont  il  «t  facile  de  trouver  te  tangente  et  le 
rayon  de  courbure.  Si  H,  désigne  un  autre  point  de  la  fé- 
conde courbe ,  et  N, ,  N,'  les  points  de  contact  correspon- 
dants sur  la  première  courbe,  l'angle  des  deux  tangente* 
MN,  M,N,  (si  égal  à  l'angle  des  doux  langentes  MN',  MJi'.i 
l'arc  MM,  est  infiniment  petit,  Ira  arcs  NN,,  N'JV,  de 
viennent  aussi  infiniment  petit»,  et  les  angles  de  contingence 

-,      .a~  a  a         NN.        W'. 

elant  égaux  pour  ces  deux  arcs ,  ou  a  donc  -_-  =  — ~  ;-  ; 

les  points  N  et  N'  se  meuvent  donc  sur  leurs  cercle»  de 
rowrbnre  proportionnellement  aux  rayons  de  coarbuie;  en 
vertu  de  la  proposition  XIII ,  on  pourra  donc  construire  1m 
tangentes  et  les  rayons  de  courbure  de  la  ligne  décrite  par  le 
point  I  milieu  de  la  corde  NN'. 

En  général,  si  n  points  matériels  se  meuvent  sur  la  téeme 
courbe  plane ,  ou  sur  des  courbes  différentes  situées  dans  le 
mémeplan,  aveedes  vitesses  telles  que,  prises  simultanément, 
elles  soient  respectivement  proportionnelles  aux  rayons  de 
courbure ,  on  pourra  construire  pour  chacune  des  positions 
simultanées  des  points ,  la  tangente  et  le  rayon  de  courbnre 
de  la  ligne  décrite  par  le  centre  de  gravité  du  système. 

XVI.  Théorème  de  Warinq.  Soit  P»+P»,.,  +  R  =  0, 
l'équation  d'une  ligne  de  degré  m.  Pm  renferme  tons  les 
termes  de  degré  m;  9m-,  les  termes  de  degré  m— 1  et  R 
les  autres  termes.  Soit  de  mémeQ»4-Q*-i  +  S  =  0,  l'é- 
quation d'nne  courbe  plane  de  degré  n;  ces  deux  lignes  se 
coupent,  généralement  parlant,  en  mn  points  ;  le  point  de 
moyenne  dislance  de  ces  mn  points  est  le  même,  quels  que 
soient  R  et  S. 

Démonstration.  Le  résultat  de  l'élimination  de  y  entre  les 
deux  équations  est  delà  forme  Ax"'*+Bj;"",-'-l-elc.=0.  Or, 
dans  A  et  B  n'entrent  que  1rs  coefficients  qu'on  rencontrent 


-  183  — 

Pm  el  P»_i ,  Qw  i  Qn-t  ;  car  si  tous  le»  coefficient*  qui 
mirent  dans  P»*.j,  R,  Q»-i ,  S,  deviennent  oui?»  les  nui 
valeurs  de  x  def  iennent  nulles  ;  A  ne  peut  donc  renfermer 
que  les  coefficients  qai  entrenl  dans  P»  et  Q* ,  et  d'après  le 
principe  de  l'homogénéité,  B  ne  peut  renfermer  cpp  cet 
Bénies  coefficients  combinés  avec  ceux  de  Pm-t ,  Q»_t ,  et 
aiosi  de  suite ,  donc,  etc. 

Remorque.  Cette  proposition  d'une  extrême  fécondité  est 
énoncée  (p.  55),  d*ns  les  Propriétaire  algebricarum  curva- 
mm ,  édition  de  1779 ,  la  première  édition  est  dé  1762;  cet 
ouvrage  important,  peu  connu ,  contient  une  foule  de  théo- 
rème* géométriques ,  qu'on  a  réinventés  dans  ces  derniers 
tempe.  C'est  ainsi  que  dans  une  courbe  de  degré  #»,  Waring 
cherche  (prob.  XV)  l'équation  qui  a  pour  racines/?  rayons 
veeteora ,  partageant  la  circonférence  décrite  de  l'origine 
centre  en  p  parties  égales  j  il  établit  des  théorèmes 
la  somme,  le  rectangle  de  ces  rayons,  etc. 

Eu  général ,  la  théorie  de  l'élimination  et  celle  des  fbne- 
qrmétriques  fournissent  un  nombre  inépuisable  de  pro- 
priétés géométriques;  Waring  en  énonce  quelques-unes,  et 
il  ajoute  qu'où  peut  facilement  en  trouver  une  foule  d'au 
très  :  malyiica  enim  problema  facile  in  geometrica  transfor- 
mant possini  et  vice  versa  geometrica  in  algebraica  (p.  5?) , 
nous  ne  citerons  de  lui,  qu'une  transformation  de  ce  dernier 
genre. 

Soient  *,,  *i„  <z„...  a%y  n  quantités  quelconques, 'on  a 
toujours  celte  identité  : 

a  fi  ,(<*.+*.) +{al+ajat(al+a%+a  J+ . . .  (<*rh*,+tfj..+tfn-i) 

Waring  déduit  cette  identité  d'une  propriété  de  la  parabole 
(p.  117),  il  serait  intéressant  de  l'établir  analytiquement* 
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XVII.  D'après  les  principes  de  Waring,  il  est  aisé  de  dé- 
montrer le  théorème  suivant  :  soitP*-hPm-i+P«— rfR=0, 
l'éqoation  d'une  ligne  de  degré  m  ;  si  en  un  point  pris  dans 
le  plan  de  la  courbe,  on  mène  m(m— 1)  tangentes;  le 
point  de  moyenne  dislance  des  m  (m — *1)  points  de.  contact 
reste  le  même,  quel  que  soit  R. 

XVIII.  Problème.  Trouver  les  équations  du  mouvement 
d'un  point  matériel  assujetti  à  parcourir  une  conique  donnée 
avec  une  vitesse  proportionnelle  en  chaque  position,  an 
rayon  de  courbure  correspondant  à  cette  position. 

Soit  y=*2mx-\-nxt  l'équation  de  la  coniqne;  axes  rec- 
tangulaires. On  a  donc,  d'après  la  condition  du  problème, 

ds  kds*        _,  ,      ,  1  dxd'y 

T=  —   ,    j»    ;     don    al  = — 7  — tt~; 
dt  dxtty  k      ds* 

k  est  un  nombre  donné,  on  a 

y  y  y* 

d'où 


*  yW+n)y%+™X  i/j^+m'* 


dt=t  dy 


k   Vny'+m'.  [ (1  +  n)y'  +»»»]' 
.,        ,  dx    dy     tfx    d'y 

àonloahredI>d7'dï>dT- 

^        .  .    .  w     dy  \  y 

Pour  la  parabole  /i=0,  et  *#=—  -r-, — a,  /=ïarctang=— , 

ky  -\-m  k  m 

on  suppose  qu'à  l'origine  f=0,  ou  bien  y  =  m  tang kt  f 

m         ,    , 
<v  =  —•  tang .  kt. 

Observation.  En  développant  une  courbe  de  manière  que 
la  vitesse  angulaire  du  (il  reste  constante,  alor9Îa  vitesse  à 
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i'eilrémilé  du  fil  est  proportionnelle  à  la  longueur  du  fil  , 
on  au  rayon  de  courbure  de  la  développante. 

XIX.  Mous  devons  ajouter  au  théorème  énoncé  au  para- 
graphe V ,  qu'une  ligne  du  degré  m  ne  saurait  avoir  plus  de 
m  [m — 1)(2a  —  1),  ou  les  coefficients  des  différentiels  de 
l'ordre  n  soient  égaux  à  une  quantité  donnée. 

XX.   Soit  PM+^P^-t  +  ^P^^+^P^s...   *JPo=:0, 

l'équation  d'une  ligne  de  degré  m ,  où  s  est  un  nombre  quel- 
conque ,  et  soit  de  même  Q«+*'Q»_i+*'iQ«-3+-  •  **Q**=°i 
l'équation  d'une  ligne  de  degré  n  ;  éliminant  successivement 
x  Hjr ,  on  obtient  d'après  le  théorème  de  Waring,  les  deux 

équations 

kxmm  +  Bx"*-'  +  etc.  =  0 , 

Ay + By  *-•  -)-  etc.  =  0. 

A,  A'  renferment  les  coefficients  de  Pm  et  Q«  ;  B  et  B  les 
coefficients  linéaires  de  s  et  s',  et  à  l'aide  des  fonctions  algé- 
briques, on  dédoit  beaucoup  de  propriétés  géométriques  sur 
les  intersections  d'un  système  de  lignes  semblables  et  sem- 
blaUement  situées ,  relativement  à  l'origine  avec  un  système 
analogue  d'autres  lignes  ;  entre  autres  sur  le  lieu  du  point 
de  moyenne  distance,  qui  décrit  une  droite,  en  faisant  varier 
f  ;  la  théorie  des  diamètres  de  Newton  est  un  cas  particulier; 
car  an  système  de  lignes  parallèles  est  toujours  un  système 
de  lignes  semblables  et  semblablement  situées  relativement 
à  l'origine,  etc. 

Obiervatim.  M.  Liouville  a  traité  les  mêmes  matières 
dans  un  beau  mémoire  (t.  VI ,  p.  345),  où  l'habile  ana- 
lyste généralise  un  théorème  du  célèbre  M.  Jacobi  ;  théo- 
rème qui  est  une  première  généralisation  d'un  théorème 
d'Euler.  Nous  reviendrons  là-dessus ,  en  traitant  des  asymp- 
totes et  après  avoir  donné  le  parallélogramme  de  Newton  . 
base  explicite  ou  implicite  ,  de  toutes  ces  propositions. 

Tm. 
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SOLUTION  DU  PROBLÈME  91  (pago  55), 


bm     mt^m 


1  Ce  problème  doit  être  rectifié  ainsi  (*)  : 

Fig,  18.  Si  le  côté  AB  du  triangle  donné  ABC  e$t  inscrit 
dans  l'angle  (xy)  fiie  MON,  l'inclinaison  du  plan  du  triangle 
anr  le  plan  MON  étant  donnée,  le  lieu  du  point  G  dans  l'espace 
est  une  ellipse  dans  laquelle  la  somme  algébrique  des  4mm- 
cxes  est  égale  au  diamètre  du  cercle  circonscrit  au  triangle 
OAB 

Le  point  G  étant  assujetti  à  se  mouvoir  dans  un  plan  paral- 
lèle au  plan  MON ,  la  courbe  décrite  par  ce  point  se  pro- 
jette en  vraie  grandeur  sur  le  plan  donné*  Or,  si  j'abaisse 
CD  perdeodiculaire  sur  le  plan,  il  est  facile  de  voir  que  le 
point  D  est  invariablement  lié  à  la  droite  AB ,  soit  parce 
que  les  distances  BD ,  AD  restent  constantes  pour  toutes  les 
positions  du  sommet  mobile,  soit  que  Ton  regarde  ce  point 
comme  détermiué  par  la  perpendiculaire  HD ,  projection  de 
la  hauteur  du  triangle  ABC.  Ces  deux  définitions  pourront 
également  fournir  l'équation  de  la  courbe  décrite  par  le  point 
D.  Employant  la  première ,  le  problème  reviendra  à  cher- 
cher le  lieu  du  sommet  d'un  triangle  dout  les  deux  autres 
reposent  sur  deux  droites  données,  problème  déjà  traité  pour 
le  cas  particulier  où  les  axes  étaient  rectangulaires. 

Prenons  pour  axes  des  coordonnées  les  deux  droites  OM , 
ON,  dont  je  désigne  l'angle  par  0.  Soient  x  ,  y  les  coordon- 
nées du  point  D.  Désignons  par  atb ,  c  les  côtés  respectifs , 

O  Dans  l'énonce,  on  a  rois  fauli>cment  axet  au  lieu  de  demi  axes.     Tm. 
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AB,  BD,  AD,  el  par  «,  p  les  directrices  OA  t  OB.  Les  équa- 
tions du  problème  sont  : 

*'=<*  +É'~  2a£C0SÔ; 

*p=(<r  —  B'  +  ^  +  ^Cr  —  P)cos«} 
c*  =  (x— «y  +.T1  +  2r  (*  —  «)coa*. 

Eliminons  «  >  p  entre  ces  trois  éqqatiops. 
Les  deux  dernières  donnent  : 
j  — p«  — xcosê+V/V-x'sin*^--  xcos*'+V/X\ 

X  —  «r^—yCOS  S+J^C^^-^Sn2  «  =  —  jrcOSS  4"  V*^ 

en  posant  pour  abréger  : 

*•  —  x*sïn*e=:X^ 

rf— ^sK*e=Y'. 

Je  ne  prends  que  Yun  des  deux  signes  devant  le  radical  ; 
le  calcul  indiquera  par  la  suite  qu'il  était  en  effet  inutile  de 
les  prendre  à  la  fois. 

On  a  par  conséquent  : 

«  =  x  +  ^cosO—  l/Y\ 

pr^  +  XCOS*-  |/X\ 

substituant  ces  valeurs  dans  la  première  équation  ,  il  Vien 
dra  : 

a*  =  é'-f"  <?  -f-  2xx  cos  G  sin*  G  —  ty  &ïn  0  |/Xa  — 

—  2x8^*  0  VV  —  2cos  0  KXa  Y\ 

en  effectuant  toutes  les  simplifications. 

Or,  h*  +  ca— a2  =  2bc  cos  D , 

en  désignant  par  0  l'angle  du  sommet ,  donc  : 

bc  cos  D  ■+-  xy  cos  0  sin  ô — ^sin  o(/Xa — 
—  a:8Ïn,  0  kî~  cos  9  V  X'\ ■  =  0. 
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Faisons  disparaître  l'un  des  radicaux,  V/x*  par  exemple  • 

tacosD  -f-^cosOsin  6 — xS?  0  vY  = 
=  i/X1(cosOV/Yr+^^îf  ô), 

et  en  élevant  an  carré, 

£Vcos  D-f  26orr  cos  D  sïn*  Qco&Q  +  c*  s\nA  0  x*  — 

—  2bcx cos D sïîPe  KÏFs:  frysin4ô-f  6Vcô?  ô  — 

—  sin*  0  côs*  e  (Ay  +  c*.r*)  +  26>  cos  e  sta*  e  I/ÎF. 

Réduisant  et  ordonnant  par  rapport  à  x ,  on  trouve  l'équa- 
tion : 


c*sîn  Ôx,+26çxcosDcosô8in  0 
—  2tacosDsïn,ei/'Y* 


x+6V  (cô?  D— cô?  e)  =  0 
— 6y  sTn*  9  (siïTô— cô?  o) 
—  2*>rinf0cos0|/Y% 


d'où  Ton  tire 


bc  cos  D  sin*  ô  J/Y*  —  bey  cos  D  cos  e  sin*  0  ±  Va 
je  = — — 

• ■  * 


c"  sin  0. 
En  posant  : 

A  =  b*c*  cos  D  sin  6  Y*  -f-  &  Vy  cos  0  cos  D  sin  0 
—  ifr'c>ÔM  D  cos  ô  ôm  ô  KF—  ^Vsîn'GCcôrD— côâ's) 
+  *■*>'  sin4  0  (sîîi1  0  —  cos  ô)  +  2fcVr  cos  0  sîn^V/y^ 
ou  bien  en  simplifiant  : 

A  5=  *V  sïîi,ôsîn,D  (c1  côs*0  +y  sîïi'o  -/W  h  cô?0  + 

+  2^  si?  OcosO  V^Y7); 
mais 

c'côs  6— y  sîn'o  cô?  9  =  Y'cos  6; 
donc 

A  =  *V  sîîi1  0 3nQ(yliïn  0  +  cos 0  |/r)\ 
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et  parlant , 

*cos  Dsm eUF—  bcy  cosDcos  6  sîn'oifcfcc  sin  e  sinDÇrgïn'e+CQS  el/y) 

y  âne l/Y*(cosDsin Odbrin Dcos *)=bcyâm  6  (cos  D  cos  6  zp  sin  D  sin  6) 

te  sin  0  l/y'  sin  (D  db 6)—  bcy  sin* 0  cos  (D  ±6). 

c'rin'e 

Il  est  facile  maintenant  de  faire  disparaître  le  radical  VT. 
L'on  a  : 

k rin 6 sin  (Dit  6)  fT*  =  6<?r  sfci'e  cos(D  ±6)  +  c\r  sînY 
Elevant  an  carré  et  réduisant ,  on  arrive  à  l'équation  : 

Cette  équation  représente  l'assemblage  de  deux  ellipses , 
ce  qui  s'explique  facilement,  vu  la  double  situation  que  peut 
prendre  le  sommet  D  pour  chaque  position  de  la  base.  Ces 
deux  ellipses  ont  pour  centre  l'origine  des  coordonnées,  dans 
Pue  entre  l'angle  D  +  6,  dans  l'autre  entre  l'angle  D  —  &  ; 
il  s'agit  de  distinguer  quelle  est  celle  qui  donne  le  lieu  du 
sommet  du  triangle ,  lorsque  ce  sommet  se  trouve  à  droite 
de  sa  base ,  quelle  est  celle  qui  donne  le  lieu  du  sommet  dans 
sa  position  inverse. 

Nous  allons  pour  cela  placer  le  triangle  dans  une  position 
particulière  (fig.  19),  de  manière  que  BD  s'appuyant  sur 
l'axe  des  y ,  le  sommet  A  reste  toujours  sur  Taxe  des  x. 
Supposons  D  à  droite  de  AB ,  on  aura  dans  le  triangle  OAD  : 

OD:c::sin(D-f  e):sine, 

0D=csin(D-H) 
sin  6» 
Or  si ,  dans  l'équation 

&'in"  *<)y*+cÇmOJf+2bcMteo&(D+6)xy-- AVsïîftD+G)  =  0, 


od  fait  x=0 ,  on  a  : 

chUD  +  ^Qp 
J  si  u  G 

Donc  cette  équation  représente  le  lieu  do  sommet  D,  lorsque 
ce  point  est  situé  6  droite  de  AB  ;  s'il  est  situé  a  gauche , 
l'équation  est  par  conséquent  (*)< 

i'ilnV+c'sio 8**49' cshïecostD— *)xy— A'e'"sïn,D— 6  =  0. 

Calculons  actuellement  les  axes  2z ,  2i'  de  chacune  de  ces 
ellipses.  On  attirera  facilement  à  ces  râleurs  en  considérant 
chaque  demi-axe  comme  représentant  la  plus  grande  et  la 
pins  petite  distance  du  centre  à  un  point  de  la  courbe. 

Leurs  râleurs  déjà  données  ('*} ,  pour  une  équation  géné- 
rale du  second  degré  rapportée  à  des  axes  rectangulaires, 
sont: 

.       3»(A  +  C)  +  *         „      ifr(A+C)-« 

*- r •    z  =~ ? ' 

Apres  aroir  préalablement  rapporté  noire  courbe  a  deux 
ame*  rectangulaires  dont  l'un  serait  l'axe  des  x  prmutife  et 
l'autre  dm  perpendiculaire  éierée  au  point  O  i  cet  axe,  la 
marelle  équation 

(i'+c'aiTe—  2i>ccosecos{D±6))j'  -(-c'sinVr*+ 

+8  (èccosflcos  (D±&)—  c'sin  S  cose)  xy.  -  AVbmV(D:±.*)  =  0 , 
nous  donnera: 

A+C  =  ft'-|- e"— 8fccosBC0B(D±ft) , 


*  =  36  V  sh?(D±  6)  V(ff+  0'+  «  V«*6  coa1  {D  ±  9)  — 
— *  (A'-f-c*)  Accuse  cos  Dd-  s , 
*'  =  44V  «tn  »  Sn  (D  :p  6) , 
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toà  l'on  déduit  facilement  : 


*4-z'  =  —  V/^+c3—  2*ccos(D:±e+0).       - 

Or  toit  R  le  rayon  do  cercle  circonscrit  au  triangle  AOB, 

oo a  R  =— l ;  mais 45  =  2«psin6.  Donc 

os 

2R  =  -^-. 
sinO 

Or  s,  dans  l'expression  de  z-f  a\  nous  prenons  le  signe  —  de 
t,  la  prepoai  lion  énoncée  plus  haut  aura  lien ,  c'est-à-dire 
que  le  diamètre  du  cercle  circonscrit  au  triangle  AOB  est 
égal  à  la  demi-somme  des  axes»  de  l'ellipse  représentée  par 
la  seconde  équation. 
Si  l'on  calcule  z— z\  on  trouve 

x-.»'  =  -J-.  y/V+^—  aAccos(D=fcÔ—  6). 
sm  8 

Donc  la  différence  des  demi-axes  de  la  première  ellipse  est 
égale  an  diamètre  du  cercle  circonscrit  au  triangle  AOB. 

Noie.  Voici  une  autre  solution  d'après  nos  formules. 

I.  tan».  xfAy  étant  les  coordonnées  d'un  point,  /,  e,  t\ 
v  des  constante*;  f ,  on  arc  variable,  si  l'on  a 

.r  3=tsfn?-|-f'costp ,     y  =  r'sinj-f  t^cos?; 

le  lien  du  point  est  une  ellipse,  ayant  son  centre  à  l'origine  ; 
âhnioaùt  ?,  l'équation  de  cette  ellipse  est 

etl'ooa  : 

m  =  —  4  (ti/—vt)\  L  =  4  (/•- ri)*,  k  =  #  =  0, 

/ m*  4 (<HV)  w—rf)\  /'  =  4 {tr+vn)  (*•—**')% 

«=  — «(rf-f  *>•)('"'— *'/ ,  N=  /a+^+<p+i/V2 (/'/+w')  cos? 1 
;t.  I,  p.  489)  où  7  est  l'angle  des  axes. 
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L'ëquatioD  aux  grandeurs  des  demi-axes  principaux,  de- 
vient ((.  I,  495} , 

s'—  [(■+e'-K'+»'''+2  ("4-w0«»7]s+  [tv'—t'vTain'i  =  0. 
Ainsi  le  produit  des  demi-axes  est  [iv' —ft']tàay  ;  et  la  somme 
des  carrés  est  égal  au  coefficient  de  z. 

Supposons  7=5  n  .  a' et  p' les  demi-axes  principaux,  on 
aura  : 

dans  la  même  supposition ,  le  système  des  axes  principaux 

est  représenté  par  l'équation 

(rr*+wy+{(,+e'— 1"~ t/*]xy— {ti+vv>)x,=A,  (t.  I,  p.  496\ 

a  et  p  étant  les  coordonnées  rectangulaires  des  foyers,  l'on 

obtient  : 

«' =l*-)- «*— b',  p*  =  t"+  (/'—  &*,  i  est  le  demi  petit  axe, 

(1.  II,  p.  430). 

Corollaire.  Si  'e'—  i-/'  —  o ,  le  produit  des  demi-axes  est 
nul  et  la  somme  des  carrés  devient  :*  )  v'-|-ï"-f-i'";  l'ellipse 
se  réduit  a  nue  portion  de  droite,  d'une  longueur  égale  à  la 
racine  carrée  de  cette  expression ,  et  le  point  décrit  deux 
foiscettedroiteparnnmouvemeiHdeva  et-vieut  (t.  I,ji.*92). 

II.  Théorime.  Le  lieu  du  sommet  d'un  triangle  donne 
dont  la  base  est  inscrite  dans  un  angle  fixe,  est  une  ellipse 
ayant  son  centre  au  sommet  de  l'angle  fixe;  la  somme  al- 
gébrique des  demi-axes  est  égale  au  diamètre  du  cercle  cir- 
conscrit an  triangle  formé  par  la  base  et  les  deux  cotés  de 
l'angle  fixe. 

Démonstration.  Soit  (fiy.  18)  BOX,  l'angle  fixe  donné, 
DBA  le  triangle  donné  ;  dont  la  base  AB  est  inscrite  dans 
l'angle  fixe;  il  s'agit  de  trouver  te  lieu  du  point  D.  Prenons 
0  pour  origine  ;  OA  pour  axe  des  x,  et  les  axes  reclangu- 
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laires;  conservons  les  mêmes  notations.  D,  A,  B,  Osont  qoatre 
angles  donnés;  faisons  O— A  =  I,  a  =  a'sinO,  BAO  =  ?, 
d'après  ces  relations ,  on  trouve  : 

x  =  siof  (a'cosO  -f-  csiu  A)  +  cos?  (a'sinO—  ccosA), 
y  =  ccosAsia  t+csin  Acos? , 

x  etjr  sont  les  coordonnées  du  point  D. 

Ainsi  d'après  le  lemme,  le  lieu  du  point  P  est  une  ellipse; 
comparant  ces  expressions  à  celles  du  lemme ,  on  a  : 

c  =  a'cosO-f-csinA,  f  =  a'sinO—  ccosA,  £f  =  ccosA, 

p,  =  csînA,  />+^  =  a'1— SacsinO+c1,  i"+i/»  =  c% 

tf'  +  iV=a'cosO,  ^  — ^=ca  — a'csin(A  — O), 

«  et  j?  étant  les  demi-axes  principaux,  on  a  d'après  le 
lemme  (a'dzp')'a=  «*'*;  or  a!  est  le  diamètre  du  cercle  cir- 
conscrit an  triangle  ABO;  donc,  etc. 

Si  c>  a!  sin(A  —  O),  c'est  a  —  p'  qui  est  constant  ;  si 
c<a' sin(A  —  O),  c'est  «'  +  ?'  qui  est  constant;  et  si 
c  =  o'sinCA — O),  l'ellipse  devient  une  portion  de  droite. 

Décrivons  le  cercle  autour  du  triangle  ABO  ;  qu'il  coupe 
AD  en  M,  on  aura  angle  MOA=0— A ,  AM==a'sin(0— A), 
MD  =c  —  a'sin  (O  —  A)  ;  ainsi  la  droite  OM  est  Gxe ,  et  les 
deux  droites  AM ,  DM  sont  données  de  longueur  ■>  on  voit 
donc  que  l'ellipse  peut  être  décrite  par  une  droite  DNA 
donnée  de  longueur  et  dont  le  segment  AM  est  inscrit  dans 
l'angle  fixe  XOM ,  et  lorsque  M  se  confond  avec  D ,  l'ellipse 
se  réduit  à  la  droite  fixe  OD.  Cette  observation  facilite  la 
discussion  :  si  D-|-  0>  29,  la  différence  des  axes  principaux 
est  constante;  si  D-j-0>  2*,  c'est  la  somme  qui  est  con- 
stante ,  et  si  O  -j-  D  =  2%  l'ellipse  se  confond  avec  son  axe 
principal. 

Elevons  les  perpendiculaires  Bl,  Al  aux  droites  OB ,  OA  ; 
le  point  1  de  rencontre  est  sur  le  cercle  circonscrit  à  AOB  ; 
et  01  =  d  j  DI,  comme  on  sait,  est  normale  à  l'ellipse  lieu 

An»,  ob  Matbémat.  IV.  14 
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do  point  D.  Soit  DI=z ,  OD=/;  7  =  angle  du  diamètre  OD 
avec  son  conjugué  ;  g  =  demi-diamètre  conjugué  à  OD  ;  on  a 
OP  =  a^=/î+z,-- 2/zsin7  =  («'-pî=  «"+?*—  2*  P';  or 
a,1+p'1=/,+^%  2«p— 2/^sin7;  donc  «*— 2/isin7=#'— 2/£sin7f 
d'où  z=gr,  z  =  3/sin7—  #;  la  première  valeur  démontre 
le  théorème  de  M.  Abel  Transon,  (t.  III ,  596). 

Le  point  I  décrit  un  cercle  dont  le  centre  est  O;  la  nor- 
male en  D  rencontre  ce  cercle  en  deux  points  I  et  Ir  ;  DF  est 
la  seconde  valeur  de  z. 

Observation.  Ce  mode  de  génération  ne  s'applique  qu'à 
l'ellipse  et  non  aux  coniques  en  général ,  comme  tendrait  à 
le  faire  croire  l'énoncé  d'une  proposition  qu'on  lit  dans  les 
Développements  de  Géométrie ,  1. 1 ,  p.  31.  Il  existe  une  gé- 
nération analogue  pour  l'ellipsoïde  seulement,  et  non  pour 
les  surfaces  du  second  degré  en  général.  Tm. 


SOLUTION  DU  PROBLÈME  (92,  p.  55). 

fAB  M.  J.  B1ANCHÂED  (*), 

élève  de  mathématiques  élémentaires  au  collège  royal  de  Versailles. 


A  est  Faire  d'un  polygone  régulier  inscrit  dans  une  cir- 
conférence, et  B  l'aire  du  polygone  régulier  circonscrit 
semblable;  démontrer  que  B— A ,  équivaut  à  l'aire  du  poly- 
gone régulier  semblable,  inscrit  dans  la  circonférence  quia 
pour  diamètre  le  côté  de  B ,  ou  bien  au  polygone  régulier 
circonscrit  à  la  circonférence ,  qui  a  pour  diamètre  le  côté 
de  A. 

(Fig.  20).  Soit  EC  le  côté  du  polygone  B,  FD  celui  de  EC, 


(*)  Nous  ne  sommes  pas  sûr  d'avoir  bien  deviné  la  signature.  Tm. 
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joignons  EFO,  ODC9  menons  ON  perpendiculaire  à  EC,  et 
qui  coupe  FD  en  I. 

1er  Cas.  D'après  un  théorème  connu  B:A::OC*:OD  ,  par 

suite  B  — a:à::<x?  —  ÔDi:"ôb,. 

Soit  A'  le  polygone  semblable  inscrit  dans  cire.  NG  > 

A'iAiiNÎ'.NÔ1. 

Cette  proposition  et  la  précédente  ont  les  conséquents  en 

proportion;  donc 

B  —  A:A'::0<f—  ÔD^NC*, 
ou  bien 

B  —  A:A'::(Mf  —  ôFiNc"; 

nais  (M?--  ÔN^NC', 

donc  B  —  A  =  A',  C.Q.F.D. 

3°  Cas.  D'après  un  théorème  analogue  au  théorème  mar- 
qué plus  haut 


BiAriNo'.IO*, 


d'où 


_rrt 


B— A:B::NO  —10:  NO. 
Soit  W  le  polygone  semblable  circonscrit  à  cire.  1D , 

B':B::fD,:NO\ 
Combinant  cette  proportion  avec  la  précédente  , 

B— A:B'::«Ô'— îôf:iD  ; 
Mis  NO  =  OD, 

tac         ÔïF— I<P=âff--H?,    or    ÔD1  —  IO^ÏïT* 

dans  le  triangle  OID ,  donc  B  —  A  =  ff.         C.Q.F.D. 

Note.  Ce  théorème  se  trouve  dans  les  mémoires  de  l'Aca- 
démie des  sciences,  dont  Dufaye  était  membre. 

MM.  Cardonnel,  élève  en  philosophie  au  collège  royal 
d'Aucb,  et  Clément,  élève  au  collège  royal  de  Bourges,  nous 
ont  aussi  adressé  des  solutions  du  même  problème. 


SUR  LA  PILE  HEXAGONALE. 


Considérons  la  base  hexagonale  représentée  par  la  (fig.  1). 
Il  s'agit  de  placer  sur  cette  base  une  couche  de  boulets 
tangents  entre  eux  ;  or  il  est  clair  qu'on  ne  pourra  placer 
des  boulets  dans  deux  intervalles  adjacents  ;  mais  si  on  les 
place  dans  les  intervalles  marqués  par  des  points  dans  la 
(fig.  SI) ,  il  est  aisé  de  reconnaître  que  les  boulets  ainsi  pla- 
cés seront  tous  tangents  entre  eux. 

La  deuxième  tranche  ainsi  obtenue  et  représentée  par  la 
(fig.  2) ,  sera  un  hexagone  irrégulier  dont  trois  cotés  non- 
consécutifs  auront  le  même  nombre  de  boulets  que  l'hexa- 
gone de  base ,  et  les  trois  autres  un  boulet  de  moins. 

Sur  cet  hexagone  irrégulier  (fig.  22),  se  placera  un  hexa- 
gone régulier  avant  un  coté  de  moins  que  celui  qui  sert  de 
base  ;  la  place  des  boulets  qui  le  constituent  est  indiquée 
par  des  points  (fig.  22). 

En  continuant  de  la  même  manière,  on  arrivera  à  un 
hexagone  régulier  dont  le  coté  a  2  boulets,  sur  lequel  se 
placera  no  triangle  équilatéral  composé  de  3  boulets,  et 
enfin  sur  ce  triangle  équilatéral ,  se  placera  un  dernier  bou- 
let qui  terminera  la  pile. 

Cela  posé ,  résolvons  les  deux  questions  suivantes  : 
1°  Trouver  le  nombre  des  boulets  contenus  dans  un  hexa- 
gone régulier  dont  le  côte  a  n  boulets. 
Ce  nombre  est,  comme  on  te  verra  facilement,  Un' — 3n+1- 
2*  Trouver  le  nombre  des  boulets  renfermés  dans  l'hexa- 
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pme  irrégulier  doot  le  plus  petit  côté  a  n  boulets,  et  le  plus 
grand  n  -f-  1 . 

Si  Ton  suppose  prolongés  les  côtés  renfermant  n  +  1 
boulets,  on  aura  un  triangle  équilatéral  pour  lequel  le 
nombre  des  boulets  sera  n-{-l  +  2(/i — l)  =  3/i  —  1.  Le 
nombre  des  boulets  contenus  dans  ce  triangle  sera 

3n(3ft— 1)  _  9/t'  —  3/i 

2  —        2 

Pour  avoir  le  nombre  des  boulets  contenus  dans  l'hexagone 
irrégulier,  je  retranche  du  nombre  précédemment  obtenu, 
trois  fois  le  nombre  des  boulets  renfermés  dans  le  triangle 

équilatéral,  dont  le  côté  en  a  /i— 1  ;  ce  nombre  est —  , 

et  il  reste  pour  le  nombre  cherché  3/i\ 
D'après  cela,  nous  pourrons  écrire  le  tableau  suivant  : 

Four  l'hex.  rég.  ayant  n  boulets  pour  côté  3/ta—  3n-f  *> 
bex.  irrég.  3(/i  —  1)*, 

bex.  rég.  de  (n—  i)  boulets    3(/i—  l)1— 3(«—  1)  +  1 , 
hex.  irrég.  3  (/i  —  2)1, 

bex.  de  (n  —  2)  3  [n  -  2)'—  3  (n  —  2)  +  1, 

bex.  irrég.  3(/i— 3)', 

bex.  de  2  3x2'-  3x2  +  1, 

tr.  cq.  3  X  1". 

Pour  le  boulet  qui  termine  la  pile      3  X  1-3x1  +  1. 

En  désignant  par  S  la  somme  des  boulets  qui  composent 
h  pile  dont  la  base  est  un  hexagone  régulier,  dont  le  côté 
à  n  boulets,  on  aura 

s  =  3  (r+  2'+3\..+  (« — ar+  (»-  *}'+ »')  + 

-f3(f +2N-...+(*--1)1)  —  3  (l  +  2+3+...+(«  — l)+«)f 
d'où 


i 
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S  -c  6(l'+2'-f ...+(«— 1)')  +  3n'~3(l+3+3  ..+n)  +««= 
=  2n>—  3n'+  2n  +  Su*  - 
.    .  „      *n* — 3«'  +  « 


3n'-f3/i       *«*—  3n'-M 


JV<tf«.  Celte  pile  remplit-elle  les  conditions  italiques  poor 
so  maintenir  ?  Tm. 


SUR  L'fiUMI  NATION 

Entre  deux  équations  algébriques  à  deux  inconnues. 
Nouveau  théorème  d'algèbre. 


Élant  données  deux  équations  à  deux  inconnues  : 
?  {x,y)  —  bxm+blx~  +  ...  +  bm  =  0, 

i/[x,  y)  =  cx*  +  e,**"1  +  .„  +  ew  =  0, 

où  b,l>„...  bm,  c,  c,,...  c„,  sont  des  fonctions  entières  de  y, 
M.  Labatie  a  prouve,  dans  «a  brochure  de  1827,  que  l'équa- 
tion qui  donne  toutes  les  bonnes  valeurs  finies  de  y  est 

Pc*  =  0 , 
Pétant  le  produit  des  valeurs  que  prend  f{x,y),  si  l'on  y 
substitue  pour  *  les  «  racines  de  +  (x,  y)  =  0 ,  supposée 
résolue  par  rapport  à  x  ;  de  telle  sorte  que  si  7,,  7,...  7a , 
sont  les  racines,  on  a 

p  =  f  (7,  -  y)- 1  (7,  •  y)-  ■  ?  (v» ,  y)- 

Dans  la  brochure  citée  ,  et  mieux  encore  dans  la  seconde 
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édition  (1835) ,  on  Irouve  une  méthode  simple  pour  former- 
Pc",  au  moyen  du  plus  grand  commun  diviseur.  De  l'aveu 
de  l'auteur,  je  l'ai  rapportée  dans  mon  Algèbre*  J'ajouterai, 
qu'à  mon  avis ,  c'est  la  seule  théorie  complète  de  l'élimina- 
tion. M.  Minding,  partant  de  la  forme  Pc*,  a  donné  le 
moyen  d'estimer  d'avance  le  degré  de  l'équation  finale 
(Journal  de  M.  Liouville,  VI)  ;  il  s'appuie  à  cet  effet  sur  la 
détermination  du  degré  de  chacune  des  racines  7, ,  7, ,...  7*  ; 
degré  qu'il  obtient  par  des  réductions  en  séries. 

J'ai  montré  dans  une  note  insérée  dans  le  même  journal, 
que  ces  degrés  peuvent  être  obtenus  par  d'autres  moyens, 
et  en  suivant  les  mêmes  idées ,  j'ai  trouvé  pour  cela  un 
théorème  général  que  je  vais  faire  connaître,  après  avoir 
donné  la  définition  du  degré  : 

fy 
Je  dis  qu'une  fonction^  est  du  degré  r,  si  — P    converge 

vers  une  limite  finie  différente  de  zéro ,  à  mesure  que  y 
tend  vers  00  .  S\fy  est  une  fonction  rationnelle,  cette  défi- 
nition est  d'accord  avec  l'évaluation  ordinaire  du  degré; 
sinon  elle  détermine  pour  r  un  nombre  qui  jouit  de  la  même 
propriété,  savoir  que  si  deux  fonctions  fj  ,fty  sont  des  de- 
grés r,  r,,  leur  produit^//  .fty  est  du  degré  /-+r.- 

Cela  posé  voici  le  théorème  en  question  ; 

Soit  une  équation  : 

°v  2<>  <*,*•••  <*n*ont  les  degrés  des  fonctions  entières  qui  servent 
de  coefficients  :  prenez  les  nombres  : 

a, —  a       a,  —  a  g»  -—a  «»  — a    . 

1      '        2  *  n 

Parmi  les  racines  de  (\)  il  y  en  a  dont  le  degré  sera  égal 
eu  plus  grand  (algébriquement  parlant)  de  ces  nombres;  ti 
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— , —  est  ce  maximum ,  et  si  de  plus  tous  les  termes  de  la 

série  (S)  gui  suivent  sont  moindres  que  ——. —  ,  il  y  aura  i 

racines  de  ce  degré,  quel  que  soit  le  nombre  des  terme»  pla- 
cés avant  celui-ci,  qui  lui  soient  égaux. 
Cela  fait,  calculez  la  série  .■ 

.,..,..     ...        -.-.a__oj          «ii.    —<H        .a» — a,       , 
,... , lS) 


1         '  2         '  e         ' 

,Ct  — — en  est  le  plus  grand  terme ,  avec  la  condition 

que  ceux  qui  le  suivent  soient  moindres,  tandis  que  parmi 
ceux  qui  le  précédent,  il  peut  s'en  trouver  qui  l'égalent;  il  y 


aurae  racines  du  degré ;   etc. 

Pour  le  prouver,  divisons  (1)  par/»j-  et  par y,  r  étant 
une  indéterminée  :  on  pourra  écrire  cette  équation  sous  la 
forme  : 

/  x  \n-t  rt  (         ' 

Les  degrés  des  coefficients  des  puissances  de  —  ,  sont 


Conservant  l'hypothèse  que  dans  (2) ,  le  maximum  est 
•■  .  ,  je  Tais  r  =  '  -.■■■-  ;  dans  la  série  (5)  quelques  ter- 
mes s'annuleront,  les  autres  deviendront  <0,  après  quoi 
si  dans  (4)  on  suppose  quc.r  marche  vers  oo ,  tous  les  coef- 
ficients dont  les  degrés  sont  <0,  tendront  vers  zéro,  de 
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aorte  que  cette  équation  perdra  tous  les  termes  qui  suivent 

(—  )      ,  et  l'équation  prend  la  forme  : 

(?)"+-•+*  (?r=°- 

x 
11  y  a  donc  n  —  i  valeurs  de  — =,  qui  deviennent  nulles,  et 

y 

•  valeurs  restent  finies,  différentes  de  zéro.  Donc  (!)  a  i 

racines  du  degré  r  =  -ï— : —  ,  et  n  —  i  racines  de  degrés 

moindres. 

Dans  (2)  donnons  maintenant  à  r  une  valeur  <  — —,  les 

i  racines  qu'on  vient  de  signaler,  deviendront  infinies  avec 
r,  et  (2)  perdra  ses  i  premiers  termes ,  et  pourra  se  ré- 
duire à 


et  on  reconnaîtra  qu'il  y  a  e  racines  du  degré  — ,  etc. 

Exemple.  Soit  l'équation  : 

Les  quotients  à  calculer  ici  sont  : 

2—6      7  —  6      1  —  6      2-6 
1      '    — 2~~ *   ~~~ 3~~'        4     * 
ou 

-4       X       -5       -t 

*'     2'  3'  f- 

Il  y  a  donc  deux  racines  du  degré  -. 
Prenant  ensuite  : 

•**  (y1  +-)+*(r  +-)+y+  -  =  0» 


il  y  a  donc  dent  racines  du  degré  —  -. 

On  conçoit  qu'avec  cela,  on  peut  d'après  H-  Minding, 
évaluer  le  degré  de  P,  et  par  suite  celui  de  Pc".  Si  dana 
ty(x,y)=0.  tous  ics  coefficients  sont  du  même  degré  n, 
toutes  les  valeurs  de  x  sont  du  degré  zéro ,  si  de  plus  tons 
les  coefficients  de  (.r,  y)  sont  de  degré  m',  il  s'ensuit  que 
les  fonctions  ?(y,,y),  f(y,,f),—  T(r»t  J'ï»  «w*1  d*  ce 
même  degré  m\  et  leur  produit  est  du  degré  nui';  d'ailleurs 
e  étant  do  degré  «',  c"  est  du  degré  m'n  el  c"P,  du  degré 
mn'  -+-  m'n  ;  théorème  dont  l'énoncé  est  du  à  M.  Labatie. 
{Payez  mon  Algèbre.) 

Si  les  équations  proposées  sont  ce  qn'on  appelle  les  plus 
générales  de  leurs  degrés,  on  trouve  que  y,,  y,...  y„ ,  sont 
du  premier  degré  ,  y  (y,,  y),  <?(■!„  y), -■■  sont  tous  du  degré  m 
el  c"P  du  degré  mn. 

Ce  théorème  est  ancien  (Bczout)  ;  mais  on  néglige,  si  je  ne 
me  (rompe ,  de  démontrer  qu'à  chacune  des  mn  valeurs  de 
y,  il  ne  répond  pas  plus  d'une  valeur  de  x.  Je  le  prouve 
ainsi  qu'il  suit  : 

D'abord  en  général  les  ma  valeurs  Ai  y  sont  différentes  : 
car  même  dans  un  cas  particulier  elles  le  sont.  En  effet  si 

f(*,J'ï«{*+*jH-0tï+*j4-tl G*  +  *«H-U, 

il  est  évident  que  les  mn  valeurs  de  y  sont,  généralement 
différentes ,  el  qu'à  chaque  valeur  de,y,  il  ne  répond  qu'une 
valeur  de  .r.  Car,  pour  en  finir  le  plus  promptement,  les 
droites  représentées  par  a{x,y)=(f,  sont,  en  général,  cou- 
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pées  en  mn  points  distincts  ,  répondant  à  mn  ordonnées 
différentes,  par  les  droites  +  (a:,  y)  =  0. 

A  propos  d'élimination  ,  le  programme  d'admission  k 
1  Ecole  polytechnique  vient  de  faire  un  pas  en  arriére;  il 
dispense  les  candidats  de  savoir  distinguer  les  bonnes  solu- 
tions des  mauvaises.  Qu'est-ce  donc  maintenant  que  l'élimi- 
nation ,  et  quel  parti  en  tirera-t-on  ? 

Messieurs  les  examinateurs  se  trouvent  par  conséquent  dis- 
pensés de  faire  des  questions  qui  s'y  rapportent.  Monsieur  le 
rédacteur  des  nouvelles  Annales  a  répété  que  le  calcul  diffé- 
rentiel devrait  faire  partie  du  programme.  J'avais  dans  le 
temps  proposé  à  feu  Coriolis  mes  vues  à  ce  sujet  :  que  Ton 
commence,  disais-je,  oar  tolérer  ce  calcul,  et  au  bout  de 
deux  on  trois  ans ,  tous  les  candidats  seront  en  mesure. 
On  pourra  l'exiger.  Le  savant  que  je  viens  de  citer,  avait  à 
ce  sujet  les  idées  suivantes  :  certains  cours  se  font  dans  toutes 
les  écoles  d'applications ,  notamment  un  cours  de  machi- 

m 

nés,  etc.  De  pareils  cours  devraient  rentrer  à  l'Ecole  poly- 
technique; ainsi  le  cours  de  machines  qui  s'y  fait  recevrait 
plus  de  développements ,  serait  confié  à  un  homme  spécial  ; 
le  cours  d'astronomie  à  un  autre.  Tout  le  cours  d'analyse  et 
de  mécanique  à  la  première  année,  serait  exigé  des  candi- 
dats :  la  possibilité  et  la  haute  utilité  de  ces  mesures  étaient 
clairement  prouvées.  Mais  M.  Coriolis  est  mort! 

Note  L'idée  d'introduire  le  calcul  différentiel  dans  les 
éléments,  comme  je  lai  dit  ailleurs  (t.  III,  p.  581) ,  appar- 
tient à  D'Alembert.  Il  l'a  exprimée  en  maint  article  de  l'En- 
cyclopédie. Je  n'ai  pas  cet  ouvrage  sous  la  main ,  et  à  la 
première  occasion  j'en  transcrirai  un  passage  relatif  à  cet 
objet  ;  il  ne  s'agit  pas,  bien  entendu,  de  faire  un  cours 
spécial  de  calcul  infinitésimal  ainsi  qu'il  existcà  l'Ecole  poly- 
technique; mais  il  s'agit  d'entremêler  renseignement  de  la 
géométrie  et  de  l'algèbre ,  avec  les  principes  de  ce  calcul  et 


ivec  les  algorithmes  qui  représentent  ces  principes  ;  e'est 
ainsi  qu'il  faut  faire  remarquer  aux  élèves,  qne  le  carré  da 
sinus  divisé  par  lesinus-verse  d'un  arc  est  aneqoantllé  finie," 
quelle  que  soit  la  petitesse  de  l'arc ,  propriété  qui  appartient 
à  toutes  les  coniques  ;  c'est  ainsi  qu'il  faut  de  suite  foire 
écrire  le  innétne  sous  la  forme  taylorienne  s 


•  ••• 


où  xm  est  remplacé  par/(x)  ;  et  donner  la  théorie  complète 
si  facile  des  dérivées  algébriques ,  et  baser  sur  ces  théories, 
la  méthode  des  racines  égales ,  des  fonctions  symétriques , 
des  tangentes,  contacts  des  divers  ordres,  des  polaires,  etc. 
On  peut  même  aborder  les  fonctioA  fractionnaires  et  les 
transcendantes  circulaires  et  logarithmiques.  En  élargissant 
les  idées  des  disciples ,  l'enseignement  devient  plus  aisé,  plus 
clair,  plus  riche  et  moins  long.  Quant  aux  théorèmes  de 
MM.  Minding  et  Finck ,  ils  sont  implicitement  basés  sur 
le  parallélogramme  de  Newton,  tel  qu'il  a  été  analytique- 
ment  établi  par  Lagrange;  il  y  a  similitude  de  raisonnements 
et  de  procédés.  (Lacroix ,  C.  D. ,  introd.,  $  61 ,  2*  édition.) 
La  convergence  des  séries,  les  asymptotes,  deux  théories 
identiques,  sont  aussi  fondées  sur  ce  même  parallélogramme. 
La  méthode  d'élimination  imaginée  par  Bezout ,  me  paraît 
la  plus  naturelle ,  la  plus  conforme  à  son  objet.  Elle  fournit 
même  pour  certain  cas  particulier ,  une  solution  que  les 
autres  méthodes  ne  peuvent  donner  ;  Bezout  en  fait  avec 
raison  l'observation.  Et  par  cette  méthode,  on  obtient  l'é- 
quation finale  tout  ordonnée,  avantage  considérable  dont 
les  autres  méthodes  sont  privées.  Elle  est  applicable  à  un 
nombre  quelconque  d'équations,  tandis  que  les  autres  se 
bornent  à  deux  équations  seulement  et  ne  peuvent  aller  au 
delà ,  si  ce  n'est  pour  les  fonctions  symétriques  ;  mais  ce 
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procédé  présente  le  grave  inconvénient  d'astreindre  le  cal- 
culateur à  recommencer  l'opération  poor  chaque  inconnue, 
et  nous  laisse  dans  une  ignorance  complète  sur  la  liaison 
eatre  les  valeurs  des  inconnues.  Tui. 


LETTRE 
Sur  les  approximations  et  sur  les  fractions  continues. 

Monsieur  le  Rédacteur, 
La  question  d'approximation  traitée  par  M.  Duterme, 
Jans  votre  dernier  numéro  (p.  12*j ,  se  résout  immédiate- 
sent  par  l'emploi  de  la  formule  (a)  indiquée  (t.  1 ,  p.  257 , 
de  voa  Annales) ,  et  relative  au  calcul  par  approximation  de 
Fmcommensurable  A";  cette  formule  donne  pour  limite  de 
Terreur  qui  peut  être  commise  sur  A  quand  on  veut  avoir 

A   a  -  près ,   e  =  — — - . 

Considérons  l'un  quelconque  a(q-\-*)n  des  moyens  géomé- 

1 

1 


triques  de  la  question  proposée;  on  aura  ici  e= 


•** 


oo  aura  une  limite  à  fortiori  en  prenant  e= ,    x_. ,  . 

.         h 

puisque  n  n'est  pas  moindre  que  m.  Mais  (q  +  a)m+'  =  -; 
donc  e=  — t-z  est  une  limite.  C'est  la  même  que  celle  de 
M.  Duterme ,  car  j'ai  appelé  -  ce  qu'il  appelle  <?. 

0 

Bans  la  note  suivante  (p.  126) ,  M.  Catalan  démontre  une 
proposition  dont  voici  l'énoncé  :  dans  une  fraction  continue 
périodique ,  le  nombre  des  périodes  étant  illimité ,  il  est 
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indifférent  d'en  prendre  une  de  plus  on  une  de  moins.  Ce  , 
théorème  n'est  qu'une  conséquence  immédiate  de  la  formule 
d'approximation  relative  aux  réduites  en  général.  En  effet,    " 
soient  a 

c+!  c+i  ' 

a  +  «c.  ' 

Si  on  forme  successivement  les  réduites  de  x  et  de  y,  en 
prenant  dans  chacune  le  même  nombre  de  quotients  in- 
complets ,  on  aura  chaque  fois  le  même  résultat  pour  les 

denx;  or  une  réduite  commune  ~  obtenue  à  cette  condi- 
tion, diffère  de  x  et  de/  ,  dans  U  même  sens  d'une  quantité 
1 


dessous  de  tout  nombre  assignable  :  donc  x  et  y  doivent  être 
considérés  comme  égaux  . 

M.  Catalan  a  moins  eu  peut-être  pour  objet  de  démon- 
trer cette  proposition  que  d'établir  les  Ihorcmes  qu'il  indique 
el  démontre  chemin  faisant.  Ces  théorèmes  peuvent  être 
démontrés  plus  simplement  en  même  temps  que  la  propo- 
sition elle-même. 

Reprenons  la  fraction  continue  périodique  : 


d  +  etc.. 
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Nommons  yt  la  réduite  — -,  que  l'on  obtient  en  s'arrétant 

A 

à  la  première  période  ;  soient  y% ,  j*+i ,  deux  réduites 

P     O 
quelconques  =- ,  jrf ,  s'arrétant  chacune  à  la  un  d'une  pé- 
riode ,  et  dont  la  deuxième  en  comprend  une  de  plus  que 
la  première. 

M     N 
Soient  encore  ^ ,  =r. ,  les  deux  réduites  qui  précèdent 

lu     N 

p 
y%  ou  — ,.  Nous  avons  les  égalités  : 


P       Nrf+M 
NW+M' 


yn    OU    ^7  =  ^Tr^  ,   ^.r , 


d'où 

_Ifr,  +  N    P       NF— PN'  ±1 

K«+'-^"—  Fr.+N'    P,_(F^,+N')P'~(P'r.+N')P"      ' 
L'égalité  (2)  prouve  la  proposition  principale ,  celle  que 

j'ai  déjà  démontrée  ;  car  en  remplaçant  y,  par  —  ,  on  peut 


A 
écrire  : 

-  ±A' 

y»+i    yn-  /pfA  +  NiA')P"  w 

Or  A!  est  un  nombre  constant  indépendant  de  n ,  tandis  que 
F  el  N'  peuvent  dépasser  toutes  limites. 

Elle  prouve  aussi  l'un  des  théorèmes  énoncés  (p.  129,  3). 
Remplaçons  de  même.r,  dansant, ,  nous  aurons  : 

PA  +  NA' 
***  — fa+N'à'' 

Appelons  Q  et  Qr  ces  deux  termes  ;  il  est  facile  de  prouver 


qu'ils  sont  premiers  entre  eux ,  et  forment  sans  réduction  la 
réduite  y%+i  ;  en  effet 

.  _q     p     fq— p<y 

en  ayant  égard  à  l'égalité  (3)  et  à  la  valeur  de  <y,  on  voit  que 

QF— PQ'=dbA'.  (4) 

Par  suite  si  Q  et  Q'  admettaient  un  commun  diviseur  d, 
ce  nombre  diviserait  A',  et  par  suite  PA  et  P'A ,  d'après  les 

A 
A' 
est  une  réduite;  donc  il  diviserait  P  et  P\  ce  qoi  est  impos- 

P 

sible ,  car  —  est  aussi  une  réduite.  Donc  la  formule  (1) 

fournit  immédiatement  la  réduite  ^«+1 ,  et  indique  une  loi 
pour  former  les  réduites  de  période  en  période  (p.  199»  9). 
De  plus  l'égalité  (4)  prouve  que  si  A'  divise  F,  il  divisera 
QT  -,  or  pour  n  =  1 ,  F=  A';  donc  les  dénominateurs  des  in- 
duites y% ,  x%±i ,  etc. ,  sont  tous  divisibles  par  A\  et  on  peut 

écrire: 

=fc1 


valeurs  de  Q  et  Q'  ;  or  d  serait  premier  avec  A  r— ,—  .  f 


y%+\  —y*  == 


lâ^tn 


P'Q 


en  posant  ■—  =  Q"  (nombre  entier). 

A 

Agréez,  Monsieur,  l'expression  de  mes  sentiments  les  plm 
distingués.  A.  Guiura. 

ANNONCE. 

La  Division  abrégée ,  ou  Méthode  rigoureuse  et  facile  pou 
simplifier  cette  opération  de  l'arithmétique ,  approuvé! 
par  l'Académie  des  sciences;  par  M.  P.  Guy ,  capitaine 
d'artillerie,  in-8  de  72  pag.  Mathias,  15,  quai  Malaquais 
On  rendra  compte  de  cette  remarquable  production. 
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THÉORIE  DU  CALCUL  ELEMENTAIRE. 


PAB  M.  AXPÈBM.  (Ohnrre  pofthume.) 
(Suite,  voir  p.  10»  et  161.) 


/utilité  qu'on  avait  retirée  de  la  considération  des  nom- 
s,  et  l'embarras  que  causaient  ceux  qui  passaient  de 
laines  limites,  et  dont  on  était  obligé  de  se  servir  sans 
iroir  s'en  faire  une  idée  bien  précise ,  inspira  une  nou- 
te  sorte  de  comparaison  qui  produisit  bientôt  une  non-, 
le  espèce  de  nombres.  Elle  résulta  de  la  manière  qu'on 
ipta  de  considérer  l'assemblage  de  plusieurs  unités  comme 
s  seule ,  de  compter  par  exemple  par  douzaines ,  par  cen- 
nes,  etc. ,  comme  cela  est  encore  en  usage  dans  quelques 

constances  de  la  vie  civile  ;  on  retrouva  alors  tous  les 

* 

aibres  dont  la  première  comparaison  avajt  fait  naître 
lée,  car  une  quantité  pouvait  être  composée  de  une,  deux, 
•s  ou  quatre  douzaines  ou  centaines  ;  mais  la  plupart  des 
intités  ne  pouvaient  plus  s'exprimer  de  cette  sorte  ;  on 
d'abord  embarrassé  pour  exprimer  les  quantités  qui,  étant 
is  petites  que  la  douzaine  (en  supposant  que  ce  fût  elle 
i  eût  été  choisie  pour  unité) ,  ne  pouvaient  être  considé- 
s  comme  formées  de  la  répétition  de  cette  douzaine  :  on 
srcha  alors  à  les  exprimer  en  imaginant  qu'elle  fût  divisée 
un  nombre  convenable  de  parties  égales  ;  ce  qui  donna 
lée  d'indiquer  les  différents  résultats  de  ces  divisions  par 
•  mots,  demi,  tien,  quart,  cinquième,  etc.  Les  nouveaux 
mbres  qui  étaient  exprimés  par  ces  mots  faisaient,  comme 
(nombres  entiers,  connaître  la  manière  dont  la  quantité 

Ai».  »i  MiTiita.  IV.  15 
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dont  od  Toolail  parler  était  formée  de  celle  que  l'on  consi- 
dérait comme  traité,  et  en  disant,  par  exemple,  que  deux 
pommes  étaient  le  sixième  d'une  douzaine  de  pommes,  on 
concevait  la  domaine  comme  l'unité,  dont  la  quantité  de 
deux  pommes  était  formée  en  divisant  cette  unité  en  six 
parties  égales  ;  on  donna  a  ces  parties  de  l'unité  choisie  le 
nom  A'aliquotes.  Quant  aux  quantités  plus  grandes  que  cette 
unité,  et  qui  ne  pouvaient  pas  cependant  être  considérées 
comme  Tonnées  do  la  répétition  de  cette  unité,  on  les  con- 
sidéra comme  formées  de  celle  d'une  de  ses  aliquotes ,  et 
pour  exprimer,  par  exemple,  la  manière  dont  une  troupe  de 
quarante  hommes  pouvait  être  considérée ,  comme  formée 
d'une  douzaine  d'hommes  en  divisant  celle-ci  en  trois  parties 
chacune  de  quatre  hommes,  et  en  répétant  dix  fois  une  de 
ces  parties,  on  disait  que  cette  quantité  de  quarante  hommes 
était  les  dix  tien  de  celle  qui  avait  été  choisie  pour  unité. 
Les  nouveaux  nombres  dont  ces  considérations  nous  ont 
donné  l'idée  s'appellent  nombres  fractionnaire»  ou  fractions, 
suivant  que  la  quantité  est  plus  grande  on  plus  petite  que 
l'unité  à  laquelle  on  la  compare ,  et  ils  portent  en  commun 
le  nom  de  nombres  rompus. 

27.  II  est  aisé  de  s'apercevoir  ici  que  la  signification  des 
mots  unité  et  quantité  a  déjà  reçu  une  altération  sensible 
en  acquérant  plus  d'extension  ;  elle  en  a  souffert  une  plus 
considérable  quand  une  troisième  sorte  de  comparaison  a 
produit  une  nouvelle  espèce  de  nombres. 

28.  On  la  découvrit  en  comparant  des  grandeurs  conti- 
nues, c'est-à-dire,  entre  les  parties  desquelles  il  n'y  avait 
point  de  réparation  naturelle,  comme  deux  distances,  par 
exemple,  ou  deux  poids;  il  suffisait  que  nous  sentissions  la 
possibilité  de  cette  séparation  pour  concevoir  une  longueur 
formée  de  la  réunion  de  cinq  pieds,  on  un  poids,  résultant  de 
celle  de  trois  dixièmes  de  livre. 
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Il  nous  fat  dès  lors  ailé  de  retrouver  entre  des  grandeur» 
continues  choisies  convenablement  tous  les  nombres  entiers 
et  rompu  dont  les  comparaisons  dont  je  viens  de  parler 
nous  avaient  donné  l'idée  ;  mais  nous  éprouvâmes  plus  de 
difficultés  à  déterminer  avec  précision  le  nombre  qui  résul- 
tait de  la  comparaison  de  deux  grandeurs  données.  On  dut 
d'abord  s'apercevoir  que ,  lorsque  la  plus  petite  des  deux 
grandeurs  n'était  pas  contenue  exactement  dans  la  plus 
grande,  et  que  la  manière  dont  celle-ci  était  formée  de  la 
ne  pouvait  par  conséquent  pas  être  exprimée  par 
entier»  il  fallait  trouver  une  grandeur  homogène 
pins  petite,  qui,  étant  contenue  exactement  dans  chacune  des 
antres,  pût  servir  à  trouver  le  nombre  rompu  de- 
i;  en  faisant  voir,  dans  le  cas,  par  exemple,  où  cette 
plus  petite,  k  laquelle  on  a  donné  le  nom  de  eom 
des  deux  proposées ,  était  contenue  cinq  fois 
Fane  et  doute  fois  dans  l'autre ,  que  la  plus  petite  était 
\mcmq  douzième*  de  la  plus  grande,  et  celle-ci  les  douze 
aafmdmes  de  la  première. 

29.  En  exprimant  ainsi  par  un  nombre  la  manière  dont 
one  grandeur  continue  est  formée  d'une  autre ,  on  continue 
à  donner  le  nom  de  quantité  à  celle  que  l'on  considère  comme 
formée  de  l'autre,  et  celui  d'unité  k  celle-ci,  quelque  éloignée 
que  cette  signification  soit  de  celle  qu'avaient  d'abord  ces 
deux  mots  ;  nous  nous  conformerons  à  cet  égard  à  l'usage 
universellement  adopté. 

On  voit  d'après  cela  comment  il  est  arrivé  que  Ton  a  fini 
par  Caire  du  mot  quaniiié  un  synonyme  de  grandeur.  On 
n'admet  en  général  dans  un  môme  calcul  qu'une  seule  unité 
pour  toutes  les  grandeurs  d'une  même  espèce ,  et  cette  unité 
est  ordinairement  sous-entendue,  en  sorte  que,  s'il  est  ques- 
tion, par  exemple,  de  plusieurs  longueurs  rapportées  à  l'unité 
appelée  jried ,  on  représente  chacune  dans  le  cours  du  calcul 
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par  le  nombre  qui  exprime  la  manière  dont  elle  est  formée 
de  celte  unité,  sans  qu'on  se  mette  en  peine  de  la  valeur 
particdnère  de  celle-ci ,  dont  il  suffit  de  se  souvenir  à  la  fin 
du  calcul  pour  en  interpréter  le  résultat.  Il  est  évident  qu'a- 
lors toutes  ces  grandeurs  sont  considérées  comme  des  quan- 
tités ,  ce  qui  porte  à  regarder  ces  deux  mots  comme  syno- 
nymes ;  mais  on  aurait  autant  de  raison  de  faire  la  même 
chose  à  l'égard  des  mots  grandeur  et  unité;  car  s'il  y  a  plus 
de  grandeurs  dans  un  même  calcul  considérées  comme  des 
quantités,  qu'il  n'y  en  a  de  prises  pour  unités,  il  n'en  est 
pas  moins  vrai  que  toute  grandeur  peut  être  considérée  in- 
différemment sous  l'an  ou  l'autre  point  de  vue,  et  que,  comme 
nous  l'avons  déjà  dit ,  on  peut,  dans  la  comparaison  de  deux 
grandeurs  quelconques,  prendre  à  volonté  la  pins  petite  ou 
la  plus  grande  pour  unité ,  et  considérer  l'autre  comme  une 
quantité  formée  de  cette  unité  de  la  manière  indiquée  par  le 
nombre  qui  résulte  de  cette  comparaison,  et  qui  est  toujours 
entier  ou  fractionnaire  quand  la  plus  petite  des  deux  gran- 
deurs est  prise  pour  unité ,  et  toujours  fraction  dans  le  cas 
contraire. 

30.  On  peut  remarquer  en  passant  que  la  comparaison  de 
deux  grandeurs  pouvant  ainsi  être  faite  sous  un  double  point 
de  vue,  il  en  résulte  toujours  deux  nombres,  qui  ont  entre 
eux  une  analogie  réciproque  bien  remarquable;  en  sorte  que» 
si  l'un  est,  par  exemple,  six  treizièmes ,  l'autre  ne  pourra 
être  que  treize  sixièmes  :  c'est  ce  que  nous  appellerons  do- 
rénavant nombres  réciproques ,  et  Ton  voit  par  cette  défini- 
tion que  les  fractions  un  demi ,  un  tiers ,  un  quart ,  etc. , 
sont  les  nombres  réciproques  des  entiers,  deux,  trois, 
quatre,  etc.  De  même  que  la  fraction  sept  huitièmes  est  réci- 
proque du  nombre  fractionnaire  huit  septièmes. 

31.  C'est  la  nécessité  de  trouver  une  commune  mesure  à 
deuz  grandeurs  pour  exprimer  exactement  h  l'aide  d'un 
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nombre  la  manière  dont  Tune  d'elles  est  formée  de  l'autre , 
qw  a  fait  découvrir  la  troisième  espèce  de  nombre  dont  nous 
traitons  actuellement.  En  effet ,  après  avoir  imaginé  le  pro- 
cédé pour  trouver  cette  commune  mesure,  que  nous  ferons 
bientôt  connaître,  et  dont  l'invention  remonte  probablement 
i  la  plus  hante  antiquité ,  il  dut  arriver  souvent  qu'on  n'en 
trouva  point ,  et  l'on  dut  croire  longtemps  que  cela  ne  venait 
qoe  de  sa  petitesse ,  qui  la  faisait  échapper  aux  meilleurs 
ioitniments  dont  on  pût  se  servir  pour  donner  plus  de 
précision  à  cette  opération.  Mais  des  calculateurs  plus  habiles, 
ayant  cherché  la  manière  dont  une  grandeur  était  formée 
fane  antre  dans  le  cas  où  le  nombre  qui  l'exprimait  pouvait 
être  déterminé  par  la  seule  considération  des  relations  exis- 
tâtes entre  elles ,  démontrèrent  rigoureusement  que  deux 
fraudeurs  pouvaient  être  telles ,  qu'aucune  grandeur  plus 
petite  ne  put  leur  servir  de  commune  mesure  ;  comme  on 
prouve,  par  exemple,  en  géométrie ,  que  cela  arrive  quand 
m  compare  la  ligne  droite  qui  sert  de  côté  à  un  carré  et 
(die  qui  en  joint  deux  angles  opposés. 
32.  Les  grandeurs  qui  se  trouvaient  dans  ce  cas  furent 
ippdées  incommensurables,  et  de  même  que,  lorsqu'on  n'a- 
fait  pas  pn  exprimer  par  aucun  des  nombres  entiers,  les 
«aïs  connus  jusqu'alors ,  la  manière  dont  une  quarantaine 
était  formée  d'une  douzaine,  on  avait  imaginé  pour  cela  une 
aonvelle  espèce  de  nombres,  on  en  établit  ici  encore  une 
aonvelle ,  à  laquelle  on  donna  le  nom  de  nombres  irration- 
nels ;  en  sorte  que  les  nombres  exprimant  en  général  la 
tanière  dont  une  grandeur  est  formée  d'une  autre  étaient 
rtionneh  ou  irrationnels ,  suivant  que  ces  deux  grandeurs 
avaient  on  n'avaient  pas  de  commune  mesure. 

(La  suite  prochainement.) 
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H.  CATA&AV  ( 

Né  à  Brefet  (BeifkpM),  It  m  wêêI  1SI4. 
(GtHége  dt  SshU-i— to.  —  Pwftw w  :  K.  Delb)t,~I*sUtttita  4t  Inw,) 


Problème. 

Couper  un  triangle  par  une  droite,  de  minière  queleedmtx 
partieedece  triangle  rnnent  entre  ellee  dam  un  rapport  donné 
et  qu'ellee  aient  leure  centrée  de  gravité  tur  une  même  perpen- 
diculaire à  la  eèeante.  OnrèmmdraceprobUmetVIonqnêlm 
deux  cotée  coupée  eu  triangle  mmt  égaux,  et  en  particulier 
quand  le  triangle  eet  èqyilatéral  ;  8*  lôreque  Imtroiecôêèeà* 
triangle  eont  inégaux. 

Solution. 

(fïg.  14.)  Soient  OABle  triangle  proposé,  BD  O  là  sécante 
cherchée,  G'  et  G"  les  centres  de  gravité  de  EOD  el  AEDB, 
et  G  le  centre  de  gravité  de  AOB.  Je  prends  pour  axes  les  co- 
tés OÂ,  OB;  pour  origine ,  le  sommet  0,  et  je  désigne  enfla 
para,  6,lcscôtésOB,OÂ,  et  par  a,  p,  les  côtés  correspon- 
dants <ÏÏJ,OÊ. 

Cela  posé,  les  deux  triangles  AOB,  EOD,  qui  ont  on  angle 
égal  O,  sont  entre  eux  comme  les  rectangles  des  côtés  qui 
comprennent  cet  angle  ;  ce  qui  donne,  à  cause  de  la  première 

condition: 

ab       m  -,  * 

=s — ;  ou  m*$  =  nab  (1) 


otp       n 


m 


—  étant  le  rapport  connu  de  AOB  à  EOD. 


C)  Les  figures  ctn  tiennent  plusieurs  foules,  que  le  lecteur,  est  prié  de  eorrifer. 
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Les  équations  des  droites  AB,  ED,  sont  respectivement 

o      a  P      a 

ou^  =  — -x+4  (2),  ^  =  -?x  +  P(3)- 

CL  a 


L'équation  de  G'G"f  qui  passe  en  G'  (*',  y)  et  G"  (x",  /')* 
est 

y  -y 

y-y=ltt(x~*)l  (4) 

Cette  droite  devant  être  perpendicolaire  à  Èî),  on  doit  avoir, 
entre  les  coefficients  de  a:,  la  relation 

en  faisant: 


a               y'— y"       ^ 

=  0. 

On  tire  de  là, 

i  +  acos*       y— y 

a'  = = ou    ^       ^    = 

a — cos9             x*—  x" 

a 

i  —  -  cos  ô 

a 

a 

savoir: 

y— y  __«— pcoso 

x'  —a?  ~*~  P—  aCOSO' 

(5) 

Je  n'ai  point  encore  exprimé  que  les  points  G',  G"  sont  les 

centres  de  gravité  deOED  etDEAB;  il  faut,  pour  que  cela 
sft  Hen ,  que  la  somme  des  moments  du  triangle  EOD  et  du 
quadrilatère  AEDB  f  soit  égale  an  moment  du  triangle  AOB. 
Prenant  donc  Ox  pour  axes  des  moments,  j'ai 

PT+P"T"  =  PT;  (6) 

F,  P",  P,  désignant  respectivement  les  perpendiculaires 
Gif,  G^ÏF,  GÎT*  T',  T",  T  sont  les  aires  correspondantes. 
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Or  P  =y8ine=ip»ine,  P"=/'siiie,  P=  ^sinô; 

« 

T'=sr  —  T,     T  = T; 

m  m 

ces  valeurs  se  déduisent  des  centres  de  gravité  des  triangles, 
et  aussi  de  (1).  Par  suite,  l'équation  (6)  devient  : 

ÎMine.-T+rrinO.ÎÎIl?T==i6sm6.T; 
...         3  m  m  3 

ou  bien  : 

np+  3  (m  _  n)y  —  mb.  (7) 

En  prenant  les  moments  par  rapport  à  Qy,  on  obtient  de 
même  : 

zia-j-  3(m — n)  xn  =  ma;  (8) 


équation  qui  peut  se  déduire  de  la  précédente. 
Ces  deux  équations  donnent 

mb —  »p 


x"  = 


ma —  «a 


se 


«)' 


y  = 


3  (m—  n) 


(9) 


Bailleurs,  (équation  (4)  doit  être  vériflée  par  x  =  x", 
y=y'i  par  conséquent  : 

mb — «p        p  _« —  pcosO  /ma-~n%       a\ 
3(m  — w)  ""  3  ""  p  — acos6  \3(/»-  n)  ""  3/  ' 

(a-f-  ft  cos  6)  «  —  {b  +>;cos  û)  (S  —  *f  +  £f  =  o.       (A.) 


d'où 


et 


#=*  -ab  =  q. 
m 


(B) 


Les  deux  équations  (A)  et  (B)  détermineront  a  et  p,  ou  la 
position  de  la  sécante. 
1°  Le  triangle  étant  isoscéle  {fig.  15),  par  rapport  aux  côtés 

ÔA,  ÔB,  Ton  a  a=b}  et  l'équation  (A)  devient 

a  (1  +cos  0)  («  — p)  -  («'  -p1)  =  o, 
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ou 

(*-p)  [«  (14  «M»)  —  («+  p)]  =  0  {A!)  «p  =  -  a'  (V). 

m 

L'équation  (A')  se  décompose  donc  en  ces  deux  autres  : 

«=rp,  a+P  =  a(f +COS0). 

La  première  donne,  à  cause  de  (F)  : 

-M.&.  (AI 

La  sécante  est  donc  parallèle  à  la  base  dans  le  cas  où  le 
triangle  proposé  est  isoscéle,  et  Ton  a 

oe=5d  =  oX|^-, 

y  m 

valeur  très-facile  à  construire.  11  est  d'ailleurs  évident  que 
toutes  les  conditions  du  problème  sont  satisfaites. 
Si  Ton  prend 

«  +  p  =  a(1  +  co86)*2tfCOS,U,    avec    «p  =  ^a', 

il  en  résulte 

a'  —  Sa  cos»  J  e«+  -  a*  =  0.  (A'") 

Pour  que  les  racines  de  cette  équation  soient  réelles,  on 
doit  avoir 

<r  cos*  -  9  w   —  a\    ou     cos4  -  0  ^   — . 

On  voit  donc  que  la  condition  absolument  nécessaire  est 
m>it.  Si  Ton  avait  m=ft,  0  serait  nul,  et  il  n'y  aurait  plus  de 

triangle.  Si  cos*  J  ô  =  — ,  alors  le  premier  membre  de  A"'  est 

m 

un  carré,  et  le  triangle  formé  pat  la  sécante  est  isoscéle;  et 

les  côtés  adjacents  à  l'angle  O  sont 

1  .      I 


a 


ss  p  =  acos'~0  =  -  a(t  -fcost>). 


-918- 

Pour  condruirc  les  racines  de  l'équation  (4'"),  je  pote 

a  +  p  =  2<icoa'-e  =  2p,    «p  =  —  a*  =  q' . 

la  question  est  donc  ramenée  a  trouver  les  deux  cotés  d'un 
rectangle  équivalent  à  un  carré  donné  y*,  et  dont  la  somme 
de  la  base  et  de  la  hauteur  est  3p  ;  problème  très-facile. 

S*  Si  le  triangle  isoscéle  est  eu  même  temps  équilatéral, 
toutes  les  remarques  précédentes  sont  encore  applicables  ;  il 
suffit  de  pose  r  cose  =  eosfn  =î  l/s. 

Le  triangle  étant  à  la  fois  rectangle  et  isoscéle,  on  a  tou- 
jours 

i*  —  a*  -\ a'  =  0. 


'v/=- 


Dans  ce  cas,  pour  que  le  second  système  soit  possible,  il  faut 
que  l'on  ait 

7  «*  ~~  —  «*,    OU    m  ~  An. 
4      >  m  > 

On  ne  peut  donc  supposer  le  triangle  cherché  plus  grand 
que  le  quart  du  triangle  donné:  si  m  =  In,  «=pet  la  se- 
conde solution  se  confond  avec  la  première. 

3*  Dans  le  cas  général  noua  aurons  à  résoudre  les  deux 

équations 

P'—  *'—  Mp  +  Nn=0,      (C)        <£  =  ?,       (D) 
en  posant  M  =  6-J-acosa,  H  =  «-f  ôcosB,  y  =  etc.  La 
seconde  donne  p  =  -  i  d'où 

«4  _  N*1  +  Kqa  —  q'  =  0.  (C) 

Pour  résoudre  cette  équation,  il  faudrait  commencer  par 
la  ramener  à  la  fonnea,-f-/>i,-|-¥«+!"=o,  puis  chercher 
la  réduite ,  trouver  l'une  des  racines  de  cette  réduite ,  etc. , 
ce  qui  donnerait  lieu  a  des  calculs  très-longs  et  ne  pourrait 
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nullement  servir  i  construire  les  valeurs  de  a  et  p.  Je  re- 
marquerai seulement  : 

V  Que,  le  dernier  terme  de  l'équation  (G)  étant  essentiel- 
ment  négatif,  la  racine  «  a  an  moins  une  valeur  réelle,  on, 
ee  qui  est  équivalent ,  que  le  problème  a  toujours  au  moins 
une  solution. 

3*  Que,  si  l'on  a  M  =  —  N,  le  premier  membre  est  divisi- 
ble par  *— £,  et  donne  pour  quotient  *•— Ma-f^jBy  aurait 
donc  alors  deux  solutions.  Mais  comme  cette  hypothèse  revient 
à  supposer  f  =  *,  ces  deux  solutions  ne  sont  qu'illusoires. 

Revenons  aux  deux  équations 

£•_«•— Mp+N*=0,      (0        «p  =  ?.      (D) 

Pour  construire  les  racines  de  c  es  deux  équations,  j 'observe 
qu'en  regardant  a  et  p  comme  des  variables»  la  première  re- 
présente une  hyperbole  rapportée  à  des  coordonnées  parallèles 
à  ses  axes  (lea  coordonnées  étant  supposées  rectangulaires),  et 
la  seconde  une  hyperbole  rapportée  à  ses  asymptotes.  Il  suit 
de  là  que,  si  sur  deux  droites  perpendiculaires  prises  pour 

axée,  ou,  ee  qui  est  préférable,  si  sur  les  côtés  OA,  ÔÏTdu 
triangle  proposé,  l'on  construit  ces  deux  courbes ,  les  coor- 
données de  leurs  points  de  rencontre  seront  les  valeurs  de  « 
et  6,  en  sorte  que  la  droite  sécante  sera  déterminée. 

N 
Pour  la  première  hyperbole,  changeons  «  en  «+— ,  P 

2 

en  p  +  —  :  son  équation  devient 

If  — M1  1 

On  voit  que  Taxe  desy  ou  des  p  sera  le  second  axe  de  l'hy- 
perbole si  l'on  a  a>  6,  et  réciproquement.  Les  longueurs  des 
demi-axes  rendus  réels  sont  d'ailleurs : 

V  =  a'=  \  sinôl/2(a"-^).  (E') 

m 


-2»- 
Si  l'angle  •  «I  droit,  l'hyperbole  est  équilalère,  et 


\Z2(o'-6*). 


I]  est  bien  entendu  que  l'équation  (E)  est  celle  de  l'hyper- 
bole après  que  l'on  a  fait  passer  les  axes  par  son  centre  déter- 
miné parles  coordonnées, 


Gomme  on  peut  toujours  supposer  que  a,  b  et  cos  a  sont 
des  quantités  positives ,  il  s'ensuit  que  les  deux  courbes  offri- 
rontà  peu  preste  disposition  indiquée  sorte  figure  17. 

Dans  les  cas  particuliers  examinés  d'abord,  il  est  clair  qne 
le»  lieux  géométriques  s'appliquent  également;  si  par  exem- 
ple a  =  b,  les  équations  (Qet  (0)  deviennent 

P=*«,  *?—q,      (F) 

p^-a  +  ^l  +  OOSe),     <$z=q.  (F') 

Alors  le  premier  système  de  valeurs  est  déterminé  par 
la  rencontre  d'une  droite  passant  à  l'origine  et  de  l'hyper- 
bole *p=9;  le  second  système,  par  l'intersection  de  te 
même  hyperbole  avec  te  droite  dont  l'équation  est 

p  =  -a+d(i4-cos&). 
On  peut  se  proposer  de  chercher  quelle  est  la  courbe  que 
décrit  le  point  I ,  intersection  de  te  sécante  et  de  la  droite 
qui  passe  par  les  centres  de  gravité  G',  G",  lorsque,  les  cotés 
a,b  étant  constants,  l'angle  S  varie.  Pour  cela ,  je  prends  les 
équations  de  ces  deux  droites  ;  savoir  : 

'-î-i=£î  M). '—!-+>•« 

et  les  équations 

(a+frcos«)a—  (6+ac0s»)P— a'  +  P'=0,    <$  —  q.  (B) 


(H) 


Il  est  évident  que,  pour  avoir  la  solution  cherchée,  il  faut 
éliminer  les  quantités  qui  déterminent  le  triangle  MOD , 
c'est-à-dire  a,  p  et  cos  0. 

8 
Or  (G)  donne-  jr  =  p  —y\  multipliant  par  «p  =  ?,  il 

vient  p\r  =  $q  —  qy\  d'où 

*-ï?*=fciVï,,-frx' 

pais 

Et  comme  la  première  équation  donne 

Scx— .a»_  3pr+p* 


(H') 


COS9  =  — ? - -.=  VJ       r    sas 

3?*  —  «p—  3«r+ap 


3(px— c^) 
la  troisième  devient 


3(*a  -  tp)  (px— w)  -f-(ft«-*p)  (3«ar-3Pr  +P*-**) 
—  3(a*-p*)(Px— fl^)=0. 


!<" 


Il  resterait  à  introduire  pour  «  et  p  leurs  valeurs  (H')  et  (H) . 
Si  l'on  voulait  faire  des  applications  numériques,  il  fau- 
drait rendre  calculable»  par  logarithmes  les  formules  qui  ne 
ne  le  sont  pas  immédiatement.  Pour  cela ,  soit  d'abord  les 
racines  de  l'équation  (A/") , 


d'où 


a*  —  2a  COS*  -  0 .  a  -f  —  a*  =  0  ; 
2  m 


a  =  acos'  -6  ±:a\/  cos<-0 . 

2  y  2        m 


Celle  quotité  a  devient  d'abord  : 

■-"-ï'^Y/'-sâtf)- 

Pour  que  a  soit  réelle ,  il  faut  que 7-—,  soit  plus  petite 

que  1  ;  on  peut  donc  poser 

sin*=\/ t—  ,  (K) 

T      V    m  C0»*t6 


alors  a  devient 


a  —  aOM'  -8(l±COBf), 
»  =  Sacos'  -fleos'  -f, 


Pour  les  Tslears  (E)  et  (F) ,  il  n'y  s  d'antre  transforma- 
tion à  effectuer  que  a* —  b'  m  (a-^-b)  (a  —  b). 

Soit  encore  à  rendre  calculable  la  valeur  *  =  |^- — - , 
p— «coto 
trouvée  plus  haut,  et  soit  p>  », 

î-cosO 
On  a  i=— .  Comme  ilyades  tangentes  de  toutes 

lesarandeurs,  jcpose  tang,f  =  ;,  Ung*f'  =  ooee;  d'où 

■»"8>-u°8V.  0r  1M,„+,1=  *a»±!ïï5îl„ 
I  — lang'çlangY  1  — ungTtangy 

U°B»      "      l+tang,UiiBf" 


*  =  lang(j  +  f')tang(t  —  ?')• 


-îM- 

11  n'etl  pas  i  craindre  que  l'arc  f  w*t  imaginaire  :  car 
l'angle  *  eat  toujours  supposé  aigu. 

Sur  la  figure  15,  ona=r=— ,  tfoùOB  :OD  ::m:»f 
_    _  ON      * 

donc  OE  =  OD,  est  la  première  solution. 

On  prend  ensuite  (fig.  16),  GH  =  01  =  acosô,  GH'  =  a 
Décrivant  HKH',  on  mène  la  parallèle  KË'  à  une  distance 
égale  à  ÔD  =  a  %/-.  Par  suite  HL+HX  =  a(i  +  cosO) , 

KLS=  HL  •  ÏÏL  =  *  «•;  donc  HL  et  H7!  sont  les  Ion- 

ut 

gueurs  a  et  p. 
La  seconde  figure  (/ty.  17)  est  le  cas  général.  Après  avoir 

prolongé  les  c6tés  ÔÂ,  ÔB  du  triangle  donné ,  on  décrit  la 

circonférence  OFB;  par  le  point  O,  Ton  décrit  ÂF.  On 

porte  BF  en  6  et  en  H ,  sur  les  perpendiculaires  BG,  BH  ; 

joignant  HG ,  cette  droite  est  déjà  V*  (a%—  b%)  ;  menant  GÏ 

parallèle  à  ÔA,  et  faisant  GÏ  =  GH,  il  vient 

ÏK  =  sine  V/â(aa-^)  =  2a'  =  2b'. 

Menant  les  perpendiculaires  BL,  AM  sur  les  côtésÔÂ ,  ÔB, 
et  faisant  AN=ÔL,BN'=ÔM,  il  s'ensuit  que  ON=ft+<icos0, 

ÔN^o-HcosO.  Si  donc  on  prend  OP=  1  ON,  ÔFs^ÔN7, 

O  sera  le  centre  de  la  première  hyperbole ,  dont  les  axes 
sont  connus. 

Pour  la  seconde ,  on  fait 

ÔR=*a,    d'où    OT  =  ÔS  =  01/-==OS'; 
m  y   m 

décrirant  S1JA,  il  vient  (Mr==  %/"  <**>  =  ?•  Enfin  ,  VX 


et  VX  donnent  le  point  X  de  la  seconde  hyperbole ,  qui 
rencontre  la  première  en  deux  point»;  le  premier  en  Z, 
l'antre  dans  le  sens  opposé ,  vers  les  coordonnées  négatives  ; 
d'où  l'on  achève  le  triangle  EOD ,  qui  est  celai  demandé. 
Cette  figure  montre  qu'il  j  aura  en  général  deux  solutions 
imaginaires,  et  une  antre  qui  ne  salbfait  pas  tout  à  Tait  à 
l'énoncé.  Quant  an  triangle  OED,  bien  qu'il  ne  soit  pas 
renfermé  dans  le  premier  triangle ,  il  satisfait  puisque  Ton 
peut  prendre  le  centre  de  gravité  dn  quadrilatère  AE  BD, 
et  le  joindre  au  centre  de  OED,  par  une  droite  qui  sera 
perpendiculaire  à  EU. 

NOTE 

Sur  la  limite'des  racine»  (*). 


Lorsque,  pour  déterminer  la  limite  supérieure  des  racines 
positives  d'nne  équation ,  on  part  de  l'une  des  formules 

x  =-:i  -j-N,  «  =  1  +|/B,  on  sait  que  généralement  le 
nombre  obtenu  est  trop  fort;  il  me  semble  quel'erreur  vient 
le  plus  souvent  de  ce  que  la  méthode  suivie  dans  la  déter- 
mination des  formules  n'est  pas  assez  générale. 
Soit 

*-+À..r—  +  A,jr*^-...+  A._jx*-...- 
—  Am-mj~*.,.  —  A»_rx'...  =  0, 

une  équation  dans  laquelle  A«_»  est  le  premier  coefficient 
négatif,  cl  Am-r  le  plus  grand.  11  vient  en  divisant  toule 


l'équation  par  on  coefficient  quelconque  positif  précédant  le 
premier  terme  négatif ,  et  que  je  supposerai  A»-* . 


i      A,       „w>-,       .Jk  ^■»— »  _•.  Am—r     r  A 

+•■      •  ■■  X       ....  JT... — -r rX  ...—  7^—  Ai^ssO; 

A»-.*  AM— * 


pour  avoir  une  limite  supérieure  ;  il  suffit  de  satisfaire  à 
l'inégalité 


ou  aux  suivantes 


Cette  dernière  devient 


=  nm—k  ■     .     .      .  *■ 


or,  comme  f  on  a  toujours  A *  +  *  *  P°ur  satisfaire  à  l'i- 

négmlité(l),  il  suffit  de  poser 

^        Am— r       ».   .  -    •    A 

X — ts:-; dOU      Xssl-f- 


On  aura  donc  une  limite  supérieure ,  en  ajoutant  l'unité 
au  quotient  du  plus  grand  coefficient  négatif,  par  un  coef- 
ficient quelconque  positif  précédant  le  premier  terme  néga- 
tif. Cette  limite  sera  d'autant  plus  exacte ,  que  le  diviseur 
sera  plus  grand  :  il  convient  donc  de  diviser  toujours  par  le 
plus  grand  coefficient  positif  précédant  le  premier  terme  né- 
gatif 0-  Si  le  deuxième  terme  de  l'équation  était  négatif, 
on  retomberait  sur  la  formule  x  =  1  -f-  N.  Celte  méthode 
appliquée  à  l'équation 
x,+ar,+80jr6— 40x*— 80X4— 60x3—  SO-r'— 20x— 30  =  0, 

80 
donne  pour  limite  x  =  1  -)-  -—  =  2. 

<;•)  Conséquence  immédiate  de  la  méthode  ordinaire.  Tm. 

ABU.  Bl  MiTHÉH.  IV.  16 
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:  Les  méthodes  ordioairea  donneraient  x  =  81  ou 

x  =  1  +  i-'iÔ  =  6- 
Od  peut  encore  déduire  de  (1)  une  limile  plus  approchée 

■fe-1 


et    .r  =  1  + 


Pour  avoir  une  limite  supérieure,  il  faudra  donc  diviser 
le  pins  grand  coefficient  négatif  par  un  coefficient  quel- 
conque positif  précédant  le  premier  terme  négatif,  extraire 
dn  quotient  une  racine  d'an  indice  égal  à  la  différence  en 
exposants  du  terme  positif  qui  a  servi  de  diviseur ,  et  du 
premier  terme  négatif,  et  ajouter  au  résultat  l'unité. 

Ou  trouve  ainsi  pour  l'équation 

x6+  29  .rs  +  36**  —  4**  —  50*'—  30*  +  M  =  0 , 

les  méthodes  ordinaires  donneraient  N  +  i  =p57, 

+  l/N  =  1+1/56  =  5.  : 
Il  est  a  remarquer  que  la  première  méthode  eut  donné  la 
même  limile  3. 
11  reste  à  se  demander  si  l'on  obtiendra  toujours  ainsi  une 

limite  plus  exacte  qu'en  partant  de  la  formule  j-  =1+  i/N; 
pour  que  cela  soit ,  il  faut  évidemment  avoir  la  relation 

*-» 


V 
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II  conviendra  donc  d'examiner    dans  chaque  cas  quel  est 
celai  des  coefficients  positifs  qu'il  faudra  employer  comme 
diviseur. 
Si  oo  prend  le  premier,  on  retombe  sur  les  formules 

x  =  l  +  V/NO. 


NOTE 

Sur  quelques  questions  à"  arithmétique   élémentaire. 


répétiteur  d'analyse  à    PÉeole  polytechnique. 


I. 

Divisibilité  par  11.  Le  procédé  suivant,  pour  trouver  le 
reste  de  la  division  d'un  nombre  par  1 1 ,  me  paraît  d'une  ap- 
plication plus  facile  que  celui  qu'on  emploie  ordinairement. 
—  «  Partagez  le  nombre  proposé  en  tranches  de  deux  chiffres 
eu  commençant  par  la  droite.  Au-dessous  de  chaque  tranche 
écrivez  son  excès  sur  le  plus  grand  multiple  de  1 1  qui  s'y 
trouve  contenu.  Faites  la  somme  de  cet  excès  en  supprimant 
le  nombre  lia  mesure  qu'il  se  forme.  La  somme  finale  est  le 
reste  demandé.  »  —  Voici  un  exemple  du  calcul. 

3,  78,  96,  54,  39. 
3,     1,     8,  10,     6. 

On  voit  que  la  somme  des  restes  divisée  par  11  donnera  6 
pour  reste;  et  6  est  aussi  le  reste  de  la  division  du  nombre 
propoté  (v.  p.  73). 

C)  La  limite  de  M.  Tillot  est  nn  cas  particulier  de  la  limite  de  Bret,  qui  est 
pins  approebée  (v.  t.  Uv  p.  520).  Tut. 


II. 

Fractions  décimale*  périodiques  ;  retour  à  loin  fraction» 
génératrice!,  ou  bien,  détermination  de  leurs  limite». 
'  Pour  le  cas  dune  période  simple ,  M.  Catalan  a  levé  {Nou- 
velle* Annales,  t.  I,  p.  465)  la  difficulté  qu'on  peut  très-rai- 
sonnablement  opposer  a  la  méthode  donnée  dans  la  plupart 
des  traités  d'arithmétique.  Il  a  Tait  voir  que  la  fraction  ordi- 
naire donnée  par  la  règle  reproduira  il  par  son  développement 
la  fraction  périodique.— On  peut  étendre  le  même  raisonne- 
ment è  nne  fraction  périodique  mixte. 
Pour  prouver  par  exemple  qne 

0,38457*57 

a  pour  génératrice  la  fraction  ordinaire 
38457—38 


99900 
J'observe  que  cette  dernière  donnera  lieu  par  son  dévelop- 
pement à  la  répétition  de  38457  fois ,  moins  38  fois  la  période 
mixte 

0,00001001001.... 

Prenons  d'abord  38457  fois  chacune  des  nnités  décimales 
de  ce  développement  ;  il  en  résultera  les  nombres  décimaux 
solvants 

0,38457 

0,00038457 

0,00000038457 


dont  la  suite  est  indéfinie.  Il  faudrait  les  ajouter  et  ensuite 
retrancher  delà  somme  38  Fois  chacune  de  ces  mêmes  unités: 
c'est  ce  qu'on  peut  opérer  avant  l'addition,  en  supprimant 
dans  le  tableau  précédent  les  denx  premiers  chiffres  signjft- 


I 


catifs  de  chaque  nombre  si  ce  n'est  dans  le  premier  où  on  doit 

les  laisser  subsister.  Dès  lors  il  est  manifeste  qu'on  trouvera 

pour  somme  la  fraction  périodique  mixte  proposée. 

Après  avoir  prouvé  que  la  fraction  ordinaire  donnée  par 

la  règle  est  la  fraction  génératrice  de  la  fraction  périodique 

correspondante,  on  peut  prouver  aussi  qu'elle  en  est  la  limite  ; 

et  c'est  uniquement  sons  ce  double  point  de  vue  de  fraction 

génératrice  et  de  limite  qu'il  semble  qu'on  devrait  considérer 

l'expression  dont  il  s'agit. 

27 
Pour  prouver  par  exemple  que  —  est  bien  la  limite  de  la 

fraction  périodique 

0,272727 

j'observe  premièrement  que  les  expressions 

27      2727      272727 


99'     9999'     999999 


,  etc., 


27 
sont  équivalentes.  D'après  cela  l'excès  de  —  sur  les  valeurs 

qu'on  obtient  en  prenant  successivement  une,  deux,  trois... 
reçoit  les  déterminations  suivantes  : 

27         27    _  27    1 
99  ""99+1  "~99  100 
2727  2727  27       1 


9999       9999+1       99  10000 
272727  272727  27        1 


999999       \  99999-ft        99  1000000 

C'est  comme  on  voit  1  extension  du  procédé  qu'on  emploie 
ordinairement  pour  prouver  que  1  est  la  limite  de  la  fraction, 

0,9999... 

«t  ce  même  moyen  s'applique  identiquement  aux  périodvs 
aixles. 


III. 

Extraction  de  la  racine  carré»  par  appwcimçtym.  S)oa 
compare  le  calcul  par  l'approximation  en  décimaleaavçccehii 
qu'on  doit  faire  pour  calculer  l'approximation  à  moine  font 

fraction  quelconque -;  on  verra  que  celui-là  a  sur  Fantrevn 


grand  avantage,  quoique  d'ailleurs  la  règle  aoit  h 

Il  faut  multiplier  le  nombre  proposé  par  le  carré  de  «,  ce 
qui  peut  rendre  fort  laborieuse  l'extraction  de  la  racine  carrée 
qu'on  devrai  faire  ensuite.  Cependant  le  résultat  de  Eapprioxi- 
mation  sera  peut-être  d'ajouter  à  la  partie  entière  de  ta  ra- 
cine une  fraction  dont  le  numérateur  sera  très-petit.  Bien  plus! 
comme  on  ne  sait  pas  d'avance  si  le  nombre  proposées!  ou  n'est 
pas  uq  carré  parfait,  de  deux  choses  Tune  :  ou  bien  on  ne  fera 
l'extraction  qu'après  avoir  multiplié  le  nombre  proposé  par 
le  carré  de  «  ;  et  alors,  si  ce  nombre  est  un  carré  parfait,  on 
se  sera  imposé  bien  gratuitement  un  surcroît  de  peine;  on 
bien  on  essayera  d'abord  l'extraction  ;  mais  si  elle  te  ae  bit 
pas  exactement  il  faudra  donc  tenir  le  calcul  déjà  bit  pour 
non  avenu,  et  recommencer  tout. 

La  règle  suivante  a  pour  objet  de  parer  autant  que  possi- 
ble à  cet  inconvénient. 

«  Pour  extraire  la  racine  carrée  du  nombre  N  à  moins 

d'une  fraction  d'approximation  marquée  par  - ,  tirez    d'à- 

bord  la  racine  à  moins  d'une  unité  ;  soit  a  le  résultat.  Mul- 
tipliez le  reste  de  l'opération  par  a  ;  divisez  le  produit  ainsi 
obtenu  parle  double  de  la  partie  déjà  déterminée  ;  la  partie 

entière  du  quotient,  c'est-à-dire  la  partie  entière  de  —  — — , 

étant  multipliée  par  la  fraction  d'approximation,*  aéra  ce 
qu'il  faut  ajouter  au  nombre  entier  a  pour  avoir  la  racine 
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cherchée  avec  le  degré  d'approximation  voulu  (en  plus  ou 
ins) » 


Cette  régie  suppose  qu'on  ait  £:  <  *  ;    condition  qu'on 

pourra  presque  toujours  examiner  avaot  4out  calcul,  d'après 
le  nombre  des  chiffres  de  a  et  au  besoin  aussi  d'après  le  pre- 
mier de  ces  chiffres  qui  se  détermine  à  simple  vue  et  sans 
tâtonnement. 

En  an  mot,  si  a-\ —  est  la  racine  demandée  avec  le  degré 

fie 

d'approximation  voulue,  et  si  e  est  la  partie  entière  de 
—^ ;  alors  a  -f--  sera  l'an  des  deux  nombres  : 

a-\ — ,<H . 

ce  et 

Mais    si   on  avait—  >t  ,    par    exemple    supposons 

=ri  -f-  v ,  n'  étant  la  partie  entière  ;  alors  le  nombre  e 

peut  encore  être  utile  à  connaître,  parce  qu'il  est  toujours  au 
moins  égal  à  a,  et  tout  au  plus  égal  à  n  -+•  «'  + 1. 

Dans  ce  cas  donc,  la  division  recommandée  par  la  règle  ci- 
dessus  donnera  au  quotient  un  chiffre  douteux  et  qu'il  faudra 
confirmer  par  plusieurs  essais.  Mais  le  nombre  de  ces  essais 
devant  être  tout  au  plus  égal  à  n'-\-i ,  ce  sera  au  calculateur 
à  prévoir  si  ce  tâtonnement  ne  sera  pas  encore  plus  avanta- 
geux que  la  nécessité  de  remplacer  l'extraction  v/M,  par 

celle  de  1/N7. 

D'ailleurs  pour  déterminer  lequel  des  nombres  rétrosuc- 
cessifse,  e — 1,  e  -  2,  etc.,  est  précisément  égal  au  nombre 
»,  voici  le  calcul  très -simple  qu'on  devra  faire. 

Soit  r  le  reste  delà  division  de  N  —  a\  formez  le  tableau 
suivant  k  deux  colonnes  : 


«-')' 

Su  +r. 

[«-»)•  l 

fcl+r 

(«-«')• 

Se'a  +  r. 


En  vous  arrêtant  aussitôt  que  le  nombre  de  la  première  co- 
te—  e')' 
lonne, ,  aéra. inférieur  au  nombre  2éa  +  r delà  ee- 

conde.  Alors  e — c  sera  précisément  le  nombre  n;  c'est-à- 
dire    qne    la    racine     approchée    qu'on     demande    sera 

En  effet  de  l'inégalité 

on  tire  la  suivante 

2a  (t 
«u  bien  encore  A  cause  de 

(N—  a")«  =  2ae-l-r 
f» 
c'est-à-dire 

Je  termine  sur  ce  point  en  observant  que  si  a  est  un  nombre 
décomposable  en  facteurs,  cette  circonstance  favorisera  l'ap- 
plication de  la  règle  ci-dessus,  parce  qu'au  lieu  de  construire 
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mm 

immédiatement  la  fraction  complémentaire  - ,  on  pourra  cal- 
ot 

caler  successivement  plusieurs  fractions  dont  les  premières 
auront  par  dénominateurs  les  facteurs  de  a  et  dont  la  somme 

devra  être  finalement-.  C'est  ainsi  que  l'approximation  en 

décimales  revient  en  effet  à  calculer  successivement  les  numé- 
rateurs de  plusieurs  fractions  dont  la  somme  forme  une  frac- 
tion totale  du  dénominateur  voulu. 

IV. 

Extraction  de  la  racine  cubique.  —  À  :  à  moins  d'une 
unité.  —  B  :  à  moine  d'une  fraction  d'approximation  donnée. 

A.  Chacun  des  chiffres  de  la  racine  étant  déterminé  par  un 
quotient  qui  peut  être  trop  fort  donne  lieu  à  un  essai  qui 
semble  de  nature  à  rendre  l'opération  très-laborieuse. 

Mais  d'abord ,  en  ayant  égard  à  ce  qu'il  n'y  a  pas  lieu  d'es- 
sayer on  chiffre  plus  grand  que  9,  on  reconnaît  que  le  nombre 
des  essais  inutiles  que  peut  occasionner  la  détermination  du 
second  chiffre  ne  saurait  dépasser  quatre  ;  et  que  sur  chacun 
des  autres  chiffres  à  partir  du  troisième  il  ne  saurait  y  avoir 
qu'un  seul  essai  infructueux  ;  ce  qui  élève  à  n +2  le  maxi- 
mum des  essais  de  ce  genre  dans  la  détermination  d'une  ra- 
cine de  n  chiffres.  —  Cela  résulte  d'un  théorème  donné  par 
M.  Finck  dans  son  arithmétique  (liv.  III,  prop.  xxm)  (1).  Mais 

(*)  0n  peut  démontrer  cela  comme  il  mit  :  soit  a  le  nombre  des  diiaines  de 
la  racine  («.!§  +  •)  du  nombre  N.  Si  on  fait  *— c+y;  e  étant  la  partie  entière 
de  4-,  le  nombre  «  sera  le  chiffre  même  des  unités  de  la  racine.  On  a  d'ailleurs 

N— «».  1000  b*  »> 


3o*.i00  «.io     sa*.  100 

N  — a».  1000 
Et  fi  •  est  la  partie  entière  du  quotient  ■  ;  ce  nombre  a  dépassera  e 

3a*.  îoo 

da  nombre  total  des  unités  qui  sont  contenues  dans 

o*  6» 

*/+  —  + 


a.  io    sa*,  loo 
Or  ce  nombre  sera  d'abord  le  pins  grand  possible,  si  a  est  lui-même  le  plus 


-Mfc- 
bien  plus,  à  partir  du  quatrième  chiffre  de  la  ntioe,  touLes 
les  fois  qu'un  chiffre  détermina  se  trouvera  trop  fort,  loin 
qu'on  doive  considérer  cette  circonstance  comme  donnant 
lieu  a  des  essais  infructueux,  on  pourra  an  contraire  en  tirer  i 
parti  pour  abréger  notablement  le  calent  en  se  fondant  sur  les 
principes  suivants,  dont  le  lecteur  trouvera  facilement  la  dé- 
monstration. 

1"  Si  en  déterminant  le  chiffre  du  rang  "--{-*,  on  trouve  un 
quotient  égal  à  1 0,  non-seulement  le  chiffre  qu'on  cherche  est 
égal  à  9 ,  mais  tous  les  chiffres  consécutifs  à  celui-là  en  nombre 
n  te  sont  également. 

W  Sien  déterminant  le  chiffre  du  rang  ?.+ 3  on  trouve  un 
quotientfinférieur  à  1 0,  mai*  trop  fort,  la  chiffres  consécutifs  à 
celui-là  en  nombre  [i  seront  lou*des9. 

Pour  avoir  les  règles  qui  correspondent  aux  précédente! 
dans  l'extraction  de  la  racine  carrée ,  il  faudrait ,  dans  les 
énoncés  précédents ,  diminuer  d'une  unité  les  nombres  qui 
marquent  le  rantç  du  chiure  qu'on  détermine  actuellement. 

Au  reste,  plutôt  que  d'attendre  de  ces  circonstances. acci- 
*  dentelles  l'abréviaiion  desprocédés  d'extraction,  il  faut, ce 
semble,  appliquer  la  vraie  méthode  qui  ne  consiste  pas  à  dé- 
terminer les  chiffres  un  à  un  ;  mais  à  en  déterminer  un  nom- 

.  Après  cela  ai  ou  suppose  *  «DU*  ï  cl  ■, 


ic  dam  te  du  l'excès  de  *  sur  c  ne  peu!  p»  atteindre  s  : 
peut  pis  atteindre  11.  fcn  excluant  donc  l'essai  de  »— 10  . 
lire  au  plu*  que  gnalr*  essais  inlructucui.  Pour  t  entre 
le  même  résultai,  mais  pour  toute  autre  râleur  de  0,  le 
nombre  d'essais  serait  moindre. 
D'autre  pari  dés  qu'on  a  dépasse  le  second  chiffre  de  la  racine,  ■  est  an  moins 

fiai  a  10,  alors  la  quantité  y  t   —  . ,  ne  saurait  atteindre  I  dans  le 

a.io    jas.too 
cas  de  4  >  a  ,  qui  d'ailleurs  ne  donne  lieu  1  aui 
même  quantité  est  toujours  intérieure  a  1  dans  toi 
il  résulte  que  le  nombre  «  est  tout  au  plu)  égal  a 
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hre  toojoars  croisant  par  chacune  des  divisions  successives  ; 
se  fondant,  pour  le  calcul  de  la  racine  carrée,  sur  le  principe 
d'abréviation  déjà  connu ,  et  ensuite  sur  le  principe  un  peu 
différent ,  mais  tout  à  fait  analogue,  qui  se  rapporte  aux  ra- 
cines cubiques  ;  principe  qu'il  faut,  à  ce  que  je  crois,  énoncer 
comme  il  suit  :  lorsqu'on  a  déterminé  n  -f  2  chiffres  à  la  racine 
cubique  cnpeui  déterminer  le$  n  chiffrée  euivantspar  une  seule 


Si  on  ne  déterminait  d'abord  que  /i-f  1  chiffres  pour  cal- 
culer les  n  suivants  par  une  seule  division,  comme  on  Va  pro- 
posé naguère ,  on  risquerait  de  se  tromper  de  deux  unités  en 
plus  sur  le  dernier  chiffre;  au  lieu  qu'en  suivant  la  règle  de 
n  -f-  2  chiffres,  on  ne  pourra  se  tromper  que  d'une  seule  unité 
en  plus  sur  le  dernier  chiffre  ;  ce  qui  est  la  même  limite 
d'erreur  que  quand  on  détermine  les  chiffres  un  à  un. 

B  Pouf  calculer  une  racine  cubique  à  moins  d'une  fraction 
d'approximation  donnée,  on  pourra  le  plus  souvent  éviter  les 
longueurs  où  entraînerait  l'application  de  la  règle  générale. 
—  11  faudra  extraire  d  abord  la  racine  à  moins  d'une  unité  ; 
multiplier  le  reste  de  l'opération  par  la  fraction  d'approxima- 
tion renversée  ;  et  diviser  ce  produit  par  le  triple  carré  delà 
partie  entière  de  la  racine. 

En  appelant  a  cette  partie  entière  et -la  fraction  d'ap- 

oc 

proximation,  il  faudra,  dis-je,  diviser  le  produit  (N — a*)<z 
par  3a.  Soit  e  la  partie  entière  du  quotient,  alors  la  racine  du 

c  1 

nombre  proposé  sera  a-)--  à  moins  d'une  erreur  -  en  plus 

a  a 

ou  en  moins ,  si  toutefois  on  a 

3a+i 


<*, 


condition  qui  sera  satisfaite  si  on  a  «  <  a. 


ra- 
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Généralement  si  on  suppose 

)<. 

et  si  en  même  temps  r  est  le  numérateur  de  la  fraction  qu'on 
«bit  ajouter  a  a  pour  avoir  la  racine  avec  l'approximation 
voulue  (en  moins)  ;  alors  le  nombre  e  sera  au  moins  égal  à 
ri  et  pourra  d'ailleurs  être  un  quelconque  des  nombres  con- 

séculifsà  celui-là  jusqu'à  /i-f-n'-f  1  (*}■ 


NOTE 

Sur  Us  racines  imaginaires  des  équations  algébrique*. 

TAB  M.  OSSIAJT  lOVNIT, 

lepÉlileur  à  l'École  polj  technique. 

On  sait  depuis  longtemps  qoe  lorsque  les  coefficients  A , 
B,  G  de  trois  termes  consécutifs 

(1)  À*",  B-r— ',  Cx— , 

d'nne  équation  (a)  vérifient  la  condition 


l'équation  a  an  moins  deux  racines  imaginaires  -,  mais  on  n'a 
pas  remarqué,  je  crois1,  qu'il  suffisait  que  l'on  eut: 

ac=1b- 

Voici  comment  cette  dernière  proposition  peut  être  éta- 
blie :  supposons  qu'en  général  la  condition 

(2)  AC^«B', 

où  n  est  un  nombre  quelconque ,  entraîne  l'existence  de 


déni  racines  imaginaires  dans  l'équation  (a).  Multiplions  le 
premier  membre  de  cette  équation  par  x — q  ;  les  termes  (1  ) 
donneront  lieu  aux  termes 

+  Aq  +B? 

et  pour  que  l'équation  (à)  ait  deux  racines  imaginaires,  il 
suffira,  d'après  la  condition  (2) ,  qne  pour  une  valeur  réelle 
de  7,  on  ait 

À(C+Bj)  =  n(B+Aî)\ 
Ce  qui  donne  tout  calcul  fait  : 

AC>  (f-i)B*: 

d'où  l'on  peut  conclure  en  général  que  si  la  condition  (2) 
indique  la  présence  de  deux  racines  imaginaires  dans  l'é- 
quation (a)  y  pour  *  =  a ,  la  même  propriété  subsiste  pour 

n=  1  — —.Or  quand  n  =  1 ,  la  condition  (2)  devient 

AC=  B' 


dont  l'existence  entraîne  toujours   celle  de  deux  racines 
imaginaires  dans  l'équation  (a) ,  on  peut  donc  prendre 

3*56 
*=V    6'    8'    ïô'elC- 

La  loi  de  ces  valeurs  est  facile  à  saisir  ;  on  peut  les  repré- 

k 
senter  par  la  fraction  — ; — -r ,  d'où  l'on  conclut  que  leur 

Umite  est  -.  De  là  résulte  la  proposition  énoncée. 

n  A 

Note.  Le  théorème  d'Euler  donne  AC  < B\  pour 

n 

caractère  de  l'existence  d'imaginaires  (t>.  t.  H,  p.  257);  or 

a  est  au  moins  égal  à  2 ,  donc,  eic  Tm. 


CONCOURS  D'AGREGATION. 

CtmpoiMon  d'analyte  propoiée  en  1844. 


vas.  m.  ADausra  i 


pnfeueur,  Itococlé  *■  «tient*»  phjiiqie*  ai  nwliéputHjM». 


Intégrer  les  deux  équations 


Si  je  pose  pour  simplifier 

C      dt 


dt 
de     -  dt     -  '  '     J0(^+?' 


«   3^  i  ^-"+'-^7=-. 


=  T. 


Jol/i  +  (' 
Les  équalions  proposées  prendront  la  forme 

djT 


dt 


-a~-+^r-2x=o. 


dt         dt*     '        dt 
Ce  sont deux  équations  simultanées  linéaires,  la  deuxième 
avec  un  second  membre  et  du  deuxième  ordre  ;  pour  les 
intégrer,  je  Tais  les  ramener  k  un  système  d'équations  si- 
multanées du  premier  ordre ,  et  pour  y  parvenir  je  n'aurai 

dx  „  ,    d'x      dz  

qu  à  poser  -7-  =  z ,  d'où   -pr  =  7  ,  el  j  aurai  ainsi    en 
M      *^    dt  dC        dt  '        * 

substituant  ces  valeurs  dans  les  deux  équations  précédentes, 


dx  dy    , 

dy        dz   ,    .  *£r      „  __, 

Qui  représentent  le  système  de  trois  équations  simulta- 
nées linéaires  et  dn  premier  ordre ,  à  coefficient  constant 
entre  quatre  variables.  Afin  de  n'avoir  qu'un  seul  coefficient 

dx 
différentiel  dans  chaque  équation ,  j'élimine  -t~  entre  la 

première  et  la  deuxième ,  et  -7-  avec  -j-  ,  entre   les  trois 

équations;  multipliant  ensuite  par  dt,  j'obtiens  les  équations 
mirantes  : 

(3)  dx—zdt=0, 


(*) 


(5) 


*r+(*-K-;*)*=0, 


Ce  sont  trois  équations  simultanées  linéaires  et  du  premier 
ordre  à  coefficients  constants,  la  dernière  avec  un  deuxième 
membre. 

Afin  de  les  intégrer  je  multiplie  (4)  et  (5)  respectivement 
par  denx  facteurs  indéterminés  0,^,,  et  j'ajoute  (3)  avec 
les  produits ,  ce  qui  me  donne 

Jdi+MH-d,<fa+  J   (•.+  WJx-l(96l+ll6t)r— 

Or  je  vois  actuellement  que  cette  équation  deviendra  une 
équation  linéaire  à  denx  variables  : 

(7)  du  -f  *u  di  ax  —  O.TWf , 


qui  aura  pour  intégrale 

(8)    »«  +  *.H-M  =  «~*j  G-O    Te*di\. 
Si  je  choisis  8,  et  8,  de  manière  à  satisfaire,  aux  équations 

8,+  78t=0.  \  I     (9)  •1+7l,=^l 

98,+tl8,:=-28i8  (  ou  bien  j  (10)  (9+»JVM18,=-0, 

Car  alors  l'équation  (6)  deviendra 

(ta)  ir+e.rfr+et<fe+  {*+ 8^+8,z}  8dfr=— è,TA; 

et  en  posant  dam  celle-ci  : 

et  différenliant  cette  dernière  équation  en>,  considérant  I, 
et  8,  comme  constants  (ce  qui  est  permis  d'après  le  ajrtféaH 
des  équations  (9),  (10)  et  (11) ,  qui  sont  au  nombre  <to  Inis 
à  trois  inconnues) ,  il  Tiendra 

•  i 

i 

et  en  substituant  ces  valeurs  de  x+0  jr+M  et  d!z4-Mr+M*i 

dans  (12)  on  obtient  l'équation  (7) ,  dans  laquelle  8  est  aussi 

constant.  Ce  qui  fait  que  son  intégrale  est  (8) ,  d'après  ce 

qu'on  sait  sur  l'intégration  de  l'équation  linéaire  du  deuxième 

ordre  avec  un  second  membre. 

Des  équations  (10)  et  (t  1) ,  on  tire  pour  0,  et  8,  les  valeurs 

suivantes  : 

11 


6.= 


8_  =  — 


44-K*06-|-2Ô'' 
9  +  28 


44 + 206  -f-  28" 

substituant  dans  l'équation  (9) ,  on  trouve  en  réduisant  : 
(13)  8'+ 100' +296 +  26  =  0. 

Equation  du  troisième  degréqui  résolue  par  rapportai  donne 
les  trois  racines  8=  —  2,  8"=— 4+|/iF,  8"'=—*— V/5, 
qui  sont  réelles  et  inégales,  si  on  substitue  successivement 


—  Ski- 
ces  trois  valeurs  de  6  dans  les  valeurs  de  0(  et  6a,  on  en  dé- 
duira pour  chacune  trois  valeurs  correspondantes,  et  Ton 
aura  ainsi  les  trois  systèmes  renfermés  dans  le  tableau 
suivant  .* 

valeurs  de  8,  0,,  0o 

11  5 

1"  système  —2,  j,      —  g, 

(<4)     <  2- système        l/è-4,        1/3 -i,        ?, 

3e  système     —1/3  —  4,    — 1^3 — -,     —  V 

Eu  substituant  successivement  chacun  de  ces  systèmes 
dans  (8) ,  on  aura  trois  intégrales  renfermant  chacune  une 
constante  arbitraire  différente ,  de  façon  que  leur  ensemble 
formera  le  système  des  intégrales  générales  du  système  des 
équations  simultanées  (3) ,  (*)  et  (5). 

Mais  avant  de  faire  cette  substitution  cherchons  à  rame- 


ner   I    t^Ydt ,  qui  représente  une  intégrale  double  d'après 

Jo 

la  forme  de  T,  à  une  intégrale  simple,  et  pour  cela  intégrons 
pur  parties  :  il  viendra 

remplaçant  T  par  sa  valeur  l'équation  précédente  deviendra 

Jo  e      JoVl+t*      *JoV/i+t* 

et  substituant  cette  valeur  dans  l'équation  (8) ,  on  trouve 

Si  actuellement  on  substitue  successivement  dans  cette 
équation  pour  6,ô„0Jeurs  systèmes  de  valeurs  indiquées  (14), 

Jura.  »*  Mathim.  IV.  *' 


rt  qu'on  représente  par  G, ,  G,  et  G,  les  trois  const 
arbitraires ,  on  aura  tontes  réductions  faites  : 


Jo|/ï+?     Jot/t-W 


(») 


!^^«~\  JoVÏ^"Jo" 

et  ces  équations  sénat  les  intégrales  générales  des  è 
tions  (3),  (4),  (5);  car  elles  renferment  trois  coostl 
distinctes,  ainsi  que  l'exige  le  système  en  question. 

Maintenant  pour  obtenir  les  intégrales  générales  do 
lèroe  proposé  (1)  et  (-2) ,  il  est  évident  qu'il  suffit  d'éliu 
z  entre  les  équations  intégrales  précédentes  (16},  (11 
(18)  prises  deux  a  deux  ;  par  conséquent  en  éliminant  si 
(16)  et  (17) ,  (17)  et  (18) ,  et  Taisant  les  réductions,  on 
pour  les  intégrales  en  question  : 

(Jo^l+K    »     (JoCl+H  Jo     Kl  +  1» 

Uva.j  f'.-(''v/i)^|n-8l/»c,t/nf'.-'"'/î)' 


—  *3  — 

w  11  est  daittear»  facile  de  voir  que  coi  deux  intégrales  (11) 
et  (20)  da  système  (1)  et  (2)  renferment  bien  le  nombre  de 
constantes  arbitraires  que  doivent  renfermer  les  intégrales 
générales  ;  car  ce  nombre  doit  être  (2+ 1)  =  3. 

On  pourrait,  si  Ton  voulait ,  déduire  des  intégrales  précé- 
dentes, les  valeurs  de  x  et  y  en  fonction  de  t. 

La  question  proposées  été  ainsi  ramenée  aux  quadratures, 
et  l'on  voit  que  ces  quadratures  se  trouvent  ramenées  à 
fmtégration  de  deux  intégrales ,  ayant  les  formes  suivantes. 

fx      dx 
,        ■  T  que  l'on  intégrera  par  les 
•  o  KiH-x4 

elliptiques. 

•x 

^tanscendante  irréductible. 

Rmnarque  mur  la  solution  précédente.  L'intégration  des 
équations  (!)  et  (2)  peut  être  effectuée  plus  rapidement ,  à 
Mde  du  procédé  suivant,  qui  est  applicable  à  beaucoup  de 
cm. 

Mettons  l'équation  (1)  sous  la  forme 

dx  dr 

dt  *  dt       y 

Nets  pouvons  regarder  le  second  membre  comme  «ne 
imrtkm  inconnue  de  t,  et  nous  aurons,  par  laméthèdedala 
nriatioo  des  constantes  : 

Ls  valeur  de  x  donne 

dx        _,  /       .  dk 


La  deuxième  I      J  ,  qui  constitue  une  nouvelle 


x* 


-  su  — 

Substituant  dans  l'équation  («) ,  on  li  ImfmM  d'abord  ca 


=  e- (<%--« %  +  *%■ 


Mais 

d'A. 

d'où 

l'équation  ci-dessus  devient  donc 

et  le  caknl  n'offre  pins  de  difficulé.  E.  C. 


THEOREMES 

wr  le$  tangente  aux  conique*. 


i 

L 


élève  de  M.  AMIOT  (pension  BARBET). 

AT  et  AS  sont  deux  droites  qui  touchent  une  section  co- 
nique quelconque  aux  points  B  et  C  ;  on  mène  une  troisième 
tangente  quelconque  DE,  et  par  les  points  BetB,  où  elle  ren- 
contre les  deux  premières,  on  trace  des  parallèles  à  ces  tan- 
gentes (fig.  25). 

On  propose  : 

1°  De  déterminer  le  lieu  des  points  d'intersection  M  de  ces 
parallèles  ; 

2°  De  reconnaître  que  l'angle  EFD,  sous  lequel  on  voit , 
de  l'un  des  foyers  de  la  section  conique  F,  la  tangente  mobile 
ED ,  conserve  une  valeur  constante  dans  toutes  les  positions 
de  cette  tangente. 
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3*  On  examinera  le  cas  particulier  où  la  section  conique 

at  sue  parabole ,  et  l'on  fera  voir  que  dans  ee  eaa  les  seg- 

amis  interceptés  sur  le*  portions  À  B,  AC  des  tangente»  fixes 

pria  tangente  mobile  sont  réciproquement  proportionnels. 

I.  Je  prends  pour  axes  des  coordonnées,  les  deux  tangentes 

fies;  j'appelle  a  et  b  les  distances  de  l'origine  aux  points  de 

fengence  C  et  B. 

La  section  conique  donnée  a  pour  équation  une  expression 
éela  forme 

y+2Rrr  +  Cx,+2I)r+2Er  +  F=0. 
Il  faut  exprimer  que  cette  courbe  est  tangente  aux  deux 
nés  des  coordonnées  aux  points  C  et  B.  H  est  nécessaire  pour 
eda  que  les  équations  que  l'on  obtient  en  faisant  alternative- 
îf=  0  et  x  =  0  dans  l'équation  de  la  courbe  aient  deux 
égales,  la  première  à  a,  la  seconde  à  b  ;  pour  que  cela 
Ben,  il  faut  et  il  suffit  que  les  coefficients  de  l'équation  et 
ki  quantités  a  et  b  satisfassent  aux  relations  suivantes  s 

F=CP         W=F 
E 

—  c        '=-D 

■ 

peut  remplacer  ces  quatre  relations  par  celles-ci  : 

6*  b% 

C=--  E=— - 

a  a 

D=—b  F  =  *\ 

le  substitue  dans  l'équation  de  la  courbe,  aux  coefficients 
D,  E,  F  leurs  valeurs  ;  cette  équation  devient  : 

y-\-$Rxy+-%j:%  —  2Ar  —  2-x+  b'=Q 

n  a 

fc  pose  pour  simplifier  — =  K 

tel        y-faRrr+Kr*—  2by—2Kax  +  bt  =  0 

m\  Sait  maintenant  y=mx  +  n  l'équation  de  la  droite  ED^ 


1 


-  SM  — 
pour  exprimer  que  celte  droite  cet  tangent*  a  le  combe,  ja 
vais  remplacer  4acu  l'équation  de  U  courbe  y  par  ta  vale* 
Urée  4e  l'équation  de  la  droite,  et  poser  que  réqwbearèral- 

tante  eu  *adeu*  racines  égales.  Cette «mditiouse  traduit  pu 

(mi-  An<— aK  +  Ba)'«t(ai,+.  SB*.  +£)(«'  -3i*+f) 

Si  je  développe,  j'obtiendrai,  tontes  simplifications  faite*,  a 

»• 
observant  qne  K  =  — ■ , 


'(»+ï> 


+  feruo — 3dKn  —  S*"» — 0 


En  appelant  x  et  .y ,  les  coordonnées  à  l'origine  de  la  droit 
£0 ,  coordonnées  qui  sont  en  même  temps  les  coordonnée 

courantes dalteochercbé,j'ai»=ret  »»-f;  substituent 

m  et  à  a  leurs  valeurs  dans  l'équation  précédente,  je  trou» 
pour  celle  du  lien,  après  la  suppression  du  facteur  y  qi 
donne  t'axe  des  x,  solution  qui  ne  saurait  convenir  : 

(b-] — \xy— Vby  —  2«K*+2&'  =  0 

C'est  l'équation  d'une  hyperbole  dont  les  asvmplofa 
■ont  parallèles  aux  axes  de  coordonnées,  et  qui  passe  put 
les  deux  points  fi  et  C.  i 

Si  je  suppose  que  la  courbe  donnée  soit  une  parabole,  j'«i 

B*=K,  d'où  B=±-.Enprenantlesigne-|-,  je  trouve  qui' 

a.  , 

l'équation  de  la  courbe  donnée  est/  y-\ —  x—  b  Y=0,c*ttf 

équation  représente  alors  la  droite  des  contacts  B,  C.  Je  rejeta. 
cette  h  vpotbèse  :  en  prenant  le  ligna  —  au  contraire,  la  conrh, 


—  JW  - 

est  «ne  Traie  parabole  et  j'obtiens  pour  l'équation 
du  lieu 

y  +  -X  —  6=0 

c'est  précisément  l'équation  de  la  droite  qui  unit  les  points  de 
contact. 

II.  11  est  aisé  de  voir  que  la  tangente  mobilecpupe  les  deux 
tangentes  fixes  en  des  segments  qui  sont  réciproquement  pro- 
portionnels. Car  DM  étant  parallèle  à  AC,  j'ai 

BD:AD=BM:MC, 
j'ai  pareillement 

AE:EC=BM:MC 

et  k  cause  du  rapport  commun 

BD:AD=AE:EC. 

IH.  Je  vais  démontrer  que  l'angle  formé  par  la  réunion  du 
loyer  aux  points  d'intersection  des  tangentes  fixes  par  la  tan- 
gente mobile  est  constant. 

Je  rappellerai  ce  théorème.  Sans  toute  section  conique»  la 
ligne  qui  joint  le  point  de  rencontre  d'une  sécante  et  de  la 
directrice  au  foyer  correspondant  est  bissectrice  de  l'angle 
supplémentaire  de  l'angle  formé  par  les  rayons  vecteurs  qui 
vont  du  foyer  aux  points  d'intersection  de  la  sécante  et  de  la 
courbe. 

Je  vais  Caire  voir  maintenant  que  la  ligne  qui  unit  le  point, 
d'où  l'an  a  mené  les  deux  tangentes  fixes  à  la  section  conique, 
et  le  foyer,  est  bissectrice  de  l'angle  formé  par  les  deux  rayons 
vecteurs  partant  du  foyer  pour  aller  aux  points  de  contact. 

Je  supposerai  qu'il  s'agisse  par  exemple  d'une  ellipse  :  il 
me  suffit  dedémontrer  que  la  ligne  KF  (fig.26)  est  perpendicu- 
laire sur  celle  qui  unit  le  foyer  au  point  où  la  corde  des  con- 
tacts rencontre  la  directrice  correspondante  au  foyer  que  je 
considère. 
•   Je  prends  l'ellipse  rapportée  à  son  centre  et  à  ses  aies  pour 


-  2v8  — 
axes  des  coordonnées;  j'appelle  x",  y"  les  coordonnée»  du 

y 

point  K  :  le  coefficient  angulaire  de  la  droite  KF  sera  — — ; 

celui  de  la  droite  IF,  les  coordonnées  da  point  I  étant 

«*   b*le  —  x")  c—x" 

— , r, 1  sera  — -,—  ;  le  produit  de  ces  deux  coeffi- 

y  y 

dents  angulaires  étant  égal  à  — ■  i ,  les  deux  droites  sont  rec- 
litngulaires,  et  la  ligne  KFest  bissectrice  de  l'angle  des  rayons 
vecteurs. 

11  est  facile  maintenant  de  résoudre  la  question  proposée. 
Suit  une  tangente  HH' ,  j'unis  les  points  H,  R,  H'  an  foyer  ; 
j'ai,  en  vertu  du  théorème  précédent,  RFH'  =  H'FM'1 
RFH  =  H  FM  ;  je  conclus  de  là  que  l'angle  HFH'  est  constant 
et  égal  à  la  moitié  de  l'angle  M  FM'. 

Il  est  aisé  de  voir  de  plus  que,  dans  le  cas  de  la  parabole, 
cet  angle  est  supplémentaire  de  l'angle  des  tangentes  fixes, 
car  cet  angle  étant  le  même,  quelle  qne  soit  la  position  de  la 
tangente  mobile,  il  aura  cette  valeur  constante  quand  la  tan- 
gente sera  perpendiculaire  a  l'axe  de  la  parabole,  mais  alors 
les  lignes  FH  et  FH'  sont  perpendiculaires  sur  les  tangentes 
fixes,  puisque  le  lieu  des  pieds  des  perpendiculaires  abaissées 
du  foyer  sur  les  tangentes  est  la  tangente  au  sommet,  les  deux 
angles  en  H  et  H'  étant  droits  dans  le  quadrilatère  KHFH',  il 
suit  bien  que  l'angle  en  F  est  supplémentaire  de  l'angle  en  K. 

Ce  quadrilatère  étant  inscriptible,  on  voit  que  le  lieu  des 
foyers  des  paraboles  tangentes  à  trois  droites  données  est 
la  circonférence  circonscrite  au  triangle  formé  par  la  ren- 
contre  de  ces  droites. 

Note.  Le  théorème  I  est  une  conséquence  immédiate  de 
l'équation  donnée  (I.  III ,  p.  I88j  ;  savoir 

1kab%  +  Mba*  —  lb'  +  2nab  —  la'—ma'b*  =  0  ( 
les  axes  touchant  la  courbe,  on  a  l=l'  =  Q  ;  l'équation 
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devient  divisible  par  ab ,  et  l'on  a  2kb-\-2Jt'a+2n—mak=zO, 
bjperbole  dont  a  et  A  sont  les  coordonnées  courantes  ;  les 
coordonnées  do  centre  de  l'hyperbole  sont  doubles  des  co- 
ordonnées du  centre  de  la  conique  donnée. 

Le  théorème  2  a  déjà  été  démontré  (t.  II,  p.  535,  et  t.  III, 
p.  439). 

Le  théorème  3  a  déjà  été  démontré  (t.  I ,  p.  449  et  t.  III, 
p.  184).  Tm. 


NOTE 

sur  la  solution  analytique  des  problèmes  et  sur  un  problème 

d'arithmétique  sociale. 


m.  çuxiut, 

aacien  élève  de  l'Ecole  normale. 


I.  Lorsque  la  solution  analytique  d'un  problème  particulier 
dépend  de  l'emploi  des  modes  les  plus  généraux  de  repré- 
senter et  de  combiner  les  quantités ,  il  n'est  pas  indifférent 
de  résoudre  l'équation  finale,  à  laquelle  il  conduit,  par  (elle 
ou  telle  méthode  de  calcul.  Il  faut  surtout  se  guider  sur  la 
nature  de  celui-ci,  dans  le  choix  de  la  méthode  à  suivre  pour 
arriver  à  sa  véritable  solution.  Il  est  encore  plus  nécessaire 
de  ne  pas  perdre  de  vue  son  énoncé  particulier ,  lorsqu'une 
restriction  de  cet  énoncé ,  originairement  exprimée  dans  le 
calcul,  à  l'aide  de  signes  algébriques,  peut  disparaître  dans 
son  développement  suivant  la  manière  dont  ce  calcul  est 
dirigé;  pour  trouver  des  exemples  de  ces  deux  circonstances, 
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il  suffit  d'avoir  recourt  à  la  théorie  de»  f onctions  symétrique* 
et  à  celle  4*6  combinaisons. 
1°  Quand  oo  veut  exprimer  rationnellement,  au  moyen  dai 

coefficients  a,  a„  a, a.  d'une  équation  donnée  do  degré 

(jw),  la  somme  despuissances  entières,  semblables  et  positives, 
de  degré  m  —  p  des  racines  de  cette  équation,  on  parvient  à 
l'une  ou  à  l'autre  des  deux  relations  générales  suivantes 

Stft+p  +  ^Sm-fp—i  +  tf.Sm+p— 2  +...  a*Sp  =  0 , 

2°  Lorsqu'on  veut  déterminer,  sans  employer  le  raisonne- 
ment par  induction,  les  formules  qui  donnent  par  des  pro- 
duits de  facteurs  le  nombre  de  combinaisons  simples  d'espèce 
donnée,  que  l'on  peut  faire  avec  m  lettres  différentes,  on  ar- 
rive de  diverses  manières  aux  équations  suivantes  : 

"^•'  m  n  m     ' 

A* 

A»  =(m— n-fl)  A*-«,     O  =  ^, 


» 


A*  = A»     ,  O  = O 

Ces  formules,  ainsi  que  les  précédentes,  ne  sont,  au  fond,  que 
des  équations  aux  différences  unies,  à  une  ouà  deux  variables 
indépendantes  ;  et  pour  en  déduire  les  fonctions  discontinues 
des  nombres  entiers  m,  /i,  p>  qui  correspondent  aux  solutions 
des  problèmes  ci-dessus  énoncés ,  on  emploie  ordinairement 
la  méthode  des  multiplications  ou  des  substitutions  successi- 
ves; or,  il  y  a  une  observation  à  faire  sur  cette  méthode  de 
calcul.  Il  est  indispensable  de  l'employer  dans  la  solution  du 
premier  problème  qui  répond  à  l'équation 
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En  eflU,  l'intégrale  complète  de  celle  équation  linéaire  aux 
différente*  finies  à  coefficients  constants,  sans  second  mem- 
bm>  cal 

S.«=Cix,*  +  C,x/+...  Crj^ 
d'oà 

C,,  C, 9  Gn désignant  /n  constantes  arbitraires  et  j?„  xa. . . .  x* 

précisément  les  m  racines  de  l'équation  donnée  ;  en  sorte 

qu'en  faisant  C,=G, C«e  1  dans  la  valeur  de  SM+p,  on 

serait  ramené  an  point  de  départ  du  calcul  ;  puisqu'il  s'agit  de 
calculer  S*»*,  en  fonction  des  coefficients  de  l'équation  pro- 
poaée  et  sans  la  résoudre. 
Le  problème  qui  dépend  de  l'équation 


m 


—P 


S«--p  -j-a.Sfli.jK-i  +... tfm-pS0  =  0 


m 


donne  lieu  &  la  même  remarque.  Son  intégrale  générale  n'est 
pas  connue,  que  je  sache;  d'ailleurs,  pour  le  résoudre,  H  fau- 
drait, non  recourir  à  cette  intégrale,  mais  opérer  par  la  mé- 
thode des  substitutions  successives ,  ce  qui  ferait  connaître 
l'expression  de  Sm-p  .  On  peut  encore  calculer  les  sommes 
S»-?,  Sflt-p-i....  en  prenant  les  coefficients  des  termes  du 

quotient  — :  ces  coefficients  sont  respectivement,  dans  leur 

ordre,  les  sommes  S0,  Si ,  ainsiqueM.Desmaret  Ta  Ml 

voir  (p.  169  du  lsr  vol.). 

II.  Considérons  maintenant  à  la  (ois  dans  la  théorie  des 

combinais**»  les  deux  équations 

m        m  —  n     m—  i  m         m^-n     m—  t 

qui  terminent  le  tableau  précédent,  et  examinons  la  méthode 
de  calcul  qu'il  convient  d'employer  pour  leur  développement. 
La  seconde  se  déduit  de  la  première  en  divisant  par  P*  cha- 


oun  des  termes  de  son  premier  membre  ;  mais  celle  restriction 
s'efface  d'elle-même,  et  ne  subsiste  pas  dans  le  résolut  dn  cal- 
cul des  substitutions  successives;  en  sorte  que  cette  méthode 
ne  fait  connaître  qae  la  valeur  de  A"B,  et  ne  peut  être  em- 
ployéeque  pour  le  développement  de  la  première  équation. 
11  faut  donc,  pour  déterminer  la  valeur  ordinaire  deC"„  au- 
trement que  par  la  relation  connue 
A" 

avoir  recours  à  l'intégrale  générale  de  l'équaliao  aux  diffé- 
rences finies  partielles 

m 

pour  la  trouver,  faisons  m=  l--\- 1,  observons  que  l'on  a  par 
définition 

itr=j'<+i,»— rt,*-, 

et  supprimons  pour  abréger  les  indices  :  l'équation  précédente 
pourra  être  mise  sons  la  forme 


*r- 


On  peut  alors  la  considérer  comme  une  équation  ordinaire 
aux  différences  finies  du  premier  degré  et  du  premier  ordre, 
entre  deux  variables  discontinues  y  et  /,  «  étant  regardé 
comme  constant.  Son  intégrale  générale  en  termes  finis ,  sera 
donc  (*) 

f( )  désignant  le  produit  de  toutes  les  valenrs  de  la 

\i"—n/ 

fraction entre  les  limites  de  l'intégrale  t,  et  C  la  cou- 

nUnh,c.i).,(.m. 
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stante  arbitraire,  que  nous  regarderons  comme  une  fonction 
arbitraire  et  discontinue  du  nombre  n. 

Cela  posé,  on  peut  donner  à  m  les  valeurs  successives  en- 
tières et  positives  qui  s'étendent  depuis  le  nombre  m  jusqu'au 
nombre  9n-f-  *  7  compris  ces  deux  nombres»  alors 

/     m    \  _  m(m— 1)...  (n+2)(n+i) 
*\m—  n)  ~  (m—  n )  (m—  n—  1)...  3.2.1' 

et  en  réduisant 

f  ( j  =m(m — 1)...  (/» — »4-1). 

Ainsi,;  dans  cette  hypothèse,  la  valeur  générale  de  ym,  »  sera 

^«,»=[m(m— t)...(m— n+l)]C; 

et  pour  retrouver  les  valeurs  ordinaires  de  A*M  et  CTm,  il  suf- 
fira d'attribuer  successivement  à  C,  dans  cette  dernière  for- 
mule, les  deux  valeurs 

C=l,      C=— -S . 

1.2.3...  n 

III.  On  me  pardonnera  peut-être  à  cette  occasion  de  repro- 
duire ici ,  comme  susceptible  d'intéresser  quelques  lecteurs , 
la  solution  donnée  anciennement  par  M.  Gournot  dans  le 
Bulletin  de  Férussac  (1830-31),  d'un  problème  d'algèbre  lé- 
gale sur  les  successions  irrégulières;  je  regrette  de  ne  pouvoir 
insérer  la  spirituelle  rédaction. — La  solution  de  ce  problème, 
lorsqu'on  tient  à  s'assujettir  à  la  lettre  de  la  loi,  dépend  delà 
résolution ,  par  la  méthode  des  substitutions,  de  deux  équa- 
tions, dont  l'une  est  du  premier  degré  et  l'autre  aux  diffé- 
rences finies  à  deux  variables.  En  voici  l'énoncé  et  l'analyse 
sommaire. 

Le  droit  d'un  enfant  naturel ,  venant  en  concurrence  avec 
un  au  moins  ou  plusieurs  enfants  légitimes ,  est ,  d'après  le 
code  civil  français ,  le  tiers  de  la  portion  héréditaire  qu'il 
aurait  eue  s'il  eût  été  légitime.  Il  s'agit  de  déduire  de  cette 
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condition  la  part  de  chaque  enfant  naturel  ou  légitime, 
lorsqu'on  connaît  le  nombre  des  enfants  de  chaque  catégorie , 
ainsi  que  le  montant  de  la  succession  qni  doit  être  répartie 
entre  en. 

n  étant  le  nombre  des  enfants  naturels,  /  celui  des  enfants 
légitimes,  et  la  somme  à  partager  entre  eux  étant,  pour  fixer 
les  idées ,  représentée  par  l'unité  ;  soient  yn,  i  et  a*,  i ,  les 
parts  respectives  de  chaque  enfant  naturel  et  légitime ,  A 
aura  pour  première  équation  du  problème 

4ft,l  +  t**,l— 1.  (t) 

Supposons  maintenant ,  pour  un  moment ,  que  l'on  des  en- 
fants naturels  soit  considéré  comme  légitime ,  la  part  de 
chacun  des  autres  enfants  naturels  sera ,  dans  cette  hypo- 
thèse, exprimée  par  la  notation  jv-j.i+i  ,  et  leur  part 
collective  par  (t-  ■  l)j-»  i,  tu  ;  il  restera  donc  à  partager 
entre  les  (4+1)  enfants  supposés  tous  légitimes ,  la  somme 

1-(«— lUt-SiiM» 
et  le  tiers  de  la  part  de  chacun  d'eux  étant  égalé  à  jy  j , 
fera  connaître  la  seconde  équation  du  problème,  savoir  : 
1 

y*,  i  = 

en  faisant  n=\  dans  cette  équation ,  le  second 
réduit  à  une  quantité  connue  ;  ainsi  on  peut,  par  des) 

substitutions  successives,  calculer  en  fonction  des  nombres 
»,  /,  la  valeur  générale  de,?»,  i.  En  avant  égard  aussi  a 
l'équation  (1  ) ,  on  trouve  pour yn,  i  et  xn,  i  les  valeurs  sui- 
vantes: 

(n— l)(»+a)... 3.2.1 


,r«,i= 


3(i+i)     3'(H-i)(/+2J--t-  3"(H-1Ï...(H-*)  ' 
.     n{n—i)...3.2.i 


**.i  =  7—-, 


-rtii+ty.Ai+n)1 
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■e  change  d'un  terme  aa  suif ant ,  dans  les  deax  for- 
i9  i  partir  des  premiers  termes,  qui  sont  positifs;  ainsi 
Ira  prendre  les  signes  supérieurs  on  inférieurs ,  selon 
aéra  pair  ou  impair.  Il  est  donc  facile,  d'après  ces  for- 
,  de  construire,  par  avance,  une  table  à  double  entrée, 
les  limites  comprennent  entre  elles  toute  l'éteodue 
rieur»  éventuelles,  que  peuvent  prendre  simultané- 
a  et  /. 

e.  L'article  757  du  code  ci? il  est  ainsi  rédigé.  Le  droit 
ifant  naturel  sur  les  biens  de  ses  père  on  mère  décédés 
fié  ainsi  qu'il  suit  :  «  St  le  père  ou  la  mère  a  laissé  des 
riants  légitimes,  ce  droit  est  d'un  tiers  de  la  portion 
taire  que  reniant  naturel  aurait  eue  s'il  eût  été  légi- 
fl  est  de  la  moitié  lorsque  les  père  ou  mère  ne  laissent 
»  descendants,  mais  bien  des  ascendants  ou  des  frères 
■ra;  il  est  des  trois  quarts  lorsque  les  père  ou  mère  ne 
il  ni  descendants ,  ni  ascendants,  ni  frères  ni  sœurs.  » 
rédaction  présente  quelque  obscurité  ;  que  faut-il  eu~ 
i  par  ces  mots  :  a  la  portion  héréditaire  qu'il  aurait  eue 
it  été  légitime  ?  »  à  première  vue ,  on  croit  qu'il  s'agit 
ipoaer  que  tous  les  enfants  sont  légitimes,  alors  chacun 

— - — ,  et  par  conséquent  la  part  de  chaque  enfant 

à  sera  —r\ — :  ;  m*is  cette  solution  est  évidemment 

t  O  :  il  s'ensuivrait  que  la  part  de  l'enfant  naturel  serait 
m  la  même  pourvu  que  l+n  fût  constante;  ainsi  qu'il 
in  enfant  naturel  et  /  enfants  légitimes ,  ou  bien  /  en- 
latnrels ,  et  un  enfant  légitime ,  la  part  de  l'enfant 

A  serait  toujours  ^  ;  telle  ne  pouvait  être  la 

3  (1  -p  •) 


«t  pourtant  celle  qu'on  lit  dam  l'excellent  commentaire  de  M.  Rogron 
«le.  T«- 


i 


pensée  du  législateur  ;  nuis  il  faut ,  comme  on  fait  dans  la 
solution  précédente,  calculer  quelle  serait  la  part  de  la 
succession  pour  chacun  des  enfants  naturels  pris  isolément, 
s'il  devenait  légitime ,  et  prendre  ensuite  le  lien  de  cette 
part  ;  ce  qui  fournit  l'équation  (3).  Il  y  a  deux  cas  qoî 
échappent  à  cette  solution  i  savoir  pour  n  =  0  la  valeur  de 
y«,i  est  évidemment  nulle;  posons  1=0,   l'équation  (1] 

donne  y%,  «  =i-  j  mais  d'après  les  dispositions  de  l'art.  757, 
«  ! 

on™,*.  =^  on  bien  r*.^.  ^  J 

NOUVELLE   DÉTERMINATION  ' 

du  rayon  de  courbure  de  l'ellipse. 

*  [Pu  un  Abonni.) 

1 

I 

Voici  encore  une  détermination  du  rayon  de  courbure  •>, 
l'ellipse  (voy.  t.  III,  p.  596).  Celle-ci  est  appropriée  an  cas 
où  on  construit  l'ellipse  en  augmentant  on  diminuant  dan», 
nn  même  rapport  toutes  les  ordonnées  d'un  cercle. 

Soient  p  le  point  de  l'ellipse ,  et  M  le  point  correspondant 
du  cercle  :  ces  deux  points  sont  sur  une  même  ordonnée. 

Soit  p  le  rayon  de  courbure  de  l'ellipse  en  j*  ;  *  l'angle  que 
fait  la  normale  avec  l'ordonnée. 

Soit  aussi  a!  l'angle  que  fait ,  avec  la  même  ordonnée  ,  la 
normale  au  cercle  en  M  ;  et  soit  de  plus  r>  le  rayon  de  cour- 
bure de  l'ellipse  au  sommet  de  l'axe  qui  est  parallèle  à  l'or- 
donnée passant  par  m  et  M  ;  de  sorte  que  si  a  et  b  sont  les 
demi-axes  de  l'ellipse,  le  rayon  de  courbure  /  est  égal  i 

a'  b* 

-,  ou  à      .  On  a  la  détermination  ■. 

/•'.C08V=,».COSîa, 

qni  se  prèle  à  une  construction  très-simple  et  très  facile. 
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LETTRK 


Sur  les  fraction*  continues. 


Mon  cher  monsieur  Terqoem, 

Le  dernier  numéro  des  Nouvelles  Annales  contient  une 
lettre  de  M.  Guilmin ,  relative  à  ma  note  sur  les  fractions 
continues  périodiques.  Cette  lettre  demande  une  réponse  : 
soyez  assez  bon  pour  accueillir  celle-ci. 

M.  Guilmin  dit  d'abord  :  «  M.  Catalan  démontre  une  pro- 
position dont  voici  l'énoncé  :  Dans  une  fraction  continue 
périodique ,  le  nombre  des  périodes  étant  illimité ,  il  est  indif- 
fèrent f  en  prendre  une  de  plus  ou  une  de  moins.  » 

Cet  énoncé  n'est  pas  de  moi,  et  je  serais  fâché  qu'il  en  fût. 

M.  Guilmin  dit  ensuite  : 

-  Soient 

1  1 

x=a-\ jr=a-\ 

*  +  — r  *+— r 


/ 


6-f  etc. 

»  Si  on  forme  successivement  les  réduites  de  x  et  de^,  en 
prenant  dans  chacune  le  même  nombre  de  quotients  incom 
plets,  on  aura  chaque  fois  le  même  résultat  pour  les  doux; 

or  une  réduite  ~  obtenue  à  cette  condition ,  diffère  de  x  et 

de  y ,  dans  le  même  sens  d'une  quantité  moindre  que...  »  etc. 
J'avoue  qu'il  m'est  absolument  impossible  de  suivre  le 

AlU.  01  M*THfill.  IV.  18 
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raisonnement  de  M.  Guilmin ,  et  d'attacher  an  spiis  clair  à 
des  phrases  telles  que  celles-ci  : 

■  Si  on  forme  successivement  les  réduites  de  x  et  de  .y, 

■  en  prenant  dans  chacune  le  mime  nombre  de  quotients  m- 

■  complet»  »  -, 

■  On  aura  chaque  foi*  le  même  résultat  pour  tes  deux  »  ; 

■  Une  réduite  commune  obtenue  à  cette  condition  ■  ; 

■  Diffère  dans  le  même  sens  d'une  quantité...  ;  • 
elc. 

Je  voudrais ,  encore  an  coup ,  débrouiller  cet  écheveau , 
mais  je  ne  puis. 

M.  Guilmin  dit  plus  loin  :  •  M.  Catalan  a  moins  eu  pnU- 
»  être  pour  objet  de  démontrer  cette  proposition  que  d'établir 
»  les  théorèmes,  »  etc. 

La  supposition  de  M.  Guilmin  est  très-fondée.  Si  j'avais 
voulu  seulement  démontrer  la  proposition  dont  il  s'agit, 
j'aurais  dit  : 

p    0 

■  La  différence  entre  deux  réduites  consécutives  = ,  -jL 

P 
peut  devenir  aussi  petite  que  l'on  voudra ,  si  5  occupe  un 

rang  assez  éloigné  ;  donc  la  différence  entre  deux  réduites 

P     U 

=,  -,  distantes  l'une  de  l'antre  d'un  nombre  déterminé 

de  rangs,  peut  également  devenir  moindre  qu'une  quantité 
donnée;  donc  on  pourra  satisfaire  à  l'inégalité  y%—yn+i<3  > 

Je  sois  content  d'avoir  laissé  à  M.  Guilmin  l'occasion  de 
chercher  une  démonstration.  * 

La  note  incriminée  contient  la  formule  : 

dans  laquelle  V,  V,  N  ,  M'  sont  des  constantes.  M.  Guilmin 
trouve  plus  commode  d'employer  cette  autre  formule  : 

"Pr.+N" 


/•+!—  f 
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dans  laquelle  P,  F,  N ,  N'  sont  det  variablet  :  permit  à  loi. 

Enfin ,  M.  Guilmin  enlève  quelques  mots  el  quelques 
virgules  à  celle  malencontreuse  note  ;  il  supprime  quelques 
calculs;  il  appelle  A  ee  que  j'avais  appelé  Q ,  etc.  Ces  per- 
ftctumnemenU  lui  permettent  de  démontrer  en  deux  pages 
une  partie  de  ee  que  j'avais  démontré  en  trois  pages  et  demie. 
Ici,  je  n'ai  rien  à  dire  :  c$r  l'économie  est  une  belle  chose  ! 

Agréez ,  mon  cher  M.  Tcrquem,  l'assurance  de  mes  sen- 
timents affectueux  et  dévoués. 

£.  Catalan. 
21  avril  1845. 


QUESTIONS  PROPOSÉES 


93.  Soient  A ,  B ,  C ,  les  longueurs  de  trois  cordes  issues 
d'un  mémo  point  d'une  circonférence  de  cercle;  B  étant  la 

corde  intermédiaire. 
Conformément  à  la  notation  très-expressive  recommandée 

par  CarnM,  représentons  par  AB  l'angle  des  droites  A.et  B; 
et  ainsi  des  autres. 
On  a,  comme  il  est  facile  de  s'en  assurer,  la  relation 

(a)  A  .sin  feC  +  C.sin  ÀB  =  B.sin  AC. 

A  la  surface  de  la  spbére ,  A ,  B  et  C  représentant  trois 
arcs  de  grand  cercle  issus  du  même  point  d'un  petit  cercle, 
et  terminés  à  leur  seconde  rencontre  avec  ce  même  petit 
cercle,  on  a  une  relation  qui  ne  diffère  de  la  précédente 
qu'en  ce  que  les  longueurs  A ,  B  et  C ,  sont  remplacées  par 

tang- A,  tang-B,  tang-C. 

On  propose  de  rechercher  s'il  y  a  un  théorème  analogue  à 


la  relation  (*) ,  pour  quatre  cordes  de  la  sphère  qui  seraient 
Unies  d'un  même  point  de  la  surrace. 

P*n  dpi  uoiwt. 
S*.  Discuter  complélemeut  la  surface  do  troisième  degré 
V'+Bxy+Cx'+Dj-+  Er  +  F=  0. 

Tm. 

95.  Etant  donnés  n  points  situés  d'une  manière  quelconque 
dans  nn  plan,  construire  le  plus  petit  cercle  qui  les  enve- 
loppe tous.  Tm. 

96.  Si,  dans  l'angle  de  deux  droites  prises  pour  axes  de 
coordonnées,  on  inscrit  une  ligne  polygonale  régulière, 
ayant  l'origine  pour  centre,  on  aura  entre  les  abscisses  a 
l'origine  j?,x",x"'...x*)  ,  des  côtés  du  polygone,  et  l'or- 
donnée y  du  premier  sommet  à  partir  de  l'axe  des  x ,  la 

retalio»       I  =  1  +  I  +  -L  +. ..+  -L. 

PmOVBET. 

97.  Couper  un  triangle  par  une  transversale,  de  manière 
que  trou  segments  non  consécutifs  soient  égaux. 

Pkodhet. 


THEOREMES  ET  PROBLÈMES 

Sur  lu  centra  des  conique'. 


I.  Problème.  Étant  donnés  trois  points  et  le  centre  (fane 
conique ,  trouver  une  équation  de  cette,  conique. 

Solution,  Soient  A ,  B ,  C  les  trois  points ,  et  O  le  centre 
donnés;  faisons  AB  —  p,  AC=  q ,  et  prenons  AB  pour  axe 
des  x  et  AG  pour  axe  des  y  -,  l'équation  de  la  conique  sera 
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delà  forme S  +  Bxy+Cx*—qy  —  Cpx=0't  soit  /  l'ab* 
srisse  et  u  l'ordonnée  do  centre.  On  a 


B£—2Çp    _  BC/»-2Cy    t _By  —  aCft 

— B*  — 4C,I4—    B'—  40  '  w~ Bqp — 20?* 

.  fia* 

c=r  » — t^tt ;  ;  mettant  cette  valeur  de  C  dans  celle 

de  t  et  divisant  par  Bf ,  on  obtient  B>i+B  [%>u— 2y#— ^] 
=  2g(2*— ?)  ;  d'où  B=-i,  B  =  " ;  les  râleurs  cor- 
respondantes de  C  sont  C  =  2-    C=  -  (  *~^ Y 
f'Cas.  B=-?,C  =  ?;i  l'équation  de  la  courber  devient» 

(.r  +  -  *  Y.T  +  -  *  —  q  )=0*  c'est  le  système  de  la  droite 

BC  et  d'une  droite  parallèle  passant  par  l'origine ,  et  on  sait 
qu'il  y  a  alors  une  infinité  de  centres ,  situés  sur  la  droite 

2py  +  %qx  — pq  =  0. 

2«Cas.B  =  £^,  C  =  y  (^£L?);  l'équation  de  U 
courbe  devient  : 

—  ?<(*—  p)y-pu(2u— q)x  =  Q.  )     * 

La  nature  de  la  courbe  est  déterminée  par  l'expression  : 
[2u  —  q)  (2t—p)  {2pu  +  2qt  —pq)  ;  c'est  le  produit  des  trois 
équations  des  côtés  du  triangle,  ayant  pour  sommets  les 
milieux  des  côtés  du  triangle  ABC;  la  position  du  centre 
donne  le  signe  de  chaque  facteur. 

II.  Théorème  Le  lieu  du  centre  d'une  conique  passant  par 
trois  sommets  d'un  triangle ,  et  semblable  à  une  conique 
donnée,  est  une  ligne  du  quatrième  ordre,  touchant  les  trois* 
côtés  do  triangle  aux  milieux  de  ces  côtés. 
Démonstration.  La  condition  de  similitude  est  exprimée 
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par  la  relation  (1-j-C-   Bcos-,)  =«  (B"— *C)  (t.  I ,  p.  495)  ; 
a  est  une  constante  donnée  positive  si   b  conique  donnée 
est  une  hyperbole ,  et  négative  si  cette  conique  est  une  el- 
,  lipse.  Substituant  pour  B  et  C  leurs  valeurs  en  f  et  u,  on  aura 

[<(*  — p)  +  u(2u-q)  +  (2u-q)  (2t-p}œs7]'= 
=  —  a  (2u—q)  (2/— p)  {Spu+fyt—pq) , 

i 
ligne  du  quatrième  degré,  sans  asymptotes  ;  ce  qui  est  évi- 
dent à  priori,  puisque  le  centre  ne  saurait  être  l'infini,  «ans 
que  la  conique  devienne  une  parabole.   Si  l'on  fait  i=0, 

tm  a  pour  u  quatre  valeurs  ;  deux  égales  a  ^  ,  ri  les  deux    ' 

autres  sont/)  (cosy±\/ a) ;  ainsi  ces  deux  dernières  va- 
leurs ne  sont  réelles  que  pour  l'hyperbole;  on  parvient  à 
des  réiullats  analogues  en  faisant  u  =  0 ,  le  second  membre 
doit  être  essentiellement  positif;  ce  qui  facilite  la  discussion 
de  la  courbe  qui  est  du  premier  genre  (Euler ,  Int.  in  anal. 
in/.,  t.  II,  p.  140). 

Lorsque  la  conique  donnée  est  un  cercle,  alors  a= — sin'Y, 
ta  courbe  doit  se  réduire  à  un  point;  je  n'ai  pu  parvenir  k 
mettre  cette  réduction  en  évidence. 

III.-  Problème.  Étant  donnés  deux  points  d'une  conique , 
une  droite  tangente  et  le  centre,  trouver  une  équation  de 
cette  conique. 

Solution.  Prenons  la  tangente  pour  axe  des  y ,  et  la  droite 
qui  passe  par  les  deux  points  fixes  pour  axe  des  x  ;  soient 
toujours  t  et  u  les  coordonnées  du  centre ,  quantités  con- 
nues ;  remplaçant,  dans  l'équation  générale  de  la  conique , 
les  six  coefficients  par  leurs  valeurs  en  *,  k',  t,  V,  n,  elle 
prend  cette  forme  {et.  I .  p.  490) 

(tf_m/)y_2  (ik+  mn)xy  +  (*"-  ml!)  x'  + 
+  2{k-l+kn)y+2{kl+kn)x  +  n>-ll!  =  0y 


1= 
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J'axe  iny  étant  une  tangente ,  on  a  /  =  0  ;  divisant  toute 

k  k  /' 

l'équation  par  m%  et  taisant  —  =  /,  -  =  u,  et  désignant  — 

mm  m 

par  1  et  —  par  »',  l'équation  générale  prend  cette  forme  : 

Posant^  =  0,  on  a  les  deux  équations  A+wtf  ±=  «  (*•— X)  $ 

n"s=  ^(ai1  — X)9  où  a  et  6  sont  des  quantités  connues  par 
les  données  de  la  question  ;  d'où 

il  (au — n!)  uiut+n1)      ,%t    ,   %     ,    ,      ,     . 

a+i      i  "  ->«   Va ^  %  n"(a+0=Mii/+*'), 

„,     .    v  .  .     ,      .  ,       ,      —  budtu i/V—  kabt—  hbC 
**(*+t)+bun=bitt,  *'== *(a  +  i) ' 

remplaçant  dans  l'équation  générale  X  par  sa  valeur,  il  vient 

équation  dont  tous  les  coefficients  sont  connus  ;  la  discussion 
des  deux  valeurs  de  »  ne  présente  aucune  difficulté. 

IV.  Problème.  Etant  donnés  deux  points  d'une  conique,  une 
droite  tangente,  et  le  rapport  des  axes  principaux,  trou- 
ver le  lieu  do  centre. 

Solution.  Conservons  la  même  notation  ;  le  rapport  des 
axes  étant  connu,  on  a  l'équation  (t.  1,  p.  495) 

[(a  +  t)f  +  u(ut  +  n')+2(a+ 1)  (ut+n1)  &**')*  == 
=  Ac{a  -)-l)  (ut+n')  [aut  -f  *' (<i  +  *)], 

c  est  donnée  ;  en  mettant  au  lieu  de  n!  sa  valeur  et  faisant 
disparaître  ensuite  le  radical,  on  parvient  à  une  équation  du 
douzième  degré ,  qui  est  le  lieu  du  centre. 

Y.  Problème.  Étant  donnés,  un  point  d'une  conique, 
deux  tangentes  et  le  centre ,  trouver  une  équation  de  cette 
tonique. 


'r:)« 
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Solution.  Prenons  les  deux  tangentes  pour  axe*  coor- 
donnés, et  soient  x',  y'  les  coordonnées  du  point  donné,  ( 
et  h  celles  du  centre,  on  a  ici  i=f =0;  et  l'équation  géné- 
rale devient  (111) 

t'y  —  2{ut+ri)xy+u'x*  -\-  2triy+îurix+ri'=0y  OU  V=— , 

le  point  {x\  y')  étant  sur  la  conique ,  on  a  donc,  pour  déter- 
miner ii'(  l'équation 

*n+2n[ty  -  x-y+ux>]  =  -  «/— auf. 


ri  =  x'y  —  ty — ux'±  V  x'y'{x'y —  ay*  —  a«y -j-  *«/)- 

Ofc«n.'«fi<m.  Si  l'an  des  trois  facteurs  qot  sont  sons  le 
radical  devient  nul ,  alors  ri  est  rationnel,  et  il  n'y  a  qu'une 
seule  solution. 

VI.  Théorème.  Le  lieu  géométrique  du  centre  d'une  co- 
nique touchant  deux  droites  fixes ,  passant  par  an  point 
donné,  et  semblable  à  une  conique  donnée,  est  du  huitième 
degré. 

Démonstration.  La  condition  de  similitude  donne 

[?+«*+ *  ("'  +  «')«»  7]*  =  icri{iut-\-ri)  (t.  I,  p.  495), 
mettant  à  la  place  de  ri  sa  valeur  et  Taisant  disparaître  le 
radical,  on  obtient  une  ligne  da  huitième  degré,  qui  se  ré- 
duit au  quatrième  degré  lorsque  ri  est  rationnel. 

VII.  Problème.  Étant  donnés  le  centre  d'une  conique  ,  et 
trois  tangentes,  trouver  une  équation  de  cette  conique. 

Solution.  Prenons,  deux  de  ces  tangentes  pour  axes  coor- 
donnés, et  soit  dy-{-ex-\-f  =b,  l'équation  de  la  troisième 
tangente,  on  a  donc  1=1=0;  la  condition  de  tangence 
de  la  troisième  droite  est 

—  2den+mf+Stfdl'+îfe&  =  Q  (t.  Il, p.  108), 
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ptrm, 

-2den'+f+<tfdu+  2/«/=0,  d'où  n'  =  £±^+l£.', 

2ae 

1  équation  générale  de  la  conique  est  donc  (voir  ci-dessus  III), 

/>■—  2  (ut + *')  jy  +  u V  -f  2/ »>  +  2im'.r  -f  n*  =  0 , 

remplaçant  n'  par  sa  valeur ,  on  obtient  l'équation  cherchée, 
l'espèce  de  la  conique  dépend  de  l'expression  ri  (Sur  -f  ri). 

VIII.  Théorème.  Le  lieu  du  centre  d'une  conique  touchant 
trois  droites  données  et  semblable  à  une  eonique  donnée,  est 
do  quatrième  degré. 

Démonstration.  La  condition  de  similitude  donne 

[e  + 1«*+  2  (ur+n')  cos7]'  =  4c»'  (2«/ +/t')ï 

remplaçant n' par  sa  valeur  (VII),  on  trouve  une  équation  du 
quatrième  degré  sans  asymptotes. 

IX.  Théorème;  Le  lieu  du  centre  d'une  conique  passant 
par  trois  points  donnés ,  et  dont  le  rectangle  des  axes  est 
donné  ,  est  une  ligne  du  huitième  degré. 

Démonstration.  Conservons  la  notation  du  problème  I ,  la 
constance  du  rectangle  des  axes  est  exprimée  par  la  relation 
L"=  cm?\  c  est  une  constante  (t.  J ,  p.  493);  rapportant  L 
et  m  à  l'équation  (1) ,  problème  I ,  on  a 

L  =  AE'  —  BDE  +  CD'  =  ut  (2/  —  p)  (2n  —  q) 

l(2pu  +  2qt—pq)  (pu  +  qt  —  pq)  -  tfq*\  , 

m  =  (2a  —  q)  (2t  —  p)(2pu  +  *2qt  —  pq). 

Ainsi  l'équation  du  lieu  cherché  est 

U'P  [  (2pu  +  2qt  -  pq)  (pu  +  qt  -pq)  -ftf  = 
=  C(2u—q)  (2t—p)  (2pu  +  2qt-pq)\ 

liçne  du  huitième  degré  qui  touche,  aux  points  milieux ,  les 
côtés  du  triangle  ABC. 

X.  Théorème.  Le  lieu  du  centre  d'une  conique  qui  passe 
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par  deux  pointa  fixes,  et  touche  une  droite ,  et  dont  le  rec- 
tangle des  axes  est  constant,  peut  atteindre  le  trentième 
degré. 

Démonstration.  Adoptons  la  même  notation  que  pour  le 
problème  III  ;  rapportant  I,  et  m  k  l'équation  (S) ,  U  vient 
h—ila+tXul+n'^n'+a'ul1],  N—  aÛJ,  ('(86 +3a' >+*«**+ 6", 

m  =  i[a+ti(ut+n')  [**+»*  («+()], 
et  faisant  disparaître  les  «"  a  l'aide  de  U  reUUoe 
ri,{a+b)~bu^ut  +  n■), 

faisant    n'  =  -J-    ,  où  R  représente  le  radical  qui 

entre  dans  la  valeur  de  n',  on  verra  qu'en  faisant  disparaître 

le  radical ,  l'équation  peut  s'élever  au  trentième  degré. 
f  La  mite  prochainement.  ) 


NO/E 
Star  l'angle  de  contingence  et  sur  tangle  de  torsion. 


I .  Deux  tangentes  à  nne  courbe  plane  ou  à  double  cour- 
bure infiniment  rapprochées  forment  quatre  angles,  dont 
deux  sont  aigus  et  infiniment  petits ,  et  deux  antres  obtus , 
différant  infiniment  peu  de  deux  angles  droits  ;  on  nomme 
.  ordinairement  angle  de  contingence  celui  de  ces  quatre  an- 
gles qui  ne  renferme  pas  le  petit  arc  de  courbe.  Le  sinus  de  cet 
angle  est  évidemment  égal  au  sinus  de  l'angle  formé  par  les 
deux  normales  principales  qui  passent  par  les  extrémités  du 
petit  arc.  Si  du  sommet  de  cet  angle  comme  centre  on  décrit 
une  circonférence  dans  le  plan  de  l'angle  (plan  oscillateur), 
la  longueur  du  petit  arc  intercepté  est  la  mesure  de  l'angle, 
cl,  à  cause  de  sa  politesse ,  cette  longueur  est  aussi  celle  du 


sans  de  cet  enfle ,  ou  du  sinus  de  l'angle  de  contingence  ; 
désignant  par  ds\  ds ,  R ,  le  sinus  ou  Tare  de  l'angle  des 
deux  normales,   la  longueur  du  petit  arc  de  courbe,  la 

longueur  du  rayon  de  courbure ,  on  a  ds'  =  — ,  équation 

il 

fee  l'on  énonce  ordinairement  ainsi  :  l'angle  de  contingence 
est  égal  a  la  différentielle  de  l'arc  dirigée  par  le  rayon  de 
courbure;  mais  cette  locution  semble  renfermer  quelque 
chose  d'indécis.  Une  quantité  infiniment  petite ,  une  diffé- 
rentielle prise  isolément,  ne  présente  aucun  sens.  Nous 
croyons  que  les  considérations  suivantes,  empruntées  à  la 
théorie  infinitésimale  de  Newton ,  et  dont  nous  avons  déjà 
fait  usage ,  sont  propres  à  jeter  quelque  clarté  sur  ce  point 
de  doctrine. 

II.  Soity(x,  y)  e=  o ,  l' équation  d'une  première  courbe 
plane,  et  <p  {x,  y)=0,  l'équation  d'une  seconde  courbe,  située 
dans  le  même  plan.  Par  un  point  M  pris  sur  cette  seconde 
courbe,  menons  deux  tangentes  MP,  MQ  à  la  première 
courbe  ;  P  et  Q  sont  les  points  de  contact.  Lorsque  le  point 
M  se  meut  sur  la  seconde  courbe ,  la  corde  PQ  enveloppera 
une  troisième  courbe ,  et  soit  O  le  point  où  la  corde  PQ 
touche  son  enveloppe,  prenons  un  point  M' infiniment  voisin 
de  M,  sur  là  seconde  courbe,  et  concevons  deux  nouvelles 
tangentes  M'P,  MQ'  ;  PF  et  QQ'  sont  deux  arcs  infiniment 
petits,  et  d'après  on  théorème  de  N  ew ton  (v.  t .  1 1 1 ,  p.  580) ,  l'on  a 

pjy         pjtf  Qp 

-—  =  /vmj-TÇv»  concevons  par  P  et  F  deux  normales  se 

rencontrant  au  point  T,  et  de  même  en  Q  et  Q'  deux  nor- 
males se  rencontrant  en  U  ;  ces  points  sont,  comme  on  sait, 
les  centres  de  courbure  en  P  et  en  Q,  et  Ton  a 

angle  PTF  _  UQ    PF       UQ    PM.OP 

angle  QUQ'  ~~  TP  '  QQ*  ~"  TP  '  QM.OQ* 

ainsi  les  angles  de  contingence  en  P  et  en  Q ,  tous  deux  infi- 
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DÎment  petits,  onl  donc  entre  eux  un  rapport  fini,   qni 
dépend  de  la  nature  de  la  seconde  courbe  que  l'on  peut 
prendre  arbitrairement  ;  donc  ce  rapport  est  aussi  arbitraire- 
Un  est  convenu  de  prendre  une  seconde  courbe  telle  que 

PM.OP 

QM.OQ* 

répond  au  cas  où  la  corde  PQ  soustend  constamment  un  are 

.       ;      .  '  ,  .  PP*     angle  FTP1     OQ 

de  même  longueur;  alors  on  a  au».  _=-JL-^=_ , 

c'est-à-dire  qu'alors  les  angles  de  contingence  sont  en  raison 
inverse  des  rayons  de  courbure. 

III.  On  peut  encore  éclairefr  ce  qui  précède  par  des 
considérations  de  mouvement.  Supposons  que  la  première 
courbe  soit  parcourue  d'un  mouvement  uniforme  par  un 
point  matériel  avec  une  vitesse  égale  à  l'unité.  De  sorte 

aÂ  = 

courbure  T  portons  TI=  1  sur  le  rayon  de  courbure  TP, 
entre  T  et  P  ;  concevons  que  le  point  I  tourne  avec  la  nor- 
male TP,  pendant  l'instant  dt,  autour  du  point  fixe  T  ;  la 

\  ds  l 
vitesse  angulaire  du  point  1  sera  rs.7  =  za|  ainsi  l'an- 
gle de  contingence  n'est  autre  que  la  vitesse  angulaire  du 
rayon  de  courbure  autour  du  centre  de  courbure  ;  en  général 
si  on  développe  une  courbe,  de  telle  sorte  que  l'extrémité 
du  fil  ait  une  vitesse  constante  égale  à  l'unité ,  l'angle  de 
contingence  d'un  point  de  la  développante  est  la  même  chose 
que  la  vitesse  angulaire  du  fil  en  ce  point. 

Lorqn'un  point  matériel  est  assujetti  à  décrire  une  ligne 
donnée,  on  sait  que  la  pression  en  chaque  point  est  repré- 
sentée par  le  carré  de  la  vitesse  en  ce  point  divisé  par  le 
rayon  de  courbure  ;  donc ,  si  cette  vitesse  est  égale  à  l'unité, 
la  pression  est  représentée  aussi  par  l'angle  de  contingence- 
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IV.  Angle  de  torsion.  Soit  une  figure  polygonale  plane 
AfiCDEF  ; . .  rendant  fixe  le  côté  AB9  supposons  que  BG  tourne 
autour  de  lui-même  en  se  tordant  d'un  angle  a,  et  en  traîne  avec 
loi  le  reste  de  la  figure  ;  alors  le  plan  CDE  F. . .  fera  avec  le  plan 
ABC  un  angle  *;  dans  cette  position,  fixant  CD,  supposons 
que  DE  se  torde  d'un  angle  u  et  entraîne  le  reste  du  poly- 
gone; alors  le  plan  DEF...  fera  avec  le  plan  BCD  un  angle 
de  torsion  a1,  et  opérant  ainsi  successivement  sur  tous  les 
côtés ,  on  aura  un  polygone  gauche,  où  trois  côtés  succes- 
sifs seront  toujours  dans  deux  plans  différents  dont  l'incli- 
naison dépend  de  l'angle  de  torsion;  et  réciproquement 
tout  polygone  gauche  peut  être  cofiçu  comme  étant  le  ré- 
sultat de  la  torsion  d'un  polygone  plan.  Si  on  remplace  le 
polygone  par  une  courbe  plane  et  opérant  d'une  manière 
analogue,  on  obtiendra  une  courbe  gauebe  ;  les  plans  des 
deux  côtés  successifs  deviennent  des  plans  oscillateurs, 
chaque  angle  de  torsion  est  évidemment  infiniment  petit; 
mais  le  rapport  de  deux  angles  de  torsion  est  une  quantité 
finie, qu'il  est  facile  de  déterminer  En  effet,  soit  un  point  P 
pris  sur  une  courbe  gaudhc;  par  ce  point  passent  trois 
droites  déterminées  de  direction,  savoir  :  1°  la  tangente  à  la 
courbe  ;  2*  la  normale  principale,  ou  celle  qui  se  trouve  dans 
le  plan  osculateur  ;  3°  une  perpendiculaire  à  ce  plan  ;  prises 
deux  à  deux,  ces  droites  forment  trois  plans,  lesquels,  con- 
sidérés pour  tous  les  points  de  la  courbe,  ont  pour  enveloppe 
trois  surfaces  développables  se  coupant  orlhogonalement.  Le 
plan  déterminé  par  la  première  et  la  troisième  droite  coupe 
sa  surface  enveloppe  correspondante  suivant  une  courbe 
plane,  dont  deux  normales  infiniment  voisines  sont  perpen- 
diculaires à  deux  plans  osculatenrs  inGniment  voisins  de  la 
courbe  gauche  ;  donc  l'angle  de  contingence  de  la  courbe 
plane  mesure  l'angle  de  torsion  de  la  courbe  gauche,  et 
nous  savons  que  cet  angle  de  contiugence  est  mesuré  par  la 
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valeur  réciproque  du  rayon  de  courbure  de  la  courbe  plane 
qu'on  peut  appeler  le  rayon  de  torsion  de  la  courbe  gauche; 
ainsi  ce  genre  de  ligne  a  une  courbure  qu'elle  partage  aussi 
arec  les  courbes. planes,  et  qui  consiste  dans  le  changement 
incessant  de  direction  des  tangentes,  et  une  antre  courbure 
qui  résulte  de  la  torsion  ou  du  changement  incessant  de 
direction  des  plans  oscillateurs;  c'est  ce  quia  fait  donner  à 
ces  lignes  le  nom  de  courbée  double  courbure,  qu'on  doit 
à  l'académicien  Pitot. 

Dans  le  cas  actuel,  la  courbe  à  double  courbure,  d'après 
le  théorème  de  M.  Dupin,  estime  ligne  de  courbure  dans 
chacune  des  trois  surfaces  déreloppables.  Tm. 

THÉORÈME  SUR  L'ELLIPSE. 
Pin  m.  ktoAms  jub*  . 

licencia  «•  iciencej  miih«niti<iun  eiphyiiijg»». 


La  bissectrice  de  l'angle  que  (ont  entre  elles  deux  tan- 
gentes à  une  ellipse',  est  aussi  bissectrice  de  l'angle  qu'où 
forme  en  joignant  leur  point  de  concours  anx  foyers. 

Fig.  23-  Soient  CT,  CT  deux  tangentes  h  une  ellipse  dont 
les  foyers  sont  F,  F.  On  sait  qu'on  menant  FT,  F"T,  et 
prolongeant  ces  lignes  de  quantités  TM  =  TF,  TM'= VF, 
les  points  M  et  M'  sont  les  intersections  de  deux  cercles 
ayant  leurs  centres  en  F'  et  en  C ,  et  pour  rayons  le  grand 
axe  de  l'ellipse  ou  FM,  et  CF.  Il  en  résulte  que  F'C  divise 
en  deux  parties  égales  l'angle  MGM',  et  par  suite  MCF — 
FCM1  =  2FCF'.  Mais  les  tangentes  CT,  CT  sont  bissectrice* 
des  angles  MCF,  MCF,  donc  TCF  -  FCP  =FCF,  et  par 
conséquent  TCF'  =  FCT'.  La  bissectrice  de  l'angle  FCF  di- 
visera donc  aussi  en  deux  parties  égales  l'angle  TCT". 
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Corollaire  I.  Si  on  imagine  une  nouvelle  ellipse  passant 
par  le  point  C ,  et  ayant  aussi  F  et  F'  pour  foyers ,  sa  nor- 
male en  G  sera  la  bissectrice  de  l'angle  FCF',  donc  les  deux 
tangentes  CT,  CT'  seront  également  inclinées  sur  la  tan- 
gente ao  point  G  à  la  seconde  ellipse.  y 

Corollaire  II.  La  bissectrice  de  l'angle  FCF'  divisera  en 
deux  parties  égales  tous  les  angles  que  forment  les  couples 
de  tangentes  menées  par  le  point  G  à  des  ellipses  ayant  F  et 
F  pour  foyers.  Deux  tangentes  d'un  même  couple  sont  éga- 
lement inclinées  sur  celles  d'un  autre  couple  quelconque. 

Corollaire  III.  Pour  mener  une  seconde  tangente  à  une 
ellipse  par  on  point  C  pris  sur  une  première  tangente  tracée 
CT,  il  suffit  de  joindre  CF,  CF,  et  faire  avec  cette  dernière 
ligne  un  angle  égal  à  FGT. 


THÉORÈMES  À  DÉMONTRER 

FA  questions  à  résoudre  sur  la  théorie  des  équations  et  des 

coniques. 


L'équation  xm — A^*"'-^  A%x  \ .  ,±:  Aw  =  0 ,  multipliée 
par  jt*~*\  conduit  tout  de  suite  à 

S»  -  A.$*-i  +  A ,$«-,...  ±  Amî—m  =  0,       (a) 

en  représentant  par  {«  la  somme  des  a9  puissances  des  m 
racines. 

Démontrer  pour  le  cas  de  n  entier  positif  ou  négatif  : 
V  que  tons  les  termes  du  groupe  $»  sont  détruits  par  une 
partie  des  termes  du  groupe  À,$*-i ,  que  les  termes  restant» 
de  ee  groupe  sont  détruits  par  une  partie  des  termes  du 
groupe  suivant  Aj»-*  et  ainsi  de  suite.  2*  Montrer  que  pour 


le  cm  de  n  positif  <  m ,  le  groupe  A*$«  de  j»A»  étant  dé- 
composé en  nAn + (m  — ■  n)  À» ,  1'éqnation  (a)  se  partager! 

es  deux 

.       $•— A^-i+AjM...:fcA^iSlqF«A»:±=01 
(ni— n)  A» — A«tiS-i  +AiM«Ji-i— ...  ±  À»$-(»-*)  =  0. 
L'équation  (a)  peut-elle  conduire  h  quelques  conséquences 

utiles  poor  le  cas  des  puissances  fractionnaires? 

•  •  ■ 
Théorèmes  et  problèmes  $ur  i'etftpse. 

(On  les  étendra  à  l'hyperbole). 

I.  Trouver  la  distance  p  d'une  normale  à  l'ellipse  an 
centre  de  cptte  courbe. 

II.  La  distance  maximum  est  a  —  6,  en  représentait  po- 
a  et  b  les  demi-axes. 

III.  Toute  autre  distance  p  répond  à  deux  normaka  (en 
ne  considère  qu'on  quart  d'ellipse). 

Ces  normales,  et  les  points  de  l'ellipse  par  lesquels  on  les 
mène ,  peuvent  être  dits  auociés. 

IV.  Un  certain  point  est  associé  à  lui-même ,  il  répond  à 
la  distance  maximum. 

Les  propositions  précédentes  conduisent  à  la  construction 
de  Fagnano  pour  les  arcs  d'ellipse  à  différence  rectifiable, 
et  montrent  qu'elle  n'est  qu'un  cas  particulier  des  belles 
constructions  de  M.  Chasles. 


NOTE  SUR  UN  TRIPLE  EMPLOI. 

Nons  nous  sommes  rappelé  trop  tard  qoe  le  théorème  de 
M.  Poncelet,  traité  ci-dessus  par  M.  Jubé,  a  déjà  été  démontré 
par  M.  Gérono  d'une  manière  absolument  semblable  (t.  III , 
p.  499),  et  encore  t.  Il,  p.  538.  11  devient  de  plus  en  "plus 
nécessaire  de  consulter  les  tables  du  Journal,  si  bien  détail- 
lées par  M.  le  professeur  Anne. 


—  878  - 


NOTE 

Sur  les  nombres  associés;  généralisation  du  théorème 

de  tVilton. 


Professeur  an  collège  royal  d'Auch. 


1 .  Deux  entiers  a  et  a'  inférieurs  et  premiers  à  P  sont  dits 
UÊodét  par  rapport  à  ce  dernier  nombre ,  lorsque  le  produit 
est  de  la  forme  P-f  1 .  En  général  d  est  différent  de  a  ;  mais 
lorsque  a=  1 ,  ou  P  —  f ,  l'associé  de  a  est  le  nombre  a  lui- 
néme ,  et  on  a  l'égalité 

«*  =  P  +  1. 

Les  nombres  qui  jouissent  de  cette  propriété  pourraient 
Are  nommés  associés  doubles,  par  rapport  à  P.  Notre  princi- 
fù  bat,  dans  cette  note,  est  de  rechercher  combien  il  y  a 
fassociés  doubles  pour  chaque  valeur  attribuée  à  P,  ou,  en 
fautres  termes,  combien  il  y  a  d'entiers  moindres  que  P 
propres  à  satisfaire  à  la  relation 

(1)  .r'-l^p. 

I. 

S.  Noos  supposerons  d'abord  P  impair,  et  égal  au  produit 
et  deux  nombres  A  et  B  premiers  entre  eux.  On  satisfera  à  la 
relation  (1)  en  posant 

Cest-à  dire  en  prenant  pour  x  un  nombre  à  la  fois  À    «    * 

AMI*.    DE    MATOEM     IV  19 
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et  B  —  I  ;  nous  savons  qn'il  existe  toujours  on  nombre 
moindre  que  AB  et  remplissant  ces  deux  conditions  (*). 

On  pourra  encore  prendre  x  à  la  fois  À  —  1  et  B  —  1  ;  ce 
qui  donnera  un  second  associé  double,  différent  du  premier; 
puisque  les  deux  nombres  x —  I  et  x-\- 1 ,  dont  la  différence 
est  2 ,  ne  peuvent  pas  a  voir  de  facteur  commun  impair. 

Ainsi  chaque  manière  de  décomposer  P  en  denx  facteurs 
premiers  entre  eux  donne  lieu  à  deux  associés  doubles. 

On  n'a  pas  à  craindre  qu'un  autre  mode  de  décomposition 
donne  les  mêmes  associés.  Car,  soit  encore  P  —  A'B'.  Si  l'on 
avait  en  même  temps  : 

ar-1=Â,     x+l=lî: 
x  —  1  =  À',    j+1  =B', 

A'  devrait  être  premier  avec  B ,  et  B'  avec  A ,  d'après  la  re- 
marque faite  plus  haut.  Donc,  puisque  AB  =  A'B',  A'  de- 
vrait diviser  B,  et  de  même  B'  devrait  diviser  A  ;  ce  qui  ne 
peut  avoir  lieu;  a  moins  que  A'=B,  B'  =  A,  ou  que  les 
deux  modes  de  décomposition  soient  identiques,  ce  qui  est 
contraire  à  l'hypothèse.  Donc. 

Il  y  a  deux  fois  autant  d'associés  doubles  par  rapport  à  un 
nombre  impair  P,  qu'il  y  a  de  manières  de  décomposer  P  en 
deux  facteur»  premiers  entre  eux. 

II. 

3.    En  second  lieu,  supposons  P— d13  A.  B,  A  et  Bêlant 
deux  nombres  impairs  premiers  entre  eux,  el  m  étant  au    i 
moins  égal  à  2.  l 

Si  l'un  des  deux  facteurs  x — 1,2-f-l  eslpair,  il  en  sera    i 
de  mente  de  l'autre.  On  satisfera ''donc  à  la  relation  (1)  en 
dosant 

x—  1=(2"-a),      *  +  l=B, 
O  Volt  Mme  IV,  p.  u,  lemmr  I 
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oo  en  prenant  x  à  la  fois  (i^Â)  -f  1  et  B— t  ;  or  il  existe 
deux  nombres  moindres  que  2f,"",A.E),  et  remplissant  ces 

deux  conditions. 

On  peut  encore  prendre  poor  x  un  nombre  à  la  fois 


(2^~*A) — 1  et  B-f1 ,  ce  qui  donne  deux  associés  doubles. 

On  démontrerait  comme  plus  haut ,  qu'ils  sont  différents  des 

premiers. 
Ainsi  chaque  manière  de  décomposer  P  en  deux  facteurs 

premiers  entre  eux,  donne  lieu  à  quatre  associés  doubles. 

4.  Voyons  maintenant  si  les  associés  doubles  provenant  des 
deux  décompositions  P  =  2mA.B  et  P=STA'.B'  ne  peuvent 
pas  être  les  mêmes.  Pour  qu'une  pareille  circonstance  se 
présente ,  il  faut  que  le  nombre  x  soit  dans  l'un  des  quatre 
cas  suivants  : 

I.  x— 1  =(2"^a)=(2s=ïÂ>),  jt+1  =B  =B' 

II.  x— i=  B        =  «         ,  x+i^fa^)  =  (â5^) 

ni.  x— i=(â==:Â)=  F       ,  x-f  i  =  b        =  (si5^) 

IV.  jr—  1=  B  =C^5=;Â'),  x+1  =  (s^'a)  =  F 

Mais  comme  x  —  1  et  x  -f-  1  n'ont  pas  de  facteur  commun 
autre  que  2 ,  les  deux  premiers  cas  ne  peuvent  se  présenter  ; 
et  les  deux  derniers  cas  n'ont  lieu  que  si  on  a  simultanément  : 
m  =  2,A=B',B  =  A\ 

Ainsi  ce  n'est  que  dans  le  cas  de  m =2  que  deux  modes  de 
décompositions  (P==4A.  B,  P  =  4B.A),  donnent  les  mêmes 

associés.  Donc 

p 
Suivant  que  —■  est  impair,  ou  pair,  il  y  a  deux  fois  ou 

quatre  fois  autant  d'associés  doubles ,  par  rapport  à  P,  qu'il 
y  a  de  manières  de  décomposer  P  en  deux  facteurs  premiers 
entre  eux 
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5 .  Noua  avons  lai  >sé  do  coté  le  cas  où  m  =  I ,  c'est-à-dire  on 
P  est  double  d'un  nombre  impair,  parce  que  les  raisonne- 
ments précédente  ne  sont  plus  applicables.  En  effet,  on  m 
peut  alors  satisfaire  à  ta  relation  (1}  qu'en  posant 

x  — t=(2A),      x+i  =  B 
ou  bien 

x— 1  =B      ,      x+t  =  2A  i 

ce  qni  donne  seulement  deui  associés  doubles.  En  outre ,  les  il 

associés  doubles  provenant  des  deux  décompositions  V=SA.B  " 

et  P  =  2B,  A  sont  évidemment  les  mêmes.  Donc,  ) 

Il  y  a  autant  d'associé*  doubles,  par  rapport  à  un  nombre  P  ■ 
double  d'un  nombre  impair,  qu'il  y  a  de  manières  de  décom- 
poser P  m  deux  facteurs  premiers  entre  eux. 

111. 

6.  Désignons  par  v  le  nombre  des  associés  doubles  par  rap-  ' 
port  à  P  ;  par  K  le  nombre  des  facteurs  premiers  inégaux  de  ' 
P.  On  sait  que  8*~"  indique  de  combien  de  manières  ou  peut  ! 
décomposer  P  en  deux  facteurs  premiers  entre  eux  (*).  On  ' 
aura  donc  d'après  les n**  2,4,5,  ' 

v=&     si  Vestimpair. 
e=2*~'  si  P  est  double  d'un  nombre  impair. 
o=  2*     ri  P  est  quatre  fois  un  nombre  impair. 
f=2H"  si  P  est  quatre  fois  un  nombre  pair. 

7.  Ces  formules  font  voir  que  si  P  est  une  puissance  on  le 
double  d'une  puissance  d'un  nombre  premier  impair,  il  n'y  a 
que  deux  associés  doubles,  qui  sont  :  1 ,  P — I . 

Si  P  —  2",  m  étant  supérieur  à  2,  il  y  a  quatre  a 
doubles,  qui  sont  : 

1,     im"      1,     2---H,     2--1. 

I')  L*i[imilre,Tb6orif  du  uomhrei,  l.  1,  p.  11. 
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IV. 

8.  Désignons  par  P,  le  produit  de  tous  les  nombres  infé- 
rieurs et  premiers  à  P,  et  cherchons  le  reste  de  la  division  de 
P„parP. 

Les  nombres  inférieurs  et  premiers  à  P,  à  l'exception  des 
associés  doubles,  se  groupent  par  couples  dont  le  produit  est 

delà  forme  P+l,  le  produit  de  tous  ces  couples  sera  donc 
de  même  forme.  Ainsi  le  reste  de  P,  dépendra  au  produit  de 
Uns  les  associés  doubles. 

Pour  trouver  ce  dernier  reste ,  je  remarque  d'abord  que  si 
«  est  associé  double,  il  en  est  de  même  de  P  — #,  car  on  a 

(P-ar  =  P  +  n'  =  P+l, 
et  ensuite,  que 

a(P  —  a)=P  —  a1  =  P  —  1. 

Les  associés  doubles  se  groupent  donc  par  couples  dont  le 
produit  est  de  la  forme  P  —  1 .  Par  conséquent  le  produit  des 
Mmriéa  doubles  sera  P  +  1  ou  P  —  1 ,  suivant  que  le  nombre 
de  ces  couples  sera  pair  ou  impair  ;  c'est-à-dire  suivant  que  v 
sera  ou  ne  sera  pas  divisible  par  4. 

Donc ,  si  on  se  rappelle  les  valeurs  de  v  trouvées  plus  haut, 
oo  en  déduira  le  théorème  suivant  : 

Le  produit  de  tous  les  nombres  inférieurs  et  premiers  à  P, 

ut  de  la  forme  P-H ,  excepté  lorsque  P  est  une  puissance  d'un 

mmbre  premier,  ou  le  double  dune  puissance  d'un  nombre 

i|  pemier.  Dans  ce  dernier  cas,  le  produit  en  question  est  de  la 

ferme  P—  1. 

On  voit  que  cet  énoncé  comprend  le  théorème  de  IVilson, 
déjà  démontré  dans  ce  recueil ,  par  des  considérations  ana- 
kgues.  (Voir  t.  Il,  p.  193). 
[    Note.  Nous  possédons  depuis  longtemps  une  démonstration 
do  théorème  de  JVilson,  généralisée  et  fondée  sur  la  doctrine 
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servir  que  de  valeur»  approchées,  même  pour  les  nombres 
rationnels,  (orpqueles  valeurs  exactes  de  ceux-ci  seraiont 
trop  compliquées ,  ou  sous  une  forme  peq  commode  à  l'exé  - 
cutjoo  de  ces  opérations. 

La  quatrième  espèce  de  nombres ,  a  dû  sa  naissance  à 
la  perfection  que  le  calcul  a  acquise  depuis  quelques  siècles. 
On  ne  peut  douter  cependant  que  les  anciens  n'aient  fait 
quelquefois  l'espèce  de  comparaison  dont  elle  est  le  résultat , 
puisqu'il  nous  arrive  as#ez  souvent  de  la  faire  dans  le  cours 
de  ]a  conversation ,  mais  comme  c'est  moins  une  espèce  de 
nombres, absolument  différents  de  ceux  dont  nous  avons  parlé 
jusqu'à  présent,  qu'une  modification  particulière  dont  ils 
sont  tous  susceptibles ,  ils  se  servaient  des  mêmes  uoms  pour 
les  exprimer,  en  indiquant  cette  modification  par  le  reste  de 
la  phrase;  et  n'ayant  pour  les  désigner  aucun  nom ,  ni  aucun 
signe  particulier ,  ils  ne  les  distinguaient  point  des  autres 
nombres  ;  on  ne  s'est  avisé  de  celle  distinction  qu'après  avoir 
établi  un  signe  pour  les  désigner,  et  ce  ne  sont  que  les  pro- 
grès ultérieurs  du  calcul  qui  ont  fait  sentir  combien  elle  était 
indispensable  pour  lui  donner  la  généralité  et  l'uniformité 
sans  lesquelles  il  n'aurait  jamais  approché  du  degré  de  per- 
fection où  il  est  aujourd'hui  porté  11  est  même  très-digne  de 
remarque,  que  l'idée  de  cette  distinction  est  très-postérieure 
à  l'invention  de  ce  signe  qui  avait  d'abord  une  signification 
absolument  différente,  mais  qu'on  a  changée  insensiblement 
comme  il  arrive  dans  toutes  les  langues,  au  sens  attaché  à 
une  foule  de  mots,  pour  lui  faire  exprimer  une  idée  qui 
manquait  de  signes  par  cela  même  que  la  distinction  sur  la- 
quelle elle  repose,  n'avait  été  saisie  que  lorsque  le  calcul  eut 
faits  de  grands  progrés  ;  il  parait  même  qu'elle  ne  Ta  été  que 
très-imparfaitement  par  les  auteurs  de  nosli  vresélémeutaires, 
qui  ont  tous  donné  d'abord  à  ce  signe  sa  signification  primi- 
tive, pour  la  modifier  ensuite  successivement,  ce  qui  a  jetésur 


la  principes  du  calcul  une  sorte  d'obscurité,  que  je  me  sais 
efforcé  de  dissiper,  en  présentant  ici  le  sens  attaché  A  ce  signe 
aousun  point  de  vue  absolument  différent,  el  conforme  à  l'usage 
qu'on  en  Tait  réellement  dans  toutes  les  opérations  da  calcul. 

L'espèce  de  comparaison  dont  nous  allons  tirer  l'idée  de 
cette  nouvelle  sorte  de  nombres  n'est  pas  seulement  néces- 
saire &  cet  objet ,  on  verra  dans  le  premier  livre  de  cet  ou- 
vrage ,  que  ce  n'est  que  d'elle  qu'on  peut  tirer  une  définition 
précise  des  relations  existantes  entre  différents  nombres  qui 
servent  de  base  à  toutes  les  régies  fondamentales  du  calcul  (*), 
définition  d'autant  plus  importante ,  qu'il  serait  presque  im- 
possible de  rendre  raison  sans  elle  d'une  partie  de  ces  règles , 
et  surtout  Ses  modifications  qu'elles  éprouvent,  lorsqu'aprés 
les  avoir  appliquées  au  calcul  des  nombres  entiers,  on  passe 
successivement  à  celui  des  autres  espèces  de  nombres. 

Celte  sorte  de  comparaison  diffère  de  toutes  les  autres  en 
ce  qu'au  lieu  de  comparer  entre  elles  les  grandeurs  elles- 
mêmes  ,  on  ne  compare  que  les  inégalités  qui  peuvent  exister 
entre  deux  grandeurs  et  qui,  comme  nous  l'avons  déjà  dit, 
doivent  être  rangées  dans  la  classe  des  grandeurs  qui  résulte 
de  la  comparaison  de  deux  objets,  il  est  évident  que  celle  de 
deux  inégalités  suppose  nécessairement  quatre  grandeurs , 
homogènes  deux  à  deux,  pour  qu'il  puisse  exister  entre  elles 
deux  inégalités.  Et  comme  dans  l'explication  que  nous  allons 
en  donner,  il  faudra  en  parler  sans  cesse  sans  risquer  de  les 
confondre  ;  je  croîs  qu'il  est  a  propos  pour  éviter  au  lecteur 


C)  Toutes  mi  régie»  to ni  fondée»  iur  deux  relation!  principale*  éditantes 
aplra  !<■  nombre»,  pur  lesquelles  dc«  nombre»  étant  donné),  ils  eu  déterminent 
deux  antre»  :  l'nn  qu'on  appelle  leur  somme,  et  l'autre  leur  produit. Tout  la  in 
Mat*  élémentaires,  an  lieu  d'en  prcienter  l'idée  sou»  le  point  de  vu*  le  plot 
gtnéral ,  en  ont  lire  lei  première!  définitions  du  eai  le  plue  particulier,  celui 
de*  nombre»  en  tien,  et  cette  idée  étant  de»  lors  absolument  iucompléte a  îemble 
en  contradiction  avec  celle  qu'il  [allait  le  former  de  la  somme  et  du  produit, 
relativement  au i  autre»  nombre»;  telle  eal  la  source  de  l'obscurité  dont  j'ai 
parlé  tout  i  l'heure  et  que  |'«i  surtout  «tirrcbé  4  éviter. 
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l'ennui  et  Tembarras  des  longues  périphrases,  de  désigner 
ces  quatre  grandeurs ,  comme  les  mathématiciens  et  quelques 
métaphysiciens  désignent  les  objets  dont  ils  traitent ,  je  veux 
dire  par  les  lettres  de  l'alphabet. 

Soient  donc,  A  et  B,  deux  grandeurs  de  même  espèce  entre 
lesquelles  on  suppose  une  inégalité  quelconque;  C  et  D,  deux 
grandeurs  aussi  homogènes  entre  elles,  qui  peuvent  indiffé- 
remment être  ou  ne  pas  être  de  l'espèce  des  deux  premières 
A  et  B,  et  qui  déterminent  une  seconde  inégalité  :  la  compa- 
raison de  ces  deux  inégalités ,  ne  pourra  plus  éprouver  au- 
cune difficulté  dès  qu'on  se  sera  fait  une  idée  juste  de  ce  qu'on 
doit  précisément  entendre  par  deux  inégalités  de  même 
valeur.  Le  seul  cas  où  cette  idée  n'ait  pas  besoin  d'éclaircis- 
sement est  celui  où  A  est  égal  à  C ,  car  il  est  clair  qu'il  faut 
alors  que  B  le  soit  aussi  à  D,  pour  que  l'inégalité  de  A  et  de 
Bsoit  la  même  que  celle  de  C  et  de  D. 

Dans  tout  autre  cas  on  ne  peut  se  faire  une  idée  bien  nette 
de  cette  identité  de  valeurs,  qu'en  considérant  la  plus  petite 
des  deux  grandeurs  A  et  B ,  comme  égale  à  une  portion  de 
la  plus  grande  et  de  la  plus  petite  des  deux  grandeurs  C  et  D, 
sous  le  même  point  de  vue  relativement  à  la  plos  grande.  Le 
changement  par  lequel  les  deux  plus  grandes  seraient  respec- 
tivement réduites  à  la  même  valeur  que  les  deux  plus  petites, 
consiste  alors  dans  une  opération  par  laquelle  on  en  détruit 
ou  du  moins  on  en  sépare  la  portion  restante ,  et  comme 
cette  opération  détermine  évidemment  l'inégalité  qui  se 
trouve  entre  les  deux  grandeurs  qu'elle  ramène  à  l'égalité, 
on  s'assurera  que  l'inégalité  de  A  et  de  B,  est  la  même  que 
celle  de  C  et  de  D,  lorsque  celte  opération  sera  précisément 
la  même  dans  les  deux  cas. 

Si  Ton  ne  considère  dans  ces  deux  opérations  que  la  portion 
retranchée,  elle  sera  dans  la  première  homogène  à  A  et  à  B, 
dans  la  seconde  à  C  et  à  D ,  on  ne  pourra  donc  comparer  les 
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inégalités  déterminées  de  cette  manière  ,  que  dans  le  cas  où 
les  quatre  grandeurs  seraient  de  même  nature. 

11  y  a  une  autre  manière  de  considérer  la  même  opération 
qui  parait  moins  simple  et  moins  naturelle,  mais  qui  a  l'avan- 
tage de  permettre  la  comparaison  des  deux  inégalités ,  soit 
que  les  deux  grandeurs  homogènes  A  et  B ,  soient  on  ne 
soient  pas  de  même  nature  que  G  et  D ,  et  qui  est  d'ailleurs 
le  seul  moyen  d'établir  des  relations  entre  des  grandeurs 
hétérogènes ,  en  ne  comparant  d'abord ,  à  la  vérité ,  que  des 
homogènes ,  mais  en  comparant  ensuite  les  résultats  de  ces 
premières  comparaisons. 

Cet  autre  moyen  de  se  faire  une  idée  précise  de  l'opéra- 
tion ,  par  laquelle  nous  pourrions  séparer  (*) ,  de  la  plus 
grande  de  deux  grandeurs,  les  parties  qu'elle  a  de  plus  que 
l'autre ,  consiste  à  la  partager  en  un  certain  nombre  de  par- 
ités égales,  et  à  prendre  ensuite  un  nombre  déterminé  de  ces 
parties  pour  en  former  une  réunion  égale  a  la  plus  petite. 
Pour  que  l'inégalité  de  A  et  de  il ,  considérée  de  cette  ma- 
nière ,  soit  égale  à  celle  de  C  et  de  D,  il  est  évident  d'après 
la  définition  que  nons  avons  donné  du  nombre  que  celai  qui 
exprime  la  manière  d'être  respective  des  deux  premières 
grandeurs,  soil  le  même  que  celui  qui  détermine  celle  des 
deux  dernières. 

Il  ne  faut  pas  croire  que  ces  deux  manières  de  considérer 
les  inégalités  donnent  les  mêmes  résultats  quand  il  s'agît  de 
les  comparer,  il  est  aisé  de  voir,  au  contraire,  que  deux  iné- 
galités peuvent  très-bien  avoir  la  même  valeur  quand  on  les 


finei  l'Inégalité  de  deniKrandeurs,psrli  diminution 
aier  a  la  plus  grande ,  pour  qu'elle  devienne  égale  a 
la  pi  us  petite,  j'aurais  pu  considérer  l'augmentation  que  celle-ci  dorait  éprouver 
pour  devenir  égale  a  la  plus  grande,  nui)  la  première  m'a  paru  plui  aisée  à 
oom prendre  comme  plus  analogue  a  l'action  physique  que  nom  pouvons  «créer 
iut  le»  objets  dont  nous  sommes  environnés,  qui  nous  donne  le  moyen  d'en 
détruire  ou  d'en  séparer  quelques  parties ,  plu  LAI  que  celui  d'en  ajouter  de  nou- 


considère  tous  un  de  ces  deux  points  de  vue,  et  des  valeurs 
très-différentes  sous  l'autre.  C'est  pourquoi  il  en  résulte , 
comme  on  le  Terra  plus  en  détail  dans  le  livre  deux ,  une 
double  sorte  de  calcul  fondée  sur  les  mêmes  opérations ,  mais 
absolument  différente  dans  ses  résultats.  Ce  sont  les  conditions 
particulières  à  chaque  question  qui  déterminent  la  manière 
dont  il  faut  comparer  les  inégalités  qui  se  trouvent  entre  les 
grandeurs  dont  on  s'occupe  ;  pour  éclaircir  ce  que  je  viens 
de  dire ,  prenons  des  exemples  simples  et  familiers  à  tout  le 
monde.  Supposons  d'abord  que  A  et  B  soient  les  Âges  de  deux 
hommes ,  à  une  certaine  époque  ;  D  et  G  leurs  âges  à  une 
antre  époque  :  il  est  évident  que  l'inégalité,  considéré^  sous 
le  premier  point  de  vue,  sera  la  même  dans  les  deux  cas,  puis- 
qu'elle dépend  toujours  seulement  de  l'intervalle  de  temps  qui 
s'est  trouvé  entre  la  naissance  de  l'un  et  celle  de  l'autre; 
maintenant  si  A  et  B  désignent  les  longueurs  de  deux  pièces 
d'une  même  étoffe,  C  et  D,  leurs  prix,  il  devra  encore  y 
avoir  la  même  inégalité  entre  A  et  B,  qu'entre  C  et  D,  mais 
les  deux  premières  grandeurs  n'étant  pas  homogènes  aux 
deux  autres ,  ces  deux  inégalités  ne  pourront  être  comparées 
qu'en,  les  considérant  comme  déterminées  par  des  nombres. 
C'est  dans  la  comparaison  de  deux  inégalités  de  même  va- 
leur, d'après  les  définitions  précédentes,  que  l'on  retrpuye 
l'idée  du  nombre  un ,  telle  que  nous  l'avions  déduite  de  la 
comparaison  des  grandeurs  mêmes.  Voyons  comment  on  peut 
retrouver,  dans  celle  de  deux  inégalités  de  valeurs  diffé- 
rentes ,  tous  les  autres  nombres ,  dont  nous  avons  déjà  parlé 
pour  déterminer  d'abord  deux  changements,  dont  la  compa- 
raison donne  pour  résultats  les  nombres  entiers  deux ,  trois , 
quatre ,  etc.;  et  leurs  réciproques  :  demi ,  tiers ,  quart ,  etc. 
Il  suffit  de  concevoir  que  la  même  opération  qui,  exécutée 
sur  la  grandeur  C,  a  produit  une  nouvelle  grandeur  D, 
dont  la  différence  à  C  soit  la  même  que  celle  qui  se  trouve 
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eolre  A  et  B ,  soit  répétée  d'abord  sur  la  grandeur  D ,  et  en 
produise  une  nouvelle  £  ;  ensuite  sur  celte  grandeur  E  et  en 
produise  une  nouvelle  F,  et  ainsi  de  suite ,  car  il  est  évident 
que  l'inégalilé  qui  se  trouvera  alors  entre  C  et  E  ,  comparée 
a  celle  de  A  et  B.  donnera  le  nombre  deux ,  que  celle  qui  se 
trouvera  entre  C  et  F.... 

Taèle  de  Hntroditetio*. 


I.  Avantages  du  calcul  écril  inr  celui  qui  u'tst  qu'intellectuel. 

*.  Restriction  ordinaire  de  !■  signification  du  mot  calcul ,  borné  d«u«  l'otage 

■u  calcul  écril. 
s.  Idée  du  nombre  tirée  ils  Mlle  de  11  grandeur  ;  définition  de  ce  dernier  mol. 
S.  D'une  espèce  particulière  de  grandeur,  que  l'appellerai  quantité  proprement 

dite. 
T.  Comment  II  arrive  que  le»  autres  grandeur*  peuvent  être  ainsi  considérées 

comme  des  quantités. 
I.  Manière  de  part  enir  à  Une  connaissance  prédite  d'un  objet  quelconque. 
t.  Le  moyen  le  plue  général  pour  Cela  donne  naissance  aux  nombres. 

10.  Condition  nécessaire  à  la  comparaison  de  deui  grandeurs. 

1 1.  Définition  des  grandeurs  homogène»  et  hétérogènes. 
13.  Réflexion  particulière  1  ce  sujet. 

il.  Réflexion  sur  une  antre  espèce  de  grandeurs. 

It.  Suite  des  articles  8  et  s  ;  invention  des  mesures, 

II.  Avantage»  qu'on  relire  de  l'usage  des  nombres. 

il.  A  quoi  se  réduit  la  détermination  des  nombres  qui  se  trouvent  dans  les 
grandeurs  Ici  plus  A  notre  portée. 

ti.  Quelles  sont  les  ressources  qui  nous  restent  en  cas  contraire,  idoe  des 
relations  qui  existent  entre  diverses  c  candeurs. 

ia.  Éclaircissements  et  exemples. 

is.  Distinction  entre  les  calculs  élémentaire  ,  supérieur  el  transcendant. 

M.  Explication  de  la  plue  simple  relation  qui  puisse  eiiiler  entre  deux  gran- 
deurs,el  du  nombre  un  qui  en  esl  le  résultai. 

11.  Explication  de  ce  < 

M.  Signes  d'égalité  el 

il.  Des  nombres  qu'on  découvre  soccesssivement  après  un 

H.  Première  espèce  de  nombres  :  les  entier". 

ïi.  Réflexion  sur  l'usage  qu'on  Tait,  en  mathématique»,  de»  mot»  unité  el  quan- 
tité. 

M.  Seconde  espèce  de  nombres;  les  rompu». 

M.  Définition  des  nombres  réciproques 

3t.  Explication  de  la  manière  donl  on  s'aperçoit  de  l'existence  des  nombre» 
irrationnel  ■. 
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».  Salle  de  l'article  précèdent;  définition  du  mot  ineommenftirable. 

M.  Des  nombres  rompt»  approximatifi  qu'il  convient  de  tubtUtuer  au  irra- 


Note.  Le  manuscrit  unit  à  l'article  33 ,  qui  devait  servir  à 
expliquer  l'origine  de  la  distinction  entre  les  nombres  posi- 
tifs et  négatifs.  L'illustre  auteur  cite  le  livre  premier  et  le 
livre  second  de  l'ouvrage ,  auquel  le  manuscrit  sert  d'intro- 
duction. 

Nous  reproduirons  quelques  fragments  de  cet  ouvrage,  déjà 
publiés  dans  la  correspondance  mathématique  de  M.  Que- 
telet,  et  tout  ce  qu'on  voudra  bien  nous  communiquer. 

Tm. 


COMPOSITION  D'ANALYSE. 
Au  concours  d'agrégation  1842  (Y.  tom.  3,  p.  517;. 

Étant  donnée  une  série  de  paraboles  qui  ont  même  axe  et 
même  foyer,  déterminer  les  courbes  qui  coupent  ces  paraboles 
à  angle  droit. 

Déterminer  les  courbes  qui  coupent  à  angle  droit  une  série 
d'ellipses  de  mêmes  foyers. 


Ancien  élève  de  l'Ecole  polytechnique. 

1.  La  parabole,  rapportée  à  son  sommet»  a  pour  équation 
OHioixe y* =%2pjc.  Cette  équation  devient ,  en  portant  l'origine 
au  foyer  :  (  1)  y  =  *px+p%. 

Telle  est  donc,  en  supposant  indéterminé  le  paramétre 
2p,  l'équation  collective  de  toutes  les  paraboles  de  même 
axe  et  de  même  foyer. 

En  un  point  xyy  de  Tune  d'elles,  la  direction  de  la  tan- 
gente est  donnée  par  le  coefficient  différentiel  —  =  -  que 
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l'on  peut  exprimer  en  fonction  seulement  des  coordonnées  du 
point,  en  tirant  de  l'équation  (1)  la  valeur  du  demi  pars 
mt#rep=-x±yïr+S.c*  f*  doone  : 

Au  même  point ,  x ,  y ,  doit  passer  une  des  trajectoires 
orthogonales  demandées ,  et  son  coefficient  différentiel  y  doit 
être  :[-£]  = ,  * (3),  c'est-à-dire  que  telle  est 

l'équation  différentielle  des  courbes  cherchées.  Pour  l'Inté- 
grer nous  passerons  aux  coordonnées  polaires  :  c'est  une 
marche  dont  l'à-propos  est  indiqué  par  l'homogénéité  de  l'é- 
quation ,  et  par  la  présence  du  seul  radical  \/x'  +  y'.  Po- 
sant donc  :  /=psin<- x=pcosiui  d'où  il  résulte  successi- 
vement' dy=sinw^.o-|-pcoswrf«,  dx=cm<»dù  —  psinu<£u; 

ày  »°»£+P<»»" 

—    =    ; ;  il  viendra  en  substituant  dans  (3} 

dx  do 


do         .   p(t=ECOS«i  ..       dP  izpcos»    ,     ,„ 

-£■  =  ±  Ci-TT—      ■ ,  on  bien   —   =  ±  —E <&>  (4). 

da  sin  u  p  Sltl  u 

Par  la  correspondance  des  signes ,  cette  équation  se  partage 

dp        sin  ;  a>    ,      dp             COS-T«>  . 
en  ces  deux  autres  :  —  =  —  d»,  -~  = ;——«»,  qui 

donnent  respectivement  étant  inlégréosp= — y^-,  p=  .  -   , 
intégrales  que  l'on  peut  aisément ,  par  l'emploi  d'un  double 

signe,  réunir  en  une  seule  p  =  -—■ ,  p'  représentant 

une  constante  arbitraire  double  de  celle  désignée  par  A. 
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L'équation  polaire ,  collective,  des  trajectoires  demandées 

est  donc  p  =  — f- ,  équation  d'une  parabole  rapportée 

à  son  axe  et  à  son  foyer ,  donnée  d'ailleurs  tout  entière  par 
un  seul  des  deux  signes.  On  reconnaît  par  là  que  les  para- 
bole* proposées ,  c'est-à-dire  ayant  Taxe  et  le  foyer  donnés , 
se  partagent  en  deux  systèmes  •  celles  ouvertes  d'un  côté , 
et  celles  ouvertes  de  l'autre ,  et  que  toutes  celles  d'un  sys- 
tème confient  toutes  celles  de  l'autre  à  angle  droit. 

II.  Cette  propriété  pouvait  être  reconnue  à  priori ,  car 
r  l'équation  (2)  fournissant  deui  valeurs  toujours  réelles 

de  •  ,  c'est  qu'en  chaque  point  du  plan  se  croisent  deux  (pa- 
raboles ayant  l'aie  et  le  foyer  voulus,  mais  leurs  coefficients 


différente  respectifs  — HV^+r'  el  -*-W+J^ 

y  y 

ont  pour  produit  —  1 ,  elles  se  croisent  donc  k  angle 
droit ,  etc..  L'équation  (2) ,  équation  différentielle  des  para- 
boles  données,  devient   d'ailleurs   en  faisant  disparaître 

le  radical  •  y%  ij-\  +  2xy  (£-\  —  y*  =  0 ,    ou  bien 

(  ~-j  +  2  -  { -— J  — 1  =  0,  et  sous  cette  forme,  le  der- 
nier terme  —  1 ,  montre  encore  qu'en  chaque  point  passent 
deux  courbes  qtii  s'y  coupent  à  angle  droit. 

2?  Soient  deul  paraboles  de  sens  contraires ,  ayant  Tune 
el  l'autre  l'axe  et  le  foyer  voulus ,  et  se  coupant  en  M  ;  leurs 
tangentes  en  M  coupant  respectivement  Taxe  commun  en 
T  et  T'  aux  distances  FT  et  ÎT  du  foyer  commun  F,  on 
sait  que  FM  est  égaie  d'une  part  à  FT,  d'autre  pari  à  FT, 
par  suite  le  triangle  TMT  est  rectangle  en  M  ,  etc.  Ou  bien 
si  on  mène  par  le  point  commun  M  la  droite  A  A'  perpendi- 
culaire commune  aux  directrices  des  deux  paraboles,  les 


deux  tangentes  bissectrices,  comme  on  sait,  des  angles 
supplémentaires  adjacents  AMT,  A'MT  seront  perpendicu- 
laires entre  elles,  C.Q.F.D. 

III.  Généralement  soit  Ffr,^,  a)  ■.  A  one  famille  de 
courbes ,  pour  en  trouver  les  trajectoires  orthogonales ,  il 
faudra  manifestement  en  tirer ,  comme  dans  l'exemple  pré- 
cédent (  j-  )  d'abord  fonction  de  x,  y,  a.  Pais  seulement 
de  x ,  y;  soit  (  -j~j—Q(x,y);  pots  en  conclure  I  -j-  = 
: -,  équation  différentielle  des  trajectoires. 

Mais  si  de  F  [x  ,  y,  a)  un  ne  peut ,  on  ne  veut  pas  tirer 

explicitement  (-1-),  et  qu'on  soit  seulement  parvenu  à  la 

relation  non-résolue/Y  .r,  y,  (~fm)  )  =  ft.  >'  suffira  d'y 

remplacer  (-7-)  par  — —     — -,  pour  obtenir  l'équation 
\dx/  1^1 

Idx] 
dilTèreniielle  des  trajectoires    que   nous  désignerons  par 

'('■'.&))-•• 

Si  donc  il  arrive  qaef(x,y,  -—1  =  0,  qui  n'est  d'ail- 
leurs autre  chose  qnn  l'équation  différentielle  des  lignes 
données ,  soit  une  équation  inversement  réciproque  (*) ,  le 

changement  de  i  -j-  J  en  —  -         ,  fait  retomber  sur  cette 

neeessii  rement  relie  —  ,  en  d'iulres  termes  ,  celle  dont  les  ricinea  font  dem  i 
deux  le  produil— 1.  Lit  eaneièrn  propre»  de  ce>  êqullOM  sont etudici   dm 
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néme  équation,  et  la  famille  donnée  renferme  en  elle-même 
marne  cinkssus,  tes  trajectoires  orthogonales.  Ponr  en 
citer  nn  exemple  aussi  connu  que  remarquable  :  c'est  ce  qui 
a  lien  sur  une  surface  pour  ses  lignes  de  courbure. 

IV.  L'ellipse  rapportée  k  son  centre  et  à  ses  aies  a  pour 
équation  connue  a'y*-\-  b*x%  =a*b*  (5).  Si  l'on  y  suppose 
«i  et  b  indéterminés  sous  la  seule  condition  a*--  b*  =  c*  (6), 
elle  convient  alors  à  toutes  les  ellipses  confocales. 

En  on  point  ft^9derune  d'elles,  la  direction  de  la  tangente 

fdy\  b%x 

est  donnée  par  le  coefficient  différentiel  [  ~-  )  = r    (7). 

\dx/  ay 

L'élimination  de  a*  et  de  b%  entre  les  relations  (5) ,  (6)',  (7)  , 
donne  d'abord:  [r~* g]  [x+y  *]  +  c'  d£  =  0, 

puis  en  développant:  ^j  -C    y^x  (J-^^  (8). 

Équatûp  différentielle  des  ellipns  prç>po$ée$.  11  suffirait, 
comme  nous  lia  von»  remarqué  ci-dessus,  .d'y.  remplacer 

-y  par r  ,  pour  avoir  l'équation  différentielle  de  leurs 

dx  €IY 

dJc 
trajectoires  orthogonales  -f  mais  l'équation  (8)  étant  inverse- 
ment réciproque ,  convient  en  même  temps  et  aux  courbes 
proposées,  et  à  leurs  trajectoires  orthogonales.  Cependant 
femme  des  ellipses  confocales  ne  sauraient  se  rencontrer, 
il  est  aisé  d'apercevoir  qu'elles  ont  pour  trajectoires  ortho- 
gonales les  hyperboles  de  même  foyer.  (/'.  t.  III,  p.  425). 
En  effet,  ces  hyperboles  ont  pour  équation  collective: 
,h'}  «V-ftV^-  a'b\  Sous  la  condition  (6')  *'+£'=  <:', 

tdy  \        b%jc    * 
et  pour  coefficient  différentiel  •.  (?')  (  -—  j  =  — -.  Ces  trois 

rotations  (5'),  (b';,  (7r) ,  ne  différant  de  celles  (5),  (6),  (7), 
que  par  le  signe  de  b\  l'élimination  de  a"  et  de  —  b*  entre 

k\*.  nr.  M  un  tu.  1\.  20 


{*),  (tf)  et  (T)  donnera  comme  «41e  de  a'  et  de  A'  entre  (5) , 
(«},  (7) ,  la  relation  (8)  qui  est  ainsi  l'équation  drftsrentteJle 
DOM-aedlemeat  des  ellipses,  mail  pins  généralement  des 
coniques  confocales ,  et  ces  coniques  se  partagent  en  deas 
groupes ,  celui  des  ellipses ,  et  celai  des  hyperboles  qui  sont 
réciproquement  les  trajectoires  orthogonale*  te»  unes  des 
autres. 

Il  est  d'ailleurs  facile  de  justifier  celte  propriété  par  dea 
considérations  géométriques  comme  nous  l'avoua  lait  pour 
les  paraboles  ;  car  soient  F,  Fies  deux  foyers  communs, 
et  M  an  point  où  se  croisent  une  des  ellipses  et  une  des 
hyperboles ,  leurs  tangentes  en  M  étant  bissectrices  l'une  de 
l'angle  FMF',  l'antre  de  son  adjacent  supplémentaire ,  sont 
perpendiculaires  entre  elles,  C.Q.F.D. 

V.  En  représentant  par  /^J  et  \-£a ,  les  Tâlenrs  des 

coefficients  différentiels  respectifs  de  deas  eoarltes  en  no 
point  commun,  la  condition  connue  pour  qu'elles  se  cou- 
pent à  angle  droit,  est  que  (j^)  .  T§j|  +.1  =0-  Cette 

condition  se  retrouve  à  peu  près  sous  la  même  forme  dans 
un  système  de  coordonnées  polaires.  En  effet  soient  alors 
—  I ,  les  nouveaux  coefficients  différentiels  ;  les 


&HÏ] 


courbes  font  avec  le  rayon  vecteur  mené  an  point  commun 
des  angles  qui  ont  respectivement  pour  tangentes  trigono- 
metrtquea  t ~yr — t  *  —    ■  ^  •■■>  *t  ■'  l'on  «nt  que  ces 

courbes  soient  perpendiculaires  l'une  à  l'autre ,  l'nn  de  ces 
angles  doit  surpasser  l'autre  de  90*,  d'où  résulte,  comme 
en  coordonnées  rectangulaires ,  la  condition  rt-y  1  es  0,  ou 


Telle  est  donc  la  relation  générale  de  laquelle  on  peut 
tirer  l'équation  différentielle  en  coordonnées  polaires  des 
trajectoires  orthogonales,  une  fois  connu  le  coefficient 
différentiel  des  courbes  primitives  en  coordonnées  polaires. 
Si  l'on  a  seulement  l'équation  différentielle  des  courbes 

primitives:  F  [p,  »,  (-£•)  )  =  0,  il  suffit  d'y  remplacer 
(  ~  )  par -. — ,  pour  passera  celle  des  trajectoires,  et 

W 

si,  par  cette  transformation,  on   retombe  sur  l'équation 

Ftp,  *»,  j— !  j=0,  c'est  que,  comme  dans  le  cas  des 

coniques  confocales ,  le  système  de  courbes  proposé  ren- 
ferme en  lui-même  ses  trajectoires  orthogonales.  Pour  qu'il 


dy 

en  soit  ainsi,  il  fant  et  U  suffit  qne  toutes  les  valeurs  de  ~-, 

tirée  de  F  =  0,  fassent  deux  à  deux  un  produit  —  p\ 
Ainsi  les  paraboles  confocales  ont  pour  équation  collec- 

— P 
five   en  coordonnées   polaires:  o  = f—- ,  (9),    d'où 

\d»l       (coswdbl)1       cosw^t'      ^    ' 
par  suite  dans  leurs  trajectoires  orthogonales 

fdp  ~| —  ?  (cos  «  zh  1  ) psin<i>        . 
d»j               sm  w  rosw  qz  1 

et  cette  coïncidence  des  valeurs  de  |  —  I  avec  celles  de  f-j-  j 


démontre  encore  la  propriété  reconnue  ci-dessus  des  para- 
boles confocales.  On  remarquera  que  l'équation  polaire, 

habituelle  de  la   parabole  psi  p  =    — - ,  pane  qne 

1  —  COS  oi 


tlans  l'équation  (9) ,  on  oe  prend  qne  le  signe  inférieur,  ce 
qui  suffit  en  effet  à  donner  tonte  la  courbe,  pourvu  qu'on 
suive  toutes  les  valeurs  d'»  depuis  08  jusqu'à  360*;  mais  il 
faut  bien  se  garder  d'eu  agir  ainsi  dans  la  recherche  qui  nous 
occupe,  car  en  nu  conservant  que  le  signe  inférieur  dans  (9), 
on  n'aurait  aussi  que  le  signe  inférieur  dans  (10),  et  aussi 
dans  (11) ,  et  l'on  n'apercevrait  plus  la  coïncidence  de  ces 
dernières  formules. 

Noir..  La  question  des  trajectoire»  remonte  à  l'origine  des 
nouveaux  calculs ,  et  remplit  une  page  brillante  dans  l'his- 
toire de  la  science.  C'est  Jean  Bernoulli  qui  s'en  occupa  le 
premier,  et  imposa  à  ces  courbes  le  nom  qu'elles  ont  con- 
servé. 11  a  été  amené  à  ce  genre  de  méditations  par  la  théorie 
des  ondes  lumineuses  de  Huyghens.  Il  est  à  remarquer  que, 
de  nos  jours ,  la  physique  de  la  chaleur  a  donné  lieu  a  d'im- 
portants théorèmes  sur  les  surfaces  trajectoires.  On  connaît 
la  vive  et  instructive  polémique  que  cette  matière  a  excitée 
dans  la  noble  famille ,  gloire  de  l'Helvélic  ;  ces  froissements 
d'amour-propre  ont  fait  sortir  des  étincelles  de  génie  qui 
nons  éclairent  encore  aujourd'hui.  Le  grand  Leibnilz  entra 
dans  la  lice  cl  découvrît  la  différentiation  sous  le  signe  de 
curva  m  curtxtm ,  vrai  prodrome  du  calcul  des  variations. 
Ayant  en  vue  ces  discussions,  Leibnitz  écrit  à  Jean  Bernoulli, 
de  Hanovre ,  en  date  du  21  mars  1694  :  ■  Quanto  pauciores 
Kunt  solidîe  scientiœ  cultures,  co raagis  inter  seamicosesse 
convenit.  Sunt  toi  alii ,  quos  appello  mercenarios  inliltcris, 
qui  nihil  agerent',  nisi  vel  nécessitais,  vclpravis  cupidi- 
talibus  impcllerenlur.  Hos  inter  se  conflictari  sinamus 
{Comm.  epist.,  t.  II,  p.  5).»  Djns  un  autre  endroit  il  lui  écrit  : 
■  Sed  vide  sterilescere  hoc  evum  in  omni  pêne  gênera  doc- 
trine ,  et  quanlo  majora  habenl  subsidia  studio» ,  eo  inagis 
■ignaviam  invalescerc  (ibid.  p.  97)  ;  •  aperçu  très-fin ,  obser- 
vation juste  et  toujours  vraie.  Tm. 
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NOTE 
Sur  la  nature  des  racines  d'une  équation  trinôme  quelconque. 


répétiteur  à  l'École  polytechnique  ;\>. 


On  sait  que  l'on  appelle  équation  trinôme ,  tonte  éqaatioo 
telle  qne 

xm + p*% + q  =  o. 

En  explicitant  toutes  les  formes  qui  peuvent  se  présenter  eu 
égard  aux  degrés  de  parité  des  exposants  m  et»,  et  aux 
de^  et  de  q ,  on  aura  les  seize  types  suivants  : 

aT  -pjf'  +  q  =  0, 
J?'*  +px?t+'+  q  =  0, 

— /u^+^0, 

+  px**  +  q  =  0f 

— p*m  +q  =  o, 


(t) 

(3) 

(5) 

(7) 

« 

(H) 

(13)  jc^h+/wc»,i+,+  q  =  0 , 

(15)  JC**+'—pxtn+,+  q  =  0, 


2)  jf*  +  /ix"  —  ^  =  o, 
4)     xm— /u:,m  — $r=0, 

6)  .rm  +/,«r-H"' —  q  =  <N 
8)  x,m  — px*11^—  £=0, 
0)  ^'fpj:"  —  q=  0, 
2)  .r»»*— ^^  _  q  =  0% 

4)  ^•^/fx»"*'— ?=0, 
6)  x%m+t— px'**'—  q  =  0. 


Or  l'équation  (1)  n'a  aucune  racine  réelle,  les  équa- 
(2) ,  (4) ,  (6) ,  (8),  ont  une  racine  réelle  positive  et  une 
réelle  négative ,  les  équations  (9)  et  (13),  zéro  racine 
positive  et  une  racine  négative ,  enGn  les  équations  (12)  et 
(14) ,  une  racine  positive  et  zéro  négative;  ou  peut  donc  se 
bornera  considérer  les  équations  (3) ,  (5) ,  (7),  (10) ,  (11), 


,')  V.t.ll,p.33|. 


Tm. 
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(15),  (16);  d'un  autre  côté ,  l'équation  (3)  a  autant  de  racine» 
négatives  que  de  racines  positives ,  l'équation  (5)  n'a  pas  de 
racines  positives,  et  a  autant  de  racines  négatives  que  l'é- 
quation [7)  en  a  de  positives  ;  l'équation  (7)  n'a  pas  déracines 
négatives,  l'équation  (10)  a  une  racine  positive,  et  autant 
de  négatives  que  l' équation  (11)  en  ade  positives;  l'équa- 
tion (11)  a  une  racine  négative,  l'équation  (15)  une  racine 
négative,  enfin  l'équation  (15)  a  une  racine  positive  et  au- 
tant de  racines  négatives  que  l'équation  (15)  a  de  racines 
positives.  Tout  se  réduit  donc  en  définitive,  k  savoir  déter- 
miner le  nombre  des  racines  positives  des  équation*  (î)  (7), 
(11),  (15),  os  en  général  de  l'équation 

xm  ~px'-\-  q  =  0. 
Ce  nombre  est  zéro  ou  9,  d'après  le  théorème  de  Descaries  -, 
pour  qu'il  soit  a,  il  faut  et  il  suffit  qu'une  certaine  valeur 
réelle  de  x  rende 

xm— px"  -f  ?  <0 ,    ou    q<x"{p  —  x"-*). 
Or,  pour  que  cette  inégalité  subsiste  pour  une  certaine 
valeur  de  x,  il  faut  et  il  suffit  qu'elle  ait  lieu  pour  la  valeur 
de  x  qui  rend  x*  {p  —  x"'*)  maximum ,  valeur  qui  doit 
vérifier  l'égalité  connue 

m— m    ___  _  . 

— — r       =p  —  x  -, 


£>f 


portant  dans  l'inégalité  ci-dessus,  on  trouve  pour  la  condi- 
tion qui  exprime  que  l'équation  a  deux  racines  réelles. 
positives  : 


f 


05-.r<(=')' 


l'inégalité  n'excluant  pas  légalité. 

La  condition  pour  que  l'équation  n'ait  pas  de  racines  po- 
sitives est  an  contraire  : 


(£T  >  £')"• 


Eokr  dans  son  calcul  différentiel  est  arrivé  aux  mêmes 
résultats  en  se  basant  sur  le  théorème  de  Rolle.  {CaputXll, 
$  310.) 


sus  u 
DECOMPOSITION  DES  FRACTIONS  RATIONNELLES. 


f 

professeur   à   Strasbourg. 


Cette  question  faisant  partie  du  programmé  d'admission  i 
l'École  Polytechnique ,  il  ne  sera  pas  hors  de  propos  d'indi- 
f    qner  In  méthode  que  j'emploie  à  mon  cours  d'analyse  infini- 
tésimale. 

fx 
I.  Soit""—  la  fraction, /r  étant  de  degré  moindre  que 

Fx ,  et  premier  avec  lui  :  soit  x  —  a  un  facteur  simple  de 
Fx*(x — *)fx.  Jeposex  =  d  +  z,  et  j'ai  : 

Fx        zfla  +  z)**     f       ,      ,     ,   *a  „    .      1" 


Divisant  i/b+a/\»+...  par  fa-j-sç'a-p-  .  les  ternies  rcs-  _. 
tant  dans  l'ordre  où  ils  se  trouvent,  on  a  pour  premier  9 


aû*taggaa±si  aytntp0Qr  (Mmtz:  ^ 

F.r       ya.a  "^  siji«.(f  (a  +  B) 

On  prouve  comme  à  l'ordinaire  que  <p<i=FV*  ;  donc  non* 
Mon  une  première  fraction  partielle  =-  .  -—■&-  ,— —  • 
Le  reste,  encore  comme  à  l'ordinaire,  en  tant  qu'il  s'agit  de 
facteurs  simples  de  F*-. 

II.  Passons  aux  facteurs  multiples,  et  soit  Fx=(.r— a)".^, 
je  pose  encore  x  =  a  +  a,  et  j'ai: 

/.r  =  /«  +  i/^+... 
Fj:  a"  [ta+sy'* +  ...]' 
Or  ou  n'a  qu'il  diviser  encore _/ii+zyïn-...,  par  f«+3^'a+... 
et  s'arrêter  au  terme  en  z"~',  an  quotient ,  ce  quotient  sera 
delà  forme  A,+  A,z-(- *,!'+...+ Ab_.b*"'.  Quant  au  reste, 
siF.restdedegrém,/j:de  degré  m — 2,  dans  notre  divi- 
sion le  diviseur  <p  (a+  s)  est  do  degré  m — m,  le  dividende  du 
degré  m-  -3,  le  quotient  du  degré  h— I,  le  reste  sera  donc 
au  plus  du  degré  m  —  1  ;  soit  R>".  Ce  reste  qui  renferme 
évidemment  s"  pour  facteur ,  de  sorte  que  R  est  du  degré 
m — n,  —  i  ;  on  aura  ; 

./£  =  A,  +  A.5-r-.,.  +  A._»-'  R 


=  3  +  3K  +  -  +  -f  + 


T(«  +  sj* 


cl  de  ltt  fraction  proposée ,  nous  avons  extrait  les  m  fractions 

partielles  ; '■ — =,.  .    — — - ,   plus  la  fraction  — ,   dont 

1  (x  -«/"        x—a  r-*' 
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le  numérateur  est  du  degré  m —  n  —  1 ,  et  le  dénominateur 
est  du  degré  m  —  n  ;  elle  est  donc  de  même  nature  que  la 
proposée. 

III.  Pour  montrer  que  celte  méthode  est  éminemment 
pratique ,  je  prends  • 

/x  _  3.r4—  1 1  j:3+  1  lx'—  i  bx •  +  5 

F\r~~      (x— !)»(*+ 1)*  (x— 3)  "' 

je  pose  x  =  1  +  s,  et  je  trouve  : 

fx  _  —  4  —  8s—  g'+a'+Sa* 

Fr~~      s*(z+2n*— D 

Je  divise  le  numérateur  par  (z+2)a  (z— 1  )=  — 4+3z,-f-s5, 
voici  l'opération,  poussée  jusqu'au  terme  en  z*  au  quotient  •. 

_4_8z— z'-|-zM-3z*      — 4  +  3»*+*' 
1"  reste  —  8z  —  4z'+  3z4  1  +  2z  + 

2*  reste  —  4za—  6z*+  s4 

3*  reste  —  6z8—  <?z4—  s5 

Donc 

fx_  __l+2z+zJ  6z*  +  2z*+  z& 

Fx  ~~  z8  —  z8(z+2)'(z  — î) 

—  I4.-H4.I_    6+2z+z' 


„> 


Z  (»+2)-(8-1)" 


Actuellement  au  lieu  de  revenir  à  ~- ,  pour  en  extraire 

bx 

les   autres   fractions,    il   est   plus   simple   d'opérer   sur 

6  +  22  +  sV=y>ir/po8es+2=<riCij>a./.(r-2)_ 


r*(^-3) 


;  je  divise  le  numérateur  par  — 3-f-^, 


l«rre#lc  fy+y 

2»  reste  y*. 


—  3+.T 

—  2  -j-Oj 


rr  ,,. ...  t  , 


(x-1)'  '   {x—  i)'    '   x  — i   '   (*+</       .r  — 2 
Ou  pourrait,  de  la  division  Beale,  déduira  nne  formula 
générale  poor  le   numérateur  de  (x  —  a)""";  mais   dam 
chaque  cas,  la  division  est  préférable. 

Note.  L'intégration  des  fractions  algébriques  rationnelles 
par  la  décomposition  en  fractions  partielles  est  due  à  Jean 
Bernoulli  (Yoy .  Op.  omnia ,  1. 1 ,  p.  393) ,  mais  la  méthode 
généralement  adoptée  pour  obtenir  les  coefficients  à  l'aide 
de  dérivations  est  d'Euler.  Le  procédé  par  la  division  a  été 
proposé  par  divers,  entre  autres  par  un  anonyme ,  dans  le 
journal  de  Gergonne,  t.  X,  p.  255,  et  par  le  professeur 
Dirksen,  journal  de  Grelle,  1. 1,  p.  53  ;  on  possède  aussi  (ta 
procédés  combinatoires.  {Voir  Cancny,  cours  d'Analyse, 
en.  XI,  p.  365).  Tm. 


NOTE 

Sur  une  propriété  des  courbes  du  second  degré. 


PAR  M.  OBAVrOM . 

dn  collège  9*int-Lnni»  («l»Ha  de  M.  VINCENT], 


Le  produit  des  distances  des  deux  foyers  d'une  ellipse  i 
une  tangente  quelconque  est  égal  au  carré  du  demi-petit 

axe. 


Si  on  abaisse  des  perpendiculaires  FP,  F'P'  (fig.  25) ,  sur 
uoe  tangente  à  l'ellipse,  les  pieds  P,  F,  de  ces  perpendicu- 
laires se  trouvent  sur  la  circonférence  décrite  sur  le  grand 
axe  AB  comme  diamètre.  Gela  étant ,  joignons  PO  et  prolon- 
geons OP  et  FF'  jusqu'à  leur  rencontre  en  N. 

Les  triangles  OFP,  OFTf  sont  égaux  comme  ayant  un 
côté  égal  OF=OF  adjacent  à  2  angles  égaux  POF=NOF, 
OFP=  OFN,  donc  ils  sont  égaux  ;  donc  ON  =  OP,  et  par 
suite  le  point  N  est  sur  l'ellipse  ;  de  plus  F'N=FP,  et  par 
conséquent  on  aura  : 

FP.FP^FTJ.F'Fs  AF'.FB=  (a— c)  [a+c)  =za'—c*=b\ 

en  désignant  le  demi  grand  axe  par  a,  le  demi  petit  axe 
par  6,  et  la  demi-excentricité  par  c. 

Le  théorème  est  absolument  le  même  pour  lbyperbole ,  et 
on  le  démontre  d'une  manière  semblable. 

Je  dis  qu'on  aura  FP.F'P'=6'  (fig.  26).  En  effet  le  cercle 
décrit  sur  l'axe  transféra,  comme  diamètre,  contiennes 
projections  des  foyers  sur  toutes  les  tangentes  ;  comme  les 
points  P,  F.  Joignons  OP,  et  prolongeons  cette  ligne  jusqu'à 
sa  reooontre  en  un  point  R  avec  la  ligne  F'F,  les  9  triangles 
POF,ROF  sont  égaux  comme  ayant  un  côté  égalOF=*OF 
adjacent  à  deux  angles  égaux,  savoir  :  OFP  =  OFR  et 
FOP=FOR.  DoncOR»OP,  et  le  point  R  est  situé  sur  le 
cercle  ;  de  plus  FP ■=  F'R  ;  donc 

FP.FF  =  FR.FR. 

Mais  si  on  abaisse  du  foyer  la  perpendiculaire  FQ,  sur 
l'asymptote y  le  point  Q  appartiendra  au  cercle,  et  la  ligne 
FQ  lui  sera  tangente  en  ce  point,  et  comme  cette  perpendi- 
culaire est  égale  au  demi  petit  axe  b> 

FPFP'  =  FR.FF=:/)\ 


RECHERCHES 

Sur  l'enveloppe  de  la  corde  d'une  section  conique,  t 
point  de  son  plan,  sous  un  angle  constant. 

PAR  X.  BaUTOM  (»■  CHAMP   , 

Ingénieur  des  non  la  tl  eh»uii*es, 


Le  traité  des  propriétés  projectîves  des  figures,  renferme 
plusieurs  beaux  théorèmes  sur  la  corde  d'une  section  conique, 
qui  est  Tue  d'un  point  de  son  plan  sons  un  angle  donné.  Le 
savant  auteur  de  ce  livre  si  remarquable  y  a  réuni  font  ee 
que  l'on  sait  là-dessus ,  tant  par  ses  propres  recherches,  que 
par  celles  de  ses  devanciers.  II  a  démontré  que  l'enveloppe 
est  une  section  conique  ;  l'angle  sous-tendu  étant  quelconque, 
lorsque  le  sommet  est  sur  la  courbe  ou  à  l'un  des  foyers ,  et 
l'angle  étant  droit,  lorsque  le  sommet  occupe  une  position 
quelconque.  Enfin ,  dans  le  cas  où  la  courbe  se  réduit  à  deux 
droites ,  le  théorème  a  lieu  quelles  que  soient  la  grandeur  de 
l'angle  et  la  situation  du  sommet. 

Aucun  de  ces  cas  n'offre  une  solution  générale  de  la  ques- 
tion. Aussi  M.  Terquem  exprime-t-il  (t.  III ,  p.  134}  le  désir 
que  ces  recherches  soient  complétées.  C'esfce  que  j'ai  essayé, 
ainsi  qu'on  va  le  voir. 

1.— Avant  d'entrer  en  matière,  j'énoncerai  deux  lemmas. 

1"  Il  est  toujours  possible  de  couper  une  surface  conique 
du  second  ordre ,  de  manière  que  la  section  projetée  sur  on 
plan  donné,  soit  une  circonférence  de  cercle. 

2"  La  projection  dn  sommet  du  cône  sur  le  même  plan, 
lorsqu'elle  tombe  au  centre  de  la  circonférence ,  est  un  foyer 
de  ta  section  faite  dans  le  cône  parce  plan. 
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Les  démonstrations  ne  présentent  aucune  difficulté  ;  je  me 
borne  aux  énoncés  cr-dessus ,  prévenant  d'ailleurs  qu'il  s'agît 
uniquement  de  projections  orthogonales  dans  cet  article. 

2.  —  Gela  posé,  d'un  point  pris  arbitrairement  sur  la  per- 
pendiculaire au  plan  de  la  courbe  donnée ,  qui  a  pour  pied  le 
point  fixe  d'où  la  corde  est  vue  sous  un  angle  constant,  comme 
sommet,  avec  cette  ligne  pour  base ,  concevons  que  l'on  dé- 
crive une  surface  conique.  Le  plan  qoi  passe  continuellement 
par  le  sommet  et  par  la  corde  mobile  enveloppe  une  autre 
surface  conique  du  même  sommet  que  la  première  ;  cette 
nouvelle  surface  sera  du  second  degré ,  si  l'enveloppe  courbe 
qui  loi  sert  de  base  est  une  section  conique.  De  plus ,  si  Ton 
mène  un  plan  qui  coupe  à  la  fois  les  dettx  surfaces ,  la  pro- 
jection de  l'une  des  courbes  obtenues  sera  l'enveloppe  des 
cordes  de  la  projection  de  l'autre,  vues  du  point  fixe  sous 
l'angle  donné.  Or  il  est  toujours  possible  de  faire  en  sorte 
que  cette  seconde  projection  soit  une  circonférence  de 
cercle,  donc  il  suffit  de  considérer  la  corde  mobile  dans  le 
cercle. 

3.  —  Lorsque  la  bissectrice  de  l'angle  passe  par  le  centre 
de  ce  cercle,  on  a  immédiatement  sur  cette  droite,  deux 
points  de  l'enveloppe;  ce  sont  évidemment  les  extrémités 
d'un  axe  de  symétrie.  Je  prends  cet  axe  pour  ligne  des  ab- 
scisses ,  le  point  fixe  pour  origine ,  ce  qui  donne  l'équation 
aux  coordonnées  rectangulaires  du  cercle  : 

dans  laquelle  c  et  r  sont  la  distance  du  point  fixe  au  centre, 
et  le  rayon.  Soit  <p  l'angle  mobile ,  et  a  =  tang.  £  <p,  les  points 
de  l'enveloppe  situés  sur  l'axe,  auront  pour  abscisses  les  ra- 
cines de  l'équation  (1),  après  que  l'on  y  aura  fait  y  =ax.  Par 
cette  substitution  elle  devient  : 

(t  -f  <0  x*  —  2cx  —  (r*  —  c')=0.  (2) 


Je  snppoee,  pour  fixer  les  idées,  que  l'origtaMesl  4ms  l'inté- 
rieor  du  cercle,  c'est-à-dire que  l'on  «  r>c.  L'équation  delà 
conique  enveloppe,  si  c'est  nneconîqae,serado»cdek  forme: 

A^+(l+^)^— 2cx-(^-O«0»      (3) 
A  étant  on  coetHcientà  déterminer. 

Pour  en  connaître  la  râleur,  «menons  la  bissectrice  ds 
l'angle  mobile  à  coïncider  arec  l'axe  des  y.  Dans  cette  posi- 
tion, il  est  aisé  de  vérifier  que  le  point  de  l'en? stoppe  est  sar 
l'axe  des  y,  ce  qui  s'accorde  avec  la  supposition  que  celle 
courbe  est  «ne  section  conique.  Mais  cette  induction  serait 
trompeuje,  c'est  ce  que  Je  rais  faire  voir. 

La  valeur  de  A  s'obtient  sans  difficulté.  Oti  trouve  parmi 
calent  très-simple  : 

Aj    i     •%    i     ■    ■»  ■ •■■■■'. 

r  — ■  C  i    ;  -    ♦  . 

et  en  pommant  *"  le  carré  da  demi-axe  parallèle  my%  an  a  : 

*'=   ^-  (*) 

r  — c 

D'un  autre  côté,  si  Ton  détermine  b\  de  manière  que  la 

tangente  parallèle  à  Taxe  des  x  soit  sous-tendue  par  l'angle 
donné,  on  arrive  à  l'équation  : 

6*  (l-j-a*)-^  (|4-a7_4cV]  +  a'>-*  =0,)      (5) 

à  laquelle  il  faut  que  la  valeur  (4)  de  b*  satisfasse ,  si  l'enve- 
loppe est  réellement  une  section  conique.  Or  la  substitution 
de  cette  valeur  conduit  à  l'équation  de  condition 

.•\4 


^-^ihS-^     « 


u+*9v 

C'est  de  là  qu'on  tirera  toutes  les  solutions  de  la  question , 
le  calcul  ayant  été  fait  de  manière  à  n'en  écarter  aucune. 

*.  —  On  satisfait  à  l'équation  ci-dessus ,  1° en  posant  c*=0. 
Alors  l'enveloppe  est  une  circonférence  de  cercle,  mais  aussi 
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le  sommet  deVangle ,  d'après  le  deuxième  lemme  indiqué 
au  commencement  de  cet  article ,  est  au  foyer  de  la  courbe 
donnée  :  c'est  un  des  cas  traités  par  M.  Poncelet. 

2*  En  faisant  c*  =  r'.  Le  sommet  de  l'angle  est  sur  la 
courbe,  c'est  encore  un  cas  déjà  connu. 

3*  a  ssO  satisfait  à  la  question ,  c'est  évident,  car  cette  hy- 
pothèse rend  nul  l'angle  mobile ,  et  l'enveloppe  n'est  autre 
chose  que  la  courbe  proposée. 

V  En  égalant  à  zéro  le  facteur  1  —  *,  on  obtient  encore 
l'un  des  cas  traités  par  M.  Poncelet,  savoir  celui  où  l'angle 
est  droit.  L'enveloppe  est  une  circonférence,  ou  une  section 
conique  dans  le  cas  général. 

5. —  Lorsque  la  section  conique  proposée  se  réduit  à  deux 
droites,  l'enveloppe  est,  comme  on  sait,  une  section  conique. 
Mais  alors  il  est  impossible  de  couper  le  cône  suivant  une 
direction ,  telle  que  la  section  se  projette  sur  la  base  suivant 
on  cercle.  Aussi  ce  cas  échappe-t-il  à  l'analyse  qui  précède , 
mais  on  a  des  démonstrations  directes  qui  ne  laissent  rien  à 
désirer  du  côté  de  la  simplicité. 

6. —  Ce  qui  vient  d'être  dit  suppose  une  restriction,  savoir  . 
que  le  point  flxe  est  dans  l'intérieur  de  la  circonférence. 
S'il  en  était  autrement,  la  courbe  pourrait  n'être  pas  fermée, 
et  la  question  est  de  savoir  si  elle  peut  être  une  parabole  ou 
une  hyperbole;  il  faudrait  pour  cela  qu'on  eût  1  -f-  *  =  0. 
Ce  qui  ne  saurait  être  ;  ou  A  <  0  :  d'où  résulterait  pour  61 
une  valeur  négative,  or  l'équation  finale  obtenue  ci-dessus 
est  indépendante  du  signe  de  b\  donc  elle  comprend  tous  les 
cas  sans  exception. 

7. —  La  conclusion  de  tout  ceci ,  c'est  que  les  cas  dans  les- 
quels on  savait  jusqu'à  présent  que  la  corde  d'une  section 
conique ,  qui  est  vue  d'un  point  de  son  plan  sous  un  angle 
constant ,  enveloppe  une  autre  section  conique,  sont  les  seuls 
possibles. 


THEOREMES  ET  PROBLEMES 

Sur  let  centra  de»  conique*. 
I  v.  9.  «m.  : 


XI.  Théorème.  Le  lieu  da  centre  d'une  conique  qui  passe 
par  quatre  points  donnés  est  une  conique. 

Démonstration.  Conservons  les  mêmes  données  cl  la  même 
notation  du  problème  I  (p.  260)  et  soient  *?,y\  les  coor- 
données da  quatrième  point  D;  remplaçant  x  et  y  dans 
l'équation  (1)  par  x  et  y,  et  considérant  t,  u  comme  les 
coordonnées  courantes  du  centre ,  on  a  l'équation  do  lien 
cherché  ;  ordonnant  par  rapport  à  (  et  à  «,  it  Tient  : 

aa^'—BlM*  —  fcc>W  +  V(r— ?K+  )  (3) 

+ux'(2py-qx>+pq)+ty{-lqx'—p/+pq)—pqx'y=0.\ 

Il  est  facile  de  vérifier  que  la  courbe  passe  par  les  neuf 
points  suivants  :  savoir,  les  six  milieux  des  quatre  cotés  da 
quadrilatère  ABCD  et  des  deux  diagonales  AD,  BG  et  par  les 
trois  points  d'intersection  des  cotés  opposés  AB,  CD  ;  AC.CI) 
ci  des  deux  diagonales  AD,  BCet  c'est  ce  qu'on  peut  prévoir  à 
priori  ;  puisque  les  calés  opposés  et  les  deux  diagonales  sont 
trois  coniques  passant  par  les  quatre  points  donnés,  et  les  in- 
tersections respectives  sonlles  centres  de  ces  coniques.  11  s'en- 
suit aussi  que  le  centre  de  la  conique  est  le  point  de  moyenne 
dislance  des  quatre  sommets  A,  B,  C,  D  du  quadrilatère. 

Calculons  les  éléments  de  la  courbe.  On  a  sans  aucune  dif- 
ficulté :  m=  J6j?y  {py'-^-qx' — pq);  ce  qui  détermine  l'es- 
pèce de  la  courbe  ;  si  le  point  D  est  dans  l'intérieur  do 
triangle  ARC  nu  dans  les  angles  opposés  à  A,  R,  C  ,  m  est 
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aégatif  cl  le  lieu  est  une  ellipse  ;  ce  qui  est  d'ailleurs  évident  ; 
car,  dans  ce  cas,  on  ne  peut  faire  passer  une  parabole  par 
les  quatre  points  ;  par  conséquent,  aucun  centre  ne  peut  être 
à  l'infini  ;  dans  toute  autre  posîlioii  du  point  D ,  le  lieu  est 
une  hyperbole  et  ue  peut  jamais  ôlre  une  parabole  ;  en  effet 
pour  que  Ton  ait  m=  0,  il  faut  que  D  se  trouve  sur  l'un  des 
trois  côtés  du  triangle  ABC  ;  alors  les  coniques  qui  passent 
pàt  les  quatre  points  se  réduisent  à  des  systèmes  de  droites 

*  =  4 Jry  {x>  +  p)  (prf  +  qx'-pq) , 
Il  »  4 X'ï  (/  +  q)  [pï  +  qx  -  pq) , 

n = *y  [(%?r'-  q^+pq)  m*—py+pq)  spqx'q9] , 

JX  =  *tx»+y— px'—  qy  -f  fc^/cos?],  (tome  I,  p.  489). 

Calcul  de  L ,  on  a  : 

AA*+  BAtf-f-  C*+  WW+/HEA+  /»'F  =  uiL,  (t.  I,  p.  490). 

Rea)pk$aat  ces  lettres  par  leitrs  valeurs ,  il  Tient ,  toutes 
réductions  faites  *. 

+  *V  -|>)  [  (*'  +  pY  -  2  {/'  +  ?)  ]  J. 

Ofoertxrôon.  Il  suffit  que  l'un  des  quatre  facteurs  de  L  de- 
vienne nul,  pour  que  L  soit  zéro  ;  alors  le  centre  devient  une 
droite  cm  bien  le  Heu  est  impossible. 

ltemarqut  1.  Soient  0  et  (X  les  centres  des  deux  coniques 
circonscrites  au  quadrilatère  AI3CD  ;  si  Ton  cherche  le  lien 
géométrique  du  point  M  de  rencontre  et  deux  diaiiètres 
OM,  CM,  tels  que  leurs  conjugués  respectifs  soient  paral- 
lèles, on  trouve  facilement  que  ce  lieu  est  une  conique.  Les 
Milieux  des  quatre  côtés  et  des  deux  diagonales  du  quadrila- 
tère saat  évidemment  sur  cette  conique  ;  elle  se  ceafond 
donc  aVec  la  conique ,  lieu  des  centres  >  mais  elle  subsiste 
même  lorsque  deux  points  d'intersection  des  deux  coniques 
données,  eu  même  les  quatre ,  deviennent  imaginaires. 

ANN.  bl  M\THÉM.    IV  2t 


I 
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La  droite  deyant  être  tangente,  l'on  a  : 
1<C—  iden  +  /e*  +  mf'+  Zfdf+ifek  =  0 ,  (t.  II ,  p.  108), 

or 

w»=F  —  *C,  *  =  Bf—  2C/>,  k'=C(Bp—  Sy), 

l=rq\   /=<?/>',  n  =  Çpq,   L  =  C  (C/>*  —  Bpq  +  q')  , 

B=^^,    C=îî.?îi=i,    (p.  261). 

Remplaçant  les  lettres  /,  f ,  m  ,  B,  C  par  leurs  Yaleurs,  on 
obtient  une  équation  du  quatrième  degré  en  /  etu. 

X1Y.  Théorème.  Le  lieu  du  centre  d'une  conique  passant 
par  deux  points  donnés  et  touchant  une  droite  donnée  en  un 
point  donné,  est  une  conique. 

Démonstration.  Conservons  même  notation  que  dans  le 
théorème  précédent  et  supposons  que  la  droite  donnée  passe 
par  l'origine  qui  est  alors  un  point  double  ou  de  contact  ; 
il  suffit  de  faire  /=0,  et  Ton  a  /Vf  —  *den  +  le*  =  0 , 
ou  C>«P  —  2Cpqde+  jV  =  0,  d'où Cpd—qe  =  0  ;  ou  bien 
pdu  (2ii  — q)  —  qet  (2/  —  p)= 0  ;  équation  d'une  conique , 
passant  par  l'origine,  ce  qui  doit  être ,  puisque  les  axes  for- 
ment uu  système  conique,  qui  satisfait  à  la  question  ;  donc 
I  origine  est  un  centre. 

XV.  Le  lieu  du  centre  d'une  conique  touchant  trois  droites 
données,  et  passant  par  un  point  donné,  est  une  parabole. 

Démonstration-  Mêmes  données  et  même  notation  qu'au 
problème  VII  (p.  264),  et  de  plus  x',y  coordonnées  du  point  ; 
il  suffit  de  considérer  dans  l'équation  que  donne  la  solution  de 
ce  problème,  t  et  u  comme  les  coordonnées  courantes  du 
centre,  et  de  remplacer  x  o\y  par  x'  ci  y'  ;  le  lieu  cherché  a 
pour  équation  (/y—  m/j'-f 2an'jr'-}-2m>r-f/i'1— 2/i'jt>'=0; 
équation  d'une  parabole. 

XVI.  Is  lieu  du  rentre  d'une  conique  louchant  quatre 
droites  données ,  est  une  droite. 


Anima  ,  déterminer  les  coordonnées  du  centre  cl  une  équa- 
tion de  la  courbe. 

Solution.  Conservons  la  notation  du  théorème  XI  et 
soient  «*",y  les  coordonnées  du  cinquième  point;  outre  l'équa- 
tion (3)  entre  les  coordonnées  du  centre,  on  aura  une  seconde 
équation ,  entre  les  mêmes  inconnues,  en  changeant  od  et  y 
m  x"  eiy  ;  l'élimination  de  u ,  donne  une  équation  en  t  du 
quatrième  degré ,  d'où  il  suffit  de  connaître  les  deux  pre- 
miers termes  Mf4+N/"-|-otc  •>  el  €CS  coefficients  sont 
connus  {voir  t-   II,  p.  35);  la  somme  des  quatre  racines 

«t  —  —  ;  or  les  deux  lignes  représentées  par  ces  deux  équa- 

lions  ont  trois  points  en  commun ,  savoir  •  les  milieux  de 
Ali,  AC ,  BC  ;  l'équation  en  /  o  donc  trois  racines  égales , 

l'une  à  zéro  et  les  deux  autres  à  -,  la  somme  des  trois  racines 

est  égale  à  p  ;  donc  la  quatrième  racine  ou  l'abscisse  du 

N 
centre  est  —  —  — /?  -,  on  trouvera  par  des  considérations  sem- 

M 

blables,  l'ordonnée  du  centre;  connaissant  les  coordonnées  du 
contre,  le  problème  1  Tait  connaître  l'équation  de  la  courbe; 
pour  qu'elle  soit  une  parabole ,  il  faut  et  il  suffit  qu'on  ait 
M  =  0  ;  on  sait  que  M  est  le  même  pour  l'équation  du  qua- 
trième degré  soit  en  u  soit  en  /. 

Autrement  :  prenons  l'équation  de  la  conique  passant  par 
trois  points  (problème  I,  |>.  261)  ;  remplaçant  x  et  y  successi- 
vement par  x\  y  et  x",  y  ;  on  obtient  deux  équations  du 
premier  degré  entre  B  et  C  ;  elles  donnent  : 

BP  =y*'{x'—P)  iy  —  y)-.yx>'{j[>'—p)  (y-q)y 

cp  ~  y  y  [q  (*'  -  *")  +  xy  -  *y '] , 

P  =  *>*»[nyn-y)+y*!'-*?y]\ 

quantités  faciles  à  construire. 
L'équation  de  la  tangente  a  l'origine  est  7,v4-  C/».r  =  0; 
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H ,  angle  horaire  au  cadran , 

O,  angle  horaire  à  l'équatour, 

L,  la  latitude. 

La  formule  générale  rapportée  plu»  haut  donne,  pour 

l'angle  horaire  au  cadran  horiiontal  :  langH  =  sinLtangO. 

AB 
Dans  le  triangle   rectangle  CAB,  on  a  —,  =  tangH, 

AB  =  AC.IangH. 
En  substituant  dans  cette  équation  la  valeur  de  tangH, 
donnée  par  la  formule  générale,  on  a  AB=AC$inLtangO. 
Enfin  dans  le  triangle  rectangle  CDE,  on  a 

DE 

—  =cotangH,  DE  =  CD.  coiang  H  , 
CD 

__  1  1  cotangO        trk      . 

coUngH  = -= .  =  — .    V     =cotOcoscc.  L. 

°  tangH    langOsinL       ain  L 


LETTRE  DE  M.  GUILMW. 

M.  le  rédacteur , 

Votre  dernier  uuméro  contient  (p.  257)  une  lettre  qui  a 
dû  être  remarquée  pour  la  forme ,  si  ce  n'est  pour  le  fonds. 
Je  voua  aérai  très-obligé  d'insérer  une  dernière  réponse. 

11  m'a  semblé  que  M.  Catalan  démontrait  trop  longuement 
une  proposition  d'algèbre  élémentaire ,  j'ai  cru  utile  aux 
élèves  d'en  indiquer  une  démonstration  plus  simple.  Celle 
démonstration ,  H.  Catalan  ne  Ta  pas  comprise  ;  cependant , 
il  parait  l'avoir  étudiée  avec  tant  de  bonne  volonté,  que  je 
me  fais  un  plaisir  de  lui  venir  en  aide. 

Il  s'agit  de  celte  proposition  :  une  fraction  continue  pé- 
riodique «4-7       i 

'+£  +  ! 

'    a  -+-  etc., 


-î^s""—    ^ 


est  égale  à  l'une  dei  racine*' #«*« 

degré  à  coefficients  rationnels.      , ■  ■    ■  ■ ■» :< •** •."    --^    " 

Soit  jt  /a  eaJeur  de  la  fraction  continue  prapom.  Pour 
dèMKmtntr  fc  pMflMtttw,  en  éerto:  ■•--•- 


, 

.     .   1 

,  1.  .        .   t  ■■  ■ 

1      1 

•       ■                  «» 

à          1 

i  a  ■                                                         •«••»    >JK 
'           A 

Il  ■ .    • 

■  •  p 

t       * 

/        1 

■»ii  i  !■    ■■ 

e+- 

■  j     f   !■■■ 


Cette  égalité  est  rigouremirat  vraie  ;  c'est  ce  que  j'ai  voûta 

.  *..''"'  '•..      "i."■,.,.-,,    ".] .  .  jiii.ïïT .  »  ■  • 

démontrer,  le  poses 

....../•  ■  •  ■  ...  «       i     -       i     .      ;      .    ,      • 

en  appelant^  fe'Mlar.  de  la  fraplion  continue 

•  '  ■  -  ■  -        -  r  ■■.-  !- 


r.'iïi 


T'-v* 


qui  commence  à  J»  dtu&ièm* 

Je  suppose  qu'ayant  formé  consécutivement  les  réduit» 
de  x  et  de  y ,  en  nombre  aussi  grand  que  l'on  voudra,  os 
compare  deux  à  deux  les  réduites  de  même  rang  dans  les 

deux  calculs  ;  on  Ita  trouvera  cooartaîtimeiit  égales.  One  de 

o 
ces  réduites  ^ ,  différera  de  jc  et  dej^  dans  Je  même  sens, 

d'une  quantité  moindre  que       ;  mais  —  peut  détenir  so»i 

petit  que  Ton  voudra  ;  donc  xtiy  sont  égaux. 

J'ai  ensuite  démontré  tous  les  théorèmes  qu'avait  démos- 
trés  M.  Catalan. 

Je  crains  d'avoir  répondu  trop  sérieusement  à  cette  lettre. 
Je  ne  dirai  rien  de  la  finesse  des  plaisanteries ,  de  l'urbt- 
nité  du  stjle;  je  m'en  rapporte,  à  cet  égard,  au  jugement 
de  vos  lecteurs. 

Agréez ,  Monsieur  le  rédacteur,  l'assurance 
de  me»  sentiments  les  plus  dévoués. 

À.  Gdilmui. 
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SOLUTION  DU  PROBLÈME 
proposé  pour  la  composition  du  concours  d'agrégation  en  1 843. 

PAR  M.  A.  BBUBBRBIR8  , 

Professeur  tu  collège  de  Nantes,  licencie  es  sciences  physiques 

et  mathématiques. 


Trouver  l'équation  des  surfaces  telles  que  si,  par  un  point 
donné ,  on  mène  une  perpendiculaire  au  plan  tangent,  le 
rectangle  construit  sur  cette  perpendiculaire  et  sur  la  portion 
de  la  normale  comprise  entre  le  point  de  contact  et  un  plan 
fixe  mené  par  le  point  donné,  soit  équivalent  au  carré  de  la 
distance  du  point  donné  au  point  de  contact. 

Solution.  Je  prends  le  point  fixe  pour  origine  des  coordon- 
nées, et  le  plan  fixe  pour  celui  des  XY,  et  comme  les  équations 
do  plan  langent  et  de  la  normale  sont  : 

(1)  *'  —  %=p{j?—x)  +  q{y'— y), 

!x'  —  x  =  — p  (z' —  z) , 
y-y  =  -q[z'-Z), 

les  équations  de  la  perpendiculaire  abaissée  de  l'origine  sur 
le  plan  tangent  seront  : 

(3)  |    X--/'Z'' 

Le  carré  de  la  distance  de  l'origine  au  plan  tangent  sera 
d'après  les  formules  connues  - 

W  t+ï+f  ' 

Le  carré  de  la  portion  de  la  normale  comprise  entre  le 
point  de  contact  et  le  plan  des  XY  sera  . 

(5;  o«  =  (1  +/>'  +  q%) -s" 

ÀW».   DE  MATHtM.   IV.  ^2 


-  315- 

intégrer  Pp  +  Qq  =  R,  il  faut  poser  —  =  -^=-^,  ce 

qui  donne  trois  équations  simultanées  dont  l'une  est  une 
conséquence  des  deux  autres;  qu'on  intègre  ensuite  les  deux 
plus  simples,  ce  qui  donne  deux  intégrales  avec  deux  con- 
stantes arbitraires  ;  qu'on  regarde  ensuite  une  de  ces  con- 
stantes comme  une  fonction  arbitraire  de  l'autre,  remplaçant 
ensuite  dans  le  résultat  les  constantes  par  leurs  valeurs  en 
fonctions  des  variables  déduites  des  équations  intégrales. 

Nous  allons  donc  appliquer  ce  procédé  aux  équations  (8) 
M(9) 

Soit  d'abord  l'équation  (8)  : 

D  après  la  méthode  nous  poserons  : 

dx       dy  zdz 


*     y        *%+y 

Intégrant  la  première, 

dx       dy 

—        , 

•'        y 

on  a  : 

hy  =  Lcx  ; 

d'Où  : 

(10)  y  =  cx. 

Intégrons  actuellement  la  deuxième 

dx  zdz 

après  avoir  mis  pour  y  sa  valeur  précédente,  ce  qui  donne  : 

dx  zdz 

~x~  =  ~  (1  +cV" 
d'où  on  tire  : 

\\  -f-  c)xdx  =  —  zdz. 
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iToù  oo  tire  : 

&dx  +  (1  +  O  afdx  =  zxdz. 

Pour  l'intégrer,  je  pote  z*  =  t,  d'où  zdz  =  tdt.  Substituant 
jii 


d'où  on  tire  : 


2tdx  +  (1  +  c*)x'dx  =  1  xdt , 


4 

dt tdx  =  2(i-\-c)xdx, 

x 


ce  qui  est  une  équation  différentielle  linéaire  du  premier 
ordre  avec  un  deuxième  membre  ,  or  on  sait  que  l'intégrale 
et  toute  équation  de  la  (orme  : 

dy  +  Vydx  =  Qdx 

Appliquant  à  l'équation  différentielle  précédente ,  on  a  : 
/  =  s1  =  e^*** I  rW*** 2 (1  +  f) xdx  +  C  |  ; 
co  bien  en  remarquant  que  l'on  a  par  l'intégration  : 

«  =  e      =  (c     j    =  jt, 

ïintégrale  précédente  devient  : 

Z^rizX4!    f  2(1  +  0  jr-Vx+C  1. 
Intégrant  une  seconde  fois,  il  vient  : 

«i  bien 
<*  encore  . 

z'+c\ra+.ra  =  c'.r<. 


Remplaçant  ex  par  sa  valeur  y ,  . 

(13)        ^+y+x»=±*<y. 

Posant  C'=x  »(c)  et  remplaçant  C  et  C  par  taire  valeurs  (ffj 
et  (12),  on  a  : 

(14)  »-+r1+^='*4f(0 

Telle  est  l'équation  de  la  deuxième  famille  da  surface»  fi 
répondent  à  la  question. 

Y  - 

On  voit  facilement  que  puisque  c  =  -,  on  pourrait  k  3 
mettre  «tu»  k  forme  : 

Cherchons  actuellement  le  mode  de  génération  le  phi 
simple  des  deux  familles  de  surfaces  représentées  par  \m .: 
équations. 

Et  commençons  d'abord  par  l'équation 


(12) 


*+•  +  *-,(*) 


Posons  j?  +y  -\-z'=b,  y=zax  et  b  =  «  (a) ,  et  l'équa- 
tion (12)  représentera  la  surface  engendrée  par  le  grand 
cercle  d'intersection  d'une  sphère  ayant  son  centre  à  l'origine 

et  pour  rayon  {/b  avec  un  plan  passant  par  l'axe  des  »  et 
dont  la  trace  sur  le  plan  des  XY  aurait  pour  équation  jr=ax\ 
ce  grand  cercle  s'appuyant  dans  chacune  de  ses  positions  sur 
une  certaine  courbe  directrice  dont  les  équations  serviraient 
dans  chaque  cas  particulier  à  déterminer  la  forme  de  la  fonc- 
tion «  en  éliminant  x,  y ,  z  entre  les  équations  de  cette 
courbe  et  celles  de  la  sphère  el  du  plan  en  question ,  puis- 
qu'on obtiendrait  ainsi  une  relation  déterminée  entre  a  et  b. 
Ainsi  les  surfaces  de  la  famille  représentée  par  l'équation  (12) 
peuvent  être  considérées  comme  étant  engendrées  par  os 


j 
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cercle  variable  de  rayon ,  ayant  son  centre  fixe,  tournant  au- 
tour d'un  aïe  passant  par  ce  centre ,  et  s'appuyant  constam- 
ment sur  une  courbe  donnée.  ' 

Si  dans  l'équation  (14)  précédente , 


C14Î  *' 4^"  +  *' =  *<?(£), 


oo  pose  x*  -\-yk  -f  z*  =  bxA ,  y  =  <wr,  on  arrivera  par  un 
raisonnement  semblable  à  conclure  que  : 

Les  surfaces  de  la  famille  représentée  par  l'équation  (14) 
peuvent  être  engendrées  par  une  courbe  plane  du  quatrième 
degré,  dont  le  centre  est  fixe,  et  qui  tourne  autour  d'une 
droite  passant  par  ce  centre ,  et  s'appuyant  constamment  sur 
tue  courbe  donnée. 

La  courbe  du  quatrième  degré ,  qui  sert  de  génératrice,  a 
une  équation  de  la  forme 

(15)  x1 -f  za  =  cr4. 
On  en  tire  pour  la  valeur  de  z  en  x  : 

(16)  z=±x\/cix%—  l=±:x\/(cx  +  i)(cx-i). 

D  après  l'équation  (15)  on  voit  qu'elle  a  son  centre  à  l'ori- 
gine ;  ensuite  l'équation  (1 6)  montre  que  son  cenlrcestun  point 
isolé  de  la  courbe ,  puisque  pour  x  =  0 ,  z  =  0  et  que  pour 

x  compris  entre  -  et les  valeurs  de  z  sont  imaginaires. 

On  voit  aussi  que  les  sommets  sont  donnés  par  x  =  -  et 

x  = ,  de  façon  que  la  courbe  a  un  axe  dont  la  gran- 

deur  est  -  =  2m,  et  l'équation  de  la  courbe  a  la  forme 
c 

fi  7)  »ia  (jc1  +  z1)  =  Jtr\ 
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Donc  jt  est  le  côté  do  carré  dont  la  diagonale  serait  le  eôté  du 
triangle  équilatéral  inscrit  dans  on  cercle  de  rayon  égal  à  m. 

Il  sera  d'ailleurs  facile  de  construire  géométriquement  au- 
tant de  points  qu'on  voudra  de  la  courbe  en  prenant  une 
quatrième  proportionnelle  au  demi-axe,  l'abscisse  et  le  côté 
du  triangle  rectangle  dont  l'hypotbénuse  est  l'abscisse  et 
l'autre  côté  de  l'angle  droit  le  demi-axe,  ce  qu'indique 
l'équation  (18).  On  trouvera  ainsi  que  la  courbe  a  à  peu  prés 
la  forme  suivante  [fig.  35). 

L'espèce  de  surface  donnée  par  Tune  des  équations  (12)  ou 
(14)  variera  selon  la  forme  de  la  directrice.  On  pourra  d'ail- 
leurs prendre  pour  celle-ci  la  trace  que  la  surface  laisse 
sur  le  plan  des  XY. 

En  coupant  ces  surfaces  par  des  plans  parallèles  au  plan 
des  XY ,  on  aura  des  courbes  de  formes  très-variées. 

Dans  le  cas  particulier  où  la  directrice  de  la  surface  repré- 
sentée par  l'équation  (12)  est  un  cercle ,  la  surface  devient 
une  sphère  sur  laquelle  la  propriété  se  vérifie  immédiate- 
ment, vu  que  les  trois  longueurs  se  confondent  avec  le 
rayon  (14). 

En  éliminant  la  fonction  arbitraire  ?  à  l'aide  de  la  méthode 
connue  d'élimination  des  fonctions  arbitraires,  l'équation  (12) 
donnera  l'équation  (8;  et  l'équation  (14)  donnera  l'équation 
(9)  ;  ce  qui  doit  être. 

L'équation  (14) ,  dans  le  cas  où  la  directrice  est  un  cercle, 
donne  une  surface  de  révolution  autour  de  l'axe  des  z,  qui  n'a 
qu'une  nappe  d'après  la  forme  de  la  génératrice,  et  l'équation 
de  la  surface  devient  : 

r  représentant  le  rayon  du  cercle. 
Dans  ce  cas ,  les  trois  distances  £ ,  <?',  #'  sont  dans  la  section 
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donnés  ;  prenons  ce  foyer  pour  origine  et  les  axes  rectangu- 
laires; soient  y,  d\  y,  .r";  y",  jc*"  les  coordonnées  des 
points  A,  B,  C;  l'équation  cherchée  est 

^  +  *")  (**+**—  ml)=(lfy+kx-   i)\  (v.  t.  II ,  p.  427), 

i  laquelle  on  peut  donner  la  forme  ^'+xa=(l^-+-Nj:+P)1i 
taisons  y  +  *"  =  X\  y+  .r"J  =  i*",  y '"+  *""=  r"*  ;  on 
obtient  ces  trois  équations 

BV+N*'+P=rf 
My  +  Nx"  +  P  =  r", 
My+N.r'"+P  =  r", 

nous  supprimons  le  double  signe  de  r  qu'il  faut  toujours 
supposer.  Les  formules  de  Cramer  donneront 

^  _  r  [y"-/l  +  ^[y  -y"]  +  ^  [y  -y] 

Q 

Q 

Q  =  yjr-yjtr  -yw+yw+y*1  —y*?1. 

Observation.  V  y^'—a/y^  est  le  double  de  Faire  du 

triangle  FAB,etc.;  Q  est  le  double  de  Faire  du  tHangle  AHC 

.         §        ,  D      r.FBC  +  r'.FAC  +  ^'FAB 

de  sorte  qu  on  aP= ■ — — - — ,  quantité 

ABli 

facile  à  construire,  ainsi  que  M  et  N. 
Observation.  2°  L'équation  de  la  courbe  est 

y(1— M')— 2MNxj+xa(l  -N*) - âPMr-aPNx— P'=0.  (t } 

Les  fonctions  élémentaires  de  la  courbe  sont  (t.  I ,  p.  489} 

/»=  KM'+N'-I), 
*  =  —  iPIS, 


K=  — 4PM, 
l  =  W  =  (\ 

«  =  0, 
L  =  4P'. 
Ainsi  pour  que  la  courbe  soit  une  ellipse ,  il  faut  que  l'un 
ailM<i>N;  pour  l'hyperbole  M,  +  N,>li  pour  la 
parabole  M'  -(-  Pi"  =  1 . 
Obiervation.  3"  Passons  aux  coordonnées  polaires,  soit 
x1  =  r'cosip',  y  =  r'sin  ?',  x"  =  r"oosip".  y"  =  r'sin  f", 
x"'  =  r"'  cos*"',  y"!  =  /"sin?"', 
il  vient 
PQ=A'^/-'"[sin{T"-ï"')+«n(f,"-f,J  +  «n^-T")], 

Q  =  rV'sin  (?'—?")  +/->"'sin{î"'— T')+  r'V'sinfo."—  f") , 
MQ  =  ^cos  f'  [r"'-^T  4-W'cos  JV-r1*]  +W"cos  •/V— »*]» 
NQ  =  r'sin?'[r''— W"]+f"sin?"[r"— ^-J-ysinif^— »^1- 
Si  l'on  prend  la  droite  r*  pour  aie  des  .r  ,  alors  T'  =  0  ;  et 
les  valeurs  de  M ,  H ,  P,  Q  sont  entièrement  déterminées  par 
les  cotés  cl  les  diagonales ,  les  angles,  et  l'aire  du  quadri- 
latère FABC. 

—  P 

Observation.  4°  L'ordonnée  à  l'origine  est  —  — -,  l'équa- 
tion de  la  directrice  est  My  -\-  N x  -f-  P  =  0 ,  la  distance  de 
l'extrémité  de  l'ordonnée  à  l'origine,  à  la  directrice  est 


,  donc  i/M*  +  N"  =  -  ;  c  est  l'ext«n- 


(M±l)  ^M-+N* 

tricité  et  a  le  -  aie  focal  ;  la  distance  du  foyer  a  la  directrice 


est 

VM"+KV 

donc 

;     b 

1  a 

Km 

'  +  !»■ 

c 

i  de  M  P 

c  =. 

PKM'+N 

=  1/1 

— M'- 

-H", 

>=[, 

{Voir  Roguet,  1. 

i,P. 

137) 
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_  sin  (y W)  +  sin  y- y1)  +  sin  (fW) 
*  -  dnf — ^      »in  (?'"-?')   ,    riiXf-TT 

r'  "•"  r"  +  >' 

Ob$ervation.  5°  Ce  problème  est  très- important  en  Astro- 
nomie. Connaissant  trois  observations  d'une  planète ,  rap- 
portée au  plan  de  son  orbite,  on  peut  déterminer  les  éléments 
géométriques  de  l'orbite.  (Voir  Lcntbéric,  Ann.  de  Gergonne, 
t.  XV11 ,  p.  366  ) 

XX.  Problème.  Connaissant  quatre  points  d'une  conique, 
trouver  le  lieu  des  foyers. 

SohUion.  Adoptons  les  mêmes  données  et  les  mêmes  nota- 
tions qu'au  problème  1  (p.  260)  ;  et  supposons  qu'il  s'agisse 
de  l'équation  d'une  conique  passant  par  trois  points,  et  dont 
le  centre  a  pour  coordonnées  /,  a  ;  l'équation  (1  )  (p.  261  ),  sera 
celle  de  la  courbe. 

Calculons  les  éléments  de  cette  courbe  ;  on  aura 

m  =  (2a  —  q)  (2*  —p)  (pq  —  2pu  —  2qt) , 

k=mt,  k'=mu,  l  =  q%t%  (2t— p)\  V  =  p*u*(2u—q)% 

n  =  pqtu  (2/  —  p)  (2a  —  q) , 

L  =  tu  (2t  —p)  (2a—  q)  (pq  —  >2pu  —  2qt)  (pq  —pu  —  qt), 

N  =  t  (2/— p)  -f  a  (2a  —  q)  —  (2t—p)  (2u  —q)  C0S7  ; 

désignant  par  a  et  p  les  coordonnées  du  foyer,  on  aura 

2(A—  C)(«~0(P-i*)  +  (*— 0'[B-8Cco!i7]+  1 
-f  (p-tt)'(2Acos7  —  B)=0  (t.  II,  p.  429),        f     (  ] 

«'[(?— a)'cos7+(a-0(P—  a)]=2L(2Ccos7  —  B) ,  (2) 
A  =  1(2/— p),  B=  —  (2a—  y)  (21—  p),  C  =  a(2a—  q). 

Mais  la  conique  devant  passer  par  un  quatrième  point , 
ayant  pour  coordonnées  jc\  y,  on  a  encore  entre  a  et  /,  cette 
équation 

'(2/—  p)y-(2u-q)[2l—  p)jc'y  +  u(2u—q)x»-   \ 

—  qt(lt—p)y—pu(;2u  —  q)  x  =0.  )    ^ 
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Gette  équation  est  du  quatrième  degré  en  u  et  /  ;  donc 
l'étimination  des  deux  variables  *  est  entre  les  trois  variables 
peot  donner  une  équation  entre  «  et  p  du  128e  degré. 

XXIII.  Problème.  Connaissant  un  point  d'une  conique, 
une  tangente  avec  le  point  de  contact  et  le  foyer,  trouver 
une  équation  de  cette  conique. 

Solution.  Soit  x\  y  les  coordonnées  rectangulaires  du 
point  ;  d(jr — y")-\-e(x —  x")  =  0,  l'équation  de  la  tangente 
/'  et  x"  sont  les  coordonnées  du  point  de  contact  ;  l'origine 
est  au  foyer  ;  on  a  les  mêmes  équations  que  pour  le  pro- 
blème XXI  ;  dans  la  dernière  équation ,  il  faut  remplacer 
/par  —  dy"—  ex". 

XXIV.  Problème.  Connaissant  deux  points  d'une  conique , 
one  tangente  avec  le  point  de  contact,  trouver  le  lieu  des 
loyers. 

Solution.  La  même  que  pour  le  problème  XXII;  il  faut 
remplacer  /"par  —  dy' —  ex". 

XXV.  Problème.  Connaissant  un  point  d'une  conique,  deux 
tangentes  et  le  foyer,  trouver  une  équation  de  cette  conique. 

Solution.  Soient  dy  -f  ex  +/=  0 ,  d'y  -f  éx  +f  =  0 , 
les  équations  des  tangentes  ;  axes  rectangulaires  ;  origine  au 
foyer  i  on  a  pour  déterminer  M,  N,  P  les  trois  équations 

My+Nx'+P  =  r,  (1) 

PV+e')  —  2P/"(rfM  +  <?N)  +/* (W  +  N'-  1)  =  0 ,  (2) 
P  (rf*—  O  —  2P/'  (dM  +  e'N)  +mr  (M*+  Na—  1  )  =  0.  (3) 

On  parvient  par  élimination  à  une  équation  en  P  du  qua- 
trième degré. 

XXVI.  Problème.  Connaissant  deux  points  d'une  conique 

et  deux  tangentes,  trouver  le  lieu  des  foyers. 
Solution.  On  obtient  la  solution  au  moyen  de  l'équation  (2) 

de  la  page  2263. 
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des  chiffra  successivement  supprimés  au  diviseur  total.  Soit  D 
le  diviseur  total ,  d  son  chiffre  de  droite  ;  posons 


D     =0,10  +  4, 

D,     =  D,10  +  dt,  d%  chiflte  de  droite  de  D,  , 


0) 


D*-i=D»40+rf*,  dn,....  D^t, 

D*-!  =  DJO  +  di ,  #/<,....  Di-i, 

soit  D<  le  dernier  diviseur.  On  a 

D  =  Di10i  +  */i_ilO*-1  +...+dm\0+dt. 

Ce  que  j'écrirai  sous  forme  plus  abrégée,  ainsi 

D  =  MO*  +  (44-i...  <efjf  (2) 

didi-x...  étant  des  chiffres  écrits  dans  le  système  de  numé- 
ration. J'emploierai  cette  manière  d'écrire,  en  y  ajoutant 
les  parenthèses. 

Soit  C,  le  chiffre  que  fournit  au  quotient  le  diviseur  D„ 
r  D 

(k Di. 

Les  produits  qui  n'ont  pas  été  retranchés  du  dividende , 
sont  les  suivants  : 

Celui  de  Ct  par  dx ,  et  comme  G,  est  le  chiffre  de  rang  i  \ 
au  quotient,  ce  produit  vaut  G,  X  dt\&-\ 

celui  de  G.  par  («)  qui  vaut  G.  x  («)  10*-», 

enfin  celui  de C«  par  (44-s...  dt),  valant  C*  x(*A-i...^J. 

J'appelle  S  la  somme  de  ces  produits,  et  j'ai 

S=C-x4ia*-I+C,X(4rfi)10<-«4-...+C.X(44-.|. ..«).  (3) 

Soit  R,  le  reste  fourni  par  le  diviseur  tronqué  D, ,  reste 
qui  est  le  dividende  de  Dt. 

Ri  le  reste  fourni  par  le  diviseur  Dt  ; 

Ri  suivi  des  chiffres  négliges  au  dividende,  formule  reste 

Amm   wk  MatiKh.  IV.  23 
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D«^t+  */*+!  +  dn  — k  ;  continuant  ainsi,  on  aura  Ri  =D, -f- 
dt  +  £/1+I  +  ...  +  dn—k  <  21), ,  d'après  (6).  Ainsi 

R=(DH-* +...+  <*»— *)10«+(fli...fl1)<2D.       (7) 

Gomme  d'ailleurs  S<D ,  le  quotient  est  approché  à  moins 
de  deux  unités  prés  ;  je  dis  qu'il  l'est  en  moins  ;  car  en  vertu 
de  ce  que  S  <  10*  (di  +  ...  +  <), 

R  —  S >(D,  —  dn-t  — . . .  —  dt  —  k)  1 0*  +  (ai. . .  at) , 


et  comme  k<diin^  et  que  Di       */*  -j-  ....+*/»  +  ...  +  rff1 

R —  S  est  >  0.  Donc  il  s'ensuit  qu'en  admettant  pour  Cn , 
le  quotient  10,  a*  qui  augmentera  le  chiffre  précédent  d'une 
unité ,  et  faisant  C^i  =  . . .  =  Ci  =  0 ,  on  a  encore  le  quo- 
tient à  une  unité  près ,  mais  on  ne  sait  s'il  est  en  plus  ou 
en  moins. 


QUESTIONS. 

1°  Une  parabole  assujettie  à  rester  constamment  tangente  à 
deux  droites  rectangulaires  fixes,  son  foyer  glissant  constam- 
ment sur  une  circonférence  dont  le  centre  est  à  l'intersection 
des  deux  axes.  On  demande  le  lieu  des  sommets  ; 

2*  Une  droite  de  longueur  constante  glisse  sur  deux  axes 
rectangulaires.  Lieu  des  intersections  successives  de  cette  droite 
avec  elle-même; 

3°  Un  cercle  roule  intérieurement  sur  une  circonférence  de 
rayon  quatre  fois  plus  grand.  Lieu  d'un  point  de  celle-ci. 

Prouver  que  ces  trois  lieux  sont  identiques. 

tAE    K.    HJSPAL, 

é  1ère  de  l'École  normale. 

1°  Soit  F  (/!</.  30) ,  le  foyer  dans  une  position  particulière 


■  • 


(a  f$)  ;  j'abaisse  sur  les  ara,  les  perpendiculaires  FC,  FBe< 
la  ligna  BC  sera  la  tangente  an  sommet  de  la  parabole.  I* 
perpendiculaire  PO  abaissée  sur  cette  droite,  donnera  le 
point  Opoor  le  sommet  ;  les  équations  de  GB  et  de  OF  sont 

(i)        <CB)        «r+P*=«P, 

(3)         déplus         a*  +  p*=r", 

r  est  le  rayon  dn  cercle  donné. 
Des  dans  premières  on  tire 

?  =  &??,     *=&+£; 
donc  en  substituant  dans  l'équation  du  cercle ,  il  vient 

/+*•  =  ,-*, 

pour  le  lieu  cherché. 

8°  Soit  AB  (fig.  31)  ,  la  droite  de  longueur  constante  r, 
l'équation  de  AB  est  ici 

(*)  oy+$x  =  a6. 

Si  la  droite  prend  une  position  un  peu  différente,  a  par 
exemple  s'accroît,  et  p  diminue  d'une  quantité  infiniment 
petite ,  soient  d*  et  —  rfp  ces  quantités ,  l'équation  de  la 
droite  défient 

ap  +  d*.y+$x+d$.j:  =  *$  +  àdp+$d*+ **-<$, 

simplifiant  cette  équation  au  moyen  de  l'équation  (4) ,  et 
négligeant  l'mfiniment  petit  du  second  ordre,  l'équation 
devient 

da.y+  dp.  x  =  adZ  -f-  pda , 

d'où 

<*?  =  P  -r 
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oo  a  d'ailleurs 

(5)  ••+?  =  #', 

foi  devient  aussi 

Simplifiant  encore  à  l'aide  de  l'équation  (5),  et  supprimant 
les  infiniment  petits  du  second  ordre ,  il  vient 

-H-W-.,     î-î- 

Eliminant  -j-  entre  les  deux  dernières  équations,  il  vient, 
toote  réduction  faite 

(6)  fr-*x  =  F— «\ 

et  il  ne  s'agit  plus  que  d'éliminer  a  et  p  entre  les  équa- 
tions (4) ,  (5)  et  (6) ,  qui  ne  sont  autres  que  les  équations  (1), 
9)  et  (4} ,  et  qui  par  conséquent  donneront  le  même  lien 

3*  Soit  OAB  {fig.  32)  un  cercle  ;  CVM  un  autre  tangent 
intérieurement,  et  de  rayon  quatre  fois  moindre;  soit  A 
l'origine  du  mouvement,  et  V  le  point  du  lieu ,  on  aura  arc 
CV  =  arcCA,  donc  CDV  =  4COA. 

Menons  la  ligne  du  centre  OMDC ,  CV,  et  MV  perpendi- 
culaire, évidemment  sur  CV,  et  coupant  les  axes  en  Q  et 
en  P.  Le  triangle  CMV,  inscrit  dans  le  cercle  D  montre  que 

MD  =  DV  =  DC, 
tac 

CDV  =  2DMV, 
il  suit  de  là  que 

DMV  =  2COA  =  COA  +  MDV , 


donc 


MDV  =  COA , 
MO=MP; 


v.-"E'i"" 


mais  MO  =  MC,       donc       MP  =  MC, 

et  le  triangle  OPO  est  rectangle. 

On  voit  aisément  que  les  triangles  QPO  et  OOP  sont  égaux, 
donc  la  figure  OGPQ  est  on  rectangle,  et  le  point  V  est  la„ 
projection  dn  sommet  G  sur  la  diagonale  QP,  ce  qui  montre 
évidematqnt  que  ee  Heu  rentre  dan»  le  premier.  Atari  les 
trois  lieux  n'en  font  qu'on  seul  dont  l'équation  eat 

A  ±  JL 

y*  +  *<  =  r\ 

Occupons-nous  maintenant  de  discuter  l'équation',  et  de 
construire  la  courbe  {fig.  33).  En  la  résolvant  par  rapport 
ky%  on  a 

lia  courbe  est  donc  symétrique,  par  rapport  à  Taxe  des  y9 
on  joit  aussi  qu'elle  Test  par  rapport  à  Faxe  des  xr  car 
l'équation  est  symétrique,  en  x  et  eay.  La  courbe  ae  com- 
pose donc  de  quatre  parties  Igales  dans  les  quatre  angles; 

pour         ■  x=0,     y—ry 

à  mesure  que  x  croit ,  y  décroît  sans  cesse ,  et  enfin 

pour  x  =  r9     ^==0, 

si  on  prend  le  coefficient  angulaire 

x 

On  voit  qu'il  est  toujours  négatif,  nul  poor4r  =  0,  infini 
pour  y  =  r ,  donc  la  courbe  est  tangente  aax  axes  en  A  et 
en  B  ;  de  plos  il  n'y  a  pas  de  point  d'inflexion,  car  à  partir 
de  x  =  r,  y  =  0 ,  tang  a  croît  indéfiniment  depuis  0  jusqu'à 
—  oo  ,  en  restant  s?ns  cesse  négative. 

Si  on  mène  la  bissectrice  OG  de  l'angle  des  axes ,  il  est 
facile  de  voir  que  le  point  M  où  elle  rencontre  la  courbe, 
est  le  milieu  du  rayon  OG. 


tang«=-y/£. 
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L'équation  de  la  tangente  est 

soit  faît^  =  0,  pour  avoir  la  distance  de  l'origine  au  pied 
de  la  tangente  sur  Taxe  des  x ,  on  a 

y  iVj/  =  f/y*  -  &s.x\ 

x  =  x1  V"  +*  =  ^  (r^  — x'5)  +  o:'=  x1*  r\ 
donc 

x%  =  Sx1 , 
on  aurait  de  même 

y  =  ry , 

donc 

Ainsi  la  partie  de  la  tangente  comprise  entre  les  axes  est 
constamment  égale  au  rayon  du  cercle  circonscrit  comme 
nous  le  savions  déjà. 

La  valeur  x%  =  r*x\  nous  montre  que  cette  courbe  peut 
servir  à  résoudre  le  problème  des  deux  moyennes  propor- 
tionnelles ,  car  soient  les  proportions 

r  :  x::  x:  a, 

x:u  ::  u  :  x\ 

on  en  tire 

ru  =  j:%  U*  =  xx1 \ 
d'où 

x3  =  r*x\  ul  =  x'*r. 

On  voit  donc  que  x  se  trouve  ainsi  connu  ;  si  on  construit 
une  courbe  ayant  pour  génératrice  la  droite  r,  qu'on  lui 
mène  une  tangente  par  le  point  dont  l'abscisse  est  x,  la 
distance  comprise  entre  le  centre  et  le  pied  de  la  tangente , 
sur  l'axe  des  x ,  sera  l'une  des  moyennes  proportionnelles. 
Dès  lors  l'autre  peut  s  obtenir  très-aisément. 
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donc  la  longueur  du  périmètre  totale  sera  quadruple  ou  égale 
à  6  fois  le  rayon  du  cercle  proposé. 

mrf 

Le  quart  de  circonférence  BGA  a  pour  mesure  •— • ,  et  cette 

quantité  est  plus  grande  que  — ,  car  on  a  n  >  3 ,  donc  Tare 

de  courbe  BMA  est  un  peu  moins  convexe  que  celui  du 
cercle  BGA  (*). 


tt 


LIEU  DES  INTERSECTIONS  SUCCESSIVES 

des  ellipses  ayant  un  diamètre  donné  de  grandeur  et  de  position 
et  son  conjugué  donné  de  grandeur  seulement. 


élé?e  en  spéciales. 


Soit  AB  =  2<z  [fig.  29)  le  diamètre  donné  de  grandeur  et 
de  position ,  COC'  =  2b  son  conjugué  dans  une  des  diverses 
positions  qu'il  peut  prendre.  Nous  choisirons  pour  axe  des  x 
le  diamètre  AB ,  et  pour  axe  des  y  la  perpendiculaire  élevée 
au  point  O  à  ce  diamètre.  De  cette  manière  le  lieu  que  nous 
obtiendrons  devant  être  symétrique  par  rapport  aux  deux 
axes,  Téquation  qui  le  représente  ne  contiendra  que  les 
puissances  paires  des  deux  variables. 

L'équation  de  l'ellipse  qui  passe  par  les  points  A,  B,  C,  C, 
et  qui  a  le  point  O  pour  contre,  est  de  k  forme  : 

(1)  A.r'  +  Ilrr  +  C.r'-1=0. 

Nous  allons  déterminer  les  coefficients  A,  B ,  C  pour  une  po- 
sition particulière  du  diamètre  CC. 

{')  Voir  tome  I,  pag<»  ans  cl  tome  H  ,  page  r«2. 


Posons  t«ngBOC=m.  Soient  de  plus  x,y  les  coorilonnées 
du, point  C. 

Si  dans  l'équation  (1)  on  fait.r  =  0,  x  —  u,ouohticnt  : 

Ca'  — 1=0,         d'où         C  =  — . 

Par  un  point  quelconque  K  de  CG'  menons  une  parallèle  a 
AB,  en  désignant  par  I  et  H  les  points  où  cette  droite  ren- 
contre l'ellipse,  on  aura  IK  — KH.  L'équation  de  la  droite 
HIS  élant  de  la  forme  y  =  K ,  si  dans  l'équation  de  l'ellipse 
nous  faisons  y  =  K ,  l'équation 

AA'+Bij+C*'  — 1=0, 

donnera  les  abscisses  des  points  d'intersection  de  la  droite 
et  de  l'ellipse.  Les  coordonnées  du  point  K  satisfaisant  à 

l'équation  y  =  mx  de  la  droite  CC,  on  a  KS  =  — .  Or  KS  est 

la  demi-somme  des  racines  de  l'équation  précédente  ;  donc 

*  B*  2 

—  =  —  ■-=,  cl  en  remplaçant  G  par  sa  valeur,  H  =  —  -j— . 

En  faisant  y  —  mx  dans  l'équation  de  l'ellipse,  on  a  : 


Am'  +  Biu-j-C  Am'-j-liw*  +  C" 

Substituant  ces  valeurs  dans  la  relation  x'-\-y'=b',  puis 
remplaçants  cl  C  par  leurs  valeurs,  on  tirera  la  valeur  de  A  : 


L'équation  de  l'ellipse  devient  donc  - 

(2)     («y  +  *V  —  a%tt)m*  -  Wxym  +  {a1  +  b*)y'=  0. 

Si  actuellement  nous  donnons  à  l'angle  HOC  un  certain 
accroissement,  la  laripentc  tic  cet  angle  aura  une  certaine 
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râleur  i» + h ,  et  l'équation  de  l'ellipse  dans  cette  nouvelle 
position  sera  .- 

(ay+  A' x1—  a V)  {m  +  A)1—  *2b*xy(m  -f  &)+(*•+  b V  =0. 

Retranchant  de  cette  équation  l'équation  (2) ,  on  a ,  après 
avoir  divisé  par  h  ■ 

(3)  (ay  +  Va?  —  flV)  (2//i  +  A)  —  Wxy  =  0. 

Tons  les  couples  de  valeurs  de  x  et  de  y  qui  satisfont  à  la  fois 
à  r équation  (2)  et  (3)  donnent  les  coordonnées  des  points 
d'intersection  des  deux  ellipses. 
Si  l'on  suppose  h  =  0,  l'équation  (3)  se  réduit  à 

(4)  (fly  +  fc\r'  _  cttf)  m  —  h*ry  =  0  , 

et  les  valeurs  de  x  et  dey  qui  satisfont  aux  équations  (2)  et 
(4)  sont  les  coordonnées  des  points  d'intersection  des  deux 
ellipses  dans  deux  positions  consécutives  du  diamètre  CC.  Si 
donc  entre  ces  deux  équations  on  élimine  m,  on  aura  l'équa- 
tion du  lieu  géométrique  cherché,  puisque  l'équation  résul- 
tante donnera  les  coordonnées  des  points  d'intersection  des 
deux  ellipses  dans  deux  positions  consécutives  quelconques 
du  conjugué  du  diamètre  AB. 
Effectuant  l'élimination ,  on  a  : 

(*'+  V)y*  +  V*?  —  V  {a9  +  b*)  =  0  , 
équation  d'une  ellipse  dont  les  demi-axes  sont  b  et  l/V-f-fc1. 


DÉTERMINATION 
des  diviseurs  rationnels  du  second  degré. 


PAR  M.  DUaVIlLE, 

professeur  tu  collège  Saint-Louis. 


L'extrême  complication  des  calculs  nécessaires  pour  la 


—  Sil- 
dei  polynômes  Bm.|  et  B*  en  fonction  des  quantités  p  et  q. 
En  effet ,  considérons  les  équations  : 

(1)  Ba  =pBk-l+qBk-2+Ak       1 

(2)  Bk-i=pBh-2+qKk-3+Ah-i    p 

(3)  Bh*=:pBk-3+qBk-4+Ah-2    p'+q 

(4)  Bk.*=pBkni+qBh-s+Ate    p%+2pq 

Bk.i=pBk-s+qBk-*+Ak-A    p*+3p*q+q' 

p*+*p*q+3pq* 

m 

(A-l)    B'  =/>B.+?+À'  p^'+C^ip^q+Ch-tsP^'q 

(h)     B,=j+AI  /+C*.,f,p^+C*-2,^^1+C^.3^^î^ 

Multiplions  l'équation  (1)  par  1,  l'équation  (2)  par/?, 
l'équation  (3)  par  p*-\-q,  l'équation  (4)  par/?3 -\-2pq>  et 
ainsi  de  suite.  La  loi  de  ces  facteurs  est  évidente  ;  si  on  re- 
présente par  a  y  by  c  trois  facteurs  consécutifs,  le  dernier 
c  =  pb  +  aq.  On  pourrait ,  au  moyeu  du  triangle  de  Pascal , 
former  ces  facteurs.  Le  premier  terme  de  chaque  facteur  a 
F  unité  pour  coefficient,  les  coefficients  des  seconds  termes 
sont  la  suite  des  nombres  naturels ,  les  coefficients  des  troi- 
sièmes termes  sont  les  nombres  figurés  du  second  ordre , 
ceux  des  quatrièmes  termes  sont  les  nombres  figurés  du  troi- 
sième ordre  et  ainsi  de  suite.  En  général,  le  facteur  par 
lequel  on  devra  multiplier  l'équation  du  rang  K  sera   : 

/»+(*— i)«P     H -{ — qp  4  +  etc 

ou 


'N-c*-,,  ,ï/"+c^  ,?y-H-<V,(  ,îV 


3^*-6 


dont  le  dernier   terme   sera  Cfc  kq%  si    k  est  pair,  et 


2      2 


C      ^  hipq     si  A:  est  impair. 
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Si  on  ajout*;  toutes  ces  égalités  après  les  avoir  multipliées 
par  les  facteurs  correspondants,  les  coefficients  B,,  B, 

disparaîtront  et  on  aura  : 


i      A* 

+    A,. 

j+A*.sî 

+  2*1 

B.= 

j  +Ak-*l' 

+  3Ai 

|+A/Wî' 

+  4Ai 

+ 

A, 

+  (4-2)A,s 

P  +     Ai., 
+   3/ih.tq 
+   6A»^- 
+  IOA»-,,i 

P^'+A, 

-K'<- D? 


p'+  Aa-, 
+  tAi-s? 
+  10Aa.,?' 


/»*"'+ A..?'  '+/ 


Si  on  fait  h  =  "i  —  I  et  qu'on  ordonne  par  rapport  aux 
puissances  décroissantes  de  p ,  ou  aura  : 


?— +A,f"  +  A, 

?""'+*■                If*" 

+  (»—2)î 

+  (».-3)A,?| 

«-,= 

+  A, 

P" +  *.-. 

+  (».-»)  A,, 

+  A-W 

+  (m—S)lm— 4)«- 

+  A_„- 

Si  on  fait  A  =  m  —  2  et  qu'on  ajoute  —  ,  on  aura  : 
1 

-^=p""+\P"  +  K            \p"~' +  ~ 

+  <>»-%   1                   +A.., 

+  *»-»? 

+  A.^J' 

La  loi  de  formation  des  termes  de  ces  équations  est  facile  à 
reconnaître. 

Proposons-nous  maintenant  de  déterminer  les  valeurs  en- 
tières dep  cly  qui  satisfont  aux  deux  équations  Bm.,  =0, 

—  =0.  L'élimination  de  l'une  des  inconnues  conduirait  à 


_  3W  — 

dm  équation  Anale  du  degré         ~~     ,  et  exigerait  des  cal- 

cols  qni  seraient  bientôt  impraticables ,  si  le  degré  de  l'éqoa-* 
(ion  était  un  peu  élevé.  On  peut,  en  suivant  une  méthode 
qui  présente  une  très-grande  analogie  avec  celle  des  racines 
commensurables,  trouver  immédiatement  les  solutions  en- 
tières dep  et  q. 

Je  remarque  que  les  valeurs  entières  de  p  et  q ,  qui  satis- 
font aux  deux  équations  Bm-i  =  0 ,  —  =  0  doivent  aussi  sa- 
Maire  aux  équations 

0  =  qJtm-2  +  A» 

0  =pBm-2  +  qllm-z  +  Aw-, 

B»-a  =pBm-%  -+-  qBm-4  +  Am-2 

Bt=p+A/ 

fa»  lesquelles  les  coefficients  BIf  B,,  etc....  sont  assujettis  à 
tore  entiers  ;  et  réciproquement  les  valeurs  entières  dep  et  q 
qui  satisfont  à  ces  m  équations,  en  déterminant  pour  les 
coefficients  Bt,  Ba des  valeurs  entières,   satisfont  aux 

équations  B^-t  =0  et  — =0,  et  par  conséquent  sont  les 

coefficients  d'un  diviseur  du  second  dejrré  du  premier  membre 
Fx  de  l'équation  proposée. 
Si  on  connaissait  une  valeur  de  q,  en  la  substituant  dans  les 

Bm 
feux  équations  Bm_i  =  0, —  =  0,  celles-ci  deviendraient 

? 
fonctions  dep  seulement,  et  auraient  au  moins  une  racine 

entière  commune  :  donc  si  on  représente  par  G  et  H  les 

termes  indépendants  de  p  dans  ces  deux  équations,  les  valeurs 

entières  de  p  correspondantes  à  la  valeur  de  q  devraient  être 

des  diviseurs  communs  de  G  et  11. 


—  »5  — 

Lot  polynômes  G,  et  H, ,  indépendants  de  p  dans  les  deux 
équations  qui  résulteraient  de  l'élimination  de  Cl9  ti,,  C, .... 
se  formeront  de  G  et  H  en  remplaçant  dans  ceux-ci  AM , 
A*-*--,  par  Bm-9,  Bin-s...,  ainsi 

Gf  =  Bw.|  +  B,„.5^+etc.... 

H,  =  B^-f  1U-4  +  B*-^ a+  etc  ... 
f 

De l'équation  F (x)  =  (x%  —  ax—p)  Ftx ,  on  tire  en  fai- 

F(1) 


sanl  successivement  x  =  1  et  x  = — 1,  F,(l)  = 


l_a_p' 


F(—  1) 
FB( —  1)  =- — : -t.   Ainsi  on  aura  immédiatement  les 

1  +  «  — P 
valeurs  de  F(1)  et  Ff( —  1)  r  à  chaque  opération  qui  fera 

connaître  un  diviseur  du  second  degré,  le  nombre  des  équa- 
tions de  condition  diminuera  de  deux  unités,  les  polynômes 
G,,  H,,  G„  H,  se  réduiront ,  et  les  calculs  iront  en  se  simpli- 
lant  de  plus  en  plus. 

Pour  éviter  d'essayer  les  valeurs  p  =  1 ,  />  =  —-!,  avec 
chacune  des  valeurs  de  q ,  on  remarquera  que  si  dans  les 

équations  — ^ —  =  N,  //""^    =N\  on  fait  «  =  1, 
1— />  — «/  \+p—  q 

F(l)       M     F(—  1)      __, 
oq  obtient =  ri , =  N ,  on  devra  donc  avec 

p=  1 ,  essayer  seulement  les  valeurs  de  q  qui  satisfont  à  ces 

conditions,  et  de  même  avec/?  =  —  1 ,  les  valeurs  de  q  qui 

FM)              F( — 1) 
remplissent  les  conditions —  =  N , =  N\ 

Pour  simpliGer  les  calculs,  il  sera  bon  dans  la  pratique 
de  commencer  par  déterminer  les  systèmes  dans  lesquels  y? 
et  q  sont  différents  de  dz  1 ,  ensuite  de  chercher  ceux  dans 
lesquels  q  =  ±  1 ,  el  enGn  on  procédera  à  la  recherche  de 
ceux  dans  lesquels  p  =  ±  1 . 


Ami.  bi  MatrCh.  IV 


2fr 


Application  de  ta  méthode  précédente. 
Soit  r  équation 
Fx  =  x*  —  20V  + 1  00-r«  ■+  2&r*  —  466x'— 1440*»  + 
+  175x'  +  S»2x  —  40=  0, 
=  ?B,  —  40 , 

[   B,a:^B,-f?B4-j-t75, 

!  B,=^B,4-ÎB1-  1440, 
^  Bt:_?B,+9B,-  4fifl, 
^B.  +  yB,  +  28, 
f  B,=/>B,+?  +  100, 
=/>— 20; 
G  as  aSS  — 1440$  +  28ç '  —  20</J . 
H  =  — — +175-i66î  +  1005*+î', 
P(|)  =  —  1*40, 
F(— 1)=980, 
q  doit  être  on  diviseur  de  40. 

I-  y  =  2, 

les  valeurs  particulières  de  G  et  H  sont  : 

G—  -2706,  H  =  — 369, 
dont  te»  diviseur»  communa  sont  ±  3 ,  rfc  4 1. 
ï*»nolotioUfl  {q=i,  p  =  3)t  {q  =2,  p= -Z) ,  satirfoot 

seules  aux  conditions  -      K  '     =  N ,  — = — —  =  N\  il 
\—p-q  j_|_^_? 

convient  de  les  substituer  dans  les  équations  (A) . 

is  d'abord  (y  =    2,  p  ^  3).  On  aura  . 

fi,  =  90, 

B,=  — 141, 

B,  «  134 , 

B,  li  actionnaire 


-  »7  - 

fioac  ce  système  doit  être  rejeté.  II  en  est  de  même  du 
système  (?=9,  p= — 3),  qoi  donne  également  pour  B,  une 
filear  fractionnaire. 

2°  ?  =  -2, 

les  valeurs  de  G  et  H  sont  : 

G  =337*,      H  =  1519, 

diviseurs  communs  db  7. 

Le  système  {q=  —  2 ,  p=7)  satisfait  seul  aux  deux  con- 

ditions  M  *w     =  N,  — p -=rN'.    Substituant    ces 

valeurs  dans  les  équations  (A) ,  on  trouve 

B^=—  -20,  B,=  41,  B4=241,  Bf=103,  B.*=7r  B=  — 13, 

donc  Fj:  admet  le  diviseur  x*  —  7x +2. 

Chercbous  les  autres  diviseurs,. on  aura  les  équations  de 
condition 

0  =?C4— 20, 

C4=^,  +  ?C,  +  241, 
€,=  ^,  +  ^,  +  103, 

C  =  pCt  +  q  +  7, 

C,=/>-13, 

G,  =  41  +  103?  — 13?", 

20 
H.  =--+241  +  7?  +  *', 

F,  (D.-Ziîi--  =-1^=360, 

1—7  +  2  —4  ' 

F(— 1)         980 

et  q  doit  être  un  diviseur  de  B6  =  —  20. 

—  2  étant  un  diviseur  de  20 ,  on  posera  encore  q  as  —2, 
à  cette  valeur  ne  peut  répondre  d'après  ce  qui  précède  que 
p  =»  7 ,  nais  on  s'assurera  facilement  que  ce  système  doit 
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coodiliOD*       ,(<)     =  N,    F»t— f)   _  Nr  et  en  90bsU_ 

i-p-q  i+p-q 


tuant  les  valeur»  de  ce  système  dans  les  équations  de  condi- 
tion (G),  on  obtient  D,  =  1 ,  D,  =  —  5  ;  donc  F.  (x)  admet 
le  diviseur  x% —  il x  —  5 ,  et  le  quotient  est  x* —  D,x+Dt, 
on  x*  —  5x  -f- 1  :  donc  le  premier  membre  de  l'équation 
proposée  est  égal  au  produit 

(x*  —  7x  +  2){x*+  3x+4)  (xa  —  llx-5)  (x*  —  5x  +  1). 

Second  exemple. 
Soit  l'équation 

Fx  =  x*  —  1 7x8  +  93x'  —  125x6  —  340x 5  +  483x*  + 
-f  1 356**  —  1567xJ  +  500x  —  44  =  0 , 

équations  de  condition  : 

0  =  qB7  —  44  , 
0  =  />B,+?B6-f500. 
B,  =  f>B,  +  ?B5  —  1567, 
B6=/iBJ  +  yB4+13561 
B,  =  ,>B4  +  ?BS  +  483 , 
B4=^B3  +  7Ba  -340, 
BJ=jpB,  +  ^BI~125, 
B,  =j>B,  +  <7  +  93, 
B,=/>-17, 

G  =  500  +  1 356?  —  340<7*  +  93*/1  +  q\ 

H  =  -^  —  — 1567  +  483<7  —  Ubq'  -  Hq\ 
9 

F(l)  =  340, 
F(-1)  =  —  2880, 

^  doit  élre  un  diviseur  de  44. 

Soit  q  =  +  2 , 

G  =  26I2,       H  =  1259, 


C*«*~-4I,  Ç«eTO,  Cp=S8,  €,*-.*,  C,=-7, 
tac  2?  —  &r  +  2-,  est  encore  diviseut. 

Nouvelles  équations  de  conditions  : 

0  =20,-11, 

0  =^D,+  îD,  +  70, 

D.spD.  +  f  —  6, 
D.=/>-7, 

G,  =  70—  «?+?', 
H.=  --  +  38-7?, 

F.(l)  =  -«5f      FB(— l)  =  -45, 
et  y  doit  être  on  diviseur  de  11. 

Soit  donc  j  =  +  11, 

G,  =  125,      H.  =  —  40, 

fi  issus  oomnrans  db  5. 

Les  deux  systèmes  (9cs-}.il,  p=S)  ($r=-|-n,  />=— 5), 
toivenl  être  rejetés. 

?=—  H. 
G,  =  357,      H.  =  lie  ^ 

pis  de  diviseurs  communs. 

Il  faut  maintenant  essayer  les  systèmes  de  valeurs  dans 
lesquels  ?  =±1. 

Pour  q  =  1 ,  G.  =$5 ,  H, =20 ,  diviseurs  communs  ±5  ; 
les  valeurs  (9=1 ,  f>  =  5),  (7=1,  />=— 5),  satisfont  aux 

condition*  ^    F^(<)      =  N,  /;(~1}    =  N',  mais  Subsli- 
i—p  —  q  i+p—q 

tuées  dans  les  équations  (G),  elles  ne  les  véri&ent  pas. 

Pour  q= — 1,  G,=77,  H ,=66,  diviseurs  commnnsd:  7. 
je  système  (q  =  — 1,  />  =  —  7),  doit  être  rejeté,  le  second 
f=  —  l,p=7)  doit  être  essayé;  substituant  ces  valeurs  de/> 
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Les  deux  coordonnées  du  point  B'  pôle  de  la  droite  dont 
leqaation  est 

*  =  <>, 
sont  : 

4AF  —  If 


x"  = 


B,  ,  BD  -  2AE 


f J         Rli  — 


DE  —  2BF 
BD  —  2AE 

Je  mène  maintenant  une  droite  arbitraire  BG  non  paral- 
lèle aux  axes  ;  l'équation  de  cette  droite  sera  : 

y        x  b 

Z  +  7a1,     oa    r=~-c*  +  b- 

Ainsi  on  aura ,  pour  déterminer  x\  y  coordonnées  du  pôle 
de  la  droite,  les  deux  équations 

By+2Cr'  +  E      6  D.r'+E*'  +  2F 

2Ay  +  BxJ  +  B~~c    et     iAr  +  Bo^  +  D""         ' 

ou  bien 

(ZAb  —  Bc).r'  +  (Bb  —  2Cc)  x1  =  Ee  —  Db  , 
(2A*  +  D)y  f  (B4  +  E)  x'  =.  —  D£  —  2F  ; 

d'où  Ton  tire  : 

/    ,      (2AE6  +  DE-BD&  — 2BF)c  — (D'— 4AF)6 

,\*  = 2 . 

Al    y  _  (DE  —  2BF)  b  —  (F  -  4CF  —  2CD6  +  BEIQ c  {)' 

V   "  * 

Formons  les  équations  des  droites  CC\  AA',  BB',  nous 

aurons  : 

CC.  .{DE— 2BF)r+[E1  -4CF+£(BE— 2CD)].r=4(DE-2BF), 
BB...[D*-4AF+c(BD— 2AE)]^+(DE-2BF)x=c(DE-2BF), 
A  A*. .  .[(2AE/M-DE— BD&-  2BF)c— (D'—  kAF)b]y , 
-[(DE— 2BF)^-(Ea— 4CF— 2CD^4BE^)c]x=0. 

C)  Ces  coordonnées  sont  calculées  symétriquement ,  I.  H ,  p.  304,  XIX.    Tm. 


foyers  de  l'ellipse  ;  menons  un  rayon  vecteur  quelconque  FT. 
Si  nous  joignais  FT,  et  que  nous  prolongions  celte  ligne  ; 
qu'eu  T  nous  mentons  la  tangente  à  la  courbe,  et  que  du 
foyer  F  nous  abaissions  la  perpendiculaire  FB  sur  la  tan- 
gente ;  en  la  prolongeant  jusqu'à  la  rencontre  G  de  FT  ;  le 
triangle  TCF  sera  isocèle ,  à  cause  de  la  propriété  qu'a  la 
tangente  d'être  bissectrice  de  l'angle  FrC.  On  aura  donc 
Ffi  =  BC;  d'ailleurs  FO  =  OF';  donc  la  ligne  OB  est 
parallèle  à  FC.  A  cause  de  ce  parallélisme,  on  a  donc 
FN:MT::FO:OF;  donc  FM =MT  ;  le  point  M  est  donc  le 

■ 

milieu  du  rayon  vecteur  FT  *  ce  sera  donc  le  centre  du  cercle 
décrit  sur  cette  droite  comme  diamètre.  D'un  autre  côté ,  la 
ligne  OB  est  égale  au  demi-grand  axe  de  l'ellipse  ;  le  point  B 
appartient  donc  au  cercle  principal ,  il  appartient  aussi  au 
cercle  décrit  sur  TF  comme  diamètre  ;  puisque  l'angle  TBF 
est  droit.  D'ailleurs,  il  est  situé  sur  la  ligne  des  centres  ;  la 
distance  des  centres  OM  est  égale  à  la  différence  des  rayons  -, 
donc  les  dqpx  cercles  sont  tangents.  C.  Q.  F.  D. 

Démonstration  analytique.  Soient  x7,  y  les  coordonnées 
du  point  T  -,  cherchons  l'équation  du  cercle  décrit  sur  TF 
comme  diamètre.  Ce  cercle  a  pour  centre  le  point  M  dont  les 

y     j+c 

coordonnées  sont  —  et  — i — ,  c  étant  l'abscisse  du  foyer. 

2  2 

D'ailleurs ,  le  rayon  de  ce  cercle  est  MF  ;  son  carré  est  donc 

égal  à  —  -\ j ;  on  a  donc  pour  l'équation  de  ce 

cercle  : 

v*-  ï)  +  Ve — H  =  t  +— t- 

ou 

y  +  x%—  yy—  xt.r'  +  6-)  +  cx'=0.  (1) 
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Uûq  de  l'hyperbole  ayant  a  et  b  pour  axes ,  dans  laquelle  x 
fi  y  ont  été  remplacés  par  od  el  y.  Si  donc  on  suppose  que 
le  point  af,y'  appartient  à  l'hyperbole,  cette  quantité  sera 
nulle.  L'équation  (3)  aura  donc  aussi  ses  racines  égales  dans 
le  cas  de  l'hyperbole ,  et  par  conséquent  le  cercle  construit 
sur  le  rayon  vecteur  du  point,  est  encore  tangent  au  cercle 
qui  a  l'origine  pour  centre ,  et  pour  rayon  le  demi-axe  a. 

Corollaire.  Soit  F,  F  (fig.  37)  les  deux  foyers,  T  un  point 
de  l'ellipse  ;  menons  les  deux  rayons  vecteurs  FT,  F'T  ;  et 
sur  ces  deux  rayons  vecteurs ,  comme  diamètres ,  décrivons 
deux  cercles  qui  seront  tangents  au  cercle  principal  en  C  et 
en £.  Aux  pointsEetC  menons  les  tangentes  BD,  DC  au  cercle 
principal ,  et  joignons  le  point  D,  où  ces  tangentes  se  rencon- 
trent t  au  point  T.  La  ligne  DT  prolongée  devra  passer  par 
le  deuxième  point  d'intersection  K  des  deux  cercles  •.  mais 
l'angle  TKF  est  un  angle  droit  ;  donc  la  ligne  DT  est  perpen- 
diculaire sur  Taxe  des  x. 

On  peut  remarquer  aussi  que  les  trois  points  E,  T,  C, 
c'est-à-dire  le  point  de  la  courbe  et  les  points  de  contact  du 
cercle  principal  avec  les  cercles  décrits  sur  les  deux  rayons 
vecteurs  de  ce  point,  comme  diamètres ,  sont  en  ligne  droite. 

En  effet,  les  perpendiculaires  abaissées  des  foyers  sur  la 
tangente  à  U  courbe,  ont  leurs  pieds  sur  le  cercle  principal  ; 
ces  pieds  doivent  aussi  se  trouver  sur  les  cercles  qui  ont  pour 
diamètres  les  deux  rayons  vecteurs  du  point  T  ;  ils  se  trou- 
vent donc  à  la  rencontre  de  ces  cercles  avec  le  cercle  prin- 
cipal. Réciproquement  les  points  de  rencontre  sont  les  pieds 
des  perpendiculaires  abaissées  des  foyers  sur  la  tangente  au 
point  T  ;  ils  se  trouvent  doue  sur  cette  tangente  ;  par  consé- 
quent ces  points  de  rencontre  et  le  point  T  sont  en  ligne 
droite. 

Hyperbole.  Mous  avons  étendu  à  l'hyperbole  la  démons- 
tration analytique  que  nous  avions  donnée  pour  l'ellipse.  On 


en  m  point  qodoon  que  T  coupe  Taie  des  y\ ;  le  cerde  dé- 
crit nr  le  rayon  vecteur  FT,  comme  diamètre ,  passera  par 
le  point  B.  D'ailleurs ,  on  sait  qne  la  hauteur  A  \\  est  égale  à 
la  demi-ordonnée  du  point  T  ;  si  donc  par  le  point  B  on 

mène  une  perpendiculaire  à  l'axe  des  >%  elle  ira  passer  par  le 

i 

mflfeo  N  «te  l'ordonnée  TK  ;  par  suite  par  le  milieu  du  rayon 
recteur  TF,  c'est-à-dire  par  fc  centre  du  cercle.  Donc  réci- 
proquement le  rayon  MB  est  perpendiculaire  sur  Taxe  des  j'; 
Ame  le  cercle  est  tangent  à  cet  axe.  C.  Q.  F.  D. 
Démonstration  analytique.  Soit 

y%~2px 

l'équation  delà  parabole.  Menons  le  rayon  vecteur  d'un  point 
^y,  et  cherchons  l'équation  du  cercle  décrit  sur  ce  rayon 
vecteur  comme  diamètre.  Ce  centre  a  pour  centre  un  point 

y     ^     p 

dont  les  coordonnées  sont  17  et  —  +  7  ;  le  carré   de  son 

A  &  "W 

y7     1*   pY 

rayon  est     -  -f-  (  — —  j)  i  sou  équation  sera  donc  • 

[*x'—p)% 


(?-$+(- -*&'-$+ 


16       ' 

ou  en  développant ,  et  faisant  x  =  0  ,  afin  d'avoir  l'intersec- 
tion du  cercle  avec  l'axe  des  j^ , 

y 

Or  on  a  jr  =  2px'  -,  A'oùpx'  =  — ,  l'équation  devient  donc  ; 

Le  premier  nombre  est  un  carré  ;  les  racines  sont  donc 
égales  ;  donc  le  cercle  est  tangent  à  Taxe  des  j".  C.  Q.  F.  D. 

Note.  Soit  O  l'origine  des  coordonnées  rectangulaires  d'une 


1 


i 
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doués,  et  le  point  G  dans  ce  mouvement  n'étant  pas  sorti 
de  H,  qoi  eut  perpendiculaire  à  l'axe  de  rotation  A*  sera 
Tenu  se  placer  en  C,  intersection  de  AC  avec  xy,  après 
avoir  décrit  dans  H  une  circonférence  dont  le  centre  est  «  et 
le  rayon  *C  ;  réciproquement  le  point  C  rétabli  dans  sa  vé- 
ritable position  se  trouvera  donc  en  quelque  point  de  cette 
circonférence. 

Un  second  rabattement  de  AC  va  nous  donner  un  second 
lien  du  point  C. 

Qu'on  fasse  tourner  le  plan  môme  des  droites  (AB ,  AG) , 
autour  de  AB  pour  l'appliquer  sur  V  ;  la  droite  AC  viendra 
se  placer  eu  AC"  qui  fait  avec  AB  l'angle  BaC,  le  troisième 
des  angles  donnés ,  et  le  point  G  tombera  à  une  distance  AG" 
égale  a  AC'  ;  ces  deux  longueur*  sont  les  rabattements  de  la 
même  distance  AC. 

En  relevant  ce  point  C  pour  le  rétablir  dans  sa  véritable 
position ,  il  ne  sortira  pas  du  plan  perpendiculaire  à  Taxe  de 
rotation  AB,  perpendiculaire  par  conséquent  à  V,  lequel 
plan  a  pour  trace  G' 7  ,  perpendiculaire  à  AB  ;  le  point  G" 
rétabli  en  sa  vraie  position ,  devra  donc  faire  sa  projection 
verticale  en  quelque  point  de  cette  trace  C'y  ;  ce  point  devant 
d'ailleurs  appartenir  à  H,  sa  projection  verticale  est  quelque 
part  sur  xy\  cette  projection  est  donc  le  point  7  d'intersection 
de  la  perpendiculaire  C'y  à  AB  avec  xy. 

Élevant  alors  en  7  une  perpendiculaire  à  xy,  le  point  G 
sera  l'intersection  de  cette  perpendiculaire  et  de  la  circon- 
férence (aC),  et  l'angle  demandé  sera  BaC. 

Comme  vérification  on  observe  que  BC"  est  le  rabattement 
de  BC ,  et  doit  lui  être  égal. 

La  construction  devient  impossible  si  le  point  7  tombe  en 
dehors  du  cercle  i«C),  et  il  en  sera  ainsi  lorsque  BAC"<BAC 
on  lorsque  BAC"  >  BAI ,  c'est  qu'en  effet  l'impossibilité  est 
dans  la  question  même  ;  les  deux  droiies  AB,  AC  dans  leur 

An*,  cf.  M  vi hé*.  IV.  25 
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PROPRIETE  DU  FOYER  DE  LA  PARABOLE. 

fAB  M.  F.  M.  PAZOVOV. 


Si  par  le  foyer  d'une  parabole,  on  mène  une  perpendiculaire 
è  son  axe  et  que  l'on  prenne ,  à  partir  du  foyer ,  sur  cette  per- 
pendiculaire ,  deux  distances  égales ,  le  trapèze  formé  en 
abaissant  de  ces  points  des  perpendiculaires  sur  les  tangentes 
est  constant. 
L'équation  de  la  parabole  étant 

y  =  4px, 
1  équation  d'une  tangeute  au  fioîiiL  («r ,  y)  sera 

jryJ=p[x+x'). 

La  perpendiculaire  J  abaissée  du  foyer  sur  cette  tangente 
aura  pour  expression 

2  vp*+y  ' 

Appelons  2b  la  distance  des  deux  points  pris  sur  la  per- 
pendiculaire à  l'axe  passant  par  le  foyer  ;  la  bailleur  n  du 
trapèze  sera  la  projection  de  la  ligne  *±b  sur  la  tangente  ;  on 
aura  doue 

oo  trouvera  par  conséquent  pour  la  surface  du  trapèze 

tâ  =  pb , 

expression  indépendante  des  coordonnées  .r\  y  et  qui  dé- 
montre le  théorème  énoncé. 
Cette  propriété  caractérise  la  parabole.  En  effet  si  Ton 


solution  singulière  qui  donne  en  intégrant 

2m*   tm% 


*-   0 


(S*  -')  - 


éqoatîoo  qui  démontre  le  théorème  énoncé.  On  démontre- 
rait d'une  manière  analogue  la  proposition  suivante  et  sa 
réciproque. 

Si  Von  prend  sur  Vaxe  d'une  parabole  et  à  partir  du  foyer 
deux  distances  égales ,  et  que  des  points  ainsi  obtenus ,  on 
abaisse  des  perpendiculaires  sur  les  tangentes,  on  formera  un 
trapèze  dont  la  surface  variera  en  raison  inverse  de  la  tan- 
fente  trigonométrique  de  V angle  que  la  tangente  à  la  courbe 
fait  avec  F  axe,  qui  sera  par  conséquent  minimum,  quand 
on  considérera  la  tangente  au  sommet,  et  qui  n'aura  pas  de 
maximum. 

Note.  Ces  propriétés  sont  des  conséquences  directes  de 
cette  proposition.  L'aire  d'un  trapèze  est  double  de  Taire  du 
triangle  qui  a  pour  base  un  côté  non  parallèle  et  pour  som- 
met le  milieu  du  côté  opposé.  Dans  le  cas  actuel  ce  milieu 
t*t  sur  la  tangente  au  sommet  de  la  parabole  et  dans  les  autres 
coniques  il  est  sur  le  cercle  à  diamètre  focal.  Tm. 

ANNONCES. 


I.  Essai  sur  les  principes  fondamentaux  de  l'analyse  trans- 
cendante. Suivi  des  éléments  du  calcul  différentiel  résumés 
à  un  point  de  vue  purement  algébrique ,  par  Ernest  La- 
marle,  ingénieur  des  ponts  et  chaussées ,  professeur  à  l'U- 
niversité de  Gand.  Liège,  1843 ,  VIII,  p.  128,  in-8%  1  pi. 

En  attendant  l'analyse  de  cet  ouvrage,  nous  transcrivons 
1  opinion  d'un  juge  compétent ,  d'une  grande  autorité. 
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modelés  sur  le  programme  des  connaissances  exigées  pour 
l'école  Polytechnique.  Et  comme  la  parlie  de  ce  pro- 
gramme, relative  à  la  géométrie  analytique,  nous  semble 
très-arriérée,  l'enseignement  Test  également;  et  il  est  heu- 
reux qu'il  en  soit  ainsi,  c'est-à-dire,  que  l'enseignement 
réponde  aux  exigences  officielles.  Car  le  premier  devoir 
d'un  professeur,  est  de  faciliter  aux  élèves  Feutrée  de  la 
carrière  et  d'assurer  leurs  succès.  L'ouvrage  que  nous  an- 
nonçons renferme  beaucoup  de  problèmes  d'examen,  et 
nissi  quelques  théories  générales;  nous  citerons  les  méthodes 
pour  la  détermination  des  centres  et  des  diamètres  des 
courbes  exprimées  par  des  équations  algébriques  et  ra- 
tionnelles; pour  mener  des  tangentes,  pour  trouver  des 
asymptotes;  les  propriétés  des  diamètres  conjugués  sont 
démontrées  sans  le  secours  de  la  transformation  des  coordon- 
nées; ce  qui  donne  plus  de  rapidité,  fait  gagner  du  temps , 
économie  si  précieuse  dans  le»  examens.  On  remarque  des 
facilités  du  même  genre  dans  les  formules  trigooométriques. 

THÉORÈMES  DE  M.  CAUCHY  ET  D  EULER 
Sur  les  réseaux  polygonaux  et  sur  les  polyèdres , 

d'après  M.  GRUNERT  (Crelle ,  t.  II ,  p.  367.  1827  ). 

I.  Soit  un  réseau  polygonal  situé  ou  non  dans  un  même 
plan;  et  soit  A  le  nombre  des  côtés,  S  le  nombre  des  sommets 
et  F  le  nombre  des  figures,  supposons  qu'il  survienne  une 
nouvelle  figure  de  k  côtés,  ayant  K  côtés  en  commun  avec 
le  premier  réseau,  et  k"  non  communs;  représentons  par 
A',  S',  F'  les  nombres  qui  dans  le  second  réseau  sont  ana- 
logues aux  nombres  C,  S ,  F,  dans  le  premier  réseau.  On 
a  évidemment  ces  équations 
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GRAND  CONCOURS  DE  1845.  (f.  1. 1  11 ,  p.  377) 

QUrSTIOSS    PROPOSEES. 


Mathématiques  spéciales. 

Etant  donné  un  cercle,  el  un  point  situé  dans  son  inté- 
rieur, on  imagine  que  sur  chacun  des  diamètres  de  ce  cercle, 
on  décrive  une  ellipse  qui  ait  ce  diamètre  pour  grand  axe, 
et  qui  passe  par  le  point  donné;  on  demande  1°  l'équa- 
tion générale  de  ces  ellipses;  2°  le  lieu  géométrique  de 
leurs  foyers;  3*  le  lieu  des  extrémités  de  leurs  petits  axes. 

Mathématiques  élémentaires. 

Soient  dans  un  mémo  plan  doux  cercles  qui  ne  se  coupent 
point,  O  et  O'  leur»  centres ,  AB,  A'B'  leurs  diamètres, 
qui  tombent  tous  deux  sur  la  droite  qui  passe  par  les  deux 
centres. 

1*  Ou  demande  de  prouver  qu'il  existe  sur  cette  droite, 
deux  points  C  el  D,  tels  que  le  produit  de  leurs  dislances 
*u  centre  de  chaque  cercle  est  égal  au  carré  du  rajou  de 
ci?  cercle ,  c'csi-à-dire  que  l'on  a 

OC.OD  =  ÔÂ\       OCCD  =  ÔrA'\ 

2°  Soit  comme  dans  la  figure  le  cas  où  l'un  des  cercles  O 
tombe  en  dedans  de  Vautre  O'  ;  on  peut  d'un  point  P  pris 
sur  le  diamètre  AB  du  cercle  intérieur ,  élever  à  ce  diamètre 
une  perpendiculaire  qui  rencontre  les  deux  cercles  eu  M  et 
M'  :  or  si  Ton  considère  les  dislances  de  ces  points  à  l'un  ou 
à  l'autre  des  deux  points  C  el  I)  ci-dessus  déterminés ,  et 
|Mr  exemple  au  point  C,  on  demande  de  prouver  que  le 

A*X.  DR  MATHÉM.   iv.  26 
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rapport  de  ces  distances  est  constant,  quelle  que  soit  la  po- 
sition du  point  P,  et  que  le  carré  de  ce  rapport  est  égal  au 
rapport  des  distances  du  point  C  aux  centres  des  deux  cer- 
cles, c'est-à-dire,  que  l'on  a 

CM*       CO 


CM' 


CO 


QUESTIONS  PROPOSÉES 


99.  Soient  un  hyperboloïde,  son  cône  asymptotique  et  un 
plan  principal  commun  ;  tout  plan  tangent  à  l'hyperboloïde, 
perpendiculaire  au  plan  principal ,  retranche  du  cône 
asymptotique  un  cône  Terme,  de  volume  constant;  démon- 
trer le  théorème  général  dont  celui-ci  est  un  corollaire. 

Tro. 

100.  Soit  un  arc  continu,   sans  points  singuliers,  et  sa   . 
corde  ;  si  l'on  joint  le  point  de  l'arc  où  la  tangente  est  pa- 
rallèle à  la  corde,  aux  deux  extrémités  de  la  corde,  on 
forme  un  triangle  dont  l'aire  est  plus  grande  que  la  moitié  de 
l'aire  du  segment. 

toi.  Quatre  droites  dans  un  même  plan  forment  quatre 
triangles;  dnns  chaque  triangle  existe  un  point  de  rencontre 
di-s  trois  hauteurs ,  les  quatre  points  de  rencontre  sont  sur 
une  même  droite. 

ton.  Quatre  points  situés  sur  une  circonférence  sont,  pris 
[rois  à  trois,  les  sommets  de  quatre  triangles;  dans  chaque 
triangle  existe  un  point  de  rencontre  des  trois  hauteurs  ;  ces 
quatre  points  sont  sur  une  seconde  circonférence  égale  à  la 
première. 
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THEOREMES  ET  PROBLÈMES 

Sur  les  foyers  et  centres  des  coniques. 

(  Suite.  V.  p.  339.  > 


XX VIII.  Théorème.  Le  lieu  des  foyers  d'une  conique, 
passant  par  un  point  fixe  et  touchant  trois  droites  dans  un 
même  plan ,  est  une  ligne  du  sixième  degré. 

Démonstration.  Prenons  les  données  et  la  notation  relatives 
an  théorème  XV  (p.  307) ,  on  a  donc  l'équation 

[ty  —  uxy  +  2un'.r'  +  2*  n'y  +  nh — Zn'jtty  =  0 ,    (  1  ) 

soient  a .  (3  les  coordonnées  du  foyer ,  nous  avons  trouvé  : 

2L 

p'co87+>p=  —,  (2Ccos7  — B), 

m 

2L 

*acos7-|-ap=  -i(2Acos7— B)  (t.  II,  p.  429); 

nt 

mais  ces  valeurs  de  a  et  p  sont  relatives  au  centre  placé  à 
l'origine  -,  dans  le  cas  actuel ,  il  faut  remplacer  «  et  p  par 
i — /  et  p — u,  et  considérant  que  /=Z'  =  0,  et  alors 

tAL  4CL  4BL 

— -  =  t* ,  =  u\  — -    =  —  2ut  —  2»';     faisant   ces 

m  m1  m 

substitutions,  il  vient  • 

oa+(2aCOS7  -f-  p)  t  =  a'cos7  -f-op — n' 
(2pCOS7  -f-  y)u -f  p/  =.  p'cos  7-f  ap—  n' 

On  a  de  plus  : 

—  2den'  +/a  +  %fdu  +  2e/*  =  0 ,  (3; 

où  n'  =  a  -\-  bt  -f-  eu  , 


(«) 
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a,  b,  c  sont  des  quantités  connues,  les  équations  (S)  dev  ten- 
de ne  : 

«(a+c)  +  ((:fc.a»7  +  p+A)  =  c,*coB7  +  «?— i, 
«(dpCOS7  +  ,-|-c)+l(p  +  6)-xp'cosv  +  0p-a; 
d'où 

£=£  =  {;,  P=*(F  +  atfeo»7  +  «"+ftP  +  ff*), 

M  =  '?  p-r-ftd)cuH->'J  +  *(F—  »")—*»«. 

N  =«t&'+2^coSï  +  ,'}+C(3'-p')-2-p. 

Mettant  la  valeur  do  n'  dans  l'équation  (t),  «lie  prend  cette 
forme  : 

lus  coefficient*  «ont  connus ,  remplaçant  ensuite  u  et  *  par 
les  valeurs  trouvées .  on  obtient  une  équation  du  sixième 
degré  en  «  et  p  ,  et  qui  est  le  heu  des  foyers 

06sercan'on.  Lorsque  y  =  -s,  les  équations  (2)  se  rédui- 
sent à  une  seule  équation  ;  mais  les  valeurs  qu'un  a  trouvée» 
pour  *  et  u  subsistent  toujours;  parce  qu'on  a  divisé  par 
cosv  les  deux  termes  de  la  fraction  qui  dorme  la  valeur  soit 
de  « ,  soit  de  p  ;  on  peut  d'ailleurs  arriver  directement  à  ce 
résultai,  en  soustrayant  les  équations  (2)  membre  à  membre, 
l'une  de  l'autre ,  el  on  obtient  : 

2fM— 2si  =  |S*— «';  (*) 

équation  qui  ne  dépend  pas  de-/. 

XXIX.  Théorème  Le  lien  des  foyers  d'uue  tonique  lou- 
ebant  quatre  droites  données  est  une  ligne  du  troisième  degré. 

Démonstration.  Mémo  -ysiéme  de  coordonnées  que  dan» 
le  paragraphe  précédent  ;  le  lieu  des  centres  est  une  droite. 
Suit  à  \  l/'t  -j-(/k  =  0,  l'équation  de  relie  droite  (p.  308) , 
remplaçai.!  t  el  u  par  leurs  valeurs ,  il  vient  : 
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O,+2^c0«7+flt,)(c^+A'a)+(f/-fica)(c*'-.6/c)-  \ 
—to*J—2apl/+2a{f+to£cQSy+**+b*+Cï)=QJ  )   ^ 

équation  do  troisième  degré,  lieu  des  foyers. 

La  courbe  passe  par  l'origine ,  c'est-à-dire  par  l'inter- 
section de  deux  côtés  du  quadrilatère  ;  elle  passe  donc 
également  par  les  cinq  autres  points  d'intersections,  ce  qu'on 
pouvait  prévoir.  Car,  chaque  diagonale  représente  une  co- 
nique satisfaisant  à  la  question,  et  ayant  son  ecutre  au  mi- 
lieu de  la  diagonale,  et  ses  foyers  aux  extrémités. 

La  courbe  n'a  qu'une  asymptote ,  parallèle  à  la  droite  «les 
centres;  deuxième  espèce  d'Euler ,  et  comprenant  les  sept 
hyperboles  défectives  de  Newton ,  parmi  lesquelles  on  ren- 
contre la  cissoïde  des  anciens  et  le  foliutn  de  Deacartes. 

Faisant  p*  -h  â^cosy  +  u  =  z\  et  remplaçant  <ar,  6,  c,  a'y 
V,  <? par  leurs  valeurs,  on  obtient  : 

i>ff<U'{f-ey)+*elHrd-df)+def"-d:eri+    ) 
+frtde'-ed'A?-*')+P{ef-eJ)+,(d/,-d:f)]  =  0.}  (  ' 

L'équation  de  la  tangente  à  l'origine  est  donc 

rW-W  +  xW-d'f)  =  0, 
l'équation  de  la  diagonale  qui  passe  par  l'origine  est 

jidf'-ty  +  xie/'-e'JÏ^O, 

ainsi  ces  deux  droites  font  des  angles  égaux  avec  la  bissec- 
trice de  l'angle  des  axes  ;  on  peut  donc,  .'ans  que  la  courbe 
soit  tracée,  mener  des  tangentes  aux  six  points  d'intersec- 
tion des  côtés  du  quadrilatère. 

Passons  aux  coordonnées  polaires,  on  a  ^  siny  =  zsii\?,. 
agio?  =  zsin  («p-f-  y)  ;  d'où 

-^[(£^a-£f^)siny+y/'(^~c^>in(2?+7)]+        (7) 
-k/T  IW—f't) MHf  + (4T  -fdf) mu H7)]  =  0;   ; 
équation  facile  à  construire. 


et  u,  on  obtient  : 

P>(gu+b)  +  P{fu  +  a)  +  eu=0; 
éliminant 

fleu— at)'(gt+d)+[cu—ai){bt—du){fi+c}+et{bt— du)'=r », 
équation  du  troisième  degré ,  lieu  des  centres. 

Le  foyer  mobile  décrit  évidemment  une  courbe  semblable 
à  celle  du  centre,  de  dimension  double  et  semblabtomenl 
située  par  rapport  au  loyer  fixe. 

XXXI.  Théorème-  Le  lieu  du  centre  d'une  conique  ayant 
un  foyer  fixe  et  une  corde  fixe ,  passant  par  ce  foyer ,  est 
une  tonique 

Démonstration.    Même   notation   qu'au    problème   XIX 
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(p.  329)  ;  et  prenons  la  corde  fixe  pour  aie  des  x  ;  faisons 
jr  =  0  dans  l'équation  (1)  de  la  page  323 ,  on  a  : 

x*(\  __  fl-)  — 2PN.T-- P'  — 0; 

nais  les  racines  de  cette  équation  sont  X*  et  x",  ainsi  P  et  N 
sont  des  quantités  connues  ;  on  a  : 

PN  PM 

/  =  — —  .  ,., — : ,  a  =  — 


éliminant  M,  on  obtient  MV+i"(N*—  1)  +  PNi=rOf  co- 
nique dont  le  contre  est  au  foyer  fixe  et  le  foyer  mobile 
décrit  une  conique  semblable  et  semblablement  située  par 
rapport  au  foyer  Oxe. 

Corollaire.  Dans  l'hyperbole,  on  peut  avoir  .r"=oc  , 
alors  N"  =  1 ,  et  la  conique  devient  une  parabole. 

XXXII.  Théorème.  Le  lieu  des  foyers  d'une  conique  pas- 
sant par  les  extrémités  d'un  diamètre  fixe,  et  ayant  un  axe 
principal  constant  de  grandeur,  est  une  conique. 

Démonstration.  Prenons  le  ceuire  pour  origine,  le  dia- 
mètre fixe  de  longueur  2d  pour  axe  des  .r,  et  les  coor- 
données rectangulaires  : 

V  Ellipse,  et  26  le  petit  axe  principal  donné;  «  et  £  les 
coordonnées  du  foyer  ;  l'équation  de  l'ellipse  est 
Ar'+Bjrr+Cjra+F=0,  donc  W+F=0,  ou  4CL«f+4FL=0, 

donc        "  =  *  +  !•-"  ^T-^0^^  (■-  I .  P-  *»0)  i 

m  m         m 

on  a  de  plus  : 

«aa  —L  —  b\  V  =  —  -  —  b\  (t.  11,  p.  430)  et  ap  =  -, 
mm  m 

(t.  H,  p.  429). 

Eliminant   entre  ces  trois  équations  el~ l'équation   (1) , 

l      i      n 

—  ,  —,  --,  il  vient,  toute  réduction  faite  : 

m     m     m 

Str  +  v  {b%  —  €Ï)  =  b*  [d>  —ir.. 
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lieu  des  foyers  ;  on  a  essentiellement  a>6,  donc  ce  lien 
esl  une  hyperbole ,  concentrique  aux  ellipses  : 
2*  Ellipse,  et  2«  le  gr.-md  aie  principal  donné;  alors 

éliminant  —,  —,  —  ,  entre  ces  équations  el  l'équation  (1), 

il  vient  a"(a*— d?)  +  a'p=  a*  (a'  —  d*);  aaa>d-,  doue  te 
lien  est  une  ellipse. 

3*  Hyperbole  ;  si  l'axe  2b  qui  ne  rencontre  pas  est  donné, 
il  suffit  de  changer  -\-b'  en  — 6',  et  l'équation  du  lieu  cher- 
ché est  a'b'  +  p'(bx+d,)  =  b'(b'+d')i  c'est  celle  d'une  el- 
lipse. Si  l'axe  focal  'ia  est  donné,  l'équation  du  lieu  est 
«'(a*—  tt)+*y  :=  a'iW—d1),  on  a  essnnliellemeoia<<ij 
ainsi  le  lieu  cherché  est  une  hyperbole 

On  peut  avoir  d  =  oo  ;  c'est  alors  une  asymptote  qui  est 
donnée;  le  lieu  du  foyer  esl  une  droite  parallèle  h  l'asymp- 
tolc.  si  l'axe  qui  no  rencontre  pas  est  donné,  et  une  droite 
perpendiculaire  à  l'asymptote,  si  l'axe  focal  esl  donné. 

Remarque  1.  C'est  le  problème  du  concours  général 
{p.  369) ,  je  ne  sais  pourquoi  ou  a  restreint  le  sujet  a  l'el- 
lipse cl  à  l'axe  focal  seulement.  Quant  aux  sommets ,  nous 
en  parlerons  plus  loin. 

Remarque  II.  Si,  au  lieu  de  donner  un  axe  principal,  on 
donne  le  produit  des  axes  principaux  ou  la  somme  algé- 
brique de  leurs  carrés ,  le  lieu  do  foyer  est  une  ligne  du 
quatrième  degré  el  dans  le  dernier  ras ,  une  ctunnoïde , 
concentrique  a..x  coniques  et  ayant  ses  foyers  sur  le  dia- 
mètre perpendiculaire  au  diamètre  fixe,  el  dans  le  premier 
cas  l'équation  du  lieu  est 

*-T  +  a«*{y-M«j«v*-  ■<*), 
$'  est  le  produit  des  carrés  des  demi-axe»  principaux. 
'  la  mile  prochainement.  ) 
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NOTE 

Sur  la  relation  entre  les  deux  rayons  et  la  distance  des  deux 
centres  de  deux  circonférences ,  Vune  inscrite  et  Vautre 
circonscrite  au  même  polygone, 

(D'après  M.  Charles-Guttavê-Jacob  Jaeobi,  professeur  à  Kœnigsberg  ;  Crelle, 

t.  III ,  p.  S76 ,  in  IMS.  )  (') 


I.  Euler  a  le  premier  indiqué  la  relation  qui  existe  entre 
les  deux  rayons  et  la  distance  des  deux  centres  de  deux  cir- 
conférences ,  l'une  inscrite,  l'autre  circonscrite  à  un  triangle 
(Nov.  Comm.  Petr. ,  1. 1 ,  1747—48).  D'où  Ton  déduit  avec 
facilité  la  proposition  réciproque,  que  lorsque  cette  relation 
existe,  il  est  possible  d'inscrire  à  l'une  des  circonférences 
on  triangle  qui  soit  circonscrit  à  l'autre  circonférence ,  et 
cela  qnel  que  soit  le  point  de  départ  du  triangle  inscrit  ;  et 
par  conséquent  quand  le  problème  est  possible,  la  relation 
existe ,  et  quaml  le  problème  est  impossible ,  la  relation 
n'existe  pas.  {Voir t.  I,$19,  p.  86). 

II.  Guidé  par  des  considérations  organiques  empruntées 
ï  Maclaurin  et  à  Braikcnridgc,  M.  Ponrelet  a  établi  ce 
théorème  général.  •<  Quand  un  polygone  quelconque  est  à 
•  la  fois  inscrit  à  une  section  conique  et  circonscrit  à  une 
>  autre ,  il  en  existe  une  Infinité  de  semblables  qui  jouissent 
»  delà  même  propriété;  ou  plutôt  tous  ceux  qu'on  essayerait 
»  de  décrire  à  volonté,  d'après  ces  conditions,  se  ferme- 
»  raient  d'eux  mêmes  et  réciproquement ,  etc.  [Prop.  proj. 
■  p.  361  ,  1822).  » 


')   L'illoitre   auteur   rie*   Fundamenta   nora  theorit*  funrtûmum  ellipti- 

Mrtft»  ,  1*29. 
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III .  Nicolas  Fusa ,  auteur  d'un  éloge  d'Eoler ,  prononcé 
le23oct.  1783,  a  publié  eu  1792.  dons  les  Novaacta  Petr., 
quelques  nouveaux  problèmes  sur  les  quadrilatères  simul- 
tanément circonscri  pli  blés  et  ioscripiibles ,  et  a  donné  eu 
même  temps  la  relation  analytique  y  relative. 

IV.  En  1798  ,  le  même  analyste  a  inséré,  dans  les  Aom 
acta,  un  mémoire  intitulé  de  Polygonis  tymmetricè  irregula- 
ribut  cîrcvlo  simul  inscriptis  et  circumtcriptù.  Il  indique  les 
relations  analytiques  pour  des  polygones ,  depuis  le  triangle 
jusqu'à  l'octogone  inclusivement;  mais  pour  dos  polygones 
seulement,  tels  que  le  diamètre  commun  aux  deux  circon- 
férences passe  par  un  sommet  du  polygone,  et  le  divise  par 
conséquent  symétriquement.  D'après  cette  restriction ,  Fus 
croyait  que  ses  solutions  n'étaient  pas  générales.  H.  Jacobi 
fait  observer  que  depuis  la  découverte  du  théorème  de 
M.  Poucelet ,  ces  solutions  ont  acquis  le  mérite  de  la  géné- 
ralité. Car,  d'après  ce  théorème ,  on  peut  toujours  placer 
les  polygones  de  manière  A  satisfaire  à  la  condition  voulue 
par  Fuss.  Voici  les  résultats. 

r=  rayon  du  cercle  inscrit;  R=  rayon  du  cercle  cir- 
conscrit ;  a  =  distance  des  centres,  R+a=p,  R  —  a=q. 
Nombre  des  côtés. 

3;  pq  =  2r(a+q), 

*J  (p,-'W-0  =  ',\ 

s  ;  P*9*-\-pt9tKp-H)—pq'f(puT-9i'—'*(p-H){p  -?)*=«. 

6;   3/.Y  —  fyqtr'(p'  +  q')  =  ri{pt  —  q')\ 


;   2pqr[pq  —  r\p— q)  —  2r']  Vlp-r)  [p+q) 


+  -2r[Py-r>{p'  +  q*)]V'ti-r)(p  +  q) 
=  ±[pq—r{p-q)][p,q,  +  r,{p'—q*)], 

8;  I/V+?*) -p'qJ  =  le^VfA'-^ Cî'-O. 

V.M.  Slcimr,  ayant  puur  système,  cl  qu'il  suit  avec  beau- 
coup de  bonheur,  de  tout  trouver  lui-même,   avant  tic 
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prendre  connaissance  de  ce  qu'ont  fait  les  antres ,  a  publié 
des  relations  pour  des  polygones  de  4,  5,  6  et  8  eôtès 
(Crelle,  t.  II  ,p.  287,  1827);  M.  Jacobî  a  vérifié  que  ses 
résultats ,  excepté  pour  l'octogone  étaient  identiques  avec 
ceux  de  Fnss.  Il  est  probable  que  le  résultat  très -compliqué 
de  M.  Sleîner  pour  l'octogone  est  fautif;  il  n'a  pas  donné  le 
polygone  de  7  côté»,  le  plus  difficile  de  tous  les  fauit. 

YI.  Le  but  principal  de  ce  mémoire ,  est  de  rattacher  la 
recherche  de  la  relation  à  la  théorie  des  fonctions  elliptiques. 
L'illustre  géomètre  parvient  à  ce  théorème  :  «  R  et  r  étant 
»  les  rayons  des  deux  cercles  dont  l'un  est  inscrit  et  l'autre 
*  est  circonscrit  à  un  polygone  de  n  côtés ,  et  a  étant  la 

■  distance  des  deux  centres  ;  si  Ton  détermine  *  et  «  par  les 

•  é,P,ati0M  :  a**=ïC+ï  *  =  (âqpfz^'  l'0D  a  tou- 

■  jours  I  — =  -  I  ^  ;  où  *  dé- 

J  o  V\  —  *W  ?      n  J  o  V 1  —  ic*  sin*  ? 

»  signe  le  nombre  des  tours  que  fait  le  polygone  dans  le 
»  périmètre  du  cercle;  cette  équation  exprime  en  même 
»  temps  l'équation  de  condition  qui  existe  entre  R ,  r,  a. 

VII.  Dans  le  même  mémoire,  l'auteur  doune  une  con- 
struction géométrique  pour  la  multiplication  et  l'addition  des 
fonctions  elliptiques.  Nous  nous  occupons  d'une  traduction 
complète  de  cette  production  de  génie. 


GENERALISATION 
de  la  théorie  des  nombres  associés  et  théorèmes  y  relatifs. 

{ IVtpréa  M.  Lejeune-Dirichlet  (  Crelle ,  l.  III,  p.  390.  182*. 


1.  Observation  préliminaire.  Dans  tout  ce  qui  suit,  il  ne- 
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s'agit  que  de  nombres  entiers  ;  la  lettre  p  est  exclusivement 
consacrée  à  désigner  un  nombre  premier  ;  a  =  b  désigne  que 
a  est  égal  A  b;  a  =  b  désigne  que  a  est  un  multiple  de  b  \ 
a  <  b  désigne  que  a  n'est  pas  un  multiple  de  b.  Ces  sym- 
boles ne  sont  pas  ceux  de  l'auteur. 

II.  Définition  d'Ettler.  Si  l'on  a  mit  —  1  =p  -,  m  el  n  étant 
moindres  que  p,  m  et  n  sont  dits  nombres  anode»  (voir  N11** 
Aon.,  t.  III,p.  193,etProuhel,  t.  IV,  p.  373). 

III.  Définition  générait  de  M.  Lejcune  Dirichiel.  Si 
mn.  —  a  =  p\  a  <z,p  -,  et  m  et  n  < p  -,  meta  sont  des  nom- 
bres associés  ;  lorsque  a  =  1 1  celte  définition  rentre  dans 
celle  d'Euler. 

IV.  Soit  [p  -  -  I]  le  produit  continuel  de  1  jusqu'à/»  —  t 
inclus.  Chaque  facteur  m  de  ce  produit  a  sou  associé  «  dans 
le  même  produit,  relativement  à />,  et  n'en  a  qu'un;  A  moins 
que  m  ne.  soit  égal  à  n,  cas  que  nous  réservons  ;  le  produit 


is;  donc 
on  a  co  théorème  : 

[p-t]-*~r=p. 
Les  moyens  de  démonstration  sont  les  mêmes  qu'on  a  em- 
ployés pour  établir  te  théorème  de  Wilson  (t.  III ,  p.  194). 

V.  Venons  au  cas  OÙ  m  =  n;  donc  m' — a=/>;  on  aura 
évidemment  aussi  (p  —  m)'—  a  =p ;  m  c\  p~m  sont  les 
deux  seuls  nombres  qui  soient  associés  à  eux-mêmes,  associés 
doubles  [Voir  \>.  273).  S'il  y  avait  un  troisième  x ,  on  aurait 
donc:.r' — m,=  (x —  m)  {x -\- m)  =  p  ,  congrucnce  impos- 
sible II  reste  donc  ^— — groupes  de  nombres  associés  iné- 
gaux ;  ainsi  ton  a  ; 
[/>-!]— a  »  m{p-m)=p,  uu  bien  [p—  I]  +a  *  m'=p; 
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mais  wia=/i  +  /,i 

donc  [p—  1]  +  *  *    =/>• 

VI.  Définition  du  résidu  quadratique.  On  dit  que  le  nombre 
a  est  résida  quadratique  du  nombre  premier  /?,  lorsqu'on 
peut  satisfaire  à  cette  congruence  :  x%—a  =p  ;  il  est  évident 
que  l'unité  est  résidu  quadratique  d'un  nombre  premier 
quelconque.  Il  suffit  de  faire  x  =  1  ;  en  général ,  si  a  est  un 
carré ,  il  est  résidu  quadratique  par  rapport  à  un  nombre 
premier  quelconque  ;  on  fait  x  égal  à  la  racine  carrée  de  a. 

VII.  Les  deux  théorèmes  (IV  et  V)  peuvent  se  réunir  en 

on  seul;  savoir  :  [p —  i]±a  2  =p  ;  le  signe  supérieur  a 
lieu  lorsque  a  est  résidu  quadratique  relativement  kp  ;  elle 
signe  inférieur  lorsque  a  n'est  pas  résidu  quadratique. 

VIII.  Théorème  de  fp'ilson.  Lorsque  0  =  1;  ona  donc 

[P-  *]  +  *=>. 

IX.  Théorème  d'Euler.  [p  — -  1]  =p  — -  1  ;   donc 

p-\ i  p-' 

—  Xdta  a  =p  ;    ou  changeant  les  signes ,    a  a  dz  1  =p  ; 

le  signe  supérieur  lorsque  a  n'est  pas  résidu  quadratique,  et 

h  signe  inférieur  lorsque  a  est  résidu  quadratique- 

X.  Théorème  de  Fermai,  a  2  =/*:+:  1  ;  élevant  au  carré 
on  a  donc  a*"1—  1  =/î. 

Observation.  M .  Lejeunc-Dirichlet  donne  une  seconde  dé- 
monstration du  théorème  de  Fermât ,  que  M.  Catalan  a  trou- 
fée  de  son  cAté,  par  les  considérations  sur  les  fractions  pério- 
diques (  t.  I ,  p.  463,  et  t.  IV,  p.  273 ).  Tm. 

Avis  concernant  le*  tables  de  Callet. 

Le  logarithme  naturel  de  1099  est  fautif  :  an  lieu  de 
7,0021(1)5954403,  il  faut  lire  :  7,002155954403.  On  trouve 


i 
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celle  raeliBcation  dans  le  Journal  de  Crelle ,  t.  IV,  p.  391. 
Elle  est  signalée  par  M.  le  professeur  Gudennann  de  Cléves. 


LES  TROIS  RACINES 

de  l'équation  du  troiiiéme  degré  a„z'  -f  a,x'  -j-  a,x  4-  <*,  —  0 
déduites  du  formula  de  Cardan ,  longue  a»  =  0. 

(  [Vjpréi  M.  BonnliAoir.il  [Crallu,  t.  III ,  p.  Kl). 


boil  l'équation  a^r*+  *,**+  a^r+a,  =  0. 

1  a 
Faisons  j?=j-  —  5—71  il  rient  ir1+/y-|-?=0, 

ou 

F      a,      3o,"     ?      27  <V>       3  o.'    '  a, ' 
«t  les  trois  râleurs  de  x  sont  : 

a.x=-i-a,    -   V^Â+W7!-  ^/a-V/B; 
arr=-l(,,-a^'A  +  ^_I^'A-  VB; 

•  est  une  racine  cubique  imaginaire  de  l'unité. 
"  =  «'■  ,-j«A«'  +  i«Ai 

»-*+(¥-.<)'■ 

Faisant  a,=0,  il  vient  :  A  =—.«,*;  B  =  0; 

'  an 

...  0  0 

a  ou  x  =  »  j      .*•  =  -  ;      .r  =  - . 
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Four  IrouTer  la  véritable  valeur  du  symbole  - ,  il  faut , 
d'après  la  règle  do  calcul  différentiel ,  connaître  la  valeur  de 

t-  et  de  -r- . 

Or  -r—  »  —  -a/it-i-aji0J  et  faisant  ao=0,  on  a  : 
da0  6 

d\  1 

=—  —  a  a  . 

da0  6    "  ' 

dB 
donc  -7—  =  0. 

da0 

dB 
Faisant  *  =•  — = .  pour  <*0  =  0 ,  on  a  z  =  -  ; 

d'où 

*Ja0       2  da0       da? 

d'où 

,         &4*B        _  •  y—    <fe 

faisant  ac  =  0 ,  on  trouve  : 

l»  2.27    ''J' 

difiërentiant  la  seconde  valeur  de  x  d'après  a.,  il  Tient  : 

Faisant  a»  =  0 ,  et  remplaçant  les  diverses  quantités  par 
les  valeurs  trouvées  ci-dessus,  on  a,  toute  déduction  faile  : 


V\ 
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la  seconde  valeur  s'obtient  vu  changeant  le  signe  du  radical  ; 
or  ces  deux  valeurs  sont  les  racines  de  l'équation 

fl^  +  a^  +  <ï,  =  0. 
C.  Q.  F.  T.  Tro. 


SOIXANTE  THEOREMES 

sur  les  coniques  inscrites  dans  un  quadrilatère  et  autant  sur 
tes  coniques  circonscrites  a  un  quadrilatère. 


I.  Avec  les  six  coefficients  d'une  équation  du  second  degré 
à  deux  variables,  on  peut  former  les  six  fonctions  «i,  n,  k, 
k,  I,  t,  qu'on  rencontre  dans  toutes  les  propriétés  des  co- 
niques ,  et  dont  nous  avons  fait  connaître  les  relations  mu- 
tuelles (  1. 1 ,  p.  189  ).  Ces  relations  donnent  toujours  les  so- 
lutions les  plus  simple» ,  les  pins  rapides ,  les  plus  fécoodes. 
Voici  un  exemple  frappant  de  celte  fécondité.  Il  suffit  de 
connaître  les  rapports  de  cinq  de  ces  quantités  à  la  sixième, 
pour  que  la  conique  suit  complètement  déterminée.  Soit  une 
conique  inscrite  dans  un  quadrilatère  et  rapportée  à  des  axes 
quelconques ,  et  soit  dy  +  e x  -\-f  =  t)  l'équation  d'un  coté 
du  quadrilatère  ;  les  trois  autres  droites  ont  des  équations 
analogues,  avec  les  r;  émes  lettres,  mais  accentuées,  d ,  d', 
d" .  etc.  Ce  côté  étant  tangent,  on  a  la  relation  ; 

mf—  1dm  +  2fei-rtfdV+  /c'+  Ctt  =  0  (I .  II,  p.  108) 
et  trois  équations  semblables  pour  les  trois  autres  cotés. 
Choisissons  m  pour  le  comparer  aux  cinq  autres  quantités  \ 
nous  avons  donc  quatre  équations  du  premier  degré  entre  les 
cin  |  rapports  : 

«      *       *■■      l      f 
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Êliminanl ,  par  la  formule  de  Cramer,  trois  quelconques 
de  ces  rapports ,  on  obtient  une  équation  toujours  du  premier 
degré  entre  les  denx  rapports  restants.  Considérant  ces  deux 
rapports  restants  comme  les  coordonnées  courantes  d'un 
point ,  il  s'ensuit  que  le  lieu  géométrique  de  ce  point  est  une 
droite.  Les  cinq  rapports ,  pris  deux  à  deux,  fournissent  dix 
combinaisons.  On  a  donc  dix  points  pour  chacun  desquels  le 
lieu  géométrique  est  une  droite.  Nous  avons  choisi  m  pour 
dénominateur  commun  ;  maison  peut  prendre  pour  cela  une 
quelconque  des  six  quantités  ;  il  existe  donc  soixante  points 
différents,  et  qui  ont  pour  lieux  géométriques  soixante  droites 
différentes,  qui  peuvent  donner  matière  à  autant  d'énoncés 
de  théorèmes.  Or  la  théorie  des  polaires  réciproques  nous 
apprend  qu'à  chaque  propriété  d'une  courba  inscrite  dans  un 
polygone  correspond  une  propriété  d'une  conique  circonscrite 
i  un  polygone  homonyme.  On  a  donc  cent  vingt  théorèmes. 
Toutefois  ces  cent  vingt  théorèmes  no  sont  qu'une  richesse 
spécieuse  ;  ils  se  réduisent  aux  deux  théorèmes  suivants. 

II.  Théorème.  Le  lieu  géométrique  du  pùlc  d'une  droite 
âxe,  relativement  à  une  conique  inscrite  dans  un  quadrila- 
tère ,  est  une  droite. 

Démonstration.  Choisissons  k  |>our  le  dénominateur  cora- 

l     n         _ 
mun ,  et  -  et  -  pour  les  deux  rapports  restants  (1)  ;  le  lieu  du 

point  qui  a  ces  deux  rapports  pour  coordonnées  est  donc  une 
droite  ;  mais  ces  coordonnées  sont  celles  du  pôle  de  l'axe  des 
y%  qui  représent'1  une  droite  quelconque  ;  donc ,  etc.  La  con- 
struction de  la  droite  est  facile.  Soit  ABCD  le  quadrilatère , 
V  la  droite  donnée  ;  la  diagonale  AC  représente  une  ellipse 
inscrite  ;  pour  avoir  le  pôle  de  D' relativement  à  celte  ellipse, 
il  faut  prolonger  AC  jusqu'à  ce  qu'elle  rencontre  !>'  en  un 
point  E  ;  prendre  entre  A  et  C  un  point  F  harmoniquoraent 
conjugué  à  E  ;  de  sorte  que  0  ,  V  ,  A  ,  E  soient  quatre  points 
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Mv  géomètre  français,  n'eit  pas  admise  dans  l'enseignement 
français,  dans  ce  qu'on  appelle  l'instruction  classique. 

IV.  Théorème.  L'enveloppe  de  la  polaire  d'un  point ,  prise 
far  rapport  à  une  conique  inscrite  dans  un  quadrilatère,  est 
one  ligne  du  troisième  degré. 

Démonstration.  Dy  +  Ex  +  2F  =  0  est  la  polaire  de 
l'origine.  Remplaçant  les  coefficients  par  leurs  valeurs,  il 
Tient  : 

(AY-f  kn)y  +  {U  +  k'n)x  + »'  —  lt  =  0.-        (1) 

Faisons  — =  z;  les  quatre  équations  relatives  aux  quatre 


côtés  du  quadrilatère  donnent  (t.  II ,  p.  108)  : 

-=az+b;  -==*'*+&';  L  =  a"z  +  W;  -  =  a'"z+U". 
m  m  m  m 

Les  a  et  les  b  sont  des  quantités  connues.  Substituant  ces 
valeurs  dans  l'équation  (1) ,  on  obtient  une  équation  de  cette 
forme  : 

Xipï+qz+r)  +x(p'zi+qtz+S)+pi'z'-^I',z+H'=0.  (2) 
tas/?,  q,  r  sont  des  quantités  connues  ;  dérivant  par  rapport 
àz,  on  a  : 

22  {py  +P'X  +p")  +  qy  +  q'*  +  q"  =  0. 

Eliminant  z  entre  cette  équation  et  l'équation  (2) ,  le  résultat 
est  une  équation  du  troisième  degré ,  répondant  à  l'enveloppe 
de  la  polaire  de  l'origine ,  qui  représente  un  point  quel- 
conque du  plan  ;  donc ,  etc.  Les  termes  du  troisième  degré 
"Ml  (py  +P'X)  (W  +  1*)*  '  la  courbe  est  donc  de  la  sixième 
oa  de  la  septième  espèce  d'Eulcr  (Int.  in  An.,  t.  II ,  p.  120). 

Corollaire.  Si ,  par  tous  les  centres  des  coniques  inscrites 
à  un  quadrilatère,  on  mène  des  diamètres  parallèles,  les  dia- 
mètres respectivement  conjugués  enveloppent  une  ligne  du 
troisième  degré. 
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V.  Théorème.  Le  lien  des  pôles  d'une  droite  fixe,  relati- 
vement à  des  coniques  circonscrites  à  an  quadrilatère ,  est 
nue  ligne  do  sixième  degré. 

Démonstration.  Par  les  polaires  réciproques  ;  toutefois 
lorsque  la  droite  s'éloigne  à  l'infini ,  le  lieu  des  pôles  est  du 
second  degré  ;  il  devient  le  lieu  des  centres  (  p.  304).      Ta. 


Mnémonique  de»  iix  fonctions  élémentaire. 
VI    Ces  fonctions ,  base  analytique  de  la  théorie  des  coni- 
ques, sont  des  dérivées  premières  de  la  fonction  L.  En  effet, 
on  a  : 

L  =  AE*~  BDE-t-CD'+FtB1—  »AQ  ; 
d'où 

dL  ^__       **L  dL  ^L._i     ^_ 

JA.™   '  dR~      "'  dC~      <fl>=    ''  dE~     ''  dF~m 

Ces  équations  sont  utiles  aussi  quand  il  s'agit  de  questions 
de  maximisai  de  minimw  sur  L  et  dans  de  certaines  questions 
de  haute  analyse.  Tin. 


Sur  la  détermination  approximative  des  racine»  imaginaire 
d'une  équation  algébrique. 


Calculons  la  dislance  mm,. 

Soient  t=c,  ¥  =  c-\-dc ,  deux  courbes  infiniment  voi- 
ines,  comprises  entre  P  =  Aet  P  =  0. 


La  partie  m*,  de  la  tangente  mG  interceptée  par  ce»  deux 
courbes  sera  d'abord ,  en  appelant  dn  la  distance  normale 
te  deux  courbes  comptée  à  partir  du  point  f* ,  où  la  pre- 
■Kre  de  ces  courbes  est  rencontrée  par  la  tangente  #wG ,  et 
par  f  celai  des  deux  angles  positifs  que  la  tangente  de  cette 
courbe  au  point  p,  fait  avec  la  partie  positive  de  l'axe  des  x, 
pour  lequel  sin  (6  —  ?)  est  positif  (*)  : 

-       dn 

m  "■  sin  (0  — •)  ' 


■sis  x ,  y  et  x  +  dxy  y  +  dy  étant  les  coordonnées  res- 
pectives des  deux  points  p  et  *;  on  a  : 

àx dy  dn*  dn 

ci 

-7-  rf  j:  H or  =  de , 

fou  l'on  tire 

,  ±<fc 

an  = 


00  peut  donc  écrire  : 


vT 


Nous  devons  dire  que  la  partie  de  la  tangente  à  la  courbe  P  —  C.  qui 

lise  l'angle  y  est  toujours  du  même  côte  de  «G  ;  cela  résulte  de  ce  que 

tangentes  aui  courbes  P— G  ne  peuvent  être  parallèles  à  l'axe  des  x,  ni 

avec  «iG,  or  voici  comment  ce  dernier  point  peut  être  établi;  si  mQ 

fHvfaft  être  tangente  à  une  courbe  P  — C,  cette  courbe  couperait  en  deux 

A 
'Mats  U  courbe  P-«Q,  sous  le  même  angle  d'ailleurs;  on  pourrait  donc 

«ne  antre  courbe  P—  C ,  n'ajant  qu'on  point  commun  arec  P—  g  0,  et 

cette  dernière  sens  des  angles  égaux ,  ce  qui  est  impossible,  car  cette 
anrait  nn  point  angnleux. 


le  signe  rfc  étant  évidemment  celai  t'  de.  De  la  on  dét 
la  longueur  cherchée  - 

±dc 


'\\A 


'.'intégrale  du  second  membre  étant  prise  depuis  la  coi 
P  =  À  ju«au'à  la  courbe  P  =  0. 


Maintenant ,  pour  que  cette  expression  soit  plus  gn 
que  la  valeur  de  p  ■. 


\A 


■to 


dA 


)'+Q'-<°-?.>= 


H  suffit  que  l'expression  positive 


«vl 


aille  en  diminuant,  à  mesure  qu'en  suivant  la  tangente 
on  s'éloigne  du  point  m ,  ce  qui  exige  que  pour  un  pi 
déplacement,  la  différentielle  de  l'expression  (6)  soit 
gative. 

Or  la  différentielle  dont  il  s'agit  a  pour  valeur  : 

(/rfpy  /rfPYi    „    ,.,,„    jMjd?  dp 


>')  Pour  poutoir  dire  que  ±  A  —  /  ±  de ,  il  ftut  que  c  varie  clins  te  ■ 
tm  qiund  «a  pircoun  1*  ciroile  nui,,  or  li  cela  n'eu  il  pli,  il  Ciudriil 
ai  mler  coniunl  duos  le  païuge  d'un  point  de  mm,  ■  tin  poinl  de  II  I 
pie  itOkimeal  votalo  du  premier,  on  bien  que  «m.  pot  eue  lanf* 
«e  courbe  P— C,cequ<  *  éle  démontre  tire  impeulble. 


f 

l  -  391  — 

■Mépendamment  do  facteur  j  (-7- )  +(77-)  j    "  >  V* 
f  m  peut  rien  au  signe  ;  d'ailleurs 

—  ^d—^  —  d  — 

dx      ,,  ,      _        dx    '  dy      dy    '  dx 
f  = — arctang— ,  dou  df=  '        u 


dy  \dx)+\dy) 

Ribf UtuaDt ,  il  rient  .» 

-co>(t-9)(-d.---d.-) 
.    /A  /dP  t  dP   t   dP  J  dP\ 

oq  effectuant  les  différentiations ,  et  divisant  par  la  différen- 
tielle de  la  variable  indépendante , 

n         idP  tTP       ft  dP  t?P  .        dP  tTP  'dP  itP    .     \ 

T   yfcr  Arrfr  or  [<(ra  dy  dx9  dy  dxdy       J 

/dP  iTP  ojo   dP  rf*P  ^?^!Lcose   —  ^sinôV 

T    \«£r  *£r'  *£r  dxdy  dy  dxdy  djr  dy9        J 

Ce  que  Ton  peut ,  en  négligeant  la  facteur  positif  (  -7-  )  9 
mettre  sous  la  forme  : 

dP  d? 

.  dx  .  dx 

dd?        dd& 

008(4-?)  f  cose_^+8ine-j£ 

rfP  dP 

,  dx  ,  dx 

ddP  rf5p 

dy  dy 

+  sin  (ô  —  f)  [  006  6  — -z-  —  sin  0 


CD 


,  ta  remarquant  que 


dy  dx 


- 

dP 

d** 

-  d'dP 

<*p«rp 

dxdx* 

dV   d*P 
'    dy  dxdy 

dy    ' 
rfP 

A3> 

(£)"• 

d9  drf 

dx  dxdy 

dP  <TP 
+  dy  dy*~ 

4r 

</x 

(?)' 

en  vertu  de  la  relation 

d"P 

«M» 

dx'~~ 

"rfp 

XI. 

L'expression  (7)  peut  se  mettre  sous  une  ferme  beaucoup 
plus  simple.  Remarquons  d'abord  que  cette  expwmion  re- 
vient à 

Or  considérons  la  courbe  représentée  par  une  équation  ; 
de  la  forme  tangy  =  c ,  et  passant  par  le  point  p.  de  la  tan- 
gente niG ,  dont  les  coordonnées  sont  les  valeurs  de  x  et 
de  y  qui  se  trouvent  dans  l'expression  (7}  ;  soit  g  V un  des 
deux  angles  positifs  que  la  tangente  de  cette  courbe  an 
point  x,y  fait  avec  la  partie  positive  de  Taxe  des  x, on  aura*. 

£?.tang?  . 

dx 
tang  x  =  — 


rftang?' 


dy 


I 


doà 

d.  tang  f 

sinx=- 


</.tangf 
dy 

déterminons  le  signe  placé  devant  le  radical,  nous  avons  : 

sin*  — cosx sin#£r — coBxdy         

d.  tang  f~d.  tangy  ~  d.  tang  y  A  tang?      """" 

dx  dy  dx  dy 

sixixdx  —  cos#/y 
«f .  tang  y 

Supposons  qne  dx  et  dy  soient  les  accroissements  de  x 
Hàe  y  qui  se  rapportent  à  un.déplacement  infiniment  petit 
effectué  sur  la  portion  de  la  tangente  à  la  courbe  P=C,  qui 
détermine  l'angle  ? ,  si  nous  supposons  que  la  courbe  P=C , 
occupe  la  position  que  nous  lui  avons  donnée  dans  la 
fig.  B  (*),  on  aura  : 

t£r  =  Acosf,      dy=zh8\n<fy      </.tangf=  —  &, 

A  et  *  étant  des  quantités  infiniment  petites  positives.  Donc, 
si  nous  prenons  x  de  manière  que  sinfo — j)  soit  positif,  ce 
qui  revient  à  considérer  la  partie  de  la  tangente  à  la  courbe 
tangf=C,  située  au-dessus  de  la  tangente  à  la  courbe  P=C, 
on  aura  : 

d.  tang  9  d.  tang  ? 


("}  Je  me  sait  assuré  que  toutes  les  autres  positions  conduisaient  au  métne 
résolut. 


g  étant  un  nombre  positif.  11  faudra  donc  prendra  alors  lei 
signes  supérieurs  dans  les  expressions  de  sin  x  et  <x*x^ 
écrites  pins  haut,  ce  qui  donnera  : 


V(^)'+(^)'' 


Atone;  f 


d'où 


d.l»ag,_  i     //rf.UngTV  ,    /d.tmgf\- 

T"     !Vl"V/fl    *•    /' 

d'où  substituant  dans  l'expression  (8) ,  et  supprimant  le  fac- 

cos(6 — f)(cc»6sinz-^in6cosx)-^D(&-^Xcos«cotx-Nn*»i''x)i 
ce  qui  revient  à 

cos{8  — T)sin(z— 8)— sin(0— f)cos();— 8), 
nu  enfin 

(9)  sin(z  +  f— 36). 

XII. 

Sous  la  forme  que  nous  venons  d'obtenir,  il  est  facile  de 
reconnaître  que  la  différentielle  de  l'expression  (6)  ne  peut 
être  supposée  indéfiniment  négative,  mais  qu'au  con- 
traire elle  finira  toujours  par  être  positive,  et  qu'elle  est 
même  positive  si  les  conditions  dn  J  III  se  trouvent  remplie*. 
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Remarquons  pour  cela  que  lorsqu'une  courbe  tang?  =  c , 
touche  une  courbe  P  =  cQ  +  c, ,  il  y  a  au  point  de  contact 
uoc  inflexion  pour  la  courbe  P  =  cQ-(-c1  :  en  effet  cette 
dernière  courbe  fait,  comme  on  Ta  dit  au  S IV,  le  même  angle 
avec  toutes  les  courbes  P  =  c-,  or  si  deux  points  consécutifs 
de  P  =  cQ  +  c,,  appartiennent  à  la  courbe  tang  ?  =  c ,  qui 
est  le  lieu  des  points  pour  lesquels  les  tangentes  aux  courbes 
P  =  c,  sont  également  inclinées  sur  Taxe  des  x,  il  est  évi- 
dent qu'il  y  aura  deux  points  consécutifs  de  P  =  cQ-j-cM  <* 
la  tangente  sera  la  même ,  et  par  conséquent  june  inflexion 
pour  cette  courbe.  Cela  étant,  concevons  la  courbe  P=cQ+c„ 
qui  passe. par  le  point  p,  et  dont  la  tangente  en  ce  point  fait 
un  angle  x  avec  la  partie  positive  de  Taxe  des  x,  cette  courbe 
touchera  la  courbe  tang?  =  c  qui  passe  au  point  p,  et  par 
conséquent  admettra  un  point  d'inflexion  en  ce  point  p. ,  donc 
si  contrairement  à  ce  que  nous  voulons  établir,  on  avait  : 

»û(z  +  ?— 26)<0  ou  z-e<0— «p  ou  x—  ?<2(e  —  y); 

d'où  e  —  ?>^^. 

H  ne  serait  pas  vrai  de  dire,  comme  le  supposent  les  con- 

A 

di lions  du  $  III ,  que  la  tangente  mG  de  la  courbe  P  =  -  Qy 
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fait  avec  toutes  les  courbes  P  =  c ,  comprises  entre  celle  de 
ces  courbes  qui  passe  au  point  m,  et  celle  qui  passe  au  point 
de  rencontre  m%  de  mG  avec  la  courbe  Q=  0,  des  angles  plus 
petits  que  la  moitié  du  plus  petit  de  ceux  que  forment  avec 
la  courbe  P  =  0 ,  ou  les  courbes  P  =  c ,  celles  des  courbe» 
P= cQ  +  c, ,  qui  ont  des  points  d'inflexion  dans  le  contour. 
Nous  conclurons  donc  que  les  conditions  supposées  étant 
remplies,  la  différentielle  de  l'expression  (6)  est  positive,  et 
par  conséquent  que  la  valeur  approchée  de  p,  déduite  des 
équations  (4)  et  (5)  est  plus  grande  que  la  partie  mmt  de  1* 


tangente  mG  a  la  courbe  P  =  -  Q ,  comprise  entre  le  point 
de  contact  m  et  la  courbe  P  =  0. 


Je  dis  maintenant  que  la  valeur  de  p  est  plus  petite  que 
la  partie  mm,  de  la  tangente  mG ,  comprise  entre  le  point  m 
et  le  point  où  cette  ligne  rencontre  la  courbe  Q=0.  Pour  le 
faire  voir,  calculons  celle  longueur:  soient  K^=c,  Q=e+«fc, 
deux  courbes  infiniment  voisines  et  comprises  entre  Q  =  B 
et  Q=0  ;  la  partie  dp  de  la  tangente  mQ  comprise  entre  ces 
deux  courbes ,  pourra  être  mise  sous  la  forme  : 


8  et  y  représentant  les  mêmes  angles  que  ci-dessus,  et  le 
signe  ±  de  de,  étant  choisi  de  manière  que  dp  soit  positif, 
et  par  conséquent  étant  celui  de  de,  puisque  6  <p  est  positif, 
et  de  plus,  plus  petit  que  90%  d'après  les  conditions  du  $  III. 
Or  on  a  : 

dQ  _       dV         dQ  __  dP 
dx  dy'1        dy       dx  ' 

ou  peut  doue  encore  écrire  . 
,  ±dc 


d'où  l'on  déduit 


JUJI   : 

C  ±dc 

mm,  =  l ■ -■ 

V  (£)'+(£  H«-<+»>- 

L'intégrale  étant  étendue  depuis  la  courbe  Q=  H  jusqu'à  la 


—  SOT  — 

eowbe  Q=0.  Maintenant  pour  que  cette  longueur  soit  plu» 
grande  que 

— B 

p— </B 


uc 

-B  Ç  ±de 

"î~" Y/(lMt)* 


fl  suffit  que  l'expression  positive 


"•'  \/Q*+(f)*-»'-+«-* 

aille  en  diminuant  à  mesure  qu'en  suivant  la  tangente  mG 
en  s'éloigne  du  point  m  %  ce  qui  exige  que  pour  un  pareil 
déplacement  la  différentielle  de  l'expression  (10)  soit  néga- 
tive. Or  cette  expression  se  déduisant  de  l'expression  (6)  par 
rechange  de  6  en  90+6,  on  voit  sans  aucun  calcul  que  le 
ligne  de  la  différentielle  sera  celui  de  l'expression  (9) ,  dans 
laquelle  on  aura  changé  0  en  90  -f-  •  >  c'est-à-dire  celui  de 
l'expression 

«n(x+?— 26  — lg0)=— sin(x+f— 26). 
Signe  qui  est  —  d'après  ce  qui  a  été  démontré  au  $  XII. 
Ainsi  comme  nous  l'avions  annoncé ,  la  partie  mm%  de  la 
tangente  mG  comprise  entre  les  deux  courbes  Q=BV  Q=0, 
est  plus  petite  que  la  valeur  approchée  de  p. 

(  La  fin  prochainement.  ) 

-■■■■"  •         '  »         ■ 

NOTE 
sur  les  racines  combitnsurables  fractionnaires. 


Théorème.  -  étant  une  quantité  commensurable  irréduc- 
? 
tible,  racine  de  l'équation 

àjt"+  \<xm"+  A,xm"ï+ Aw=  0  , 

(*)  Nous  admettons  encore  ici  qoe  ^  B  —  /"=k  de ,  c'est-à-dire  que  les 
eoerbos  Q  —  C  ne  peuvent  être  tangentes  à  mG  ;  il  en  résulterait  en  effet  que 
•  -  ?  pourrait  être  droit ,  ee  qui  est  impossible. 


AVA,,A., Am  sont à»  ooriBrienls  «U|art»<p,watos 

conditions  suivantes  : 

À=P;    Am=*#;     As  +  A^p;    A*"+ A^t+À^Fî 

Aaî+Ayp  +  A.«  +  Ai^p\w,.: 
et  enfin  : 

À*-+  A,a— p+  A.a— P§+ A*.|op— +  À*pr=*  PTç^ik 

Démonstration.  La  dernière  équation  est  évidente,  pato- 

a 

qu'elle  exprimé  que  -  est  racine*  Tons  le^terme»,  le  premier 

P 
excepté,  sont  £  visible*  parp>  donc  A*"  est  aussi  dtviriHi 

par  p-,  mai»  «*  est  premier  «tec  p  $  donc  A  estf  divisible  par 

0;  ainsi  A»  p.  Le  même  genre  de  rafoonntaefct  fait  voir  qne 

A*3*  a.  La  somme  des  deux  premiers  tertoes  doit  êtw  dM- 

sible  par  £?  divisant  cette  somme  par  o*~*,  lé  quotient 

Aa-f  A,  est  donc  divisible  par  p.  La  somme  désirais  premier» 

terme»  doit  être  divisible  par  p1  \  divisant  celte  domine  pv 

a*~%  le  quotient  Aa'+A/'P  +  A,  sera  divisible  pèr  |T,  èf 

ainsi  de  suite.  C.  Q.  F.  D. 

A       Am 

Corollaire  1.  --  et  —  doivent  être  des  nombres  entiers;  et 

P       a 
de  même , 

Aa    ,     .         Aa*  .    .    a    .     .  Acr 


3 


a     .     .    a 


y+A.;     --+A.-  +  A.;     _+A,    +A,p  +  A*i  

La  loi  de  déduction  de  ces  quantités  est  évidente. 

et 

On  a  donc  ces  diverses  conditions  pour  reconnaître  si  -r  est 

P 
racine  ;  et  si  une  seule  mauque ,  alors  on  est  sûr  que  la  quan- 
tité essayée  n'est  pas  racine. 

Corollaire  II.  Si  p  =  1 ,  ces  critériums  deviennent  illu- 
soires ;  alors ,  on  cherche  des  critériums,  en  considérant  « 
comme  diviseur,  et  on  tombe  sur  la  méthode  connue  (voir 
t.  II ,  p.  523).  On  sait  d'ailleurs  qu'on  peut  toujours  ramener 
la  recherche  des  racines  commensurables  fractionnaires  à 
celle  des  racines  commensurables  entières. 


Cmollmw$  UL  Le  théorème  subsiste  lorsque  «  et  £  «ont 
te  expressions  littérales  n'ayant  point  de  diviseur  commun. 

Observation.  Le  théorème  peut  se  démontrer  directement 
à  l'aide  du  théorème  de  M.  Gauss  sur  le  produit  de  deux  po- 
lynômes (t. III,  p.  47)  }  car  le  poljnômedonpé  étant  entier  et 

oc 

divisible  par  x — -  doit  donner  un  quotient  à  coefficiepls 

P 

entiers;  mais  ces  divers  coefficients  sont  : 

Aot  As  a 

J  +  A.Î     — +  Afp  +  Aaî  

toc,  etc.  Tin. 


RAYONS  DE  COURBURE  DANS  LES  CONIQUES. 

D'après  le  professeur  Strehlke  (  Crelle ,  tom.  II ,  ptg.  310. 1827  ). 

I.  Lemme.  Soit  (x — pf+{jr —  q)*=»%  l'équation  d'un 
wde,  axes  rectangulaires;  a,  p;  a,  p'{  a!1,  jâ"  étant  les  copr- 
ioanées  de  trois  points  pris  sur  la  circonférence,  on  déduit  • 

II.  Soit^*= -t  (a1— or')  l'équation  d'une  ellipse,  axes  rec- 

Isogulaires ;  a,p;  a ,  p';  a",  p"  trois  points  pris  sur  cette 

dBpse.  Faisant  x  =  acosf,  on  aora  .r  =  A  sin?;  donc  aussi: 

a  =  *cos?,  p=&sin?;     a'=âC09?',  $  =  l}SNlv; 

«"=COS?",   p'=bsm«"; 

<foù 

B  —  8'           b       o  -4-  •' 
<- 4= cot-^-î-, 

a  —  a'  a  2 

a  -f-  a'  =  a  (C0S<p  -j-  COS y)  , 

- — '-,  = (cosf  4-cos*'). 

a  — a  a 


7-  Faisant  paner  mie  cfoonflftteiiee  pir  tetttofls  pointa 
aura,  tfapréa  le  tomme  I  : 


a 
d'où  l'on  tire  *: 


*  *  a  9  a    ' 

et  de  là  : 

et  r=  («-/»)*+  (p-?)'. 

Faisant  f = V=  ?",  on  a  pour  le  cercle  oscillateur  : 

j  = j—  sin'n     /»= — — coa'tj 

n=  . 

III.  Hyperbole,  Soily'=  .(**— *)VèfmÛami  faitnrt 

a  =  c^;:P=r61ang'; 

a'  =  c^?;P'=*,ang^ 

""=c^  P"=  *•"«<' 
et  procédant  de  la  même  manière ,  on  trouve  finalement  : 

"'+*\w    n    a*+b*  n   (^mvfWtr 

*  &  oti^      acos<p3  au 

IV.  Parabole.  Soit^'  =  />.r  l'équation  ; 

P%  =  /'«* 
=  /?«, 


d'où  Ton  tire 


?   =  />*  ; 


î  = T"»    /?==— ô — ?    R  = ; — 

(  ^oir  Gerono,  t.  Il ,  p.  170.) 
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PROBLEME. 

Tramer  le  lieu  des  foyers  des  différentes  ellipses  assujetties  à 
être  tangentes  d  quatre  droites  données. 


PAR    M.    VAUÇUSXOV, 

Élève  de  mathématiques  spéciales  ai  collège  de  Saint-Louis, 

cImm  de  M.  AM10T. 


Soit  ABCD  le  quadrilalère  donné.  Je  prends  pour  axe  des 
x  une  des  tangentes  AD,  et  pour  axe  des  y  une  perpendicu- 
laire AY'à  AD  menée  par  le  point  où  celle  dernière  droite 
coupe  la  tangente  oontiguë  Afi. 

Ceci  posé,  soient  F,  F'  deux  foyers  appartenant  à  une  des 
dfipaea  en  question ,  et  soient  x ,  y  les  coordonnées  du  point 
F  ;  x\  y  celles  du  point  F. 

On  sait  que  le  produit  des  deux  perpendiculaires  abaissées 
des  deux  foyers  d'une  ellipse  sur  une  tangente  à  cette  courbe 
est  constant  et  égal  k  b\  b  étant  la  moitié  du  petit  axe  de 
l'ellipse.  Or  les  distances -des  points  F,  F  à  chacune  des  tan- 
gentes s'expriment  facilement  en  fonction  des  coordonnées 
de  ces  points  et  des  coefficients  constants  qui  entrent  dans 
réquationde  cette  tangente.  Ainsi,  en  égalant  successive- 
ment à  b%  chacun  des  quatre  produits,  on  aura  quatre  équa- 
tions entre  les  quantités  6%  x',  y',  xf  y  et  des  coefficients 
connus.  On  pourra  donc  éliminer  les  trois  quantités  6\  x',y' 
entre  ces  quatre  équations,  et  l'équation  résultante  en  x,y 
sera  celle  du  lieu  cherché. 

Telle  est  la  marche  que  j'ai  adoptée  pour  résoudre  la  ques- 
ùhi.  J'effectue  rapidement  les  calculs. 
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Le  produit  deedbtances  de  F  elde  F  à  AD  est  yy.  Ainsi 
on  a  la  relation  : 

yy=b\  (*) 

Soily=:mx  l'équation  de  AB;  le  produit  des  distances  cor- 
respondantes sera  : 

On  aura  donc  : 

(y  —  mx)  {y*— mac*) 

7J+Î =  *•  » 

Soient  enGn  y=mtx-{-nt  l'équation  de  BC  ety=^n^c-^na 
celle  de  CD ,  on  aura  pareillement  : 

{y — m<x—  nt)  (y — #w,  a/—  nt)  ♦ 

î^+l «*>  » 

Eliminant  b%  entre  ces  quatre  équations ,  on  aura  les  trois 
nouvelles  équations  : 


mJ_  (y—mx)[y—mx) 

yy~        7rf+ï        ' 


+ 

m,  +1 
^mj_{y-mm*e—  n.)ty—  ni%j?—  n%) 

Chassant  les  dénominateurs,  simpliûant  et  ordonnant  par 
rapport  à  x\  y\  on  obtient  : 

y  (my  4*  *)  +  J^  Cr  —  jhj:)  =  0, 

y  (m«> + m>x + ".) + •*'  im*x — «c* — "».«.)  =  — 

—  {nty  —  ntmtx—  n,'), 
y  ("*,>  -H  w,x  +  «,)  +  ar'(w,.r  —  m*x  —  "».«.)  =  — 

Pour  éliminer  *',  y  entre  ces  trois  équations ,  je  prends 
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dans  la  première  .*•'  en  fonction  dey,  et  portant  cette  va- 
leur de  x  dans  les  autres,  j'ai  : 
y\[mx— y)  [mty+mtx+n  t)+{my+x)  (//i,^— m,nx—  manj\=— 

—  {mx  —y)  {nty  —  n/n%x  —  «/) , 
y\(»*x—y){miï+m^x+n%)^my+x)(nty~m%Àx— //ia»tV]=— 

—  ("*«*  —y)  {"*y  —  «,'",•*  —  'O- 

En  divisant  ces  deux  dernières  équations,  membre  à  mem- 
bre, chassant  les  dénominateurs  et  ordonnant  par  rapport  à 
x  et  y,  on  obtient,  toutes  réductions  faites  : 

y[mtnJim — jnl)--#/isfiI("1— '".)]  +jt  3[/i8(/w  —  m  J  —  nt  [m  — //#  JJ/wz/i, 
'x[nt(m— mt) — nj[m—m3]mjiirïyxa[n%mt(m--mt) — ntmt(m—mj] 
'[«■•«"iO»,—*1)— nïm%(m%—m)—  nji/n[mt— m3\+2xyntn%{m%— roj  }  =  0. 
^««^(/w, — wij  +mtn'[m , — ;/*)+ mji?{m— m,)  ] 
lO»,(1+«wwJ — /ilX(l4-//iwJ]4-J:[/i1,/il(w1— /ii)— nïnjjn%— m)] 

Cette  équation  est  du  troisième  degré  et  ne  peut  pas ,  en 
général,  se  décomposer  en  facteurs.  Donc,  dans  le  cas  géné- 
ral, la  courbe  est  du  troisième  degré.  Il  est  bon  d'observer 
qu'elle  passe  par  l'origine.  Or,  si  ou  avait  pris  pour  axe  des  x 
une  autre  tangente,  et  pour  axe  des  y  une  perpendiculaire  à 
cette  tangente  menée  par  le  point  où  elle  coupe  la  tangente 
contiguë,  on  aurait  eu  un  résultat  de  même  forme.  Donc  : 

La  courbe  passe  par  les  quatre  sommets  du  quadrilatère 
que  forment  les  quatre  tangentes  (*)• 

On  pourrait ,  du  reste,  s'en  assurer  directement  en  portant 
dans  l'équation  de  la  courbe,  les  coordonnées  des  points  d'in- 
lersection  ;  mais  la  remarque  précédente  en  dispense. 

L'équation ,  dans  toute  sa  généralité ,  offrirai l  une  discus- 
sion peu  intéressante;  mais  quelques  hypothèses  particulières 
sur  la-  position  des  droites  vont  donner  des  résultats  asso^. 
curieux. 

')  Et  par  les  dent  autre>  du  quadrilatère  complet  p.  373).  Isa. 


i  nûni.  Pour  parer  à  cet  inconvénient ,  je  remarque ,  en  re- 
prenant l'équation ,  que  l'ordonnée  à  l'origine  pour  la  droite 

CD  est  a  .-— î ,  d'où  nv=  —  m,a ,  et  comme  ici  m,  s=  m, 

n,  =  —  ma.  Ponant  cette  valeur  dans  l'équation  (A),  clic 
devient  : 
my—mW+tonXf—lma  +  mU+m')]y  +  m-aj:=0.- 
Divisant  par  m*  el  faisant  m  =  » ,  on  a  : 
y  —  jf—  n,y  +  ax  =  0. 
Ainsi ,  dans  ce  ras ,  l'hyperbole  est  équilatère.  Elle  est 
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d'ailleurs  facile  à  construire ,  car  ses  axes  sont  parallèles  aux 
côtés  du  rectangle,  et  son  centre  est  le  centre  même  de  ce 
rectangle. 

Enfin  on  peut  imaginer  que  le  rectangle  devienne  un  carré, 
et  pour  cela  il  suffit  de  faire  /i,  =  a. 

Alors  l'équation  deyieot  : 

d'où 

(y  —  *)  (  r +  •*')-  - a  (y  —  *)=Q\ 
et  par  suite  : 

{y  —  x)  [y +m  *  —  à)  =>  0. 
Ce  qui  donne  les  deux  équations  distinctes  : 

y  —  x«=0,      y  +  <r  —  a=0, 

qui  sont  celles  des  deux  diagonales  du  carre. 

Il  est  bon  de  remarquer  que  dans  tous  les  cas  les  points 
qui  appartiennent  véritablement  aux  foyers  ne  forment 
qu'une  portion  de  la  courbe  totale  (*). 


SUR  LES  FRACTIONS  CONTINUES. 


Mon  cher  M.  Terquem , 

Je  me  vois  forcé ,  à  mon  grand  regret ,  de  répondre  à  la 
lettre  de  M.  Guilmin ,  contenue  dans  le  dernier  numéro  des 
•Jnnala;  cette  nouvelle  réponse  sera ,  du  reste,  mon  dernier 
mot  :  îl  est  temps  de  mettre  fin  à  une  polémique  ennuyeuse 
pour  M.  Guilmin ,  pour  moi ,  et  peut-élre  aussi  pour  vos 
lecteurs. 


O    Les  autres  points  appartiennent   aux    coniques  ex-inscrites   (p.  372, 
XXIX).  Tm. 


vofi 


set* 


-^      * 


V   - 


o« 


co 


TA 


*n»?Xe' 


,Oe 


****** 


»\o»  »'"  l-lUcl0»nV  "L ^  fe\t  *c  CT«  att«nl 


*°w°  !.    Wn^1      «tf***1 •i««\«,**rl -arW*1* 


vta\V*» 


•  c;  te  U a  Y      rWXtf^  '  ;     afltCS  Ae  ^a 


àot* 


c\tie 


iàt 


çto 


►u^eT 


i**-:—**^* 


cb08e,P  C«*  ce 


VtêS- 


e* 


<\u 
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oo  veuille  trouver  la  valeur  de  relie  série,  c'est-à-dire  la 
limité  finie  H  déterminée  vert  laquelle  tend  la  somme  dee  n 
premiers  termes,  lorsque  n  augmente  indéfiniment.  Si  Ton  re- 
présente par  x  cette  valeur ,  il  me  parait  évident  que  l'on 
peut  écrire,  sans  aucun  calcul  : 

x  =  a-\-ax; 

car  la  série  pourrait  se  mettre  sous  la  forme  : 

a-\-a(a  -\- a*-^- a3 -\- ). 

Ainsi ,  dans  cet  exemple ,  la  seule  difficulté  consiste  à  Taire 
voir  que ,  pour  a  <  1 ,  la  série  a  une  valeur. 
Soit ,  en  second  lieu ,  la  fraction  continue  périodique 

1 


a  + 


1 


a  -f-  ... 

S'il  a  été  démontré  que ,  le  nombre  des  périodes  augmen- 
tant indéfiniment ,  les  réduites  successives  s'approchent  sans 
eene  d'une  limite  finie  et  déterminée  .r,  on  aura  évidemment  - 

x  =  a  -4 — . 
x 

Mais  ce  qui  n'est  pas  évident ,  ce  qui  exigeait  une  démons- 
tration, c'est  que  toute  fraction  continue  composée  d'un 
■ombre  illimité  de  termes,  a  une  valeur.  M.  Guilmin  ne  pa- 
rait pas  avoir  envisagé  la  question  de  cette  manière  ;  aussi , 
comme  je  l'ai  déjà  dit,  admet -il  la  proposition  qu'il  s'agis- 
sait précisément  de  démontrer,  et  s'altache-t-il ,  par  compen- 
sation ,  à  faire  voir  que 

a  -| =  a -\ -— 


b  H \ h  + 


c  -}-  ...  c+  ••• 

et  cela  était  assez  peu  nécessaire. 
Permettez-moi ,  monsieur,  de  faire  ici  quelques  remarques 


_  W8  - 
rar  des  frictions  continues  différentes  de  celles  que  l'oo  en» 
sidère  ordinairement;  remarques  qui  pourront  servir  . 
éclairctr  encore  la  question. 
Soit  la  fraction  continue  tres-t-imple  : 


Si  l'on  termine  cette  fraction  au  premier  terme,  au  » 
cond  terme ,  etc.,  on  trouve  successivement  : 


Ces  quantités  sont  périodiques  :  il  n'y  a  doue  pas  lieu  < 
chercher  une  valeur  pour  la  fraction ,  et  c'est  à  tort  que  l'a 

mirait  : 

i 

x  =  i . 

Soit  ensuite  la  fraction  continue  : 


-<+- 


-■  +  - 

On  trouve  successivement  : 

1  »  55 

—  1,       —7,       — 


7  '  13'  55 

Il  n'est  nullement  évident  que  ces  nombres  tendent  versai 
limite  x ,  et  à  priori ,  rien  ne  fait  supposer  que  l'on  pnw 
écrire  : 

Si,  dans  le  premier  exemple,  le  raisonnement  ordinai 
conduit  à  on  résultat  absurde,  et  si ,  dans  le  second ,  le  mci 
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il  conduit  à  un  résultat  qui  est  peut-être  faux ,  il 
est  donc  absolument  indispensable,  dans  la  théorie  élémen- 
taire des  fractions  continues ,  de  faire  voir  qu'une  fraction 

de  la  forme  a  -| a  une  valeur. 

b  +  — 


a  -f-  etc. 
Considérons  plus  généralement  la  fraction  périodique 


i-JL 


t--î 


i-    b 


1  —  etc. 


En  admettant  que  cette  fraction  ait  une  valeur  j,  nous 
aurons  : 

a 


JT  = 


b 
1  — 


1  —  x 
d'où 

x*  +  [b  —  a  —  1)  x  +  a  =  0. 

Il  est ,  je  pense ,  assez  facile  de  démontrer  : 

1°  Que  si  cette  équation  a  ses  racines  réelles ,  la  fraction 
continue  a  une  valeur  égale  à  Tune  des  deux  racines  de  cette 
équation; 

â°  Que  si  l'équation  a  ses  racines  imaginaires ,  la  fraction 
l'a  pas  de  valeur ,  c'est-à-dire  que  les  réduites  se  reprodui- 
sent périodiquement ,  en  passant  par  l'infini. 

Agréez ,  etc.  £.  Catalan. 

Paris,  10  juillet  1845. 
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SUR  LE  MOYEN 

d'obtenir  l'équation  d'une  courbe  en  coordonnée*  reetmgu 
lairei,  lorsque  cette  courbe  est  donnée  par  sa  tangente. 

PAR  M.  TUBiÇUJLV, 

Professeur  ao  Collège  royal  de  Pontlry. 


En  disant  qu'âne  courbe  est  donnée  par  sa  tangente ,  j'a 
tends  qu'elle  est  donnée  par  une  équation  f{a,y,p)*=C 
entre  les  coordonnées  ar,,r ,  du  point  de  contact,  et  la  tm 
gente  trigonométrique/»  de  l'inclinaison  de  la  tangente  as 
Taxe  des  x. 

Je  supposerai  que  l'équation/ soit  algébrique ,  et  j'âfldmel 
trai  qu'en  un  point  donné  d'une  courbe  quelconque ,  on  i 
puisse  mener  qu'une  seule  tangente ,  à  moins  que  le  poéi 
donné  ne  soit  un  point  multiple  ou  un  point  conjugué.  C 
une  courbe  ne  peut  avoir  qu'un  très-petit  nombre  de  sen 
blables  points. 

Il  résulte  de  là  que  si  l'équation/ est  d'un  degré  pair  pi 
rapport  kp ,  elle  doit  avoir  des  racines  égales  pour  des  vi 
leurs  d\r  et  d>  qui  répondent  à  un  point  de  la  courbe  ;  cai 
si  cela  n'était  pas,  il  arriverait  qu'en  chaque  point  donné 
quand  même  il  ne  serait  ni  un  point  conjugué,  ni  un  poil 
multiple,  on  ne  pourrait  mener  aucune  tangente,  ou  l'c 
en  pourrait  mener  plusieurs. 

Par  conséquent,  le  polynôme  dérivé  de/  par  rapport  à  y 
doit  être  nul.  Il  suffira  donc  d'éliminer  p  entre  /  et  sa  d< 
rivée  par  rapport  h  p  ,  pour  avoir  l'équation  de  la  courbée 
coordonnées  rectangulaires. 

Cette  démonstration  ne  s'applique  pas  au  cas  où  l'équi 
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lion/est  d'an  degré  impair.  Mais  la  suivante,  plus  générale, 
s'appliquera  à  tous  les  cas. 

Remplaçons  p  par  y,  et  supposons  que  p'  représente  l'in- 
clinaison d'une  sécante.  Pour  que  cette  sécante  puisse  carac- 
tériser la  courbe,  elle  ne  doit  point  rester  quelconque ,  mais 
die  doit  être  assujettie  à  remplir  certaines  conditions,  par 
exemple  »  à  sous-tendre  constamment  un  arc  de  grandeur 
donnée.  Or  cet  arc  pouvant  être  compté  à  droite  on  à 
gauche  du  point  donné  xy,  il  en  résulte  qu'à  un  même  point 
donné  sur  la  courbe  répondent  deux  de  ces  sécantes ,  et  par 
conséquent,  deux  valeurs  réelles  de  p\  et  cela  quelque  soit 
Tare  sous-tendu. 

Si  maintenant  Tare  sous-tendu  devient  nul,  la  sécante  de- 
vient tangente ,  et  à  chaque  valeur  Sx  et  d'r  ne  répondra 
plus  qu'une  valeur  de/?'.  Je  dis  que  cependant  le  degré  de 
l'équation/ n'aura  pas  changé.  Car//  désignant  l'inclinaison 
de  la  sécante,  et  p  l'inclinaison  de  la  tangente»  on  pourra 
poser  p'  =p  +  t.  ; 
d'où 

o =/>,.r,/>  )  =*f(*ir,p + ~)  =A*y  ,/>;  +  \f  tos  p)  + 

Et  quand  la  sécante  sera  devenue  tangente,  c'est-à-dire 
quand  r,  sera  devenu  nul,  l'équation  se  réduira  à 

Ainsi  le  degré  de  l'équation  ne  change  pas ,  et  à  chaque  va- 
leur é'x  et  6fy  répond  une  valeur  de  moins  pour  p.  Donc , 
deux  valeurs  6e  p  sont  devenues  égales. 
•  Quand  1  équation  f  est  du  second  degré  par  rapport  à  // , 
on  peut  trouver  l'équation  de  la  courbe  sans  élimination; 

car  soit  p%  -j- p*  Uur)  -f  y  (xy)  =  0  ; 
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od  aura  en  résuivant  par  rapport  à  p , 

Et  comme  les  valeurs  de/?  doivent  être  égales ,  on  doit  avoir 

— j — —  +  U\  .r) 

c'est  l'équation  demandée. 

Pour  exemple  proposons-nous  ce  problème  :  Trouver  une 
courbe  telle  que  le  produit  des  distances  de  sa  tangente  à 
deux  points  fixes  soit  égal  à  une  surface  donnée  b\ 

En  désignant  par  2c  la  distance  des  deux  points  fixes  ,  et 
par  p  l'inclinaison  de  la  tangente  en  on  point  quelconque , 
on  trouvera  facilement  l'équation  suivante  : 

fr-pxY=p%p  +  b%)+b\ 
ou 

**y     ±\  /y'S-iy'  —  V) (■*'  —  y  — O 

Et  par  suite  pour  l'équation  de  la  courbe 

et  toute  réduction  faite 

(c%  +  F)  y%  +  V  x%  =  b%  (c1  +  b%). 
Équation  d'une  ellipse  dont  l'origine  est  au  centre ,  et  qui  a 

pour  axes  b ,  et  kV-J-6". 
On  résoudrait  de  la  même  manière  le  problème  suivant  : 
Quelle  est  la  courbe  qui  jouit  de  cette  propriété,  que,  en 
prenant  pour  axe  des  abscisses ,  la  ligne  qui  joint  deux  points 
fixes ,  les  ordonnées  de  la  tangente  correspondantes  à  ces 
points  fixes ,  aient  un  produit  constant  égal  à  b\ 

Note.  Le  problème  proposé  est  indéterminé.  Il  y  a  une  infi- 
nité de  courbes  qui  satisfont  à  la  question  -,  l'enveloppe  de 
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/ouïes  ces  courbes  y  satisfait  aussi  ;  et  c'est  l'équation  de  cette 
enveloppe  qui  est  ici  indiquée  ;  souvent  cette  enveloppe 
saffit,  par  exemple,  dans  cette  question  traitée  par  M.  Raabc 
(Crelle ,  1. 1 ,  p.  330, 1826)  :  Étant  donnée  une  conique  et  un 
point  fixe  dans  son  plan ,  trouver  une  seconde  courbe  telle, 
que  chaque  point  de  la  conique  soit  également  éloigné  de  la 
seconde  courbe  et  du  point  fixe.  On  parvient  à  une  équation 
différentielle  du  premier  ordre  ;  il  est  évident  qu'une  solution 
particulière  résout  aussi  le  problème  ;  si  le  point  fixe  est  un 
foyer,  la  solution  particulière  est  un  cercle,  que,  par  analogie 
avec  ce  qui  eiistc  dans  la  parabole ,  M.  Raabe  a  désigné  sous 
le  nom  de  cercle  directeur.  (Voir  Blum.  t.  II ,  p.  60). 


RAYONS  DE  COURBURE  PRINCIPAUX 

de  VhèlicoKde  gauche. 

FAR  M.  F.  M.  FAIOWOM. 


Parmi  les  surfaces  conoïdes,  trouver  celle  en  chacun  des 
points  de  laquelle  les  deux  rayons  de  courbure  principaux 
sont  égaux  et  de  signes  contraires. 

L'équation  différentielle  des  conoïdes  est  : 

px  +  qy  =  0. 
On  en  déduit,  par  la  différentiation  : 

rx+p  +  sy=0, 

sx-{-ty-\-q  =  0. 

Éliminant  x  Pt  y  entre  ces  trois  équations ,  on  obtient  : 

p%t-\-qr—  2pqs  =  0. 

La  condition  pour  que  les  rayons  de  courbure  principaux 
soient  égaux  <*'  de  signes  contraires  est  d'ailleurs  *. 


—  M5  — 
On  a  donc  i 

X  =  ax  -j-  b  9 

Y  =  —  ay  +  c, 
bftic  représentant  aussi  des  constantes  arbitraires). 
On  a  alors  pour/?  et  q  les  valeurs  suivantes  .• 

c  —  ajr 


P  = 


(ax  +  b)%+{c  —  ay)%' 
ax  -\-b 


q       {ax+by+{c-ayf 
L'équation  différentielle  de  la  surface  cherchée  est  donc  : 
d%  ==  {c  —  qr)dx  ,  (*x  +  b)4y 

(ax  +  b)*+(c-afy  "*"  (ax  +  by+tc  —  ayr 
On  trouve  en  l'intégrant  et  désignant  par  e  une  coustante 

arbitraire  : 

ax-\-b 

=  ts  (e  —  az). 

On  voit  alors  que  la  surface  cherchée  est  un  hélicoide 
gauche.  On  pouvait  d'ailleurs ,  en  partant  de  l'équation  de 
Thélicoïde ,  reconnaître  l'existence  de  cette  propriété  ;  mais 
le  problème  résolu  prouve  que  cet  hélicoide  est  la  seule  sur- 
face conoïde  jouissant  de  la  propriété  énoncée. 

Noie.  Ce  problème  a  aussi  été  traité  par  M.  Catalan  (Jour- 
nal de  l'École  polytechnique,  cahier  29,  p.  127,  1843,  et 
Liou  ville,  VII,  203, 1845!) . 

NOTE 

Sur  la  démonstration  de  la  proposition  XI  du  livre  IV  de  la 

Géométrie  de  Legendre. 

PAR  M.  BOSTON  (9S  CHAMP)  , 

Ingénieur  des  ponts  et  chaussées. 

Rappelons  d'abord  l'énoncé  de  cette  proposition  : 
Les  circonférences  des  cercles  sont  entre  elles  comme  les 
rayon* ,  et  leurs  surfaces  comme  les  carrés  des  rayons. 


Pour  démontrer  ce  théorème ,  Lcgendre  suppose  tour  à 
tour  qu'au  lieu  de  cire.  R  :  cire,  r  :  :  R  :  r,  on  ait,  s'il  est  pai- 
sible, R  :  r  ::  cire.  R  :  arc.  / ,  /  étant  eu  premier  lien 
moindre  que  r,  ensuite  plu»  grand ,  et  il  fait  Voir  que  ces 
deux  hypothèses  conduiraient  à  des  résultats  absurdes. 

Les  partisans  de  la  méthode  des  limites  attaquent  cette  dé- 
monstration ,  en  ce  que  Ton  y  suppose  implicitement  qu'il  f  a 
des  circonférences  de  toutes  les  grondeurs.  Telle  est  l'objection 
reproduite  par  M.  Catalan ,  dans  la  préface  de  son  excellent 
traité  de  géométrie ,  où  il  expose  d'ailleurs  que  le  mode  de 
démonstration  connu  sous  le  nom  de  réduction  è  Fobsurdelni 
parait  avoir  un  vice  radical,  savoir  qu'il  n'indique  en  aucune 
manière  le  chemin  que  l'on  aurait  pu  prendre  pour  trouver 
tel  ou  tel  théorème. 

On  a  certainement  exagéré  les  difficultés  de  cette  réduction 
d  l'absurde ,  et  je  crois  exprimer  une  opinion  vraie  en  disant 
que  les  démonstrations  où  ce  principe  est  employé ,  ne  sont 
pas  plus  longues  que  les  démonstrations  par  la  méthode  dei 
limites»  pourvu  que  Ton  tienne  compte  des  explications  pré- 
liminaires nécessitées  par  cette  méthode  même.  Dans  beau- 
coup de  cas,  elles  sont  plus  courtes ,  et  leur  uniformité  pré- 
sente à  renseignement  des  avantages  incontestables. 

J'avoue  cependant  que  la  méthode  des  limites  fait  mieux 
voir  la  route  suivie  pour  découvrir  la  vérité.  Mais  celle  des 
infiniment  petits  atteint  bien  plus  parfaitement  ce  but,  et 
sans  doute  ,  si  elle  n'est  pas  écrite  dans  les  traités  élémen- 
taires ,  c'est  qu'elle  se  présente  naturellement,  et  fournit  les 
notions  que  la  réduction  à  l'absurde  achève  de  démontrer. 
Il  ne  pouvait  entrer  dans  les  vues  de  Legendre,  d'écrire  ce 

que  tout  le  monde  aperçoit  intuitivement  ;  l'illustre  géomètre 
n'a  dû  insister  que  pour  établir  les  choses  en  toute  ri- 
gueur. 
Ces  réflexions  étaient  nécessaires  pour  montrer  qu'il  est 


permis  de  préférer  à  la  méthode  des  limites ,  le  principe  d'ox  - 
hraitiOQ,  ee  beau  fleuron  de  In  géométrie  ancienne.  Je  re- 
viens maintenaut  au  théorème ,  objet  de  cette  note ,  dont  on 
a  dit  que  la  démonstration  par  la  réduction  à  l'absurde  n'est 
pas  rigoureuse. 

Puisque  l'on  ne  veut  point  admettre  qu'il  y  ai  t  des  circonfé- 
rences de  toutes  les  grandeurs ,  je  ne  supposerai  pas  un 
quatrième  terme  plus  grand  ou  moindre  que  cire,  r ,  mais  je 
dirai  : 

Supposons ,  s'il  est  possible ,  qu'on  ait  cire.  R  :  cire,  r  :: 
R;r',r  étant  un  rayon  moindre  que  r  Comme  il  y  a  évi- 
demment des  rayons ,  sinon  des  circonférences  de  toutes  les 
grandeurs,  cette  manière  de  présenter  la  démonstration  écar- 
tera la  difficulté. 

A  la  circonférence  dont  le  rayon  est  r* ,  que  je  suppose  dé- 
crite concentriquement  à  cire,  r,  circonscrivez  un  polygone 
régulier  dont  les  côtés  ne  rencontrent  pas  cire.  r.  Circon- 
scrivez à  cire.  R  un  polygone  semblable ,  on  aura  entre  les 
périmètres  de  ces  polygones,  cl  les  rayons  des  cercles  inscrits 
pol.  R  :  pol.  r'  ::  R  :  r1 ,  et  comme  on  a  supposé  cire.  R  : 
cire,  r  ::  R  :  r* ,  on  aura  aussi  cire.  R  :  etre.  r  ::  pol.  R  : 
pol.  r' ,  proportion  impossible ,  puisque  cire.  R  est  moindre 
quepo/.  R,  et  cire,  r  plus  grand  que  pol.  H ,  donc ,  etc.  Ce 
qu'on  vient  de  dire  suffit  pour  achever  la  démonstration. 

Il  y  a  donc  des  circonférences  et  des  cercles  de  toutes  les 
grandeurs ,  conclusion  qui  lève  une  grande  partie  des  objec- 
tions du  genre  de  celle  qui  a  été  faite  par  M.  Catalan.  Cet 
exemple  fait  voir  comment  il  semble  que  Legendre  aurait 
admis  implicitement ,  dans  les  démonstrations  de  plusieurs 
propositions  importantes ,  des  vérités  tout  aussi  difficiles  à 
prouver  que  celles  qui  font  l'objet  de  ces  propositions.  Tout 
le  traité  de  Legendre  peut  être  mis,  par  des  moyens  analogues* 
à  l'abri  de  ce  reproche. 

AXM    »t  llATHtft.  iv  '  29 
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Dans  ce  qni  précède ,  je  n'ai  touché  eu  rien  à  la  définition 
du  rapport  de  deux  quantités  Incommensurables  entre  elles, 
ce  sera  l'objet  d'ane  antre  note. 

Note.  Nous  croyons  qne  le  principe  si  évident  d'Arbogast 
suffit  à  tout ,  au  passage  des  dimensions  courba  aux  dimen- 
sions rtctilignes,  et  au  passage  dn  commensurable  i  l'incom- 
mensurable ;  savoir  :  que  deux  quantités  constantes  sont 
égales,  lorsqu'elles  sont  comprises  entre  deux  limites  va- 
riables ,  et  dont  la  différence  peut  devenir  moindre  qu'aucune 
quantité  donnée.  Ce  principe  a  le  mérite  de  la  clarté,  de  la 
rigueur,  de  l'universalité,  de  l'uniformité  ,  et  même  delà 
brièveté.  Nous  attribuons  ce  principe  au  célèbre  ana- 
lyste de  Strasbourg ,  parce  qu'il  est  énoncé  dans  on  mé- 
moire présenté  à  l'Institut,  et  non  encore  publié,  sur  les  prin- 
cipes du  calcul  infinitésimal  ;  mémoire  qui  sert  de  base  aux 
travaux  les  pins  récents,  et  à  l'enseignement  polytechnique 
actuel  de  cette  partie  de  la  science  (Voir  Cale,  des  dérivations, 
préface,  XII ,  note  1800;  et  Lacroix ,  Cale.  diff. ,  tome  I , 
$239). 

Ainsi  dans  le  cas  actuel  -  est  compris  entre  ^  et  ~  ;  P  et^ 

sont  deux  polygones  réguliers  de  même  nom ,  l'un  circon- 

C  P1     p' 

scrit,  l'autre  inscrit  ;  de  même  --  est  compris  entre  —  et  —,-, 

OTR~  R"  R       R' 
P       n 

limites  variables  —  et  g ,  cl  on  sait  que  P— p  peut 


n'est  pas  sujette  à  l'objection  faite  contre  la  démonstration  de 
Legendre  [Ewlide,  XII,  prop.  2);  là  on  lit  aussi  une  propo- 
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4Ukm  que  j'ai  dit  enrouement  n'être  pas  dans  Euclide  (t.  III, 
p.  587  y  observation)  ;  l'illustre  géomètre  Alexandrin  ne  s'oc- 
cupe]*» do  rapport 5-^—  ;  il  était  probablement  arrêté 

ptr  la  difficulté  de  démontrer  que  P— />  peut  devenir  pins 
petit  qu'aucune  quantité  donnée  ;  la  découverte  de  la  con- 
stance de  ce  rapport  est  un  des  nombreux  titres  d' Archimède 

à  l'immortalité  ;  il  a  trouvé  que  cercle  R  =  -  R  circonf.  R  ; 

cercle  R     A        A    A     .       circonf.  R 
or  — 5; —  est  constant  j  donc 5 ,  est  aossi  un  rap- 

K  R 

port  constant  double  du  premier. 

Tm. 


THÉORÈME 
sur  le  triangle  situé  dans  le  plan  d'une  conique. 


I.  Problème.  Étant  données  deux  sécantes  dans  le  plan 
d'une  conique,  mener  par  leur  point  d'intersection  deux 
autres  sécantes  simultanément  conjuguées  harmoniques  par 
rapport  aux  premières  sécantes  et  conjuguées  par  rapport 
à  la  conique. 

Solution.  Soient  MN ,  MP  les  deux  sécantes  données  ;  je 
prends  MN  pour  axe  des  x  et  MP  pour  axe  des,r  ;  et  soient 
y=px .,  y  =  qjc  l'équation  des  deux  autres  sécantes  ;  l'équa- 
tion de  la  conique  est  à  six  termes  ;  les  nouvelles  sécantes 
devant  être  conjuguées  harmoniques  par  rapport  aux  axes, 
on  a/>  -+-  q  =  0  {Voir  t.  II ,  p.  306 ,  Observation).  Les  mêmes 
sécantes  devant  être  conjuguées  par  rapport  à  la  conique , 

ona:  A/>  —  C  =  0(t.  I,p.  495); 


d'où 


-v/ï 


ainsi  le  problème  est  (oujoars  possible  dans  l'ellipse  et  la  pa- 
rabole ;  pour  l'hyperbole,  le  problème  n'est  possible  que  lors- 
que ActC  sont  de  même  signe ,  c'est-à-dire  lorsque  les  deux 
sécantes  axes  sont  toutes  deux  simultanément  parallèles  à  des 
diamètres  qui  rencontrent  ou  qui  ne  rencontrent  pas. 

Soit  r  le  produit  des  segments  formes  par  sécante  MN ,  et 
*  le  produit  des  segments  formés  par  la  sécante  MP ,  pris  à 
partir  de  M ,  on  aura  ; 


P=\/Ul.mt  p.5ii)i 

orme  la  troisième  sécai 
:11e  forme  avec  l'axe  di 

sin  %     i    /* 


a  élant  l'angle  que  forme  la  troisième  sécanle  avec  l'axe  des 
x ,  et  a'  l'angle  qu'elle  forme  avec  l'axe  desj,  on  a  : 


il  est  évident  qu'une  sécante  entre  dans  l'angle  des  coordon- 
nées de  même  signe,  et  l'autre  dans  l'angle  adjacent.  Lorsqua 
les  deux  axes  donnés  sont  des  tangentes ,  la  sécante  intérieure 
devient  un  diamètre. 

II.  Théorème.  Un  triangle  ABC  étant  situé  dans  le  plan 
d'une  conique,  si  par  le  sommet  A  on  mène  deux  sécantes 
simultanément  conjuguées  harmoniques  par  rapport  aux  co- 
tés AB,  AC,  et  conjuguées  par  rapport  à  la  conique;  de 
même  aux  sommets  B  et  C  ;  les  trois  sécantes  intérieures  se 
coupent  en  nu  même  point  ;  de  même  deux  sécantes  exté- 
rieures parlant  des  sommets  A  et  B ,  et  la  sécanle  intérieure 
partant  de  C  :  en  tout ,  quatre  points  de  rencontre. 

Démonstration.  Soient  a  et  «'  les  angles  que  forme  la  sé- 
cante intérieure  parlant  de  A  arec  les  cotes  AC  et  AB  ;  p  (l 
p'  les  angles  que  forme  la  sécante  en  B  avec  BA  et  BC  ;  y  H 
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7  les  angles  que  fail  la  sécante  en  G  avec  CB  et  CA  ; 


si  n'a 
sinV 


est  égal  au  rapport  des  segments  formés  en  A ,  sur  AB  et  AG 

suffisamment  prolongés  (1).  De  même  -r-^r,  et  -t-t-î  pour  les 

r        °       '  sin(J      sinyr 

segments  formés  en  B  et  en  C  ;  donc  .  ...  .1  ...  est  égal 

sinVsin'^siny 

ta  produit  des  trois  rapports  segmentaires,  Mais  d'après 

le  théorème  de  Carnot,   ce  produit  est  égal  h  l'unité; 

.      sina  tàap  sio.7      ,  .     .  x  .       ... 

donc   ...     ,  . — y=±1 1  le  signe  supérieur  indique  que 

les  trois  sécantes  intérieures  se  rencontrent  en  un  même 
point ,  et  le  signe  inférieur  est  relatif  à  la  seconde  partie  du 
théorème.  Mais  pour  l'hyperbole ,  le  théorème  ne  subsiste 
qu'avec  la  [restriction  signalée  ci-dessus. 

Observation  I.  Lorsque  les  côtés  du  triangle  sont  des  tan- 
gentes à  la  conique,  un  des  quatre  points  de  rencontre  est  le 
centre  de  la  conique,  et  les  trois  autres  points  de  rencontro 
sont  les  centres  respectifs  de  coniques  semblables  à  la  coniquQ 
donnée,  semblablement  située  et  touchant  les  côtés  du  tri*, 
angle  ;  propriétés  faciles  à  démontrer. 

Obtervation  IL  Lorsque  la  conique  est  un  cercle  r  le  théo- 
rème donne  la  propriété  élémentaire  des  bissectrices  des 
angles  d'un  triangle  ;  et  par  la  méthode  des  projections ,  ce 
théorème  élémentaire  suffit  pour  établir  le  théorème  relatif 
i l'ellipse,  mais  non  pour  les  deux  coniques  à.  branches 
infinies. 

ObêervcUion  III.  Le  théorème  subsiste  également  lorsque 
le  triangle  ABC  est  inscrit  dans  la  conique  ;  alors  le  rapport 

segmentairese  trouvant  sous  la  forme  de  -  a  une  valeur  déter- 
minée (t.  III,  p.  512). 


\ 
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SUR  DÉVALUATION 

du  volume  d'un  parallélipipêde  à  une  base  ephérique. 

D'âpre*  EulerC). 


I.  Soient  O  le  centre  d'une  sphère-,  OA,  OB,  deux  rayons 
k  angle  droit  ;  M  un  point  sur  OA  ;  N  un  point  sur  OB.  Ayant 
construit  le  rectangle  OMPN ,  on  le  prend  pour  base  d'un 
parallélipipêde  droit,  qu'on  prolonge  jusqu'à  la  sphère.  D 
s'agit  d'évaluer  le  volume  de  cette  portion  delà  sphère. 

II.  Désignons  par  00\  MM',  PF,  NN'  les  qoatre  arête» 
do  parallélipipêde. 

Faisons  OM  =  m  ;    m  et  n  sont  plus  petits  que  r  ;. 

ON=/i; 

OC  =  r  =  rayon  de  la  sphère  ; 
on  aura  : 


MM» 

= 

r1—  m%  = 

m"; 

PP'1 

= 

r>—  ma— 

■»•= 

NN* 

= 

r  —  n  = 

»"i 

m 

= 

sinu; 

n 
m1 

= 

sinu; 

mn 
mn 

= 

sin*, 

V  =  le  volume  du  parallélipipêde  sphcrique: 
On  a  : 

6V  =  2m/ip'-f-  2r%  [mu  +  nv  —  rt]-{-  nri%u  -f-  mm'  V: 


(•)  N.  Comro.  Petrop.,  tome  XIV,  p.  80,  an.  1769. 


—  na- 
in. Lorsque  le  point  P  est  sur  la  sphère,  alors  m*-f/i' =*/•': 
m=n'  f  n  =  m' ;  et  l'on  a  : 

6V  =  irr*  (m  +  n  —  r)  -j-  -mw  (m  -f-  *)  » 
ce  qui  atteint  le  maximum  lorsque  m  =  n  ;  et  alors 
m*  =  ^  =  «%  6V  =  ^[5l/2-4]. 


SUR   LIS   LIGNES 

APLANÉTIQUES,  LEMNISCATES ,  CAUSTIQUES ,  etc. 


1.  LcMtfE  I.  L'enveloppe  d'un  cercle  assujetti  à  passer  par 
va  point  fixe,  et  à  avoir  son  centre  sur  une  droite  fixe  est , 
outre  le  1er  point  fixe,  un  second  point  fixe,  symétrique  au 
premier ,  relativement  à  la  droite. 

2.  Lemme  H.  Un  cercle  étant  assujetti  à  avoir  son  centre 
sur  une  ligne  plane  quelconque ,  et  à  passer  par  un  point 
fixe,  situé  dans  le  même  plan ,  le  lieu  du  point  symétrique 
an  point  fixe,  relativement  aux  tangentes  à  la  ligne  donnée, 
est  la  courbe  enveloppe  du  cercle  ;  plus  le  point  fixe  lui- 
même. 

Démonstration.  Le  cercle  mobile ,  dans  deux  positions  in- 
finiment voisines,  peut  être  considéré  comme  se  mouvant 
sur  la  tangente;  or  le  point  d'intersection  de  ces  deux 
cercles,  est  le  point  de  contact  du  cercle  mobile  avec  son  en- 
veloppe; donc... 

3.  Lsmme  III.  Un  cercle  étant  assujetti  à  avoir  son  centre 
sur  une  droite  fixe ,  et  à  toucher  constamment  une  seconde 
droite, situées  Tune  et  l'autre  dans  le  même  plan,  a  pour  en- 
veloppe, outre  cette  seconde  droite,  une  troisième  droite  fixe  > 
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la  première  droite  est  la  bissectrice  des  deux  antres.  Pbor 
chaque  position  particulière  du  cercle  mobile,  le  point  de 
contact  avec  son  enveloppe  est  le  point  symétrique ,  relative- 
ment à  la  première  droite ,  du  point  où  le  cercle  touche  la 
seconde  droite. 

4.  Lemme  IV.  Un  cercle  étant  assujetti  A  avoir  son  centre 
sur  une  ligne  plane,  et  à  toucher  constamment  une  seconde 
ligue,  située  dans  le  même  plan i  pour  chaque  position  par- 
ticulière du  cercle  mobile,  le  point  de  contact  avec  l'enve- 
loppe est  le  point  symétrique  du  point  de  contact  avec  la  se 
conde  ligne,  relativement  à  la  tangente  à  la  première  ligne, 
menée  par  le  centre  du  cercle  ;  c'est  une  conséquence  immé- 
diate du  lemme  précédent. 

5.  Définition.  Une  ligne  aplanétique  est  l'enveloppe  d'un 
cercle  variable  de  grandeur,  et  dont  le  centre  décrit  une 
ligne  plane^  nommée  directrice,  et  qui  touche  constamment 
une  seconde  ligne  située  dans  le  même  plan,  et  qu'un  peut 
nommer  ligne  polaire. 

6.  Si ,  conservant  la  même  directrice ,  on  prend  la  ligne 
aplanétique  pour  ligne  polaire,  celle-ci  deviendra  une  ligne 
aplanétique;  donc  ces  deux  lignes  sont  conjuguées  relati- 
vement à  la  directrice  ;  étant  données  deux  lignes  planes 
quelconques,  on  peut,  généralement  parlant,  les  considérer 
comme  conjuguées,  relativement  à  une  ligne  directrice; 
ain^i  deux  droites  sont  aplanétiquement  conjuguées,  relati- 
vement à  leur  bissectrice  ;  deux  cercles  sont  aplanétiquement 
conjugués ,  en  prenant  pour  directrice  une  hyperbole,  etc. 

7.  Lorsque  la  ligne  polaire  se  réduit  à  un  point  ûxe ,  on 
rentre  dans  le  cas  du  lemme  II. 

8.  Pour  mener  une  tangente  à  une  ligne  aplanétique ,  par 
un  point  situé  sur  la  ligne,  il  suffit  de  mener  une  tangente  an 
cercle  mobile,  répondant  à  ce  point. 

9.  Problème.  Étant  donnée  l'équation  d'une  conique  direc- 
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triée,  et  les  coordonnées  d'an  pôle,  trouver  l'équation  de  la 
ligne  aplanétique ,  conjuguée  au  pôle. 

Solution.  Soit  hy*  +Bxy  +  Cx'  +  Dy  +  Ex  +  F  =  0f 
l'équation  de  la  conique  ;  les  axes  sont  rectangulaires  ;  et 
soient  a  et  &  les  coordonnées  du  pôle  ;  abaissant  du  pôle  une 
perpendiculaire  sur  une  tangente  à  la  conique ,  passant  par 
le  point  (x'^y') ,  et  doublant  cette  perpendiculaire,  on  aura 
on  point  de  l'enveloppe  (lemme). 

Or,  Ton  a  : 

y  [24r+Rr+D]+,r'  [2Cx+Br+E]  =  —  Dy  —  Ex— 2F , 
équation  de  la  tangente  ; 

/Br—  2Ax  —  Bb  +  2Aâ]+x'[2C<y— Bx-2C6+Ba]= 

=  —  ty  +  Dx  +  EA  —  Da; 

équation  d'une  perpendiculaire  à  la  tangente,  abaissée  du 
pôle. 
De  là  on  tire  : 

,_  k(S+jf)—  y(F  +  bk')+x(n-Ka)-na  +  bI 

y  t 

,_*ly%  +  *)+y{n  —  kb)  —  x(l  +  bk)  —nb  +  al 
x , 

T=m(y+x1)—  ^(jf+iwft)—  x(k  +  ma)  +  bV+aI[; 

substituant  les  valeurs  de  y ,  xf ,  dans  l'équation  de  la  co- 
nique ,  on  a  l'équation  du  lieu  de  la  projection  du  pôle  sur  la 
tangente.  Pour  faciliter  le  calcul,  nous  devons  faire  con- 
naître cinq  nouvelles  identités  qui  se  présentent  très-souvent. 

1.  Ar  —  BnP  +  Cn'  +D/,A/— Enk'+FF  =  A/*  —  Uni1  -f- 
+  C/i1 — FF  +  Jt'[D/r  —  En  +  2FF|  =  À/*  —  B/i/'  + 

+  Cn%-*Fkn=Ll'. 

2.  A**  —  B/iZ  +  CT—  D/iA  +  F/A  +  FAa  =  L/. 

3.  *KhU\B\kl'  —  Un\  —  2CA/I  +  D[ro/'+  A"]+F[AA/— m/i]+ 
+ 2Fw*=/'  [2 A k'  +  BA  +  Dm]  -  n  [2C A + B#  +  Em ]+  K  [DA*  + 

+EA+2mF]=2LA'. 


4.  —  aAtfn+B[W-*(i]+9GW,+D[M'-«»]+E[j!i/+tf]  + 

+2Fmi;=SU. 

5.  -2Ar«  +  B [/f+n']— 2C/n+D[«— n*^+E[/A'— «*]+ 
+2FA#=— n[2ÀT— B/M-201+1W— 2F*#+Afl)/— E»]- 

— Jf[Dn— Ef]+4FH'=— 2Ln; 

effectuant  le  calcul ,  et  après  avoir  divisé  tous  les  termes  par 

le  facteur  commun  L,  il  vient  : 

m{y'+xy~  Simb+kW—mma+k)**— îyx{am+k)—  J 

— 2x*y{bm+k')  +y  \mb' + ibk'+2ka+r}+2xyimab+ kb + 1 

+f  a  —  «]+*■  [ma,+«<i*+2A'&+  /]+2.r [  -***'  —  *fl*— > (D 

_*'6+n«]  +  2r[  —  *a'  —  tfaft  —  la  +  nbj+b'e+a'l—  l 
—2nab=0.  } 

Remplaçant  x  et  y  par  -  et  -  ,  on  obtient  l'équation  de  la 

courbe  aplanétique  cherchée. 

Corollaire  I.  La  ligne  donnée  par  l'équation  (1)  est  donc 

une  ligne  semblable  à  la  courbe  aplanétique  ,  semblablcment 
placée,  de  dimension  moitié  moindre  ;  et  le  pôle  est  le  centre 

d'homologie. 

Remarque.  L'intersection  de  la  courbe  (1)  avec  la  conique, 
donne  les  pieds  des  normales  menées  par  le  point  (a,  b)  à  la 
conique  ;  nous  savons  d'ailleurs  que  ces  points  sont  déter- 
minés par  l'intersection  de  la  conique  avec  une  hyperbole 
équilatère  (p.  17 ,  t.  II)  ;  qui  est  aussi  le  lieu  géométrique  de 
l'intersection  de  la  perpendiculaire  abaissée  du  point  [a ,  b) 
sur  une  tangente ,  avec  le  diamètre  passant  par  le  point  de 
contact.  (Poncelet ,  Propriétés  projetâtes ,  p.  288,  $  492.) 

Corollaire  II.  En  prenant  la  ligne  (I)  pour  ligne  polaire , 
le  pôle  devient  l'aplanétique  conjuguée  ;  ainsi ,  la  ligne  doit 
passer  par  le  pôle  (lemme  6).  En  effet,  l'équation  est  satis- 
faite en  faisant  x  =  a  et  y  =  b  ;  ce  qu'on  pouvait  prévoir  par 
les  valeurs  de  x1  et  y' ,  qui  se  réduisent  par  ces  substitutions 
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Corollaire III.  Lorsque  m  n'est  pas  nul,  les  termes  do 
quatrième  degré  ne  peuvent  s'anéantir  ;  donc  pour  l'eDipte  et 
l'hyperbole  l'aplanétique  est  toujours  une  courbe  fermée. 

Corollaire  IV.  Si  le  pôle  se  confond  avec  l'origine,  alors 
Féquatioo  (1)  devient  .- 

—  2nxy+lx9=0.  )    (  ' 

Lorsque  l'origine  est  un  foyer,  l'on  a,  comme  on  sait,  /  =  V  ; 
»=s  0  ;  l'équation  divisible  par  y+x*  devient  celle  du  cercle 

*n(f+x%)  —  2fy—2kx  +  l=:0, 
cercle  concentrique  à  la  conique  et  passant  par  les  extrémi- 
tés de  Taxe  focal.  Dans  la  parabole ,  le  cercle  se  change  dans 
la  droite ,  ayant  pour  équation  2A[r  +  2A\r  —  /  =  0 ,  qui  est 
la  tangente  au  sommet. 

Corollaire  V.  Passant  aux  coordonnées  polaires,  l'équa- 
tion (2)  donne,  après  avoir  divisé  par  z"  : 
»*•— tofA'sfaï+Jcos^+ftin"?— 2rcsin?co8?-f/cosV=0; 

d'Où: 

m%  =  k,mni-\-kco&i±2V'L[k(m'ff — Bsin<pcos?-)-Csin» 
(Voir  les  identités ,  1. 1 ,  p.  490). 

1*  Ellipse.  La  quantité  sous  le  radical  ne  peut  jamais  deve- 
nir nulle  et  reste  essentiellement  positive.  Donc  z  est  tou- 
jours réelle  :  autrement  une  droite  menée  par  l'origine  coupe 
la  courbe  en  deux  points.  Pour  que  z  soit  nulle ,  il  faut  que 
Ton  ait  F  sin1  ?  cos  ?  —  2/i  sin  ?  cos  ?  -f  /cos'y  =  0  ;  ce  qui 
donne  .- 

/i±2V/FL 
tang  ?  = . 

m 

Lorsque  l'origine  est  dans  l'intérieur  de  la  courbe,  FL  est 
négatif;  par  conséquent,  lorsque  l'équation  est  débarrassée 
de  z',  la  courbe  ne  passe  point  par  l'origine  ;  mais  lorsque 
f  origine  est  extérieure  à  la  courbe,  le  produit  FL  étant  positif 


lorsque  a'  :--2  6' ,  les  extrémités  du  petit  axe  sont  des  centres*; 
courbure  (t.  II,  p.  78),  et  l'ellipse  est  la  projection  d'an  cercle 
incliné  de  45*  sur  le  plan  de  l'ellipse  ;  et  dans  ce  cas ,  b  est 
encore  un  maximum.  En  général,  pour  que  y  devienne  égal 
k  b ,  il  faut  avoir  x  =  0  ou  x*  =  a' —  2é*. 

L'aire  de  la  courbe  est  égale  au  demi-cercle  construit  sur 
la  corde  du  cadran  elliptique. 

zdf  est  l'élément  d'nn  arc  elliptique  ;  seconde  espèce  de 
transcendante  elliptique. 

2"  Hyperbole.  La  quantité  sous  le  radical  peut  devenir 
nulle  et  par  conséquent  devenir  imaginaire  ;  on  obtient  ainsi 
pour  tang<p  deux  limites  : 

2C 


langtp=- 
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oo  peut  supposer  B  =  0.  Oq  voit  donc  que  les  droites  limites 
Mot  perpendiculaires  aux  asymptotes  et  se  confondent  arec 
elles,  lorsque  l'hyperbole  est  équilatère. 

Lorsque  l'origine  est  au  centre ,  l'équation  devient,  après 
iroir  divisé  par  z%  : 

z%  =  â'cos'?  —  ^sin'<p  ; 

ce  centre  est  un  point  d'inflexion  ;  la  courbe  a  la  forme  d'un 
huit  de  chiffre,  plus  connu  sous  le  nom  de  lemniscate ,  mot 
dérivé  du  grec,  où  il  signiGe  une  roselte  de  ruban.  Si  b>a, 
la  lemniscate  est  dans  l'angle  des  asymptotes,  qui  sont  sé- 
cantes. Si  b  =  a ,  les  asymptotes  deviennent  tangentes  ;  et 
pour  b  <;  a ,  la  lemniscate  coupe  les  asymptotes  en  deux 
points ,  outre  l'origine  qui  est  un  point  double  (p.  1 42  ) . 
L'équation  aux  coordonnées  rectangulaires  est  : 

résolvant  par  rapport  à  x ,  on  conclut  facilement  que  la  va- 
leur  maxima  de  ^  est  —  ,  qui  répond  à  l'abscisse 

%_a%{a%  +  W) 

Si  nous  désignons ,  dans  le  cercle  dont  le  rayon  est  un , 

par  9  la  longueur  numérique  de  l'arc  dont  la  tangente  trigo- 

a 
nométrique  est  ;-,  Faire  totale  de  la  lemniscate  est  : 

1  *(aa-  V)  +  ^  (a*+  V)  sin  2*. 

Lorsque  l'hyperbole  est  équilatère  (lemniscate  de  Ber- 
noulli  ) ,  cette  expression  se  réduit  à  : 

do 

—  est  l'élément  de  la  première  espèce  de  transcendante 
elliptique. 


Faisant  a' =  i'  =  2a",  l'équation  peut  m  mettre  Ma  h 
forme  : 

\s+  [x  -  <n  is+{* + «*n = *<■ 

Donc  la  lcmniscale  de  BernouIH  est  aussi  une  Cassinoïde, 
ayant  ses  deux  foyers  sur  l'axe  transverse ,  à  nne  distance  du 

centre  égale  à      — . 
^12 
10.  On  peut  donner,  daw  certains  cas  particuliers ,  aux 
équations  de  la  tangente  et  de  la  normale,  des  formes  très- 
avantageuses,  surtout  pour  résoudre  promptement  des  pro- 


Soit  l'équation  de  l'ellipse ,  rapportée  aux  axes  principaux, 
«y+  ftV—  fl'6'  =  0. 
On  voit  facilement  qu'en  prenant  : 

ma'  y 

X~Vm>a>+b''        y  =  \fmW+V* 
~c  et  y  sont  les  coordonnées  d'un  point  de  l'ellipse  ;  or ,  en 
ce  point,  ou  a  : 


y  =  mx  -f  |//n'fl'+  b'  (1) ,  équation  de  la  tangente  ; 

y  = x (2),        id.      de  la  normale  ; 

m  Vm'a'+b' 

OU  c'  =  a' —  4'. 

La  forme  (1)  est  une  suite  de  l'équation  (18)  (t.  H,  p.  108), 

et  on  trouve  la  forme  (2)  en  supposant  y  = x-\-p{3) 

et  déterminant  p  de  manière  que  l'intersection  des  droites  (t  ) 
et  (3)  soit  snr  l'ellipse. 

Probl.  I.  Trouver  le  lien  du  pied  de  la  perpendiculaire 
abaissée  du  point  (x!,  y')  sur  une  tangente  à  l'ellipse. 

Solution.  La  parallèle  à  la  normale  a  pour  équation  : 

y-y^-Ux-x1); 


—  Mi  — 
éliminant  m  entre  cette  équation  et  l'équation  (1) ,  il  tient  .- 

[y  (y  -/) + «(*  -  *0]f = rf(*  -  **)•+  V(y-y)\ 

équation  du  lien  cherché. 

Probl.  IL  Trouver  le  lien  du  pied  de  la  perpendiculaire 
abaissée  du  point  (j/,  y')  sur  la  normale. 

Solution.  y—y'  =  m{x —  j/), 

équation  de  la  parallèle  à  la  tangente  ;  éliminant  m  entre 
cette  équation  et  l'équation  (2) ,  il  vient  : 

équation  du  lieu  cherché. 
Parabole.  Equation  y%=2px-t  axes  rectangulaires. 

P  p 

x'=  -f—%  \  y  =  £- ,  équations  d'un  point  de  la  parabole  ; 
2m  m 

y = mx  +  •£- ,  équation  de  la  tangente  j 

y  = \-£-  4-  -/--,  équation  de  la  normale; 

mm       2/nB 

La  première  équation  est  celle  de  la  projection  du  point 
quelconque  (x'yyf)  sur  la  tangente,  et  la  seconde  sur  la 
normale. 
Faisant  x'=*y  =  On 

la  première  équation  devient  : 

2*3  +  2r'.r -1/^  =  0, 

équation  de  la  cissoïde. 

(  La  suite  prochainement.) 

Tm. 


THEOREME 

Sur  le  triangle  inscrit  dans  une  conique. 

Théorème  I.  Un  triangle  étant  inscrit  dans  une  conique ,  li 
par  chaque  sommet  on  mène  anc  droite  respeclivemeci 
conjuguée  au  côlê  opposé ,  les  trois  droites  se  coupent  en  un 
même  point. 

Démonstration.  Soit  ABC,  le  triangle  inscrit  ;  prenons  Afi 
pour  axe  des  x ,  et  AC  pour  axe  des  y  ;  l'équation  de  la  co- 
nique sera  :  Ay+Bay+Cx'+Dr+Ej^O  ;  on  aura  ainsi 
coordonnées  du  point  A  ;  x—Q  ;  y=0  ; 
Id.  B;^=—  gir=">, 

Id.  C;x=0;y=-°i 

équation  de  la  droite  AB;  y =0, 
AC,  x  =  0, 

BC,  Afy  +  CDx+DE=0; 
ayant  égard  à  l'équation  (5)  {Nouvelles  Annales ,  tome  1 , 
p.  495) ,  il  vient  : 
équation  de  la  droite  conjuguée  à 

AC ,  passant  par  B  ;  2AC/  +  BCjt  |  -BE=  0 , 

AB,        Id.         C;AB>+2AGr-fBD=0, 

BC,        Id.         A;A*y-CAx=0. 

Éliminant  D  et  E  des  denx  premières  équations,  on  obtient 

la  troisième  ;  par  conséquent  les  trois  droites  passent  par  le 

même  point. 

Observation  1 .  Cette  propriété  connue  pour  le  cercle ,  peut 
être  transportée  par  les  projections,  dans  l'ellipse,  mais  non 
dans  les  deux  autres  coniques. 

Observation  H.  En  suivant  la  même  marche,  on  démontre 
bellement .  que  les  droites  conjuguées  respectivement  a  cet 
cotés,  et  passant  par  les  milieux  de  ces  cotés,  se  rencontrent 
aussi  en  un  point ,  qui  est  snr  la  même  droite  que  le  point 
précédent  et  le  centre  de  gravité  dn  triangle;  théorème 
d'Euler  généralisé.  Tin. 
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GRAI4D  CONCOURS  (année  1845). 

Etant  donné  un  cercle ,  et  un  point  dans  son  intérieur,  on 
suppose  que  sur  chacun  des  diamètres  de  ce  cercle ,  on  décrive 
une  ellipse  qui  ait  ce  diamètre  pour  grand  axe ,  et  qui  passe  par 
le  point  donné  :  On  demande 

1°  L'équation  générale  de  ces  ellipses. 
2°  Le  lieu  géométrique  de  leurs  foyers. 
3°  Le  lieu  géométrique  des  extrémités  de  leurs  petits  axes. 

PRIX  D'HONNEUR. 

VAA  M.  COUX.LARD-DSSCOS  (  AUBXV-iMIU  ) , 

Né  à  Parti,  le  as  février  1S26. 
(Elève  citerne  do  collège  royal  de  Louif-!e-Grand.  —  Claite  dt  M.  Btanard.) 


Je  prendrai  pour  axe  des  x,  une  droite  passant  par  le  centre 
du  cercle  donné ,  et  par  le  point  donné  M  :  pour  axe  des.r, 
une  perpendicu'aire  à  cette  droite  menée  par  le  centre.  Soit 
a  le  rayon  du  cercle ,  et  d  la  distance  AM. 

1*  Je  considère  (Fig.  44),  un  diamètre  quelconque  BC,  fai- 
sant avec  l'axe  des  x  un  angle  o>  :  soit  BMC  l'ellipse  ayant 
le  diamètre  DE  pour  axe  :  si  on  la  rapporte  aux  axes  rectan- 
gulaires At  ,  Arr ,  son  équation  sera  de  la  forme 

(I)  «y+A\r>=fl,*\ 

Pour  déterminer  b ,  remarquons  que  celle  courbe  passe  par 
le  point  Al ,  dont  les  coordonnées  par  rapport  aux  axes 
Àx*,  ky\  sont  AP  et  —  MP  j  ou  en  fonction  de  l'angle  va  - 
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Remplaçant  6*  par  m  valeur  dans  l'équation  (1) ,  nooi  au- 
rai» : 

.    .  ,   ,     a'd"  sîn'u     ,       «V  sin'« 


'    ~  a*— <fC09%  «*— «"cos"» 

on  en  supprimant  a'  de  part  et  d'autre ,  et  chassant  le*  dé- 
nominateurs , 

(2)      (a*— tteofaty'  -{•d'àa'w.x'  =  a'd'tàn'w. 

Telle  est  l'équation  d'une  ellipse  quelconque  BMC,  ayant 
pour  aie  un  diamètre  du  cercle ,  faisant  avec  l'axe  des  -z  un 
angle  <- ,  et  passant  par  le  point  M  :  cette  ellipse  étant  rap- 
portée an  diamètre  Aj-'  pris  pour  axe  des  -r  ,  et  an  diamètre 
perpendiculaire  Ky'  pris  pour  axe  des  y  ■.  pour  obtenir  l'é- 
quation de  la  même  courbe ,  rapportée  aux  axes  primitifs, 
Ax,  \y,  il  suffira  de  remplacer  x,  y  par 
xca&v'-\-y&intt. 
—  f  Sillw-f-^COSa; 
ce  qui  donne  toutes  réductions  faites , 
(E)....  {((I,-^f)cos'«+an8in■w]ly,— %a'— <f)sm»oost<.*r+ 

-M'sinV  .*■*—  a*d*  sin  V-=.0. 
Un  peut  vérifier,  ce  qui  est  assez  évident  de  soi-même,  qw 
l'axe  dirigé  suivant  le  diamètre  Ax1  est  un  grand  axe  ■■  quand, 
comme  on  le  suppose  ici,  le  point  M  est  intérieur  an  cercla. 
En  effet ,  la  demi-longueur  de  cet  axe  =  a  -,  celle  de  son  con- 
jugué, 

ad  sin  m  ad  sin  u      ad  ain  <■» 

Va*  — fart»      W(l-cos»f~  osiD**  _  "' 
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9*  Cherchons  maintenant  lo  lien  géométrique  det  foyers  : 
pour  l'obtenir,  considérons  l'équation  (2)  ;  en  désignant  par  p 
la  demi-excentricité  de  l'ellipse  qu'elle  représente,  on  la  dis- 
tance du  centre  an  foyer  F,  nous  aurons  évidemment  : 

,      ,      a'^sin'»       a* — a%d?  cos'o» — a*(t  sin,<D_ 
(S)         p=o  —  a%—#M?»~  ^— <f  cos**  ^ 

__    a*  (a%—tT) 
a*  —  d*  cosV 

Noos  avons  ainsi  l'expression  de  p  en  fonction  des  quantités 
connues  a  et  d ,  et  de  l'angle  »  que  fait  avec  Taxe  des  x  la 
droite  AF  ;  par  conséquent  on  pourra  regarder. . .  (3)  comme 
l'équation  polaire  du  lieu  des  foyers  :  le  pôle  étant  à  l'ori- 
gine, et  Taxe  polaire  dirigé  suivant  l'axe  des  x. 

Si  l'on  voulait  avoir  le  lieu  des  points  F ,  il  suffirait  de 
remplacer  dans...  (3)  <*>  par  « — 180°,  ce  qui  n'altérera  pas  p , 
pwque  le  cosinus  de  l'angle  variable  n'y  entre  qu'au  carré. 

Pour  reconnaître  facilement  ce  que  représente  l'équa- 
tion (3) ,  repassons  des  coordonnées  polaires ,  aux  coor- 
données rectilignes  :  ce  passage  peut  ici  s'effectuer  très- 
amplement.    En  effet,   chassons  les   dénominateurs ,    il 

viendra  : 

ay  —  rCp  »  cos'w  =  a*  (a*  —  d\ 

ou  bien 

a  *  (  p*  eos'w  -|-  a%  sin'w)  —  d*  ?  cos'w  =  a*  {a1  —  d*)  ; 


p  COB  (ù  =  x ,  p  sin  «  =jr , 

donc 

a*  (x%  +y)  —  d*x%  =  a1  (a*  —d%)  ; 

en  bien 

(F)  *>*  +  (*a—  d')  x*  =  a'  («'  -  d9;, 

équation  d'une  ellipse  rapportée  à  son  contre  et  à  ses  axes. 
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L'axe  dirigé  suivant  A/,  a  pour  longueur  %i,  el  Mo  con- 
jugués pour  longueur  2  Va" —  tf. 

Ainsi ,  par  le  point  donné  M  (6g.  45)  .j'élèverai  une  per- 
pendiculaire a  BC  qni  rencontrera  la  circonférence  en  H  : 
par  le  point  II ,  je  mènerai  une  parallèle  a  BC  ,  qui  coupera 
A/  en  D  ;  puis  je  prendrai  le  symétrique  E  de  D  par  rap- 
port au  centre  A  ;  DE  sera  le  petit  axe  ;  car 

DE  =  2.AD  =  21/ a*— tP. 
D'ailleurs  le  grand  axe  =  BC  :  connaissant  les  deox  axa  de 
l'ellipse  donnée  par  l'équation  (F),  on  pourra  facilement  la 
construire. 

(.a  figure  AMHD  est  un  rectangle;  par  conséquent  DMa 
A  H  =  A  B  :  donc  le  poin  I  donné  M ,  et  son  symétrique  M',  par 
rapport  au  centre  sont  les  deux  foyers  de  l'ellipse...  (F). 

On  pouvait  parvenir  à  ces  résultats  par  des  considérations 
géométriques.  Considérons  nne  des  ellipses  en  question 
[Fig.  45)  :  soit  IK  son  grand  axe  ;  soient  F  el  F'  ses  deux 
foyers  :  nous  aurons  : 

MF+MF  =  2a.  ' 

Mais  les  deux  droites  MM'  et  FF'  se  coupent  mutuellement  ■' 
en  deux  parties  égales  :  donc,  les  quatre  points  F,  M,  F1,  M',  J| 
mhiI  les  sommets  d'un  parallélogramme  ;  par  conséquent       ' 
MF'  =  FM' ,  * 

ainsi 

MF  +  MF'  =  MF  +  M'F  =  2fl.  « 

Donc  In  point  F  appartient  à  une  ellipse  ayant  pour  grand 
axe  BC ,  et  pour  foyers  les  deux  points  M  et  M'.  * 

3°  Cherchons  enfin  le  lien  géométrique  des  extrémités  d« 
petits  axes  :  en  nommant  a  la  distance  AD  (Fig.  44) ,  un» 
avons  trouvé  - 

f  *  «--rf-cosv: 
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pour  avoir  l'équation  polaire  du  lieu  cherché ,  il  est  clair 
qu'il  suffit  de  changer  «  en  w— 90°  -,  ce  qui  donnera  : 

a*cT  cos'm 


P  = 


a'—  d*  sin 


ou  en  extrayant  la  racine  carrée , 

4<£cosco 


(B)  P  = 


l/a'-rf'si-' 


sin  w 


La  courbe  représentée  par  cette  équation ,  est  évidemment 
symétrique  par  rapport  à  l'axe  polaire ,  et  à  une  perpendicu- 
laire menée  par  le  pôle  à  Taxe  polaire  :  de  sorte  que  pour 
avoir  la  forme  de  la  courbe ,  il  suffira  de  faire  croître  »  dé- 
fais 0  jusqu'à  90  :  si  Ton  fait  «  =  0 ,  p  =  d .-  donc ,  le  lieu 
passe  par  le  point  M  :  pour  toutes  les  valeurs  réelles  de  « ,  le 
dénominateur  ne  sera  jamais  nul  ;  par  conséquent ,  toutes 
les  valeurs  de  p  sont  finies ,  et  la  courbe  est  limitée  dans  tous 
les  sens.  D'ailleurs  pour  »  =  90°,  p  =  0;  donc,  la  courbe 
passe  par  l'origine .  et  comme  on  peut  regarder  Ky  comme 
k  limite  des  positions  d'une  sécante  variable,  tournant  au- 
tour de  l'un  de  ses  points  d'intersection  A  avec  la  courbe , 
juqa'à  ce  que  l'autre  vienne  se  confondre  avec  le  premier , 
oo  peut  affirmer  que  la  courbe  est  tangente  à  l'axe  des  j  ;  ce 
qui  donne  l'arc  de  courbe  AEM  (Fig.  46).  Il  est  facile  mainte 
aant  de  tracer  la  courbe  entière.  Elle  n'a  aucun  point 
commun  avec  le  cercle  :  c'est  ce  qu'il  est  très-facile  de  vé- 
rifier. 

En  cherchant  la  tangente  trigonomélrique  de  l'angle  que 

la  tangente  à  la  courbe  fait  avec  le  rayon  vecteur  du  point  de 

contact,  on  reconnaît  que  cette  tangente  devient  infinie  pour 

d 
»= 0  ;  en  effet ,  on  trouve  en  posant  -  =  e  : 

cosw  (I—  c*  sin**») 
tang.  d  = 

sin«>(e — 1} 
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Par  conséquent  la  tangente  en  M  est  perpendtcnlaire  à  l'axe 
des-r. 

Si  l'on  supposait  le  point  M  sur  la  circonférence ,  il  est  clair 
alors  que  les  ellipses  qui  satisferaient  aux  conditions  du  pro- 
blème ,  ne  seraient  antre  chose  que  le  cercle  donné  :  par  con- 
séquent, on  devrait  trouver  pour  lieu  des  extrémités  des 
petits  axes,  le  cercle  lui-même.  C'est  en  effet  ce  qui  arrive  : 
caria  supposition  de  d  =  a,  réduit...  (E')kp  =  a. 

Conservons  les  mêmes  axes,et  voyons  ce  que  deviendraicnl 
les  lieux  dont  nous  venons  de  nons  occuper,  dans  le  cas  oî  J 
le  point  M  serait  extérieur  an  cercle.  Alors  d  est  >  a.  L'é- 
quation générale  de  tontes  les  ellipses  ayant  un  diamètre  dn 
cercle  pour  axe,  et  passant  par  le  point  donné,  est  encon  - 
l'équation  (E)  :  seulement,  dans  ce  cas,  la  est  le  petit  axe 
de  chaque  ellipse.  Cest  ce  qu'on  reconnaîtra  par  an  calcul 
analogue  an  précédent. 

Le  lieu  des  foyers  est  une  hyperbole  [Fig.  47)  dont  l'axt 
transversc  a  pour  longueur  2l/rf* — a\  et  l'axe  non  trans- 
verse, 2a.  On  reconnaît  encore  que  M  et  M' sont  ses  deux  i 
foyers.  Par  des  considérations  géométriques ,  on  démontre 
facilement  que  le  lieu  des  foyers  a  des  branches  infinies,  et 

qnc  le  coefficient  angulaire  des  asymptotes  =  — — 

W—  «■ 

Le  lieu  des  extrémités  des  pelils  axes  est  le  cercle  lui- 
méme  (Fig.  48)  ;  celui  des  extrémités  fies  grands  axes  a  pour 
équation  : 

ad  an» 


Va*—  rf'siu'»  ' 


et  comme  a  <^d,  ce  lieu  se  compose  de  quatre  branches  in- 
finies. Celles  qui  sont  d'un  même  côté  de  l'axe  des  y  se  rac-  i 
cordeot  aux  points  M  et  M'  ;  et  elles  ont  en  ces  points  dn  a 
tangentes  perpendiculaires  a  l'axe  des  x.  Les  branches  Ms  ft  ■ 
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MV  ont  une  asymptote  commune  qui  passe  par  l'origine,  et 

dontla  direction  est  donnée  par  l'équation  sin  w= -.  :  (d<90*)  • 

a 

Les  deux  antres  branches  ont  aussi  une  asymptote  commune 
fri  passe  par  l'origine ,  et  dont  la  direction  est  donnée  par 

Féqnation  sin«  =  -  :  (w  >  90°).  Enfln ,  on  peut  remarquer 

a 

que  ee  dernier  lieu  a  un  point  conjugué  qui  est  l'origine  A  : 
or  pour  des  valeurs  de  »  peu  différentes  de  90°,  p  est  imagi- 
ttire;  et  w  =  90°  donne  p  =  0. 


DE  LA  THEORIE  DES  DIVISEURS  RATIONNELS. 

(  Suite ,  voyei  p.  339. } 


professeur  au  collège  Saint-Louis. 

Soit  une  équation 

Fx  =  x*+AIx,,"+A,x,,|-■ +Am  =  0, 

dont  les  coefficients  sont  entiers  ;  proposons-nous  d'étendre 
la  méthode  des  diviseurs  du  second  degré  à  la  détermination 
des  diviseurs  rationnels  du  troisième,  du  quatrième  degré,  etc. 
du  polynôme  Fx. 

Comme  Fx  est  entier ,  tout  diviseur  rationnel  de  Fx  est 
entier  ainsi  que  le  quotient  correspondant  ;  soit  x3— px% — 
— qx — r  un  diviseur  du  troisième  degré,  et  soient  B,,  B,, .... 
....  Bm_3  les  coefficients  des  différents  termes  du  quotient  à 
partir  du  second,  et  par  conséquent  les  premiers  termes  des 
restes  successifs  que  présente  l'opération  de  la  division.  Le 
dernier  reste  sera  du  second#degré ,  et  en  suivant  l'analogie 
des  notations,  il  doit  être  représenté  par  Bm^x'+Bm-iJM-B* . 


el  comme  il  doit  être  nol  pour  tonte  valeur  donnée  à  ar,  Û 
donne  lieu  aux  trois  équations  de  condition  B»_s=0, 
Bm-i  =  0,Bsi=o,  qui  doivent  être  satisfaites  simultané- 
ment par  le  système  des  râleurs  entières  de  p,  q,  r,  coeffi- 
cients du  diviseur  dn  troisième  degré. 

On  trouve  entre  les  quantités  B,,  B,,  B, B»,  les  rela- 
tions : 

B.  =  A.  +  /., 

K,  =  A,+pB.+  q, 

B1=A,+/JB.+îB.  +  r, 

Bt  =  A,  +/>B,-f-  ?B,+  rB, , 


B*_ï=  Am_î  +/>B1B_(-f-?Bm_s  +/ftp  _», 
=  BM_î  =  Am_1-f/>Bm_s  +  ?Bm_4  +  rB«_i, 
|0=B„_1  =  A„_l-fîB„-î+rBB1_(, 

=  B„  =  A„+i«w_  i, 

c'est-à-dire,  m  équations  entre  les  m—  3  coefficients  B„  B,... 
Bn-i  du  quotient  ,«t  les  trois  coefficients/),  7,  r  du  diviseur. 
11  Tant  trouver  des  valeurs  entières  dep,  q,  r  qui  satisfassent 
à  ces  équations,  eu  déterminant  aussi  des  valeurs  entières 
pour  les  coefficients  B,,  B,,  etc.  du  diviseur. 

Proposons-nous  d'abord  d'éliminer  les  m— 3  coefficients 
B,,B, ....  et  d'obtenir  les  trois  équations  Bm_I=0,Bm_^=«, 
B«=  0  en  fonction  seulement  des  quantités  p,  q,  r. 

Je    remarque    que   si    l'ou    fait   le   développement   de 

(x1 — px' — qx— r)~'  ou  du  quotient  -= ; ,  on 

r  *  X* — px  —  qx  —  r 

trouve  une  série  récurrente  du  troisième  ordre  : 

,r-}4-/>J'~4-h/''  |  ■fi+Pi     I  *"'•••■ 
+  7  +■** 


et  ri  on  représente  les  coefficients  successifs  par  ?• ,  ?0  r, 
h  M  de  ces  coefficients  sera  exprimée  par  l'égalité  : 

?»  =/>?i» — i  ~f"  y?» -2  -f~  ^?«— J« 

Cela  posé,  soit  le  système  d'équations  : 

Bk  =  A*  -f/rifo-i  -f  f  Ba-2  +  HB*-3 , 
B*-i  =  A*_i  +pBk-2  +  qBh-i  +  rB*-4 , 


B4=*A4+/>BJ  +  ?Bt  +  rBl, 
B,  =  At+pB,  +  qBt  +  r, 
B,=A, +/*,  +  ?, 
B.^A.+p. 

Multiplions  la  première  équation  par  <p0 ,  la  deuxième  par 
?,,  etc.,  la  dernière  par  <?h_r  tous  les  coefficients  B*-i , 

B*-2  ....  Ba,  B,  disparaîtront,  et  on  aura  : 

donc 

donc  y  si  on  fait  successivement  A  =  m  —  3 ,  m  —  4 ,  ro  —  5, 
et  qu'on  porte  les  valeurs  de.Bm—s,  Bm— 4,  B^-s  dans  les 
trois  dernières  équations  Bm_2=0,  Bm-i=0,  B*=0,  on 
aura  • 


Bw-2  =  Am.2-|-^A«  -3+/>¥, 

+7 


Am-A+pi, 

+r 

Blw-l=A1il-i-J-^Aj|l-3+^I,Am-4-h^ 

+r    |         -fnp, 
B*  =  A»  -|-  rA„,-3  -f  rf.Am-4  +  r^Am-s  ....  +  ^m-s  =  0  , 

qui  doivent  être  satisfaites  par  un  même  système  de  valeurs 
entières  de/»,  7,  r. 


Am-5  ••••  +/Kp*»-3 
Am-5   .  •  •  +5r<Pm-3  )  _~ 
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Si  l'on  connaissait  la  valeur  de/?  et  celle  de  r,  el  qu'où  le» 
substituât  dans  ces  équations ,  elles  deviendraient  seulement 
fonctions  de  y,  et  devraient  avoir  une  solution  entière  com- 
mune ;  donc  si  l'on  représente  par  G ,  G',  G"  l'ensemble  des 
termes  indépendants  de  q  dans  les  trois  équations  Bm-s=0, 
B„-.,=0,  B,„  =  0;  G,  G',  G"  pour  tes  valeurs  de  p  el  r 
deviendront  des  nombres  ayant  pour  diviseur  commun  la 
valeur  de  q  correspondante. 

G,  G',  G"  étant  des  multiples  de  la  valeur  de  q,  les  résul- 
tats que  l'on  obtiendra  par  voie  d'addition  ou  de  soustraction 
de  ces  polynômes  seront  encore  des  multiples  de  cette  valeur 
de  q  ■.  par  conséquent,  on  pourra  éliminer  p  entre  les  trois 
équations  G  =  M(g),  G'=M(y),  G''  ==M(y),  et  ou  obtiendra 
deux  fonctions  de  r,  qui,  pour  une  valeur  convenable  da 
cette  inconnue,  deviendront  des  nombres  ayant  pour  facteur 
commun  la  valeur  correspondante  de  q. 

Pour  former  les  polynômes  G,  G',  G",  il  faut,  dans  les 
équations  Bm_î-  0,  Bn. .,= 0,  Bn  =  0  et  dans  les  fonctions 
f,  1  t.i  ?>,  v. ,  etc.,  faire  f  =  0. 

Or, si  on  représente  par  i, ,  ■},....■}„  les  valeurs  des  fonc- 
tions ?,,  ?,....,  ?n.  pour  A  =  0  on  aura  : 

G  =  Am-a+pJLn-t+p$,Am-t+pb,]/Lm-i-—+Pbm-t, 
+  r    |  +  Hta- S, 

G'  =  A»-,  +  i-A„_4+n|.,A*_s +rfta--i, 

G"=AM+rA,B_,+  r$,AM_«  +  r,KA*_s +  r+»_,. 

D'ailleurs ,  des  valeurs 
?.  =  ».  ?.=/>,  *.=/>"  +  ?.  fà=P*  +  ^P9  +  r.... 
on  déduit  : 

*.=  !  .  *,=/»,  ï,  =  p\  ->,,  =  p*  +  r 

et  de  l'équation 

?.  =/"?..-. -f-Tf.-.  +  T.-n 
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on  déduit  la  loi  de  formation  des  fonctions  +, ,  +,,+,,  .... , 

d'où 

On  peut  remplacer  le  système  des  trois  polynômes  G,  G',  G" 
par  un  antre  système  plus  simple  par  rapport  à  p  et  composé 
4e  l'un  d'eux  et  de  deux  autres  obtenus  en  combinant  G,  G',  G" 
par  voie  d'addition  ou  de  soustraction  :  ainsi  on  élimi- 
nera ^m— 3  et  on  trouvera  : 

K=Gr— G>=rAw-2+r'Àm-s+4'1(ri  Am-f-Am)-h/^.Am-7. . . 

K'=  G"-  G>=A*+  rA*-3  +  r'A  w-,  +  ^A«,T  -A»-i)  + 

-J-r^Am-s ...  r^m-e  ; 
G  =  A»,_l-(-rAm-4  ...•  +  'S't»-4- 

On  remplacera  de  môme  1c  système  des  trois  polynômes 
K ,  K'  et  G'  par  un  autre  plus  simple  par  rapport  à  p ,  on 
parviendra  ainsi  à  éliminer  cette  inconnue,  et  on  obtiendra 
deux  polynômes  Q  et  Q'  seulement  fonctions  de  r,  et  qui , 
pour  une  valeur  convenable  de  cette  inconnue,  auront  pour 
facteur  commun  la  valeur  correspondante  de  q: 

Supposons  connues  les  valeurs  de  q  et  r,  les  deux  der- 
nières des  équations  (A)  feront  connaître  B„»_3,  Bm_<  :  entre 
les  m — 2  premières,  j'élimine  les  m  —  5  quantités  B,,  B,.... 
Bm^-s,  et  j'obtiens  les  trois  équations  suivantes  fonctions  de 
p  et  des  quantités  supposées  connues  q ,  r,  Bm-s  et  Bm_4  : 

0=  —  Bm^4  + Am-4  + A»»-5«Pi  + Am— 6? +  ?m— 4  , 

0  =  — Bm_ 3  -)-  Am_3  +  Am_ 4<p,+  Am-5?,  ....  +  ¥■•-*» 
0  =  Bm— 2  > 

qui  devront  avoir  une  solution  entière  commune  ;  donc  la 
valeur  cherchée  dep  sera  diviseur  commun  des  trois  termes 
indépendants  de  cette  inconnue  dans  ces  équations  ;  repré- 
sentons-les par  P,  P',  F'. 


Cela  posé,  pour  trouver  les  diviseurs  du  troisième  degré 
du  polynôme  Fx=xm-\-A,xm~'-\-h,x"*"....-^-Am,  on  po- 
sera r  égal  successivement  aux  diviseurs  de  A*  affectes  du 
double  signe. 

Soit  r1  une  valeur  der,  on  la  portera  dans  les  polynômes  Q  et 
Q'  -,  soient  ±  q\  ±  q"  les  facteurs  communs  aux  valeurs  de 
ces  polynômes ,  on  substituera  r  et  successivement  les  nom- 
bres ±  q',  dz  q''  et  les  valeurs  correspondantes  de  B*,_j  et 
Bih— i  dans  les  trois  polynômes  P,  F,  V",  les  nombres  ±9', 
dtq" ....  devront  être  rejetés  si  les  trois  polynômes  n'ont  pas 
de  facteurs  communs.  Si  la  substitution  des  nombres  r'  et  q' 
donne  aux  trois  polynômes  un  diviseur  commun//,  pour  que 
le  système  des  valeurs//,  q',  r  convienne,  il  faut  que,  sub- 
stituées dans  les  équations  (A) ,  elles  satisfassent  à  ces  équa- 
tions en  déterminant  pour  les  coefficients  B,,  B,,  etc....  des 
valeurs  entières.  Il  est  évident  que  celte  condition  est  néces- 
saire et  suffisante.  Il  sera  bon,  avant  d'opérer  celle  substitu- 
tion ,  de  constater  que  les  nombres  p\  q',  r'  satisfont  aux 

.  ..,-  F(l)  F(—  1) 

deux  conditions ; ; r  =  n, r- ; :  =  », 

1— y-j  —  K  —\—pJrq  —  t' 

n  représentant  un  nombre  entier. 

La  même  théorie  pourrait  servir  à  déterminer  les  diviseurs 
du  quatrième  degré. 

Soit  le  diviseur  x* — px^  —  qx' — rx  ~  s,  en  éliminant 

les  m — 4  coefficients  B, ,  B ltm_,  enlrc  les  m  équations, 

B,=A,+j, 

B,=  A,+^rt,+?, 


lim-i  =  Ata-i-f-l Bm_s+?Bm-(1-rTB1»-7+*BB^,  , 
=  B„_j  =  A„_î+/;BM_4+îBn_i+/-Bin-)1+IB„_;, 
lo=Bw_a  =  A„_î+çB»_4+'*--»+*B»-»- 

[0  =  BB,,1  =  Am.1+rBB,.  i+jB«_5, 

io  =  B»=Am+ïBffl-t, 


-  U5  - 

oo  aura  les  quatre  équations  Bm-s=0,  Bm_2=0,  Bm_|t=.ov 
Bn=0  fonctions  seulement  de  p,  q,  r,  s.  Soient  G,  G',  G'', 
G'"  les  termes  indépendants  de  r  dans  ces  équations,  ces  quatre 
polynômes ,  pour  des  valeurs  convenables  p,  q\  s'  de  p,  q,  s, 
deviendront  des  nombres  ayant  pour  diviseur  commun  la 
râleur  r*  correspondante  de  r  ;  et  si ,  entre  les  quatre  équa- 
tions G  =  M(r),  G  =  >l(r),  G"=M(r),  G'"=  M(r),  on  élimine 
pet  q,  on  obtiendra  deux  polynômes  R  et  R'  seulement  fonc- 
tions de  5,  et  qui,  par  la  substitution  de  la  valeur  conve- 
nable s\  auront  pour  diviseur  commun  r7. 

Les  deux  dernières  des  équations  (B)  feront  connaître  Bj*_4 
et  BM_5  ;  et  si  entre  les  #»—  2  premières,  on  élimine  les  m — 6 
coefficients  B0  Ba,B,,  ....  B»»-*,  on  aura  quatre  équations 
fonctions  de  /?,  q  et  des  quantités  connues  r\  *',  Bm_4 ,  B*— s» 
les  quatre  termes  indépendants  de  q  devront  pour  la  valeur 
p'  dep  être  multiples  de  la  valeur  cherchée  q' -,  donc,  en 
éliminant  p  on  obtiendra  trois  polynômes  Q,  Q\  Q",  qui , 
pour  les  valeurs  de  i*  et  s,  auront  pour  diviseur  commun  q'. 
En  prenant  les  quatre  termes  indépendants  de  p  renfermés 
dans  ces  équations,  et  éliminant  q,  on  trouvera  de  même 
trois  polynômes  P,  F,  V  seulement  fonctions  de  r  et  *,  et 
qui,  pour  les  valeurs  r1  et  **,  auront  pour  diviseur  com- 
mun p.  Il  faudra  ensuite  vérifier  comme  précédemment  si 
les  valeurs  #',  r',  q\  p'  satisfont  aux  équations  (B). 

application  de  la  méthode  précédente. 

Soit  d'abord  une  équation  du  sixième  degré  à  décomposer 
en  facteurs  du  troisième  : 

On  aura  : 


—  tut  - 

B,=  A.4-/»B,+j 

B,=  A.+j>B,-fîB.  +  r 
0  =  B4  =  A,+^B,+  gB,+rB, 
0  =  Bf  =  A,  +  <jB,+rB, 
0=B,  =  À,  +  rB, 

en  éliminant 

B,  B„  B„ 
on  trouve  : 

0  =  B,=  Ai+pAt+pi.\K+J»t,\A.-\-Ft. 

+  ?    I     +ÎT.|     +  7*. 

+  '    I     +  1. 

0  =  B, = A,-)-  rA,  +  /?,A,+  ny.A.  +  rç,  ; 


les  termes  indépendants  de  q  sont  dans  ces 

équations  : 

G  =  A(+^A,+/it,A,+^,|A 

+  '    1 
G'  =  A,  +  rA.  +  r+,A,  +  r+. 
G"  =  A,  +  rA,  +  iS-.A,  +  r+,A 

+/4, 
+  rt. 

que  l'on  remplace  par  le  système  : 

K=Gr— G>=rA,+  r'A,+ 
K'=G"— G>  =  A.+  rA,  +  r'- 

G'  — A,4-M,  +  rJ.,A,+t-t,; 

*,(r'-A,) 

ou  bien  en  posant 

H  =  A,4-rA,4-'",7          «'  =  rA,  +  r*A„ 
on  a  ,                     K  =  »'++,(/'— A.) 
K'  =  «-A,|. 

.'=A,4- 

G'=b"4-  *4rA,  4~'"j'i 
d'où  l'on  déduira  : 

Q  =  „(r'_A.)+»'A, 

Q,=^A,,+.r(A,A,+.) 

—  kVt  - 

Si  entre  les  quatre  premières  des  équations  (A)  on  élimine 
BM  on  trouve  les  trois  équations  : 

0=-B,+  At+?+Al/,+/,' 

0  =  -  B3+A,+y  A,+r+p  (B.+q) 
0  =  AÂ+qB%+rAt+p  (B,+r) , 

dont  les  deux  dernières  sont  du  premier  degré. 

Ainsi  : 

P=-B,-fA,  +  ? 

F=-B,+A,+?A,+r 
F'=A4+?B,+rA.. 

On  remarquera  que  dans  ce  cas  particulier  non-seulement  P, 
F,  F'  doivent  avoir  un  diviseur  commun ,  mais  encore  les 

P'        P" 

qootients— - — ,=— ; — ,  exprimant  la  valeur  de  p  pris  en 
o%  +  q  Dt+r 

signe  contraire ,  doivent  être  entiers  et  égaux  entre  eux. 

Soit  l'exemple  numérique 

F.r  =  «r*— x*— 22a:4  +  46x8— A2x*  -{- 11  x+ 14=0 , 

équation  dont  le  premier  membre  n'admet  de  diviseurs  ra- 
tionnels ni  du  premier  ni  du  second  degré,  proposons-nous 
de  déterminer  ses  diviseurs  du  troisième  degré. 

Si  le  premier  membre  admet  un  diviseur  du  troisième 
degré ,  il  sera  le  produit  de  deux  facteurs  de  ce  même  degré  ; 
il  suffira  d'essayer  pour  r  les  diviseurs  du  dernier  terme  14 
jusqu'à  la  racine  carrée  de  ce  nombre ,  en  les  prenant  avec 
le  double  signe  :  ainsi ,  on  devra  poser  : 

r=±l,        r=ziz2, 
80it  r  =  1  , 

on  trouve  : 

B,=  -14. 
«=61,     a '=—43     a"  =—11,     Q=— 1266,     Q#=+1719, 

dont  les  diviseurs  communs  sont  db  1 ,  db  3. 


-  tu  - 

"_ 
1-  roi,     y=l. 

De  l'équation  0:  -A.+^Brj- rB,  on  tire  B,=3,  substituant 

P" 

pour/i ,  g ,  r,  B„  B„  leurs  valeurs  dans  I équation  ^         = 

A,  +  ?B,  +  rA,  .       _     ,.  ' 

=  n   ,    .  on  trouve  un  nombre  fractionnaire , 

donc ,  ce  système  doit  élrc  rejeté. 


2" 

r=|. 

q=-\ 

On  trouve 

B,= 

—  25, 

-£-, 

fractionnaire. 

3* 

r=1, 

?  =  3. 

On  a  : 

B,  =  — 14, 

B,  =  - 

-3t  , 

F' 

fractionnaire. 

4° 

r  =  i  , 

q  =  — 

3. 

On  trouve 

B,=  -  (4, 

,     B,=- 

-53, 

p-r 

fractionnaire. 

B,  +  r 
Ainsi ,  on  doit  rejeter  ces  différents  systèmes. 

Soit  r=  — I, 

on  trouve  : 

B,=H,     *=— 31,     a'  =  4l,    «'=33, 
•     Q=854,     Q'  =  2691, 
dont  les  diviseurs  communs  sont  ±  1 . 
Or  les  valeurs  (r=—  1,     q=\)  donnent  B,=  l*,     B,= 
et  les  valeurs  (r=  —  i,  f=— I) donnent B,<=  H,  B,= 


—  U9  — 

et  ces  deux  systèmes  doivent  4trc  également  rejetés  comme 

P" 

donnant  pour  5— : —  un  nombre  fractionnaire. 
«,-f-r 

Soit  r=2, 

a  =  110,     a  =  —  88,     «"  =  —33, 

Q  =  --2068,     Q'~  17787, 

dont  les  diviseurs  communs  sont  ±  1, 

pour  le  système  (r  =  2,    q  =  1  ) 

on  trouve  : 

B,  =  — 7,      B,  =  -2, 

pour  le  système         ('•=2,      ?  =  — 1) 

on  trouve  : 

B,=  -7,       B,  =  — 9; 

ils  donnent  l'un  et  l'autre  pour/7,  une  valeur  fractionnaire. 
Soit  r=  —  2, 

«=—74,       a'  =  80,       «"  =  55, 
Q  =  1620=  2\3*.5 ,       Q'  =5925=  3.5V79  , 

dont  les  diviseurs  communs  sont  ±  1,  =L3,  =t  5,  +15  ; 

pour  (r=  —  2,    ^  =  1)    on  trouve  :     B,  =  7,     Bt  =  9, 

(r  =  -2,     ?=-!)  B3  =  7,     B,=  2, 

r=  —  2,      ?  =  3  B,  =  7,     B,=rl6. 

P" 
Et  pour  ces  systèmes       —  est  fractionnaire ,  donc  ils  doivent 

Bj-f-r 

être  rejetés. 

Le  système  (r  =  —  2,    q  =  —  3) 

donne  B,  =  7,     B,  =  —  5. 

prr  p. 

=  -5— — =—5,  P  =  —  30  ;  donc ,  p  peut  être 


**+r  B,+? 

égal  à  5;  on  vérifiera  que  cette  valeur  est  exacte  en  consta- 
tant que  les  deux  premières  des  équations  (A) 
B.^À.+p,    B%=A%+pB,  +  q 
sont  satisfaites. 
On  trouvera  B,  =4. 

Ami.  db  Matb*m.  IV.  31 


-  4M  - 
Donc,  le  premier  membre  F-r  de  l'équation  aropetéa  est 
le  produit  des  facteurs  (*■•— 5x*+3.r4-2)  (xï4-4**— 5jt+7). 
On  voit  que  cette  méthode  s'applique  facilement  à  l'équa- 
tion da  sixième  degré,  dont  le  nombre  des  diviseurs  du  Iroi- 
.  6X5X 
d  i.   2. 

Soit  maintenant  une  équation  du  huitième  degré. 
x,+A,x'+A,j6+A1x,+A(jr,+A^,-i-A,;r'+Ajj:+At=0; 
>n  a  : 

B.  =  A,+^ 
Bt  =  A,+pB,+q 
B,=A,+ PB,+  qB,-rr 
Bt=At+pB,  +  q]i,+rB, 
B,=A,  +  />B1+?B1  +  rB. 
I  0  =  B,  =  A,  +  /»1Î1-|-ÎB,+  /-B, 
I   0=B,=  A,+  $B,4-rB4 
0  =  Bt  =  A.  +  /*,. 
Ga=  A,  +pAs  +pb,Lt  +/»+,|Aï+/^{'ij  *.  +P+»|A.+/H'. 
+  r     I      +n|r,|      +  ty\    +r^t 
G'  =  AT+rA4  +  r|'1A,+/+,A.  +i-*,A,  +r+« 
G"=A,+  rA,+H.1A,+r^1A)4-^,A1+/>)liA,-[-r+„ 
que  l'on  remplace  en  éliminant  <|>,  par  le  système 
K  =  Gr  —  pG"  =  rA,  +  r*A,  +  +,  (  A,r,  —  A.)  +  r**,À,  +  /■••;<. 
K'=G"— /«'  =  A,  +  rA,+r,A,  +  f,(r'A,— Ajf+r'^. 
G'  =  A7+rA)+rt,A,+r+,A,  +  /^^,+'S,j. 

Et  celui-ci  par  le  suivant  : 

L=K  —  K>  =  rA,  +  r\A,-f-rS  —  +,(rA,+2AJ  + A,+, , 
L'=G'r—  B>  =  rA,  +  r'A,  +  r»A,  +  .|.,(r>  —  rAJ  +  +,A,, 
K'=  A,  +  rA,  +  r-A.+l.fr'A,  -  A,)  +  r^,  ; 
ou  bien, en  posant  ; 


-  Ul  — 

A,  +  rA,  +  r'A.  =  a  ,  r*A,  -  A,'  =  P, 

rA,+  /'A,  +  /*  =  .',  rA,+  2A,=  p', 

rA,  +  /-A,  +  r'A,=  *",  r»-rA.  =  p", 

««*'=«+ W.4V+., 
L=«'-p'+,  +  A,+,1 

J/-«"  +  p»*  +  Arf,; 

d'où  l'on  déduit  : 

M  =  K'A,  —  Lr"  =  .A,  -  -V"  +  +.  (p  A,  +  pV) , 

M'=  LA,  —  L'A,  =  «t'A,  -  *"A,  -  *.(P'A,  +  p"A,) . 
K'=«  +  ^,  +  r^,; 

eosoite  : 

Q  =  l*A,-a'r*)(?A.  +  p'A,)  +  («'A.  -  «"A,)  (?A,+  pV), 

N  =  «(FA. + W + +•  C  P  (P'A.  +  F*,) + ^(«'A.  -  *"A,)  ] , 
M=  «A,  -  «V  +  +,  (pA,  +  p'r')  ; 

el  enfin  les  deux  polynômes  : 

Q  =  («A,-  aV) (p'A.  +  P"A7)  +  («A,  -  *"A,)  (?A,  +  pV) , 
Qf  =  /'[(p'A.  +  p"A7)  (»p'+  p*')  -  («A,-«V)  (a'A.-«"A,)] , 

qui  sont  fonctions  seulement  de  r. 

Si  entre  les  six  premières  des  équations  (A)  on  élimine  les 
trois  coefficients  B,,  B,,  B, ,  on  aura  les  trois  équations  fonc- 
tions de/»  et  des  quantités  q,  r,  B4 ,  B,  : 

0=  -  B4  +  A4  +  AJ?1  +  A,?,  4-  A,?J  +  ?« . 

0  =  —  B,  +  A,+  A4?,  +  A,y.  +  A,f,  +  A,«p4  4-  <p,, 

0  =  B,  =  A,  4-/»B,  4- ?B4  4- r(A,  +  A^,  +  AlT,  4- f»)  ; 

et  si  on  remplace  ?,,?,,?,,  etc.  par  leurs  valeurs,  on  trou- 
vera ,  pour  les  termes  indépendants  de  p,  les  valeurs  : 

p  =  -  B4  +  A4  +  Kq  4-  Kr  +  q\ 

V>=  —  B.  +  A,  +  A/-  +  A*  +  3qr  +  A*', 

P"=  A.  +  A,r  4-  r'  4-  B4Î  4-  k,qr. 
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Exemple  numérique. 
Suit  l'équation 
x>  —  6*7  +  1  fce*  —  22jts  —  1 9 .r*  +  x  +  1 5  =  0  , 
qui  n'admet  de  diviseurs  rationnels  ni  du  premier  ni  do  se- 
cond degré,  comme  on  peut  s'en  assurer  par  la  méthode  ex- 
posée dans  un  des  numéros  précédents  (.voyez  p.  339). 

On  a: 
A,=  — 6,  A,=  15,  A,=  — 22,  A,=  0,  A,=0,  A,=  — 19, 
A,=  i,   A, =  15.      F(1)  =  — 15,      F{—  i)  =  39. 
Les  valeurs  que  l'on  doit  donner  à  r  sont  : 
±1,    ±3,     ±5,    ±i5. 
Les  systèmes  des  valeurs  de  p  el  q  qui  correspondent  à 
r=±  1  donnant  tous  des  valeurs  entières  pour  les  coeffi- 
cients B,,  H,,  etc.  exigent  pourélrc  vérifiés  qu'on  les  substi- 
tue dans  toutes  les  équations  (A)  ;  par  conséquent  il  est  plus 
simple  dans  la  pratique  de  commencer  par  essayer  les  autres 
valeurs  de  r. 
On  fera  donc    r  =  ±3,    ±5,    ±15,    ±1. 
Soit  r=3. 

On  trouve  : 

B,=  -5,     «=150,     ='=  —  228,     «"=  —  i59, 
P  =  —  55,     P'=30,     P"=84; 
el     Q  =  474753     et     Q/=  9  X  16280082  , 
dont  les  diviseurs  communs  sont  ±  1  ,  ±3. 

Si  pour  déterminer  B(  on  remplace  q  par  ces  valeurs  dans 
l'équation  0  =  A,-j-  yB,  -|-  rB4 ,  on  voit  que  q  et  r  doivent 
être  premiers  entre  eux ,  puisque  A,=  1  ;  donc  q  =  ±3  doit 
élre  rejeté.  Déplus,  la  seule  valeur  ?= — 1  donne  pour 
B,  une  valeur  entière  qui  est  —  2.  Remplaçant  q,  r,  B,  et 
B,  par  leurs  valeurs  dans  les  polynômes  P,  P',  P",  on  trouve 
J»  =  —  30 ,    P  =  60 ,     Pr  =  —  56  ,    dont    les    diviseurs 


-  «3  — 

sont  f  =  ±i(  ifc  2  ;  donc  il  faut  essayer  si  les  valeurs 
r=3,  9=  —  1  et  /?  =  d=  1  ,  d=2  satisfont  aux  conditions 

__J™ =  N,  *-«)         =N,    or  le  seul 

t  —  ji  —  ^ — r  — 1 — p-\-q — r 

système  r =3 ,  q  =  —  1  ,  p  =  —  2  les  vérifie.  Substituons 
ces  valeurs  dans  les  équations  (A) ,  en  remontant  à  partir  de 
la  sixième  jusqu'à  la  première.  On  trouve  pour  B,  une  valeur 
fractionnaire;  donc  ce  système  doit  aussi  lui-même  être 
rejeté. 

Soit  r=  —  3. 

on  aura  : 

Bf=5,  «=150,  a' =  —  168,  a"=159,  ?  =  —  55, 
p=30,  p"=  —  8*,  Q  =  3X10769,  Q^^X  2  X 526741 , 

dont  les  diviseurs  communs  sont  =b  t ,  dz  3.  Or  q  et  r  doi- 
vent être  premiers  entre  eux  ;  donc  on  doit  rejeter  la  valeur 
±3.  D'ailleurs,  à  ^  =  —  1  correspond  B4  fractionnaire; 
donc  la  seule  valeur  à  essayer  est  q  =  1 ,  qui  donne  B4  =  2. 
Substituons  les  valeurs  r= — 3,  ?  =  1,  Bs=5,  B4=2dans 
les  polynômes  P,  P',  P",  nous  trouverons  P=32,  P'=  —  84, 
P"  =  76  ;  donc  p  =  ±  \>  ±2,  ±4.  Les  valeurs 
p  =  2y  p  =  l  sont  les  seules  qui  vérifient  les  conditions 

F(l)  F(-l)  .     .,     f 

=  n  ,  - =  n  ;    mais  étant 

1—  p  —  q — r  — 1 — p  ~r  q  — r 

substituées  dans  les  équations  de  condition  (A) ,  la  première 
donne  pour  Baet  la  seconde  pour  B,  une  valeur  fractionnaire  ; 
dune  elles  doivent  être  Tune  et  l'autre  rejetées. 

Soit  r  =  5. 

On  trouve  : 

Bs=— 3,  a=390,  a'=-520,  «"=—7*5,  p=— 151,  p'=30, 
P"=220,  Q=5x3x316357,   Q'=2x3'x54X  1 1*751  , 

dont  les  diviseurs  communs  sont  ±  1 ,  rfc:  3 ,  dt  5.  La  seule 
valeur  qui  donne  B4  entier  est  q  =  —  3  ;  et  si  on  porte  les 


râleurs  r=5,  ^=  —  3,  Bl  =  —  3  et  B4=  —  S  dans  I* 

polynômes  P,  F,  P",  on  obtient  P=— 64,  F=609  P"=— 8, 

dont  les  diviseurs  commun»  sont  ±  1 ,  ±9,  dfc  4  ;  la  sente 

F(f) 

valeur  qui  satisfasse  aux  conditions =  a  * 

i—p  —  q  —  r 

F  f     1  ) 

=  n  est  +4.  Donc  il  faut  substituer  les 


Taleurs  r=5,  q=— 3,  /»=4  dans  les  équations  (A),  à  par- 
tir de  la  sixième  en  remontant  jusqu'à  la  première;  ea 
trouve  qu'elles  sont  toutes  satisfaites  et  donnent  les  Talons 
entières  B,=  +5,  B,=  +  4,  B,  =  —  2.  Donc  le  premier 
membre  de  l'équation  donnée  est  divisible  par  le  facteur 
jt*  —  4x"+  3x— 5 ,  et  par  conséquent  est  le  produit  de» 
deux  facteurs  irréductibles 

(x«—  4**+  3x  —  5)  (x»—  2**+  4.^+  5^—  Sx — 3). 


SUR   LE 

DÉVELOPPEMENT  D'UNE  SPIRALE  CONIQUE. 


licencié  es  sciences  mathématiques  et  physiques. 


Dans  le  17e  volume  des  Annales  de  Mathématiques  de 
M.  Gergonne  (p.  166),  on  trouve  la  solution  analytique  de 
cette  question  : 

«  Suivant  quelle  courbe  un  ûl  parfaitement  flexible  et 
»  inextensible  doit-il  être  roulé  sur  la  surface  d'un  côoe 
»  droit,  pour  qu'en  développant  ce  fil ,  supposé  se  terminer 
»  au  sommet  du  cône ,  de  manière  à  le  maintenir  constam- 
»  ment  tangent  à  la  courbe,  son  extrémité  ne  série  pas  du 
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»  plan  conduit  par  ce  sommet  perpendiculairement  à  l'aie 

•  do  cône?  Et  quelle  courbe  décrira  alors  cette  extrémité  sur 

•  le  plan?  » 

D  me  semble  que  ce  problème  peut  être  résolu  très-sim- 
plement de  la  manière  suivante. 

Une  courbe  plane  a  toutes  ses  développées  sur  une  surface 
cylindrique  dont  les  arêtes  sont  perpendiculaires  à  son  plan, 
et  dans  le  développement  de  cette  surface  cylindrique  toutes 
les  développées  suivantes  produisent  des  lignes  droites,  ce 
qui  indique  que  leurs  tangentes  sont  toutes  également  incli- 
nées sur  le  plan  de  la  développante.  La  courbe  qu'on  veut 
déterminer  sur  le  cône  doit  donc  être  partout  également  in- 
clinée sur  la  base ,  et  par  suite  sa  tangente  doit  faire  un  angle 
constant  avec  la  génératrice  menée  au  point  de  contact, 
puisqu'elle  est  située  avec  cette  génératrice  dans  un  même 
plan  tangent.  De  sorte  que  si  on  développe  le  cône  sur  un 
plan ,  le  développement  de  la  courbe  cherchée  aura  partout 
ses  tangentes  également  inclinées  sur  les  rayons  vecteurs 
menés  du  sommet  du  cône  aux  points  de  contact  ;  propriété 
delà  spirale  logarithmique.  La  courbe  qu'on  se  proposait  de 
trouver  est  donc  celle  qu'on  obtient  en  enroulant  sur  le  cône 
un  plan  où  est  tracée  une  spirale  logarithmique  dont  le  som- 
met du  cône  est  le  point  asymptote. 

Si  on  projette  toutes  les  génératrices  du  cône  sur  un  plan 
parallèle  à  la  base  et  passant  par  le  sommet ,  on  aura  un  sys- 
tème de  rayons  vecteurs  issus  de  ce  point,  et  les  tangentes  à 
la  projection  de  la  courbe  cherchée  seront  également  incli- 
nées sur  les  rayons  vecteurs  des  points  de  contact,  et  comme 
par  hypothèse  la  courbe  et  conséquemment  sa  projection  se 
terminent  au  sommet  du  cône,  la  projection  sera  aussi  une 
spirale  logarithmique. 

La  partie  développée  du  fil  est  dans  un  rapport  constant 
avec  sa  projection ,  rapport  qui  est  aussi  la  même  que  celui 
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d'une  portion  quelconque  de  la  courbe  à  sa  projection  ;  de 
manière  que  l'extrémité  libre  du  fil  décrira  dans  «on  déve- 
loppement la  développante  de  la  spirale  logarithmique  sui- 
vant laquelle  se  projette  la  courbe  tracée  sur  le  cône.  On  sait 
d'ailleurs  que  la  développante  d'une  spirale  logarithmique 
est  une  antre  spirale  logarithmique  ;  de  sorte  que  l'on  pourra 
tracer  la  courbe  demandée  par  un  moyen  mécanique,  en  fai- 
sant décrire  à  l'extrémité  libre  du  fil ,  qu'on  roulerait  sur  le 
cône ,  les  contours  d'une  spirale  logarithmique  ayant  pour 
point  asymptote  le  sommet  du  cône,  et  située  dans  un  plan 
perpendiculaire  à  son  axe. 

Ce  mode  de  démonstration  m'a  été  suggéré  par  une  note 
qui  suit  de  quelques  pages  la  solution  analytique. 


Cours  d'arithmétique  à  l'usage  des  élèves  qui  se  destinent 
aux  Écoles  spéciales ,  par  Lcnthéri  c  (  Neveu  ) ,  licencié  es 
sciences,  mathématiques  et  physiques ,  professeur  de  ma- 
thématiques à  l'école  du  génie  de  Montpellier  ;  2"  édition 
entièrement  refondue.  Paris,  1811 ,  iu-8°dc  263  pages  (')■ 

A  nous  autres  modernes ,  il  nous  parait  tout  naturel  de 
commencer  l'arithmétique  par  la  définition  ,  la  numération , 
et  ensuite  l'addition  ,  la  soustraction ,  la  multiplication  et  la 
division.  Cependant  celte  disposition  n'est  pas  fort  ancienne 
Les  auteurs  arabes  du  10%  du  H 'et  du  12°  siècle  commencent 
par  la  multiplication  et  la  division,  cl  donnent  ensuite  l'addi- 
tion et   la    soustraction.    La  même    marche  a  été  suivie 

l\  Chci  Ibchtller.  Prit ,  3  fr.  so  r. 
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dans  nos  traités  d'abaques  et  d'algorithme,  évidemment  mo- 
delés sur  les  ouvrages  arabes,  comme  nous  le  verrons  dans 
le  compte  que  nous  rendrons  du  traité  de  Gerbert  que 
M.  Chasles  a  fait  connaître ,  tant  il  est  vrai  qu'en  toute  chose 
la  simplicité  et  la  clarté  viennent  en  dernier.  Ces  deux  qua- 
lités se  font  remarquer  dans  le  début  de  M.  Lenlhéric;  la 
méthode  étant  celle  qui  est  aujourd'hui  généralement  suivie 
■e  donne  lieu  qu'à  quelques  observations  de  détail. 

Multiplication.  On  lit,  page  17  :  les  additions  s'abrègent 
au  moyen  de  la  table  suivante  attribuée  à  Pythagore.  C'est  d'a- 
près un  passage  de  Boëce ,  auteur  du  4e  siècle ,  qu'on  a 
attribué  cette  table  au  philosophe  de  Samos  ;  mais  M.  Chasles 
a  solidement  établi  que  ce  passage  a  été  mal  interprété. 
Boëce  parle  de  la  table  dite  abaque  et  non  de  la  table  de  mul- 
tiplication. On  ne  devra  donc  plus  mentionner  Pythagore ,  à 
l'occasion  de  cette  table  ;  pourquoi  faire  subsister  une 
erreur? 

Page  15,  ligne  15 ,  il  faut  remplacer  11  par  15;  faute  non 
marquée  dans  V errata. 

On  consacre  six  pages  (  24  à  29  )  à  démontrer  la  constance 
dn  produit ,  dans  quelque  ordre  qu'on  prenne  les  facteurs  ; 
beaucoup  trop  long. 

Division  (  page  30)  ;  on  commence  par  des  réflexions  sur 
la  nature  de  cette  opération  ,  qui  seront  difficilement  com- 
prises par  les  commençants  :  il  faut  bien  se  pénétrer  qu'en 
arithmétique  on  opère  toujours  sur  les  nombres  abstraits , 
jamais  sur  des  nombres  concrets.  'Joutes  les  règles  ne  se 
rapportent  qu'à  des  nombres  non  qualifiés  ■  lorsque  des 
nombres  doivent  être  qualifiés ,  c'est  au  bon  sens  de  l'opéra- 
teur à  trouver  ces  qualifications.  L'existence  de  ce  bon  sens 
t»st  antérieure  à  toute  règle  ;  c'est  un  fait  qu'on  oublie  sou- 
vent ,  non-seulement  en  arithmétique  ,  mais  dans  toute 
l'étendue  îles  sciences  exactes. 
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Pour  essayer  k  s  chiffres  du  q  uolient ,  au  lieu  de  a 
ce  chiffre  par  la  division ,  comme  d'ordinaire ,  L'auteur  dint 
le  dividende  par  ce  chiffre  et  compare  le  résultai  avec  k 
diviseur  :  ce  moyen  d'essai  très-simple  est  généralement  pra- 
tiqué dans  les  collèges  de  Paris.  On  devrait  remarquer  aussi. 
qui;  quand  ou  sait  que  le  diviseur  est  contenu  exactement  dan 
le  dividende,  il  y  a  de  l'avantage  à  faire  la  division  dedrotti 
à  gauche.  Les  premiers  chiffres  des  dividendes  et  des  divi- 
seurs donnent  immédiatement  les  chiffres  dn  quotient. 

Puissances  (page  43).  L'auteur  s'écarte  ici  de  la  dispositif 
ordinaire  et  donne  les  puissances  immédiatement  après  ladi 
vision ,  ce  qui  me  paraît  en  effet  très-convenable  ;  mal 
comme  on  ne  donne  que  les  carrés  et  les  cubes ,  les  théo- 
rèmes sur  les  exposants  en  général  ne  sont  peut-être  pas  te 
à  leur  véritable  place. 

VII.  Divisibilité  des  nombres.  Celte  partie  importante 
ainsi  que  les  propositions  y  relatives ,  est  traitée  avec  soii 
et  doit  précéder  la  théorie  des  fractions  -  la  rédaction  laisst 
malheureusement  à  désirer. 

XIII.  Recherche  du  plus  petit  dividende  commun  {p.  107J 
C'est  ainsi  que  l'auteur  désigne  le  plus  petit  multiple  com- 
mun. Ici  Cuit  le  calcul  des  nombres  entiers,  rcnfermani 
13  articles,  savoir  :  I.  Addition.  II.  Soustraction.  III.  Mol 
tiplicalion.  IV.  Division,  V.  Puissances.  VI.  Extraction  <* 
racines.  VII.  Divisibilité  des  nombres.  VIII.  Preuves  des  opé 
rations  arithmétiques.  IX.  Recherche  des  nombres  premiers 
au  moyen  do  crible  d'Éralhostènc ,  on  lit  l'observation  qu'oi 
n'a  besoin  d'effacer  qu'à  partir  du  carré  de  chaque  nombn 
premier  ;  à  partir  de  121  pour  11  et  ainsi  des  autres.  Celti 
observation  abrège  aussi  les  recherches  des  nombres  premier 
renfermés  entre  des  limites  données.  X.  Décomposition  dei 
nombres  en  facteurs  premiers.  XI .  Recherche  de  tous  les  divi 
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leurs  d'an  nombre.  XII.  Recherche  desdiviseurs  communs  des 
sombres.  XIII.  Recherche  du  plus  petit  dividende  commun. 

La  seconde  partie  est  intitulée  :  Calculs  des  nombres  frac- 
tionnaires ,  et  est  divisée  en  cinq  articles  :  I.  Fractions  ordi- 
naires ;  à  l'occasion  de  la  multiplication  par  une  fraction  ; 
l'auteur  dit  avec  raison,  qu'une  telle  opération  ne  peut  se 
concevoir,  puisque  le  multiplicateur  ne  peut  être  fraction- 
naire;  ensuite ,  il  légitime  cette  locution.  Cet  article  est  ter- 
miné par  les  quotients  et  les  racines  avec  approximation. 
II.  Calcul  des  nombres  complexes.  Ce  chapitre  ne  devrait  plus 
être  inséré  dans  le  corps  de  l'ouvrage ,  et  pourrait  être  placé 
à  la  fin  sous  forme  d'exercice ,  avec  le  calcul  relatif  aux 
mesures  étrangères.  III.  Fractions  décimales.  IV.  Système 
métrique  très-bien  développé.  V.  Applications  j  règle  de  trois 
de  société,  d'alliage ,  et  questions  diverses.  Ici  finit  l'arith- 
métique proprement  dite. 

La  théorie  des  proportions,  progressions,  et  des  logarithmes, 
et  la  théorie  des  systèmes  de  numération  terminent  l'ouvrage. 
Quand  serons-nous  débarrassés  de  l'échafaudage  de*  pro- 
portions? qui  nous  en  délivrera?  Par  cet  exposé,  on  voit 
que  la  marche  de  l'auteur  est  très-logique ,  rigoureuse ,  et 
généralement  d'une  grande  clarté  ;  c'est  un  traité  complet , 
dans  un  volume  assez  resserré.  Il  est  à  regretter  que  l'au- 
teur n'ait  pas  eu  le  temps  de  soigner  suffisamment  le  style  et 
la  rédaction;  sous  ces  deux  rapports,  l'ouvrage,  dans  une 
prochaine  édition  ,  devra  être  soumis  à  une  sévère  révision  : 
alors  on  fera  disparaître  des  énoncés  tels  que  ceux-ci  :  si  deux 
eu  plusieurs  nombres  ont  un  diviseur  commun ,  leur  somme 
Vaura  ;  ri  deux  nombres  ont  un  diviseur,  leur  différence  l'aura  ; 
numérer  au  lieu  de  compter,  est  une  locution  vicieuse  que 
l'Académie  n'admet  pas  ;  c'est  surtout  dans  les  ouvrages  des- 
tinés à  la  jeunesse  qu'il  faut  éviter  les  néologismes.  La  langue 
qui  a  suffi  aux  Lagrangc,  aux  Laplace,  pour  enseigner 
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l'arithmétique  à  l'École  normale  nationale,  peut  encore  w 
suffire.  Tm. 


Éléments  de  Trigonométrie  rectiligne  et  iphêrique  ;  par  De- 
lislc ,  chevalier  de  la  Légion  d'honneur ,  examinaienr 
d'admission  à  l'École  navale,  professeur  de  mathémati- 
ques spéciales  au  collège  royal  de  Saiut-Louis  ;  ut  Gerono, 
professeur  de  mathématiques.  —  Paris,  Bachelier,  18*5, 
in-8°.  V.  p.  179,  2  pi. 

On  en  rendra  compte. 

Seconda  ilfemoria  mil'  application*  del  calcula  dei  résidai 
ail'  integraxione  dell'  equazioni  tineari  a  derivati  parxiali  ; 
di  liarnaba  Torlolini,  prof  essore  di  calcolo  sublime ,  etc. 
—  Borna, 1813,  in-8°.  130. 

Il  est  à  remarquer  que  le  calcul  des  résidus,  né  en  France, 
n'est  cullivé  que  hors  de  France.  M.  Torlolini  continue,  dans 
ce  second  mémoire ,  à  appliquer  le  calcul  des  résidus  à  cer- 
taines équations  linéaires ,  homogènes  cl  non  homogènes  à 
dérivées  partielles,  el  qui  se  présentent  fréquemment  dans 
des  questions  de  physique  mathématique.  Nous  ne  pourrions 
en  parler  sans  sortir  des  bornes  prescrites  aux  Annales  ;  mais 
nous  aurons  pourtant  une  occasion  de  faire  connaître  a  nos 
lecteurs  les  profondes  recherches  du  célèbre  professeur  ita- 
lien. Il  a  ramené  la  rectification  de  la  lemuiscate  générait 
{voir  p.  429)  à  des  fonctions  elliptiques  de  première  et  de  troi- 
sième espèce ,  et  en  a  donné  la  Dissection  ,  la  trisection ,  etc. 
Il  serait  à  désirer  qu'on  put  parvenir  à  de  semblables  résul- 
tats pour  une  aplanélique  du  quatrième  degré  [voir  p.  -126). 
Nous  indiquerons  encore  ce  beau  théorème  :  L'aire  de  la  sur- 
face formée  par  les  projections  du  centre  d'un  ellipsoïde  sur 
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set  plant  tangents  est  équivalente  à  celle  d'an  ellipsoïde  qni 
a  pour  axes  principaux  les  trois  quatrièmes  proportionnelles 
tox  axes  principaux  de  l'ellipsoïde  donné,  en  les  prenant 
dans  un  ordre  quelconque;  et  le  volume  de  cette  surface, 
chose  singulière ,  n'est  pas  susceptible  d'un  énoncé  simple. 


m  CONCOURS  D'AGREGATION  EN  1845. 

(  V.  tome  III,  p.  516.  ) 

Compositions  de  Mathématiques. 

23  août. 

Composition  d'analyse. 

Exposer  la  théorie  du  plan  osculateur. 

Déterminer  sur  la  surface  d'un  cône  droit  la  courbe  qui 
coupe  la  génératrice  sous  un  angle  constant  et  qui  passe  par 
deux  points  donnés  sur  cette  surface  ;  calculer  la  longueur 
d'un  arc  pris  sur  cette  courbe  ;  calculer  la  porlion  de  surface 
conique  comprise  entre  cet  arc  et  les  génératrices  qui  passent 
par  ses  extrémités;  trouver  le  plan  osculateur,  le  rayon  et 
le  centre  de  courbure  pour  un  point  quelconque  pris  sur  cette 
courbe  et  le  lieu  des1  centres  de  courbore  ;  chercher  ce  que 
devient  la  courbe  si  ou  développe  la  surface  sur  un  plan. 

25  août. 
Composition  de  mécanique. 
Un  point  matériel  pesant  est  suspendu  à  un  GI  flexible  in- 


et  sans  masse  dont  l'autre  extrémité  est  fixe;  ce 
pendule  est  mis  en  mouvement  dans  un  plan  vertical  et  le  fil 
s'enroule  sur  une  courbe  fixe  située  dans  ce  plan  et  passant 
parle  point  de  suspension  où  elle  a  pour  tangente  la  verti- 


cile,  que] 
du  fil  soit 
les  lois  di 

donne  la  longueur  du  Gl  et  la  vitesse  du  pendule  au  point  le  il 

plus  bas.  r 

Note.  Le  problème  de  mécanique ,  proposé  par  J.  Ber-  a 

noulli,  étant  professeur  de  Groniiigue,  a  été  résolu  par  lu  j 

marquis  de  L'Hôpital.  (Mém.  de  l'Acad.  des  Se.,  1700,  p.  9)  . 

Tm.  ^ 


pour  que  trois  points  dans  un  plan  soient  sur   une  mfmt  ' 
droite.  ' 


1°  Chaque  point  est  donné  par  des  coordonnées.  '- 

Soit  x„y,  \x„yt;x„yl; 

les  coordonnées  de  trois  points  ;  pour  qu'ils  soient  sur  oh 
même  droite ,  on  doit  avoir  la  relation  connue 

^,y.—y.^+^^y,—y.x,-\-x)y,—yrr,=o.      (U  _ 

Observation.  Cette  équation  eiprimé  que  l'aire  du  triangle 
ayant  pour  sommets  les  trois  points ,  est  nulle. 

II.   Chaque  point   est  donné  par  l'intersection   de  deux 
droites. 

Soil  d%y +*m*sssfn 

l'équation  d'une  droite  ;  faisant  l'indice  n  successivement  égal 
aux  six  premiers  nombres ,  on  a  les  équations  d'autant  de 
droites  ;  les  coordonnées  du  point  d'intersection  de  deux  pre- 
mières droites  sont 

._H>/3    V=Ç/M 
««,]•  r    idfi 


—  us  - 

M 

\dfi J  =  dfi%  —  d%et  ; 

et  ainsi  des  antres  expressions  entre  parenthèses  :  on  ex- 
prime de  même  les  coordonnées  de  l'intersection  de  la  3m*  et 
4"*  ligne*  et  celles  de  l'intersection  de  la  5"*  et  6*e  droite; 
mbstitnant  ces  valeurs  dans  l'équation  (1),  on  obtient  facile- 
ment ,  les  calculs  étant  effectués ,  la  relation  suivante  : 

H^]  [-/JK*Jt/l^^^  !(2) 

La  loi  déformation  de  la  1"  ligne  est  évidente;  le  signe 
tst  déterminé  selon  la  règle  de  Cramer  par  le  nombre  des 
variations  ;  si  ce  nombre  est  pair  le  signe  est  positif ,  et  il  est 
aégatif  pour  an  nombre  impair  de  variations.  La  seconde 
ligne  se  déduit  de  la  première  en  augmentant  tous  les  indices 
de  2 ,  et  changeant  7  en  1  et  8  en  2  ;  et  la  troisième  ligne  se 
déduit  de  même  de  la  seconde. 

Corollaire.  Lorsque  les  trois  systèmes  de  lignes  sont  paral- 
lèles, alors  on  a  : 

la  relation  se  réduit  à 

(La  suite  prochainement.) 


sou  s- tendant  le  même  arc. 

De  plus,  on  sait  que  FC  est  bissectrice  de  l'angle  MF  A; 
par  conséquent  l'angle  FCB ,  complément  de  CFA ,  Vtà 
aussi  de  MFC  et  par  conséquent  est  égal  a  FMC. 

Donc  FMC=  FNB.  C.  Q.  F   D. 

Théorème  H. 

Si  des  différents  points  K  {Fig.  50)  d'une  corde  de  contact 
de  deux  tangentes  AC ,  AB  à  une  parabole,  on  mène  déni 
parallèles  KD ,  K  E  aux  deux  tangentes ,  il  en  résulte  un  pa- 
rallélogramme dont  la  seconde  diagonale  DE  est  tangente  à 
la  parabole. 
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Pour  le  démontrer,  si  KD  est  parallèle  à  AB  et  DE  tan- 
gente à  la  parabole,  il  suffit  d'établir  que  AE  s  DK. 

Soit  F  le  foyer  de  la  parabole  et  joignons-le  aux  différents 
points  notés  sur  la  figure. 

D'abord ,  il  résulte  évidemment  du  théorème  précédent , 
que  si  une  tangente  roule  entre  deux  autres ,  elle  est  con- 
stamment vue  du  foyer  sous  le  même  angle.  (Théorème  qui 
est  encore  vrai  pour  l'ellipse  et  pour  l'hyperbole.)  Voir  t.  Il, 
p.  535,  théor.  XII ,  et  t.  III ,  p.  439. 

Donc ,  les  angles  AFG ,  EFD ,  BFA  sont  égaux ,  et  par 
suite ,  DFC  =  AFE  ;  mais  par  le  premier  théorème ,  FCD  = 
FAE.  Ainsi  les  deux  triangles  DFC,  AEF  sont  semblables  et 
donnent  : 

CD:  AE::CF:FA; 

les  triangles  ACF,  ABF  pour  les  mêmes  raisons  sont  sem- 
blables et  donnent  : 

CF:FB::  CA  :  AB; 
d'où  CD:  AF  ::  CA:  AB. 

Mais  le  parallélisme  de  DK ,  AB  donne  : 

CD:DK  ::CA  :AB. 

Donc  DK  =  AE.  Ce  qu'il  fallait  démontrer. 

Scholie.  Si  Ton  voulait  trouver  l'équation  de  la  parabole 
inscrite  dans  l'angle  YAX  et  tangente  aux  points  CB  ; 

Prenant  AY  pour  axe  des  ^  et  AX  pour  axe  des  x,  et  po- 
sant AC  =  b ,  AB  =  a ,  l'équation  générale  de  la  courbe 

Ay+  Bxv  +  C.r1+Dr  +  Er  +  F  =  0 
donnerait  pour  établir  ces  conditions  : 

*=0;  f+^y  +  j  =  0=(jr-b)\ 
y=0,  x%+^x  +  ^=0=[jc  —  a)\ 
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éliminant ,  on  trouve  : 

"—a*:  ■-_!£.  £.*■,   5«£,  ■=*■*. 

A  'A  a  '     À         '     A     <s*'    A  « 

On  a  donc  pour  équation  do  problème  : 

a y  ±  2<iAay  +  6* .r*—  2a**r — âa&'x -f «V = 0. 
Le  signe  supérieur  donne  le  carré  parfait  : 

[ay  +  bx  —  ob)'  =  Q     ou    (j^+~  — M  =  0, 
équation  de  la  corde  de  contact  CB. 
Le  signe  inférieur  donne  la  parabole  demandée  - 
a'y—  Vabxy-\-  JV — 2a'by —  2ab'x-\-a,b'  =  (t. 

Note.  On  parvient  directement  à  ce  résultat  au  moyen  de 
nos  relations  d'identité. 

L'on  a ,  dans  le  cas  actuel ,  l  s  S  ss  m  es  0  ;  remplaçant 
les  sis  coefGcienls  de  l'équation  générale  par  leurs  valeurs 
tirées  des  identités  (  t.  1 ,  p.  490) ,  on  obtient  de  suite  : 
*>'  ±  Mk'xy  +  lfx,+  Skny  +  Stfn  x  +  ri"  =  0. 

Faisant -x  =  0,  on  tire.r  =  —  =b;  et  de  même  ^-  =  ai 

remplaçant  dans  celle  équation  k  et  k  par  — —  , ,   on 

obtient  l'équation  de  M.  Anne  ;  en  général,  dans  toute  ques- 
tion concernant  la  parabole,  l'on  a  B'  =  4AC  =  0;  B  doit 
avoir  un  double  signe. 

Lorsqu'au  lieu  d'une  parabole ,  il  s'agit,  avec  les  mêmes 
données,  d'une  autre  conique,  l'équation  correspondante  est  : 

«V  ±  xyV\âF+  m  +  b'x'—  2a'  by  —  iab'x  -\-  <i'&'=  0  ; 


—  W7  — 

or  oa  a  B"  — %a*b%  =  m  ; 

d'où  B  =  ±Vka*b*+  m. 

Lorsqu'on  connaît  m ,  deux  coniques  de  même  espèce  ré- 
pondent à  la  question ,  et  lorsque  m  =*  0,  une  des  paraboles 
se  réduit  à  une  droite.  Tm. 


RESOLUTION  DES  ÉQUATIONS 

dont  les  racines  ne  sont  que  des  fonctions  algébriques  de  radi- 
caux du  second  degré. 


profMtrar  à  Sorréxe. 


Si  les  racines  d'une  équation  algébrique  ne  sont  formées 
que  de  radicaux  du  second  degré,  comme  chacun  de  ceux-ci 
peut  être  tiré  d'une  équation  du  second  degré  à  coefficients 
rationnels ,  l'équation  proposée  dont  le  degré  sera  nécessai- 
rement 2m ,  pourra  toujours  être  regardée  comme  provenant 
de  l'élimination  de  m — 1  inconnues  entre  m  équations  à 
coefficients  rationnels  du  deuxième  degré  à  deux  inconnues, 
savoir  : 

*'-f  at+b  =  0 
u*+u(ct  +  d)  +  et*+ft  +  g  =  0 
S  +  v  [hu  -f  i)+ju*  +  ku  +  /=  0 


et  par  conséquent  ses  racines  seront  de  la  tonne 
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±  V    I±KJ±  V  K±|/L± \/  M±KN±\/o±V/P±  - 

Chaque  nouveau  radical  portant  sar  une  forme  identique 
à  tout  ce  qui  le  précède  et  A,  B,  C,  etc.,  étant  des  quantités 
rationnelles.  On  trouve  encore  cette  forme  générale  de  la  ra- 
cine x ,  si  Ton  observe  qu'une  fonction  algébrique  de  radi- 
caux du  deuxième  degré ,  se  ramène  toujours  définitivement 
à  ne  présenter  ces  radicaux  qun  sons  les  formes  d'addition , 
de  soustraction ,  de  superposition ,  les  dénominateurs  irra- 
tionnels pouvant  être  rendus  commensurables.  On  peut 
même  présenter  sous  la  forme  ci-dessus  les  racines  de  toute 
équation  de  degré  2m ,  sauf  à  calculer  par  approximation  les 
valeurs  de  A,  B,  C,  etc.,  qui  seront  irrationnelles  ;  mais  si  la 
proposée  n'a  pour  racines  que  des  radicaux  du  second  degré , 
on  eu  sera  averti  en  ce  que  ces  valeurs  seront  toutes  ration- 
nelles. Soit,  pour  fixer  les  idées,  proposée  une  équation  quel- 
conque du  quatrième  degré, 

(1)  xt+iaxi+ibx'  +  icx+d^Q, 
dont  les  quatre  racines  peuvent  s'écrire 

x  =  A  ±  VB±  ,/C±Ff, 

ou  plutôt  si  l'on  considère  les  deux  équations  dont  on  peut 
supposer  que  (1)  est  l'équation  Gnalc , 

(2)  x  =  m±lV}±Vn±  V'p 

où  il  n'entre  en  réalité  que  deux  doubles  signes,  l'un  de  J//T, 
Vautre  de  VnT.  Par  une  première  élévation  au  carré ,  on 
trouve 

x1— Smx+m1  +Pp—n=±  Vp<\— 2tm+2tx), 


—  use  — 

et  y  par  une  deuxième  élévation  au  carré ,  après  réduc- 
tions, 

l  Xe—  4mxs+  (3m*— fy— n)  2x%+{ïmp + m/i— m1— //*)4.r+ 
W  I  +  (/»a  +  rp—rif—p  (1— 2/m)'  =  0- 

• 

Telle  est  la  forme  sons  laquelle  peut  être  mise  une  équation 
du  quatrième  degré ,  les  quatre  constantes  a ,  b ,  c ,  d,  se 
trouvant  remplacées  par  les  quatre  constantes  /,  m ,  n,  /i. 
Pour  calculer  ces  dernières ,  on  trouve  en  identifiant  (1), 

'  a  =  —m 

b=Zm%  —  Fp—  n 
)  c  =  Tmp  -+-  iiro  —  m3  —  (p 

rf  =  (m1  +  rP-n)%—p  (I—  2/Jll),  ; 

ce  qui  se  réduit  à 

lp=ab — 2aB — c 

d  =  (ha9  —  b  —  2/i)'  — />  (1  +  2a/)1  ; 

d'où  Ton  tire  enfin 

ro=  —  *,/?  = r ,  n=3a*— ^-f /(c+2a3— tfft)    (5) 

4P  (c  +2a3  —  ut)'  +  4 /*  (c + 2as  —  ab)  {3a9  —  6)  + 
+  /tl2a4—  8afft  +  ft*  +  4<w?— rf)  +  c  +  2as— «6  =  0  ; 

équations  qui  montrent  que  la  composition  en  radicaux  du 
deuxième  degré ,  des  racines  d'une  équation  du  quatrième 
degré ,  réussira  si  Ton  trouve  une  valeur  commensurable 
de  /.  L'équation  en  /  rappelle  aussi  que  la  résolution  d'une 
équation  du  quatrième  degré  tient  seulement  à  la  résolution 
du  troisième  degré ,  car  tous  nos  calculs  sont  généraux.  Ob- 
servons encore  que  l'équation  en  l  ayant  été  obtenue  sans 
solutions  étrangères ,  les  trois  valeurs  de  /  qu'elle  fournit , 


—  vro  — 

doivent  jouir  de  la  propriété  de  donner  par  te»  substitutions 
dans  (2) ,  trois  systèmes  de  valeurs  identiques  de  x.  Exami- 
nons maintenant  quelques  cas  particuliers  de  la  Corme  géné- 
rale (2)  : 

-j-4cr+a"=0,  WP-^bcP  +  /{&'— d)+c  =  0, 

P=— ;»»=—  *+■* 

2°  l=0;e  +  2di— ab  =  0, 

relation  nécessaire  et  snflisante  pour  que 

x*  +  4a  *>  -f-  2*  -r*  +  4c  x  +  d  =*  0 , 
ait  ses  racines  de  la  forme 

x=m±Vn±Vp 
connues  par 

m  =  —  a,  n  =  3a'— b,p=-  =  {b—  2a')'— d. 
3a'- 


3e     n=0;m=— a, /  = 


ab  — 2aj— c**^  3a1— i       * 

remplaçant  dans  la  dernière  équation  (i) ,  ou  trouve 

a"(3a'  -  b)  =  (4a1  —  A)'  {3a"  —  h)— (4«*  -  ai  —  c)' , 
relation  nécessaire  et  suffisante  pour  que 

x*  +4ax'+  2^*  +  4cr-j-  <fc=0, 
ait  pour  racines 

x=m±lVp±V/±V'p. 
V    />=0;  w»=— a ,  «=  Sa'  —  b,  1=0,  e -f-  2a3— ab=  0 , 
d=s(b  —  2a')', 
deui  relations  pour  que 

x*  +  4a^»  +  20x' + 4c.r  -f  d  s=  0 , 


-  Ht  — 
lit  deux  racines  égales 


x 


=  m±  Vn< 


Enfln  une  dizaine  de  cas  sans  intérêt ,  parmi  lesquels  je 
citerai  seulement  : 

5*  m=  0, 1=0,  a=z  0,  c  =  0 , 

teilles  conditions  pour  que 

ait  ses  quatre  racines. 


C'est  le  seul  cas  des  traités  officiels  d'algèbre. 

0°  m  =  0,n=0;a  =  0, 

d'où 

bd  =  b*  +  c\ 
relation  pour  que 

■r4  +  2ba?  +  %cx  -f  d=  0 
ait  la  racine 

+4ox* 4-  2fcr>  +  4cr  +  rf=  0 ,  x=  —  m  ±  \/^/Z^m— 
=  —  a  ,p=(b  —2ay—d  =  a4-<*. 

Application  numérique. 

Calculer  s'il  est  possible  les  racines  de 

x*  —  2x*  —  lfcr+l=0. 

La  forme  de  cette  équation  nous  reporte  au  cas  1°.  Cherchons 
donc  si  l'équation  en  /  qui  détient  ici  64Z3  — 16/*  —  4=0, 
ou  16P— 4P— 1=0,  admet  une  racine  commensuraMe, 


Rendant  les  racines  quatre  fois  plus   grandes  en  posant 

'=j,         un  a  la  transformée  /,'  —  l' — 4  =  0. 

/,* — l*+0.l— \  Cherchant  les  racines  commensurables 

2...  — 1 — 1—2        de  celte  équation  par  la  méthode  de  di- 
vision abrégée  (') ,  on  trouve  la  racine 
/*,  +  l,  -j-  2  =  0    entière  2 ,  et  en  même  temps  /,■+/, +2=0 
pour  l'équation  débarrassée  de  celte  racine.  On  a  donc  aussi 

et  par  conséquent  enfin 


racines  qui  satisfont  à  la  proposée,  comme  on  peut  le  vé- 
rifier. 

(■)  Procédé  quej'ii  elle  pige  3S0  du  i°»  volume  de  ce  j  aurai  I,  que  H  Thihiali 
■  développé  page  in  du  même  volume,  ei  qui  suit  été  preaenle  dim  le  court 
de  m»tliémaliqùei  pures  de  H.  Fratiro>ur  dès  la  première  édition  On  Iroove 
auni  dam  ce  dernier  outrage  un  moyen  Irci-commodc  de  calculer  les  Taie  un 

qui  en  torl  utile  pour  le  calcul  dei  Irani  formée!  d'une  propoae*  X,  —  0-  £■  I 
p«unli=!/T'i,on  a 

„      »,        x"h       x'"a       X""»  "-, 

W  »+*     k+x»l'+—1F,+  ^r*,+1T7*'+-'+î^i»" 

Mieolpruquernsm  es  potani  dan*  ceue  Ira  m  fermée  y— x— *,  «a  a  l'identiu 

X,-X»+X',(x-A)  +  _-^(*-*;*+  _J  («-*)«+  _.*(»_«»  +  ... 

x"a 


l'on  divise  Xa  par  a-*,  ce  qui  donne  Q ,  0  par  x-h,  d'où  y  .  U' 


X"à 
0--.-J! 


LL  (*_*)—* 
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■  /     Us  deux  autres  valeurs  de  /,  tirées  dt 


SOOt 


et  partant 


<.=-K^ 


8       8 


donc, 

8  2     2 


-X" 


reslt 


h 


Q»— 1  — 


2.3..S» 


reste 


t 


2.3.. .(w—l) 


En  employant  donc  pour  trouver  ces  quotients  et  leurs  restes,  la  méthode 
abrégée  de  division  par  x— a,  on  aura  très-simplement  calculé  les  coefficients 
de  la  transformée  (i). 

Soit  proposé  par  exemple,  de  calculer  la  transformée  en  y  —  *—  3  de  X   — 

2X*  —  7Jf»  — 12JF*+4JC+129  — 0  : 

zr>—  7x»  —  i2«s+  4x+ 129  Chaque  ligne  horizontale  présente  le  quo- 

2     —i     —15    —41      6  tient  de  la  ligne  (du  polynôme)  supérieure 

2        &  o—4i  par  x—  3 ,  et  le  dernier  terme  de  chacune 

X'V  X'"h 

2ii         33  est  successivement  XA.  XV — , ,  etc. 

n       n    2       2.3 

de  sorte  que  la  transformée  est 

2y*+17y3  +  33y«  —  4iy  +5— 0. 

Si  Ton  n'avait  besoin  que  de  la  valeurd'une 

x"/k                                           x"* 
2    n     33— —       dérivée,  par  exemple  de ,  il  n'y  aurait 

2  2 

besoin  quede  calculer  les  trois  premier*  termes  de  chaque  quotient.  Enfin,  s'il  y 
avait  nécessité  comme  dans  la  recherche  des  racines  incommensurables,  i  cal- 
culer les  transformées  Xyi_  ,,XV  2,  xu-t-3  ♦••••  0n  voit  <îae  ,c  procédé  actuel 
fournira  successivement  les  coefficients  par  de  simples  additions  et  soustrac- 
tions. 


2 

17 

2  —7  —«2 

2 

2  —1  —15 
2      5        0 

±v/5+lv/— ,±V/-Ki_^=^. 

Ces  valeurs  satisfont  nécessairement  à  la  proposée  d'après 
ce  que  j'ai  dit  pins  haut  sur  la  nature  de  l'équation  en  /.  On 
le  vérifie  d'ailleurs  eu  les  substituant  dans  les  équations  (4), 
ce  qui  est  d'un  calcul  plus  simple  que  la  substitution  dans  la 
proposée.  Ou  retrouve  bien  a  =  0,6= — 1,  c= — 4,  d—\. 

Ces  deux  nouveaux  systèmes  de  valeurs  de  x  sont  do  reste 
identiques  avec  le  système 

*=±|/2±  V—  1±2l/2. 
Comme  le  font  retrouver  des  transformations  de  radicaux , 
d'après  ce  qui  avait  été  prévu. 


sur  les  cas  singuliers  d'insolubilité  ou  d'indétermination  do 
ta  équations  du  premier  degré  à  plusieurs  inconnue*. 


Tout  système  de  deux  équations  du  premier  degré  à  deux 
inconnues  étant  ramené  à  la  forme  simple 


/  -  «5  - 

/  iaV—bdM*o  et  aU—ka'*xQ ,  ce  qui  entraîne  M'— W=0 , 

/    in  deux  équations  sont  incompatibles,  c'est-à-dire,  que  rien 

f     de  ce  qui  résout  Fane  ne  peut  résoudre  l'antre  ;  si  aU — ba'=0 

et  aM —  kd  =  0  f  ce  qui  entraine  W—  W  =  0 ,   les  deux 

équations  rentrent  Tune  dans  l'autre,  c* est-à-dire,  que  tout 

ce  qui  résout  Tune  résout  l'autre. 

k 

L'insolubilité  se  manifeste  par  la  forme  -  ,  et  Y  indétermi- 
nation par  la  forme  -  que  prennent  ensemble  les  deux  in- 
connues ,  et  l'on  rend  parfaitement  compte  de  l'une  et  de 
l'autre  en  montrant  que  dans  un  cas  les  premiers  membres 
font,  Indépendamment  de  toutes  valeurs  attribuées  à  x  et  à 
y  y  dans  un  rapport  déterminé ,  et  les  seconds  membres  (nu- 
mériques )  dans  un  autre  rapport  ;  et  que  dans  l'autre  cas , 
les  premiers  membres  sont ,  indépendamment  de  toutes  va- 
leurs attribuées  à  x  et  y,  dans  un  rapport  déterminé ,  et  les 
seconds  membres  (numériques)  dans  le  même  rapport. 

Rien  n'est  donc  plus  facile  que  de  signaler  nettement ,  dans 
1rs  exemples  numériques  qui  offrent  quelqu'un  de  ces  cas 
singuliers,  les  causes  d'insolubilité  ou  d'indétermination, 
lorsque  le  nombre  des  équations  n'est  pas  supérieur  à  doux. 

Mais  dés  qu'il  y  a  plus  de  denx  équations ,  cette  facilité 
disparaît,  la  multiplicité  des  équations  pouvant  donner  lieu 
à  bien  des  causes  diverses  soit  d'insolubilité ,  soit  d'indéter- 
mination. Le  but  de  cette  note  est  d'indiquer  un  moyen  de 
découvrir  ces  causes  cachées ,  quel  que  soit  le  nombre  com- 
mun des  équations  et  des  inconnues. 

Soit  par  exemple  le  système  en  apparence  déterminé  : 
&r— Sf-f-  z — 3u=l  0  <U"  donne  en  éttmtotnt  s  ; 


4.r-J-  jr —  «+  u=15 
6x —  jr — 2s—  u  =2! 
3x+6y—  2a+7ii=l  4 


7x—  ^~2a=25 
2a:+3^+3ii=  9 
5x— Ky — 5u=î6 


poisen  éliminant  y: 
23x— 3u=8* 
23x— 3«=84 
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Cet  deux  dernières  équations  rentrant  I'dm  du&  l'i 
admettent  une  infinité  de  solutions,  et  il  en  est  par 
quent  de  même  du  système  proposé.  Soit  encore  le  sytfàii 


en  apparence  déterminé  : 


3x— S^-f  s— 3ti=10 

**+  y —  *+  ^=15 

6x —  y — 2s—  u=21 
3-r+6^— 2z+7i*=24 


■'I 

^ 

paissBOIadBttqj 

30r— 9s=l^ 
10r—  Sas  «y 


qoIdooiieenélUntoaDtif  : 

Î5x—y —  7»=  53 
iûx  —  3s=  36 
4&r_r_ 16x=17t 

Ces  deux  dernières  équations  étant  contradictoires, 
téme  est  insoluble  9  et  il  en  est  par  conséquent  de 
système  proposé.  Pour  découvrir  le  vice  caché  de 
ces  systèmes ,  qui  ne  diffèrent  d'ailleurs  que  par  un 
couds  membres ,  remplaçons  les  seconds  membres  par  dss 
très ,  et  traitons  le  système  suivant  : 


3*— %y+  z— 3i*=A 
4x-f-  y—  z-j-  a=B 
6,r—  y— 2s—  u=C 
$x-\-%y— 2z+7a=D 


qui  donne  en  étlminantii  .* 
!5#+jr--2*=A+3B 
lOx      — 3*=B+C 


pois  en.éUnrimalfx 
iOr-3z=^44jH 
l(Kr— 3z=B4GJ 


25x+^-58=7B— D 

Le  système  proposé ,  en  apparence  déterminé,  est  donc  a 
réalité  : 

insoluble ,      si  B+C>  ou  <— A-i4B— D,  c.-à-d.  si  D>  ou  <3B-i 
indéterminé,  si  B+C=— A+4B— D,  c.-i-d.si  D=3B— A— C, 

c'est-à-dire  suivant  que  le  second  membre  de  la  quatrièm 
équation  est  ou  n'est  pas  différent  du  triple  du  second  mente 
de  la  seconde,  diminué  des  seconds  membres  de  la  M 
roière  et  de  la  troisième.  Cette  relation  forcée  entre  les  *j 
conds  membres  existe  donc  entre  les  premiers  membm^ 
quels  que  soient  x,  y,  z ,  u ,  et  l'on  vériûe  en  effet  qoek 
premier  membre  de  la  quatrième  équation  est  égal  au  tri|l^ 
du  premier  membre  de  la  seconde ,  duquel  on  aurait  reUis» 
ché  les  premiers  membres  de  la  première  et  de  la  troisièat 
équation.  On  reconnaît  ainsi  à  qnoi  tenait  V insolubilité  et 
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^détermination  des  systèmes  proposés ,  cl  Ton  aperçoit  en 
!me  temps  le  moyen  de  former  à  volonté  de  tels  systèmes 
wlûbles  ou  indéterminés,  quoique  en  apparence  déterminés. 
Généralement  :  Lorsqu'un  système,  en  apparence  déter- 
iné ,  conduit  par  l'élimination  à  une  équation  insoluble  et 
déterminée ,  ce  système  est  lui-même  insoluble  ou  indéter- 
ioé  ;  cela  tient  alors  à  ce  qu'il  existe  entre  les  premiers 
embres  des  relations  qui ,  n'existant  pas  entre  les  seconds , 
ndent  les  équations  incompatibles  ;  ou  qui,  existant  aussi 
lire  les  seconds  membres,  font  rentrer  certaines  des  équa- 
dans  les  autres.  Pour  découvrir  cette  relation  ,  cause 
lobililé  ou  d'indétermination,  on  peut  remplacer  les 
couds  membres  par  des  lettres ,  et  éliminer  les  inconnues  ; 
1  arrive  ainsi  à  certaines  relations  entre  les  seconds  mem- 
nes ,  relations  qui  sont  celles  existant  entre  les  premiers 
tembres. 


SUR  UN  NOUVEAU  PRINCIPE  DE  MÉCANIQUE, 

fondamental  et  général. 

D'après  M.  Gauti.  (  Crelle,  tome  IV,  p.  232. 1829.  ) 


nl)ff)l)m]....est  un  système  de  points  matériels  soumis 
ides  forces  et  à  des  liaisons  quelconques.  Soient  at,  a,,  ar... 
a  positions  respectives  de  ces  points  au  bout  du  temps  t  ; 
îtc,,  ct,  Cj ....  les  positions  de  ces  mêmes  points  au  bout  du 
temps  i  -+-  dt  \  et  si  les  liaisons  n'eussent  pas  existé ,  si  le 
système  était  entièrement  libre ,  supposons  que  les  points 
(usent  parvenus  respectivement  dans  l'instant  dtt  en  £,>&,, 
>,....,  de  sorte  que  cjbl ,  ctb,,  etc.  mesurent  les  déviations 
astantanées  respectives. 
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On  peat  considérer  le  point  m,  comme  soumis  an  bout  è» 
temps  t  à  deux  forces  ;  l'une  se  combinant  avec  la  rites»  et 
la  direction  qai  animent  le  point  m,,  le  mené  dans  l'instait 
Aeac,;  cl  l'autre,  (elle  que  si  elle  était  appliqnée  an  point 
m,  en  repos  en  e, ,  elle  le  transporterait  en  b,  dans  l'instaat 
dt  ;  de  même  pour  les  points  m, ,  m,  ....  Et  d'après  le  prin- 
cipe de  d'Alembert ,  ce  second  système  de  forces  doit  être  en 
équilibre. 

Appliquons  à  ce  système  le  principe  des  vitesses  virtuelles. 
Soient  e,f,,  c,y„  e#„  etc.  des  directions  différentes  de  c,b,, 
c,b,>  e,b, ,  etc. ,  mais  compatibles  avec  les  liaisons  du  sys- 
tème; et  soient  &,,  6,,  9,  les  angles  que  forment  y  fi, h,, 
y,c,b, ....,  etc.  ;  alors,  d'après  le  principe  des  vitesses  vir- 
tuelles ïmci.cr cosG  doit  être  ou  zéro, ou  négatifet  jamais  posi- 
tif ;  cb, cy,  0  représentent  l'une  quelconque  de  ces  direction». 

Or  on  a  i 

yb — cb    =  Cy —  2ci.C*/COS8; 

donc 

Im.yb  —  lin  .cb  ssltlt.Cy  —  22m.  cb  .  Cy  .  tosfl. 
Or  le  second  membre  de  cette  équation  est  essentiellement 
positif)  donc   zmyb    est  essentiellement  plus  grand  que 
z.m.cb*  -,  c'est-à-dire  que  zm  . cb  est  un  minimum.  On  s 
doue  ce  principe  général  et  fondamental  :  ■  Le  mouvement 

■  d'un  système  de  points  matériels .  liés  entre  eux  d'une  mi- 

■  nière  quelconque,  et  dont  les  mouvements  sont  soumis  ■ 

•  des  limitations  extérieures  quelconques ,  s'opère  à  chaque 

*  instant  dans  la  plus  grande  coïncidence  passible  avec  le 

■  mouvement  libre  ou  avec  la  moindre  contrainte  possible, 
»  en  prenant  pour  mesure  de  la  contrainte  qae  tout  le  sys- 
»  tème  éprouve  dans  chaque  instant ,  la  somme  des  produits 
»  de  la  masse  de  chaque  point  matériel  par  le  carré  de  sa 

■  déviation  instantanée  de  la  direction  libre.  » 
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L'illustre  auteur  donne  un  énoncé  plus  juste  que  celui  qui 
est  en  usage,  du  principe  des  vitesses  virtuelles.  Il  faut,  dit- il, 
que  la  $omme  ne  puisse  jamais  devenir  positive.  Car  l'exprcs- 
mq  usitée  suppose  tacitement,  par  exemple,  qu'un  point 
placé  sur  une  surrace  est  forcé  d'y  rester,  que  la  distance  de 
deux  points  est  invariable  ;  ce  sont  des  restrictions  inutiles 
et  souvent  incompatibles.  Ainsi,  la  surface  d'un  corps  impé- 
nétrable no  contraint  pas  un  point  matériel  de  rester  sur 
elle ,  mais  s'oppose  seulement  à  son  passage  de  l'autre  côté  ; 
ira  fil  inextensible  et  flexible ,  tendu  entre  deux  points,  rend 
«possible  l'accroissement,  mais  non  la  diminution  de  la  dis- 
tance. 11  convient  d'adopter  un  énoncé  qui  embrasse  de  suite 
tous  les  cas  possibles  et  que  Poisson  a  effectivement  admis 
tins  la  2™  édition  de  sa  Mécanique. 

11  est  remarquable,  termine  l'illustre  géomètre,  que 
lorsque  les  mouvements  libres  ne  peuvent  exister,  avec  des 
conditions  nécessaires,  ils  sont  modifiés  par  la  nature  de  la 
même  manière  que  le  calculateur,  dans  la  méthode  des  moin- 
dres carrés,  compense  des  expériences  qui  se  rapportent  à  des 
grandeurs  qui  ont  entre  elles  des  dépendances  nécessaires. 

Cette  ingénieuse  observation  fait  ressortir  l'utilité  philoso- 
phique du  principe  de  la  moindre  contrainte  qui  pourra 
quelquefois  servir  de  point  de  départ. 

On  trouve  dans  le  même  mémoire  une  objection  contre 
l'emploi  que  Laplace  fait  du  principe  de  la  moindre  action 
pour  démontrer  la  loi  de  la  double  réfraction.  Ce  principe 
dépend  essentiellement  de  la  conservatioades  forces  vives  ; 
d'après  laquelle  les  vitesses  sont  déterminées  uniquement  par 
les  positions  des  points,  sans  que  les  directions  des  vitesses 
aient  la  moindre  influence  -,  ce  qu'on  admet  pourtant  dans 
celte  expérience  de  physique.  Tm. 


Sur  la  coniques  circontcritct  à  un  quadrilatère  ou  inttrita  ; 
de  même  à  un  triangle;  théorime  de  M.  Sleitur. 


XXXIII.  Tbéoréms.  Le  lieu  des  centres  des  coniques  circon- 
scrites à  un  quadrilatère  est  une  conique. 

Démonstration.  Prenons  pour  axes  deux  cotés  opposés  du 
quadrilatère,  et  soit  l'équation  de  la  conique 

V' +  Bay  +  Oc' +  Ar  +  E*  +  F  =  0  ; 

E  F 

'aC'Cî 

pent  rq 

coefficients  à  l'exception  (le  B.  Soient  (,  u  les  coordonnées  du 
centre  ;ona 

2Au-f-Bl+D  =  0,  Bu  +  2Cr-|-F=0; 
éliminant  B ,  on  obtient 

2Au'— 2C*'+D«  —  F(  =  0(l), 

équation  du  lien  cherché ,  et  d'une  facile  discussion. 

Observation.  Ce  même  problème  a  déjà  été  résolu  (p.  30t) 
eu  prenant  pour  axes  deux  côtés  consécutifs  ;  ce  qui  est  plu 
long  et  mène  à  une  équation  plus  compliquée.  La  solution 
actuelle  est  donnée  par  MM.  Gcrgonnc  (tome  XV11I  p.  100), 
et  lamé,  t.  VII. 

XXXIV.  TnÉ<ir.f,HB.  Le*  atymptolrs  de  l'hyperbole  lieu  des 
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mira  dm  coniqtus  circonscrite  à  un  quadrilatère  convexe 
mni  conjuguée  relativement  à  chacune  de  ce$  coniques. 

DémonetrcUion.  Soient  a  et  «'  les  coefficients  angulaires  des 
asymptotes;  on  a  donc,  en  vertu  de  l'équation  (1)  ci- dessus , 

Q 

a-f«,=o;  aa!  =  —  -  ;  or,  la  relation  pour  que  deux  droites 

A. 

soient  conjuguées  est  2Apq  -{-  B  {p  -f  q)  -f-  2C=0  -,  et  cette 
relation  est  satisfaite  par  les  valeurs  de  a  et  a  ;  donc ,  etc. 

Obeervatùm.  Ce  théorème  est  de  M.  Steiner ,  célèbre  géo- 
mètre suisse ,  professeur  à  Berlin. 

XXXV.  Lbmmb.  Le  carré  du  sinus  de  l'angle  des  diamètres 


.s_  • 


conjugués  égaux  dans  l'ellipse  est  égal  à  — N,    ■?. 

Démonitration.  Soient  6  l'angle  des  diamètres  conjugués 
Jgaux  et  a1  l'un  de  ces  demi-diamètres ,  on  a 

„     2LN      n  .  A         2Lsin7 
m  —mV_m 

(t.  1 ,  p.  493)  ;  d'où 


•  a  ,.  _  —  "*8in*7 


sina  6  =       w     . 

XXXVI.  Théorème.  L'ellipse  circonscrite  à  un  quadrila- 
tère ,  dont  les  diamètres  conjugués  égaux  sont  parallèles  aux 
asymptotes  de  l'hyperbole ,  lieu  des  centres ,  est  l'ellipse  où 
l'angle  aigu  formé  par  ces  diamètres  est  le  plus  grand  pos- 
sible ,  par  conséquent  celle  qui  s'écarte  le  moins  du  cercle. 

Démomtration.  Désignons  cet  angle  par  6-  on  a  donc  en 
général  N'sins6=—  msin^  ;  différentiant  par  rapport  à  B,  et 

posant  —jfr-  =  0  ;  ainsi  que  l'exige  la  théorie  de  maximis , 


ona 


dN  dm 

2N5S.sin'6=-sin'75gi 

A»».  DE  IftTllfM.   IV.  33 


—  Wi- 
êliminant  gin'* ,  on  obtient 

or 


<flV  <fc» 


>+3B; 


d'où  m  cos  y  +  BN  =  0  ;  développant  on  trouve 
_       »AC 

Nommant  p  et  q  la  coefficients  angulaires  des   diamètres 
conjugués  égaux ,  on  a 

.  — 2(BN+mcos7)  m+SCN 

P  +  9  = m  +  2AN         ;W  =  ^+2ÂN 

(t.  II,  p.  29) ,  doncp  +  q  —  Qi 

_g.B  +  2CBN_     C 
M~  mB+2ABH~~     A' 
en  remplaçant  auparavant  B  par  sa  valeur. 
Or ,  pour  les  asymptotes,  on  a  de  même  p  ■  f  q  -—  o  ; 

pq  =  —  •  ■  ;  ce  qu'il  fallait  démontrer. 

Observation  I .  Le  plus  petit  angle  aigu  a  lien  pour  m=0, 
l'ellipse  devient  nue  parabole. 

Observation  II.  Lorsque  A  — C;  B  =  2Acosy;  le  qua- 
drilatère est  inscriptible  dans  nn  cercle ,  et  alors 

sin*e=1  j  &  =  ~. 

XXXVII.  Théorème.  Les  asymptotes  d'une  hyperbole  cir- 
conscrite à  un  quadrilatère  non  convexe ,  sont  conjugués  re- 
lativement à  l'ellipse ,  lieu  des  centres. 

Démonstration.  Soit  A^+B-rr— Cx'+D.H-Ex+F=0, 
l'i-qualion  de  l'hyperbole  circonscrite;  2A«'+2C('+Dii-F(!=0 
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sera  l'équation  de  l'ellipse ,  lieu  des  centres  (p.  464)  ;  p  et  <y 
étant  les  coefficients  angulaires  des  asymptotes  ,  on  a 

,  B  C 

pour  que  des  droites  soient  conjuguées  relativement  à  l'el- 
lipse ,  lieu  des  centres ,  on  doit  avoir  2Apq  +  2C  =  0  ;  or , 
tes  coefficients  angulaires  des  asymptotes  satisfont  à  cette 
équation  de  condition ,  donc ,  etc. 

XXXVIII.  Théorème.  L'hyperbole  circonscrite  à  un  qua- 
drilatère non  convexe,  dont  les  asymptotes  sont  parallèles 
au  diamètres  conjugués  égaux  de  l'ellipse ,  lieu  des  centres, 
est  celle  dont  l'angle  des  asymptotes  est  un  maximum  pour 
toutes  les  hyperboles  circonscrites. 

Démonstration.  Soit  S  l'angle  des  asymptotes  ;  on  a 


.•_» 


m  sin  7 

tan'rt  =  — — — 

N 

(t.  Il,  p.  106);  appliquant  la  méthode  de  maœimis,  on 
trouve  comme  ci-dessus  BN+mcos7=0,  ou  N= A — C+Bcos*/; 

m  =  B4  +  4AC  ;  on  en  déduit  B  =  — —-  ;  désignant  par 

C  —  A 

p  et  q[  les  coefficients  angulaires  des  asymptotes  de  celte  hy- 
perbole ,  on  a 

,      4C  cos  y        ,         C 

or,/»  et;  étant  les  coefficients  angulaires  des  diamètres  conju- 
gués égaux  dans  l'ellipse,  et  substituant  pour  B,  m ,  N ,  leurs 
valeurs  dans  les  expressions  données  ci-dessus  (XXXVI), 
pour  ces  coefficients ,  on  trouve  p  +  q  =//+  q'îpq  =P%<1  » 
donc,  etc. 

Observation.  Ce  théorème  répond  à  une  question  proposée 
par  Abel ,  dans  le  Journal  de  Crelle  et  ainsi  énoncée  :  parmi 
toutes  les  hyperboles  circonscrites  à  un  quadrilatère  non 
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trouver  celle  qui  s'écarte  le  pins  de  l'hyperbole 
ëquilatère. 

XXX1X.  Problème.  Parmi  les  coniques  circonscrites  à  un 
quadrilatère ,  déterminer  celle  où  le  produit  des  axes  prin- 
cipaux est  un  minimum. 

Solution.  Adoptons  même  système  d'axes  que  pour  le  théo- 
rème XXXIII;  taisant  s=— ,,  if  faut  que  z  soit  un  minimum 
(t.  I,  p.  493),  d'où 

.  dm  dh    dm        _    dh 

3LÎB  =  2"'3Bi-3B  =  i!BiiB=—^ 

ainsi  3BL  ~j-  mn  =0  ;  mais  4BL  =  —  2A£'  —  9.mn  ;  ainsi 
3W  +  m«  =  0;3 |--£  =  0{t); 

k'  n 

et —  est  l'ordonnée  du  centre;  y  est  l'ordonnée  du  pôle  de 

l'axe  des  .y  ;  l'équation  (1)  exprime  donc  la  relation  entre  ces 
deux  ordonnées  ,  pour  la  conique  qui  satisfait  au  problème. 
Développant  l'équation  3BL  4-  mn  =  0  ,  et  ordonnant  par 
rapporta  B,  il  vient 

FB»  —  2DEB'  +  [3AE'  +  3CD'  —  4ACF]  B— 4  ACDE  =  0 , 
ainsi  il  y  a  au  moins  une  racine  réelle ,  et  trois  au  plus. 
En  résolvant,  on  a 

FB  =  ~  DE- (l)ï  J/p  +  l/Q  -  (l)ï  y/  P  —  l/Q 
P  =  DE[-  ~  D'E'  +  F  [  AE*  +  CD')  —  ^  ACF*"| 
Q  =  P'+  [-JlVEi+F(AP+CD,ï-jACF'J 

si  4(D,F  +  3ACF")  <9F(AE'  -f  CD'),  Qcsl  positif ,  et  B 
n'a  qu'une  seule  valeur  réelle. 
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Observation.  La  valeur  de  B  est  indépendante  de  l'angle 
des  axes. 

XL.  PaoBLii».  Parmi  les  coniques  touchant  les  côtés  d'an 
quadrilatère,  déterminer  celle  où  =^  est  un  maximum. 

Solution.  Prenons  pour  axe  des  x  la  droite,  lieu  des 
entres  de  toutes  les  coniques  et  les  axes  rectangulaires  ; 
faisant  usage  des  fonctions  élémentaires ,  l'équation  de  la  co- 
lique devient  : 

(F—  mi)y—  <bnnxy—mt x>+  *kny  +  Mtx  +  n*—  /r=  0 

{Voir  p.  962)  ;  car  V  =  0 ,  ou  bien 

(P         i\  H  k  kl! 

m*      m/  mm  mm 

.  '   ''  n 

+  nn =  0,       ou       »'=— . 

mm  m 

Chaque  côté  du  quadrilatère  fournit  une  équation  du  premier 

kir 

degré  en  — ,   -,  -  et  rï  (t.  II ,  p.  108)  ;  mais  l'origineétant 

m     m    m 
sur  la  ligne  des  centres ,  trois  suffisent  ;  on  a  donc  : 

m  m  m 

a,b,a'9V,  a",  b"  sont  des  quantités  connues  ;  ainsi  l'équa- 
tion prend  cette  forme  : 

{xnn+  p*'+  7)y—  2/i'x.r  +  (a'  +  b"n')  x*+  etc.  -  0. 

j,  p ,  •/  sont  des  quantités  connues. 

On  a  m  =pn*+  qri%+  rri+  s  ,  N  =p'n"+  q'n'+  r'  ; 
bs  sept  nouTelles  lettres  représentent  encore  des  quantités 
connues.  L'équation  de  maximis  donne  comme  ci-dessus  : 

dN       „  dm 


équation  qui ,  dam  le  cm  général,  cet  du  quatrième  degré 

en  ni.  ....,..' 

Observation.  L'équation  est  plus  compliquée  que  pour  le 
problème  analogue  (XXXVI)  relatif  aux  coniques  drcoa- 
eerilet;  c'est  ceqtfon  rencontre  Miti  dans  lagéo&étifeéMm* 
taire  ;  fl  n'y  a  qu'on  cercle  càteonurit  à  UtA^MHaetqartn 
cercles  inscriptibles  an  système  des  côtés  d'un  triangle.  Es 
général,  ce  genre  de  problème  se  rédoit àjepdr» <h s i.iw 
on  minimum ,  une  fonction  de|  coefficients  de  Mqnaipon ,  ta 
coefficients  étant  chacun  fonction  d'une  seule  variable. 

M.  Ferriot  a  traité  d'une  manière  parfaite  et  complète  b 
cas  particulier  où  le  quadrilatère  devient  un  paràOélograBsn 
(application  de  la  méthode  des  projections*  p.  76,  1838. 
Voir  aussi  Nouvelles  Annales,  t.  H,  p.  205  et  292).  Usent 
à  désirer  qu'on  pût  se  sertir  de  la  méthode  des  prfufecflbtt 

* 

pour  le  quadrilatère.  M .  S teiner,  dans  son  excellent  méapire, 
n'a  pas  examiné  les  cas  actuels  des  maxima.  (  Vàir  Journal 
de  Liouville,  t.  VI,  p.  105,  1841.) 

XLI.  Problème.  Trouver  l'aire  d'une  ellipse  inscrite  dans 
un  triangle,  connaissant  les  points  de  contact. 

Solution.  Prenons  deux  des  côtés  du  triangle  pour  axes; 
et  soit  dy-\-ex-{-fz=0,  l'équation  du  troisième  côté;  soit 
x'  l'abscisse  du  point  de  contact  sur  l'axe  des  x ,  et  y  l'or- 
donnée du  point  de  contact  sur  l'axe  des  y;  x*  et  y  sont 
données  ;  faisons  de  plus  : 

h  k'  n 

m  m  m  *  ' 

Faisant  /  =  /'  =  0  dans  l'équation  générale  qui  est  au  bas 
de  la  page  262 ,  et  divisant  toute  l'équation  par  m%  il  vient  : 

ty—  2(ui  +  ri)  xy  -f-  t(V+  2m'.r  +  2m 'rix  -f  *"=r  0. 


1 
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Faisant  *=0;  on  a  : 

»'                                 »' 
(r+»  =0;  d'où  *  = — -,,  et  de  même  u  = ;. 

y  x 

Le  troisième  côté  tangent  donne  : 

-  9**/+/*+  a/du + y«* = o  $ 

foù      —  liaffnt+fatf—  %/dn'y—  S/en'**  =  0  ; 

a,,,. r*y       _    m*/ 

-  <u*y+fdy+fez?  -  xy-py-q*' 


Soit  A  l'aire  de  l'ellipse  ;  on  a  : 

4L'»in'7_, 


m' 
«  L=DA'+mF;  4L'=4DLi'+4inLF(fMr  1. 1,  p.  490), 

d  4L*«=âiM'»-{-mn";     iE  =  n'[2ur+/i']. 

VtAplaçant  n'tu,t  par  leurs  Talenrs ,  il  vient  : 

4L* _ i^çarf+^y)  _ £y    x'y.x—p.y—g 

'«»—      xy      ~  4  ■  (*y— py—q*)*  '' 

XUI.  Problème,  o:'  étant  donné,  quelle  valeur  faut-il 

Jouer  à  y  pour  que  Taire  de  l'ellipse  devienne  on  maximum  ? 

Solution.  Soit  z  (py+  qaf—  pq?=ï*{q  —y9)  ;  il  faut  que 

& 

5-  =  0  :  diflérentiant  dans  ce  sens  et  éliminant  z ,  il  vient  * 

V 

oq — sr')  (qx>+py-  *y  ) = 8  (f  -y)  (  j — *V  ; 

foù  l'on  tire:  y  =y^, 

XUII.  Théorème.  L'ellipse  qui  touche  les  trois  côtés  d'un 
triangle  aux  milieux  est  l'ellipse  inscrite  de  plus  grande  aire. 


Démon; 
avoir  sîmi—™.™ 

y'  =  -Bl — -  et  V  =  -^^,;  d'où  l'on  tire  .r'^.ely^ 

et  la  valeur  de  l'aire  de  l'ellipse 

—pq  VI.  SHJ7 


coordonnées  du  centre , 


P    t. 
V   3' 

il  est  évident  que  le  centre  de  l'ellipse  est  le  centre  de  gravité 
dn  triangle. 

Observation.  Ainsi  la  question  86  (  t.  III ,  p.  256)  est  com- 
plètement résolue.  On  voit  que  la  première  partie  est  indé- 
terminée, tu  qu'on  peut  inscrire  dans  un  triangle  une  infi- 
nité d'ellipses  d'aires  équivalentes.  On  parvient  directement 
au  théorème  par  la  méthode  projeclivc,  en  considérantes 
triangle  quelconque  comme  la  projection  d'un  triangle  éqtri- 
latéral,  ce  qui  est  toujours  permis  (fot'r  t. 1,  p.  397,  (  4). 
C'est  ainsi  que  M.  Ferriot  a  démontré  ce  théorème  dans  l'ou- 
vrage cité  ci-dessus. 

XLIV.  Théorème.  Le  polygone  circonscrit  à  l'ellipse  dont 
les  points  de  contact  sont  aux  milieux  des  cotes  est  un  poly- 
gone de  moindre  aire  parmi  tous  ceux  qui  sont  circonscrit» 
et  d'un  même  nombre  de  cotés . 

Démonstration.  C'est  une  conséquence  immédiate  du  pro- 
blème XI  (t.  III,  p.  186). 

XLV.  TbSobémk.  L'ellipse  de  moindre  aire  circonscrite  à 
un  triangle  est  semblable  a  l'ellipse  de  plus  grande  aire  in- 
scrite, de  dimension  double,  semblablemenl  située  et  con- 
centrique. 

Dénumiiration.  Soit  ABC  le  triangle;  faisons  AB  =  pt 
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AC  =  q  i  prenons  AB ,  AC  respectivement  pour  axes  des  a- 
et  des  y.  L'équation  de  l'ellipse  circonscrite  est  ; 

y+Bxy  +  Cx*—  qy  —  Cpx  =  0. 
m  =  ff-4C;  L  =  C(C/>'-BW  +  ?');  ^=2B; 

AIR  m     a\j         _  _       _  ,     dL  _ 

Faisons  La=zmt  ;  les  équations  de  minimis  donnent  : 
w_  dm  dL    „%  __  <tf/ra      A    rfL     /a, 

3Lsc=2,B3c  (1)J    8L3i-8"ai  (2)- 

„  ,  dm    dL       dm  dL     ,  % 

dou  31' 30  =  25  S    (3)- 

L'équation  (1)  développée  devient  : 

aqp'fB*—  C)  —  Bpq  (B'+  2C)  +  ^(B'+  2C)  «  0  ; 
l'équation  (3)  donne  : 

2BCp*—p<i  (B'+  2C)  +  Bjf = 0. 
Eliminant/»? ,  il  vient  Cp"—  q*  =  0  ;  et  on  trouve  pour  B 

deux  valeurs  B  =  -  ;  B  =  —  ;  la  première  donne  une  el- 

P  P 

lipse  minimum ,  et  la  seconde  deux  droites  parallèles.  Or  la 
tangente  à  l'origine  a  pour  équation  Cpx  +  qy  =  0.  Elle  est 
donc  parallèle  au  côté  BC  qui  a  pour  équation  py-\-qx=pq  ; 
donc,  si  par  les  trois  sommets  on  mène  des  parallèles  respec- 
tivement aux  côtés  opposés ,  on  obtient  un  triangle  circon- 
scrit à  l'ellipse  d'aire  minima  et  les  points  de  contact  sont 
aux  milieux  des  côtés ,  donc ,  etc.  ;  et  l'aire  de  l'ellipse  mi- 
nima est 

-pqVS  .  siny  .  r. 

Observation.  La  méthode  projective  donne  directement  le 
théorème  ;  mais  pas  Taire  de  l'ellipse  circonscrite. 


XLVI.  On  a  tu  que  l'espèce  de  la  conique  inscrite  dans 
un  triangle  et  dont  le  centre  est  donné  dépend  du  produit 
in'  (2ut  +  ri)  (p.  265) ,  remplaçant  ri  par  sa  valeur  donnée 

au  même  endroit,  en  faisant  d=  —  ;  e= ;  on  a 

1  P 

4»'  (iul+ri)  ==  (2u— y)  (2(  -  p)  (pq—2pu—Qqt)  -, 

et  on  trouve  la  même  expression  pour  déterminer  la  nature 
de  la  conique  circonscrite  au  triangle  et  dont  le  centre  est 
donné  (p.  261);  ainsi  formant  le  triangle  qui  a  pour  sommets 
les  milieux  des  côtés ,  si  le  centre  est  dans  l'intérieur  de  ce 
triangle  ou  dans  les  angles  opposés  aux  sommets ,  la  conique 
inscrite  est  une  ellipse  ;  si  le  centre  est  dans  un  bi-angte 
formé  par  un  coté  et  les  prolongements  des  deux  antres ,  la 
conique  est  une  hyperbole  j  lorsque  le  centre  est  sur  les  cotés 
du  triangle ,  la  conique  se  réduit  h  une  droite.  Les  mêmes 
déterminations  pour  la  conique  circonscrite. 
XLVII .  Désignant  l'aire  de  l'ellipse  inscrite  par  A ,  on  a 

A*  = ^  8in*7ir*=n'(2uH-«')9inVt'œ 

=  -(2«  — y)  (2(  —  p)[2pu+2qt— pq)àa'y.^- 

M.  Steiner  a  donné  une  très-élégante  interprétation  géomé- 
trique. Soit  ABC  le  triangle  donné,  et  A' ,  B' ,  C ,  les  points 
milieux  de  BC ,  AC  ,  AB  ;  a,  p,  y  les  perpendiculaires  abais- 
sées du  centre  sur  B'C ,  A'C,  A'B'  et  B  le  rayon  du  cercle 
circonscrit  au  triangle  ABC  ;  on  a 

(2pu+yf— pq)i\ai   _  _  (2a—  g)siny      _  2f— pria? 
a=  gr  iP~  2  ;?  2        ' 

cl  r  est  la  longueur  du  coté  BC  ;  donc 


_  [2u  -  g)  (2f  —p)  dpu  +  qt  - 


—  Wl  - 
et 

XLVIJI.  Théorémb.  Le  lieu  des  cenlres  d'une  conique  pas- 
sant par  trois  points  donnés,  et  dont  le  rectangle  des  axes 
est  donné ,  est  une  ligne  du  sixième  degré. 

Démonstration.  Voir  IX ,  page  265  ;  par  inadvertance , 
on  a  laissé  subsister  dans  les  deux  membres  de  l'équation 
finale ,  le  facteur  commun  (Zpu-^Zqi—pqf  ;  en  le  suppri- 
mant ,  il  reste 

u*t*fru+qt)[pu+qt— 2pgr]=c(2n— 7)(2/— pX*pu-\-2qt— pq) 

courbe  du  sixième  degré  qui  passe  par  les  points  milieux 
des  côtés ,  qui  sont  des  point  multiples  ;  les  côtés  sont  des 
asymptotes ,  ayant  chacun  à  l'origine  quatre  points  en  com- 
mun avec  la  courbe  ,  c'est-à-dire ,  étant  asymptote  à  quatre 
branches.  Voir  les  fig.  51 ,  52,  53,  qui  représentent  les  di- 
verses formes  de  la  courbe,  selon  que  l'aire  donnée  surpasse 
Taire  du  triangle ,  est  égale  ou  inférieure  à  cette  aire. 

XLIX.  Théorème.  Le  lieu  du  centre  d'une  conique  d'aire 
donnée,  touchant  trois  droites,  est  du  troisième  degré. 

Démonstration.  L'équation  de  cette  ligne  est 

(2  a— q)  (2f— p)  (2  pu+2qt—pq)=c 

ou  c  est  une  constante.  (XLVII.) 

(  La  suite  prochainement.) 


THÉORÈMES  DE  M.  STEINER 

sur  la  division  du  plan  par  des  droites  et  des  cercles  ;  et  sur  la 
division  de  V espace  par  des  plans  et  des  sphères. 


Thkobfmk  1.    Un  plan  est  partagé  par  n  droites  qui  y 


sont  situées  au  plus  cn  i  +  n-J 5 régions,  dont 


indéfinies, 

Théorème  II.  Si  on  trace  dans  un  plan  n  systèmes  de  a, , 
a,,  a, ....  a*  parallèles,  chaque  système  ayant  une  direction 
différente,  le  plan  sera  partagé  an  plus  en  i-j-A  +  B  ré- 
gions; K  =  a,-\-al-\~....an;  B  =  a,a,-f-<j,a,-}-....  11,-10, 
dont  2A  sont  infinies  et  1  —  A  -j-  B  fermées  an  pins. 

Théorème  III.  Si  on  trace  dans  un  plan  n  systèmes  a,, 
<i, ....  a„  de  droites  parallèles  et  b  droites  non  parallèles ,  le 

b{b — l) 
plan  sera  partagé  au  plus  en  1  +  A  -f-  B  -) —  régions 

au  plus ,  dont  2 A  sans  bornes.  A  et  B  comme  dessus. 

Théorème  IV.  n  circonférences  partagent  le  plan  au  pins 
en  n{n — 1)  +  2  régions,  dont  une  seule  est  infinie. 

Théorème  V.  Si  on  trace  dans  un  plan  n  systèmes  de  c, , 
c,,  c, ....  c„  circonférences  concentriques,  chaque  système 
ayant  un  centre  différent  ;  le  plan  sera  partagé  en  t  -j-2B 
régions  au  plus ,  B  =  c,c,-f-  c,c,  \-  ....  cn.,  cn ,  dont  une  seule 
est  sans  bornes. 

Théorème  VI.  Si  on  trace  dans  un  plan  n  systèmes  divers 
de  «,,  a a„  circonférences  concentriques  et  b  circonfé- 
rences non  concentriques ,  le  plan  sera  partagé  au  plus  en 
2A  -+-  b  (b  -  1  )  -\-  2  régions ,  dont  une  sente  est  sans  bornes. 

Théorème  VII.  Si  on  trace  dans  un  plan  n  systèmes  de  pa- 
rallèles «, ,  a, ....  «„  et  m  systèmes  de  cercles  concentriques 
c,,  c,  ....cm,  le  plan  sera  partagé  au  plus  cn  1  +  A  +  B  + 
+  2AA'-|-2B'  régions  ;  A  et  B  se  rapportent  aux  droites  ;  A' 
et  B'  aux  circonférences  ;  2B  sont  sans  bornes ,  au  plus. 

Théorème  Vil I.  Si  on  trace  dans  un  plan  n  systèmes  de 
parallèles  a,,  a, ....  un  et  b  droites  quelconques;  m  systèmes 
de  circonférences  concentriques,  c,,  c,, ....  c,cm,  et  rfeir- 
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conférences  quelconques,  le  plan  sera  partagé  au  plus  en 

1+À+B+2AA'  +2B'  +  - '  +  d{d—  1  régions ,  dont  2A 

sont  au  plus  sans  bornes. 

Observation.  Les  théorèmes  IV,  V,  VI  s'appliquent  égale- 
ment k  la  sphère. 

Espace. 

Tntoiièif  e  IX.  n  systèmes  différents  de  plans  parallèles  ;  p, , 
/>,..••  p%  partagent  l'espace  au  plus  en  1-j-A+B+C  régions  ; 
A=/>. +/>.+•  --P*i  B = p,/?, . . .  .+p«-i  />n  î  C  =ptp%Pi-{-. . . . 
....  +/*«-2/*h-i/*»ï  donc  2B  -f-  2  sont  complètement  bornés. 

Et  dont  —  1  4-  A  —  B  -f  C  sont  complètement  fermés  et 
forment  des  corps. 

Théorème  X.  n  plans  quelconques ,  dont  trois  ne  sont  pas 
parallèles  à  une  même  droite ,  et  dont  quatre  ne  passent  pas 

parle  même  point,  partagent  l'espace  au  plus  1+/H — + 

»{»— 1)(»  —  2)     ±  .         .       (n— i)(/»— 2)(*—  3) 
+  — ~ -  régions  donr         M  o       s001 

complètement  fermées. 

Théorème  XI.  pnp%-  .  pn  systèmes  de  plans  parallèles 
et  m   plans   quelconques   partagent  l'espace  au  plus  en 

1+A+B+C+  — fi- A+mB+m+_T2_+ T2l 

régions ,  et  dont  2  +  2B  +  2mA  +  m  (m  —  1)  ne  sont  pas  com- 
plètement bornées  ;  A  ,  B,  C  comme  ci-dessus. 

Théoiemk  XII.  pt,p pn  systèmes  divers  de  plans  pa- 
rallèles et  *, ,  j,  . . . .  <rm  systèmes  de  sphères  concentriques  par- 
tagent l'espace  au  plus  en  1+A+B+C+2BA+2BA+2A+2C'; 
A ,  B ,  C  se  rapportent  aux  plans ,  et  A',  B',  C  aux  sphères  ; 
2  +  2B  régions  sont  incomplètement  bornées. 

Théorème  XIII.  n  plans  quelconques  et  m  sphères  quel- 
conques partagent  l'espace  au  plus  en 


*"   i  .2  "■      i  .a. 3 

2m{m-l)(,7i- 
"•"  1.2.3 
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(n—  l)+nw(M-  l)+2»(t 
régions , 


dont2  +  n{n  —  l)  sont  incomplètement  bornées. 

ThéorèmkXIV.  p,,p,  ..../>*  systèmes  divers  de  plans  pa- 
rallèles et  m  plans  quelconques,  et  j,  ,  *,  ....#,  srslemes  di- 
vers de  systèmes  concentriques  et  m'  sphères  quelconques 
partagent  l'espace  an  pins  en 

1  -f-A+B  +  C  +  2A'B+2B'A  +  2A'+2C'+ 

+  (!!iY^  +  '»W-i)  +  2i™»V(»«+  W)  A  + 

+  2  (m+  ni)  AA!+(m+  ni)  (m+m1— 1  )  A'+2(m+  m')ïï+  m+ 
m{m-\)  im[m-t)(m~3)i 


+  2 


1.2  1 .2.3 


-  +  imi'(w+™' — 2)+2m'+ 


1.2.3  ^ 

dont  2  +■  2B+ 2mA  +  m  (m— l)  sont  incomplètement  bornées. 


THÉORÈME   SUR  LE  QUADRILATÈRE  SPHÉRIQUE. 
P»rM.  Remj>.  (Cnlli,  i.  III,  p.  H,  il».  ) 


Théorème,  a,  &,  c,  ii  sont  les  cotés  et  e,/ les  diagonales 
d'un  quadrilatère  sphérique,  g-  la  distance  sphériqoedes  mi- 
lieux des  diagonales;  on  a  : 

cosfl  +  cost+cosc  +  cosrf  =  4cos-eco9-/'coso. 

Démonstration.  Soit  le  quadrilatère  ABDC;  AC  =  u; 
AB  =  i;  BD  =  c,  DC  =  rfj  AD=/|  BC  =  e. 
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Soit  F  milieu  de  BCj  cl  G  milieu  de  AD  ;  FG  =g  ;  soit 

AF  =  r  et  angle  AFC  =  a. 

Ainsi  dans  le  triangle  ACF  Ton  a  : 

1     ,  .   1      . 

cosa  =  cosrcos-e  +  cosa8in-esin/% 

et  dans  le  triangle  ABF  : 

1  .  t     . 

cos&  =  cosrcos-e — cosasin-esinr. 

Donc  cosa  +  COS&  =  2cosrcos-e, 

\ 

et  COSC  +  C08rf=2COSpCOS-e; 

p  est  Tare  FD  ;  donc 

coaa  +  cosfr  +  cosc  +  coscf  =  2co9-?e(cosr+cosp): 

nais  cosr+coep=2c08-/co9#; 

donc,  etc. 

Note.  En  développant  les  côtés  en  séries ,  on  peut  déduire 
de  ce  théorème  celui  d'Euler  sur  le  quadrilatère  plan. 


CONSTRUCTION 
approchée  du  périmètre  et  de  Vaire  du  cercle. 

Par  M.  Specbt.  (  Crelle,  t.  III,  p.  83.  ) 


Soit  CBD  un  triangle  rectangle  en  B  ;  BC  rayon  d'un  cercle, 
et  BD  diamètre  du  même  cercle;  soit  prolongé  BD  d'une 

longueur  Da  égale  au  -  du  rayon  BC;  et  encore  d'une  Ion- 

o 

3 

goeur  Db  égale  aux  -  du  rayon  ;  menez  les  droites  Ca ,  Cb  ; 

5 

prolongez  BC  en  A  jusqu'à  BA  =  Ca  ;  par  A  menez  AE  pa- 
rallèle à  C£>  ;  E  est  l'intersection  de  cette  parallèle  avec  BD 
prolongée;  alors  BE  sera  très-approchée  en  longueur  à 
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-  circonférence  du  rayon  BC  ;  et  le  triangle  BCE  tara  à  peu 
près  la  même  aire  que  le  cercle  ;  en  effet ,  soit  BC  =  *  ; 
on  aura 

BD=2;Ba=:2^;B/>  =  2g; 

=  1/39,7*8*  =2.3,141591953; 
maisic=  3,141592651...  etc. 

Le  même  auteur  donne  une  méthode  plus  approchée  en- 
core ,  mais  plus  longue  (Crellc ,  t.  III ,  p.  405). 

On  doit  ajouter  k  la  note  de  la  page  177 ,  celte  observation 
de  Legcndre.  Pour  que  2"  -j-  1  soit  un  nombre  premier  ;  il 
fant  que  l'exposant  a  soit  une  puissance  de  2-  Car ,  si  n  ren- 
fermait le  facteur  impair  le ,  faisons  «  =  Ai  et  8*  =;*  ;  alors 
2"-|-t  —  «*  +  l  ;  or  £  étant  impair,  a*  -\-i,  est  divisible  par 
(j  +  1 ,  donc  2"+ 1  n'est  pas  premier  ,  mais  la  réciproque  est 
fausse.  Ainsi ,  pour  n  =  32  ;  on  a 

2J*  +  1  =  4294967297  =  641 .6700417  , 
ainsi  que  l'a  remarqué  Euler. 

Faisant  : 
b  =  2j  onalespolyg.  conséc.  3,4,5,  constructibles géonc- 
n  =  4  Id.  15,16,17    triquement. 

»  =  8  Id.  255,256,257  ld. 

«  =  16  Id.  65535,65536,65537         Id. 

car 

255  =  3.5.17  ;256=2';  65535=2"  —  1=(2'+1)  (21— 1)  = 
=  257.255. 

Cette  loi  de  succession  s'arrête  là.  Car ,  supposons  même 
que  264  -\- 1  soit  un  nombre  premier ,  on  aura 

2h«  ~l=(2'*  +  l)(2'"  —  IJi 
ou  2"  4  1  ne  donne  pas  une  construction  géométrique. 
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NOTE 
sur  la  théorie  du  plus  grand  commun  diviseur  algébrique. 

PAE  M.  P.  !..  CXRODDB, 
Profesteur  au  collège  de  Henri  IV. 


Rappelons  d'abord  quelques  dé6ni  lions  et  quelques  prin- 
cipes qu'il  est  important  d'avoir  bien  présents  à  l'esprit. 

1.  On  appelle  quantité  entière  celle  dont  l'expression  ne 
renferme  ni  dénominateur,  ni  radical.  Telles  sont  2a*b, 
3a1  —  bc  ,  rtc. 

•2.  On  nomme  quantité  première  toute  quantité  entière  qui 
n'est  divisible  par  aucune  autre  quantité  entière  quelle-même 
ou  V unité.  Ainsi  3a1 — 2b  est  une  quantité  première,  mais 
a  —  b%  n'en  est  pas  une. 

3.  Pour  qu'un  polynôme  entier  soit  divisible  par  un  divi- 
seur entier,  indépendant  de  la  lettre  par  rapport  à  laquelle  il 
est  ordonné  ^  il  faut  et  il  su/fit  que  ce  diviseur  divise  chacun 
des  coefficients  de  cette  lettre. 

4.  Toute  quantité  première  qui  divise  le  produit  de  plu- 
tieurs  facteurs  entiers  divise  l'un  d'eux. 

5.  Une  quantité  entière  nest  décomposable  qu'en  un  seul 
système  de  facteurs  premiers. 

6.  Le  plus  grand  commun  diviseur  de  plusieurs  quantités 
algébriques  est  le  produit  de  tous  leurs  facteurs  premiers 
communs  tant  égaux  qu'inégaux. 

7.  Nous  distinguerons  deux  cas  d.uis  la  théorie  du  plus 
grand  commun  diviseur  algébrique ,  selon  que  les  quantités 
cuire  lesquelles  on  le  cherchera  seront  monômes  ou  poly- 
nômes. 

Aaa.  DE  Matukm.  IV.  34 
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à  B  sont  ceux  mêmes  qui  relaient  à  A  et  à  B  ;  donc  le  P.  G.  C. 

diviseur  de  MA  et  de  B  est  le  même  que  celui  de  A  et  de  B  (6). 

On  verrait  de  même  qu'on  supposant  A  divisible  par  M , 

le  P.  G.  C.  diviseur  de  —  et  de  B  est  identique  avec  celui 

de  A  et  de  B. 

f  t .  Ce  Lemme  étant  ainsi  établi ,  occupons-nous  de  la  re- 
cherche du  P.  G.  C.  diviseur  de  deux  polynômes ,  et ,  pour 
considérer  d'abord  le  cas  lf  plus  simple ,  supposons  que  les 
deux  polynômes  ne  renferment  qu'une  seule  lettre ,  et  que  de 
plus  tous  les  termes  de  chacun  soient  premiers  entre  eux. 

Désignons-les  par  A  et  par  B,  et  admettons  que  B  soit  au 
plus  du  même  degré  que  A.  D'après  la  définition ,  le  P.  G.  G. 
diviseur  demandé  est  le  produit  de  tous  les  facteurs  premiers 
communs  à  A  et  à  B  ;  donc  si  B  divise  exactement  A,  ce  poly- 
nôme sera  le  P.  G.  C.  diviseur  de  A  et  de  B,  puisqu'un  po- 
lynôme ne  peut  être  décomposé  qu'en  un  seul  système  de 
facteurs  premiers.  Effectuons  donc  la  division  de  A  par  B  • 
soient  Q  le  quotient  et  R,  le  reste  -,  nous  aurons 

A  =  BQ  +  R,: 

or,  je  dis  que ,  si  le  quotient  Q  ne  renferme  que  des  termes 
entiers,  le  P.  G.  C.  diviseur  de  A  et  de  B  est  le  même  que 
relui  de  B  et  de  R,-  En  effet,  tout  facteur  commun  à  A  et  à  B 
divise  A  et  BQ  et  par  conséquent  leur  différence  R,  ;  de  même 
tout  facteur  commun  à  B  et  à  R,  divise  A  ;  donc  les  facteurs 
premiers  communs  à  A  et  à  B  sont  les  mêmes  que  ceux  qui 
sont  communs  à  B  et  à  R, ,  et  par  conséquent  le  P.  G.  G.  di- 
viseur de  B  cl  de  R,  est  le  même  que  celui  de  A  et  de  B. 

Donc  lorsque  la  division  de  deux  polynômes  s'effectue ,  sans 
admettre  de  termes  fractionnaires  au  quotient,  le  P.  G.  G.  di- 
viseur de  ces  deux  polynômes  est  le  même  que  celui  qui  existe 
mire  le  reste  de  leur  division  et  le  polynôme  qui  a  serti  de 
diviseur. 
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donnatricc.  En  conséquence  avant  de  prendre  un  reste  pour 
diviseur,  on  aura  soin  de  chercher  le  P.  G.  C.  diviseur  des 
coefficients  de  tous  ses  termes,  et  de  le  diviser  par  ce  P.  G.  C. 
diviseur,  ce  quil  est  permis  de  faire  (10) ,  puisque  le  dividende 
correspondant  a  déjà  tous  ses  termes  premiers  entre  eux. 

13.  Si  le  coefficient  du  premier  terme  d'un  dividende  partiel 
est  premier  avec  le  coefficient  du  premier  terme  du  diviseur,  on 
n'aura  qu'à  multiplier  ce  dividende  par  ce  coefficient ,  et  alors 
le  coefficient  du  terme  correspondant  du  quotient  sera  évidem- 
ment entier.  Mais  si  les  deux  coefficients  dont  il  s  agit  ne  sont 
pas  premiers  entre  eux ,  il  vaudra  mieux  chercher  leur  P.  G.  G. 
diviseur  et  multiplier  le  dividende  partiel  par  le  quotient 
obtenu  en  divisant  le  coefficient  du  premier  terme  du  diviseur 
par  ce  P.  G.  G.  diviseur.  On  conçoit  en  effet  qu'en  opérant 
ainsi,  on  aura  rendu  le  coefficient  du  premier  terme  du  divi- 
dende divisible  par  celui  du  premier  terme  du  diviseur,  et 
que  le  facteur  introduit  de  cette  manière  dans  ce  dividende 
sera  le  plus  simple  possible.  (Leçons d'Arithmétique,  6e édit., 
n*  93.) 

14.  On  voit  donc  que  pour  trouver  le  P.  G.  C.  diviseur  de 
deux  polynômes  il  faut  leur  appliquer  la  méthode  des  divisions 
successives,  commo  on  le  Tait  dans  l'arithmétique,  avec  les 
modifications  nécessaires  pour  que  les  termes  des  quotients  suc- 
cessifs que  Ton  obtiendra  soient  tous  entiers  (13;,  et  avoir  bien 
soin  de  diviser  chaque  reste  par  le  P.  G.  C.  diviseur  des  coeffi- 
cient* de  tous  ses  termes ,  avant  de  le  prendre  pour  diviseur. 
On  arrêtera  cette  série  d'opérations ,  quand  on  sera  parvenu  à 
un  reste  indépendant  de  la  lettre  ordonnatrice  :  si  ce  reste  est 
nul,  le  dernier  diviseur  est  le  P.  G.  G,  diviseur  demandé  ,•  si- 
non, les  polynômes  proposés  sont  premiers  entre  eux. 

15.  L'application  de  celte  règle  ne  saurait  présenter  de 
difficultés ,  dans  le  cas  particulier  où  nous  nous  sommes 
placés-,  car  les  coefficients  du  polynôme  B  élant  supposés  élre 
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sera  le  P.  G.  G.  diviseur  des  quantités  A  et  B.  En  effet  tout 
facteur  polynôme  premier  dépendant  de  la  lettre  ordonna- 
trice qui  divise  A= A,À,A9  et  B=B,BiB,,  ne  pouvant  diviser 
aucune  des  quantités  At,A,,B,,Ba,  dmsc  nécessairement 
A,  et  B,  (4),  et  est  par  conséquent  un  facteur  de  leur  P.  G.  C. 
diviseur  d3;  donc  dt  est  le  produit  de  tous  les  facteurs  poly- 
nômes premiers  qui ,  fonction  de  la  lettre  ordonnatrice,  sont 
communs  à  A  et  à  B.  On  démontrerait  de  môme  que  dt  et  dt 
sont ,  l'un  le  produit  de  tous  les  facteurs  monômes  premiers 
communs  à  A  et  à  B,  et  l'autre  celui  de  tous  les  facteurs 
polynômes  premiers,  communs  à  A  et  à  B,  qui  sont  indépen- 
dants de  la  lettre  ordonnatrice.  Donc  d&d^Qsi  bien  le  produit 
de  fous  les  facteurs  premiers  communs  à  A  et  à  B;  donc  il 
est  leur  P.  G.  C.  diviseur. 

17.  Occuponi-nous  de  la  recherche  de  ces  différents  P.  G.  C. 
diviseurs.  La  détermination  de  A, ,  de  B,  et  de  dt  ne  présente 
aucune  difficulté  (7)  :  quant  aux  autres,  je  dis  que  si  l'on 
savait  trouver  le  P.  G.  G.  diviseur  des  polynômes  A'  et  B'  qui 
ne  renferment  plus,  chacun ,  de  facteurs  monômes  communs 
à  tous  leurs  termes,  dans  le  cas  où  ils  sont  composés  de  n  let- 
tres au  plus ,  il  serait  possible  de  le  déterminer  aussi ,  dans 
le  cas  où  ils  en  contiendraient  n+ 1 .  En  effet,  les  coefficients 
de  la  lettre  ordonnatrice  dans  A'  et  dans  B'  ne  renfermant 
alors  que  n  lettres,  on  pourrait,  d'après  noire  hypothèse  et 
m  vertu  du  principe  du  n°  8 ,  calculer  A,  et  B, .  et  par  suite 
leur  P.  G.  C.  diviseur  dit  ainsi  que  les  quotients  A,  ot  B,. 
Cela  posé,  j'observe  que  les  différents  termes  de  chacun  de 
ces  quotients  étant  premiers  entre  eux,  on  pourra  appliquer 
à  A,  et  à  B,  la  méthode  du  n°  1 1  ;  car,  dans  les  raisonnements 
sur  lesquels  nous  l'avons  fondée ,  nous  ne  nous  sommes  nulle- 
ment occupés  du  nombre  des  lettres  qui  pourraient  entrer 
dans  les  polynômes  proposes  (10,  11 ,  12  et  13).  Ainsi  pour 
rendre  possible  la  première  division  partielle,  nn  mnltipliera 
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tance*  d'une  même  lettre.  Calculez  le  P.  G.  C.  diviseur  A,  des 
coefficients  du  polynôme  À\  celui  B,  des  coefficient*  du  poly- 
nôme B',  et  le  P.  G.  C.  diviseur  da  de  A,  et  de  B,.  Mettez  da  de 
ciné ,  ef  divisez  A'  et  Br  respectivement  par  Aa  f  *  B, ,  ce  qui  vous 
donnera  des  quotients  A3  et  B3  don*  tous  les  termes  seront  pre- 
miers entre  eux.  Cherchez  enfin  le  P.  G.  C.  diviseur  d3  de  ces 
deux  quotients ,  d'après  la  règle  du  n°  li  ,  et  il  ne  s'agira  plus 
ensuite  que  de  multiplier  entre  elles  les  trois  quantités  d, ,  d, 
tt  d3.  Leur  produit  résoudra  la  question. 

19.  Dans  le  cas  où  les  deux  polynômes  A'  et  B'  ne  renfer- 
meront que  deux  lettres  x  et  y,  et  c'est  ce  cas  qui  se  présen- 
tera le  pi  a  s  souvent,  on  pourra  simplifier  les  calculs  de  la 
manière  suivante.  On  les  ordonnera  par  rapport  à  y,  par 
exemple ,  et  on  cherchera  le  P.  G.  C.  diviseur  X  des  coeffi- 
cients de  cette  lettre  dans  A'  ;  puis  on  divisera  A'  par  X.  On 
ordonnera  le  quotient  A"  par  rapport  à  x ,  et  on  cherchera 
le  P.  G.  C.  diviseur  Y  des  coefficients  des  différents  termes 
de  A";  on  divisera  A"  par  Y,  et  en  appelant  A'"  le  quotient 
de  cette  ditision ,  on  aura 

A'  =  XY  A1". 

On  mettra  de  même  le  polynôme  B'  sous  la  forme 

B  =  X'Y'B'", 

<*t  en  formant  ensuite  le  produit  des  P.  G.  C.  diviseurs  des 
quantités  Xet  X',  Y  et  Y',  A" et  B"',  on  obtiendra  le  P.  G.  C. 
diviseur  de  A'  et  de  B1,  comme  il  est  facile  de  le  démontrer, 
à  l'aide  de  raisonnements  analogues  h  ceux  qu'on  a  employés 
au  n°  16. 

L'avantage  de  cette  méthode  consiste  à  faire  appliquer  la 
règle  du  n°  14  à  des  polynômes  de  degré  plus  faible  que  ceux 
sur  lesquels  on  devrait  opérer  d'après  la  règle  du  n°  18. 

20.  Il  y  a  encore  un  cas  particulier  que  l'on  peut  traiter 
plus  simplement  que  par  la  règle  générale  ,•  c'est  celui  où  Vun 
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entières  étale  produit  de  tous  les  facteurs  du  premier  degré 
en  x  communs  d  ces  fonctions. 

23.  Si  Ton  applique  à  deux  pareilles  fonctions,  les  raison- 
nements du  n° 11 ,  on  verra  que  pour  trouver  leur  P.  G.  C. 
diviseur,  il  faudra  les  soumettre  à  la  méthode  des  divisions 
successives,  telle  qu'on  la  pratique  en  arithmétique,  en  arrê- 
tant l'opération  quand  on  sera  parvenu  à  un  reste  indépendant 
de*;  de  telle  sorte  que  si  ce  reste  est  nul ,  le  dernier  diviseur 
sera  le  P.  G.  G.  diviseur  demandé ,  et  que  s'il  n'est  pas  nul , 
les  fonctions  proposées  n'ont  pas  de  diviseur  commun  en  x. 

24.  Remarquons  qu'il  ne  sera  pas  nécessaire  d'avoir  re- 
cours aux  modifications  prescrites  dans  le  n°  12 ,  parce  que 
h  démonstration  du  principe  fondamental  (le  P.  G.  C.  diviseur 
de  deux  fonctions  entières  de  x  est  le  même  que  celui  qui  existe 
entre  le  reste  de  leur  division  et  celle  qui  a  servi  de  diviseur) 
n'exige  pas  que  le  quotient  Q  soit  entier  par  rapport  aux 
coefficients  de  j;  il  suffit  qu'il  le  soit  par  rapport  à  cette 
lettre.  Toutefois  il  sera  plus  simple  de  réduire  tous  les  termes 
des  deux  fonctions  proposées  au  même  dénominateur,  de 

i  chercher  ensuite  le  P.  G.  C.  diviseur  des  deux  numérateurs, 
d'après  la  règle  du  n°  18,  et  enfin  de  diviser  le  P.  G.  G.  di- 
viseur trouvé  par  le  dénominateur  commun ,  parce  qu'en  le 
supprimant  dans  les  fonctions  proposées ,  on  les  a  multipliées 
par  ee  dénominateur.  Dans  la  plupart  des  applications,  il 
inutile  de  tenir  compte  de  ce  dénominateur. 

(  Extrait  d'un  ouvrage  inédit.) 
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4e  série. 

Mener  an  plan  qni  coupe  une  sphère  en  deux  parties  dont 
fane  soit  double  de  l'autre. 

D'un  point  M  de  la  circonférence  d'une  ellipse  on  mène 
deux  cordes  MF'Q ,  MFP  passant  par  les  deux  foyers;  dé- 

montrer  que  la  somme  -=^r  +  -=77  est  constante. 

FP       FQ 

5e  série. 

Construire  la  courbe  0=  — j -. 

i  -|-cosy 

Discuter  et  généraliser  les  formules  donnant  les  valeurs  de 

*în(a±b)  et  de  cos(/*  ±  b). 

6'  série. 

D'un  point  B ,  pris  sur  le  côté  OX  d'un  angle  YOX  donné 
et  quelconque,  on  mène  une  tangente  aux  cercles  inscrits 
dans  cet  angle  ;  on  demande  le  lieu  des  points  de  contact  de 
ces  tangentes. 

Développer  les  moyens  de  déterminer  la  valeur  numérique 
derr. 

T  série. 

Des  extrémités  M  ,  M'  d'une  corde  M  FM'  passant  par  le 

foyer  d'une  parabole ,  on  abaisse  les  perpendiculaires  MP, 

MT'  sur  une  droite  ûxe  située  dans  le  plan  de  la  parabole  ; 

^  t  MP   .   M'F     é         é    t 

démontrer  que  la  somme  —  +  ^7=;  est  constante. 

Développer  la  théorie  de  l'homogénéité  en  géométrie ,  en 
physique  et  en  mécanique. 

8e  série. 

Trouver  le  lieu  des  milieux  des  cordes  égales  d'une  ellipse 
donnée. 
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celui  des  z  et  nommons  «  l'angle  constant  que  fait  la  géné- 
ratrice avec  l'axe.  Le  cône  aura  pour  équation 

a' lang1  a  =  .r' -|-^\ 

Soient  x>y,*  les  coordonnées  d'un  point  quelconque  de  la 
courbe ,  elles  devront  satisfaire  à  l'équation 

,A1  x  dx  t  y  dy  z  dz 

(A) — ==  —  +-  y  —  — +  =  —  =  m. 

.     Vxà+y*+z%ds     V^+y+z'ds     J/V+r'+a'  ds 

qui  exprime  que  la  tangente  en  ce  point  fait  avec  la  généra- 
trice qui  la  rencontre  un  anglo  dont  le  cosinus  est  m  ;  et 
d'après  la  condition  donnée,  m  est  une  constante. 
L'équation  du  cône  donne  par  la  différenliation 

zdz  tang'a  =  xdx  -\-ydy  ; 
d'où  l'équation  (A)  donne  en  ayant  égard  à  celle  du  cône . 

;B)  -^  =  /«COSa, 

as 

,r  xdx+ydy 

(Lj  ===:  =  ni  Sin  atds. 

V*  +  y 

Or,  ds9  =  dxx  +  dy1  +  dz\  et  à  cause  de  (B) ,      ■ 

dx*+dy=ds'(i—  //^cos1»). 

Mais  dx*  +  dy*  =  d*\  a  étant  l'arc  de  la  projection  sur  le 

plan  xy,  donc  da=  V'l—"fw&**.ds,  et  o=Kl — nïcotfaL.s, 
»et  s  commençant  ensemble.  L'équation  (C)  donnera  donc 

xdx-\-ydy  m  sin  a 


'  *  V^+y        V\  —  «'ous'â 


da , 


et  en  faisant  r=Wx*+y,    ô=arctang-,  on  obtient 

,            /7i  sin  a  ,  Ne  mT  ,  m  sin  a 

dr=  d<t,  d'où  r=Ce    ,  N étant  ——=•  et 

C  une  constante. 
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L'en  m=  1  :  la  courbe  se  confond  alors  avec  la  génératrice. 

L'équation  déjà  obtenue  a  =  sV\  —  m'cos'a  indique  que 
le  rapport  entre  une  portion  quelconque  de  la  courbe  et  sa 
projection  est  constant ,  de  sorle  qu'il  suffit  de  calculer  un 
arc  de  la  spirale  logarithmique  pour  avoir  celui  de  la  spirale 
conique  qui  lui  correspond. 

«v    »•*       ..        >  /usina  _ 

De léqualion  dr=  —  —  de ,  on  lire 

l/t  — /H'COS'a 

msina 


V  \  — m'COS'a 


A,  étant  une  constante  qui  se  déterminera  en  mettant  pour  r 
h  râleur  du  rayon  vecteur  qui  correspond  au  point  où  l'arc 
commence  sur  la  spirale  logarithmique,  et  on  aura 


/iisinas  =  A  +  V x*-\-y%. 

Comme  le  plan  tangent  au  cône  fait  toujours  le  même 
angle  a  avec  l'axe  des  z ,  il  y  aura  toujours  le  même  rapport 
•tre  Faire  d'un  élément  de  surface  conique  comprise  entre 
deux  génératrices  et  l'arc  de  la  courbe ,  et  la  projection  de 
cet  élément  sur  le  plan  xy  •  il  suffira  doue  de  calculer  un 
lecteur  de  la  projection ,  et  de  le  diviser  par  sina  pour  avoir 
celui  de  la  surface  conique  dont  il  est  la  projection. 

On  trouve  ainsi  pour  ce  secteur  conique  : 

±  -r~+B,  ou  bien  ~  ^±^  +  B, 
4iN   sina  '  4N      sin* 

B  se  déterminant  par  la  condition  que  Taire  commence  en  un 
point  donné. 

Pour  avoir  le  plan  oscillateur,  il  faut  calculer  dx,  <Tx, 
dy%  d'y  :  on  sait  déjà  que  dz  =  mcosads,  et  que  <fz=0 ,  en 
prenant  s  pour  variable  indépendante. 

Or  x=rcosO  et  y=rsmQ,  d'où  on  tire  en  observant 

Aait.  de  MvrnÉXAT.  IV.  «W 


M  sut  a 

"NT 


<£r=(Ncos8  —  sur*)  — =—  A,  <*r=(NsinO+cos6)-^—  ds, 
<f  js-lNsinO+cosO}-^— ?A*,  (fV=(Ncos9— sinS)-^— A*. 
Le  plan  oscillateur  a  pour  équation ,  en  remplaçant  coso  par 


(B-2,}p'j:"+j''Ung«-s-=(jr-x')(Njr-^)+Cr-y)(]\r+-f)- 
Ce  plan  fait  avec  celui  des  xy  un  angle  dont  le  cosinus  est 


V 


-_  =  V\  —  w'cosV  il  est  donc  lou- 


'  +  71 


(H'+I)taiig'« 

jours  incliné  d'une  même  quantité  sur  le  plan  de  la  base  du 
cône ,  et  son  inclinaison  est  la  même  que  celle  de  la  tangente 
à  la  spirale  conique.  Le  plan  normal  aura  pour  équation  : 

(i  — »')(&'*— jrl  +  lr— /)fflr+*H- 
+  (,_,,,  |^P+pJL.  =  o. 

Le  cosinus  de  l'angle  qu'il  Tait  avec  la  base  est  m  cos  a ,  va- 


Il  suit  de  là  que  si .  par  nn  point  u>  l'espace ,  on  mène  des 
plans  parallèles  aux  plans  oscillateurs,  chacun  d'eux  sera 
tangent  a  un  même  cône  droit,  qui  sera  leur  enveloppe ,  et 
dont  l'axe  sera  parallèle  à  relui  du  cône  donné.  Il  en  sera  de 
même  pour  des  plans  parallèles  aux  plans  normaux. 

En  désignant  par  p  le  rayon  do  courbure,  on  a  générale- 
ment : 
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1 


P  = 


N/(£)+(£)"+  (S)'' 


di    »    •    • 
OU  ICI 

NV 


m'sWaX/W+ï       kl  —  m%V\—  m'cos'a 

Ce  rayon  de  courbure  est ,  comme  on  voit ,  dans  un  rapport 
constant  avec  le  rayon  vecteur  de  la  spirale  logarithmique 
mené  à  la  projection  du  point  qu'on  considère  sur  la  spirale 
conique.  De  plus ,  ce  rayon  de  courbure  est  toujours  paral- 
lèle à  la  base  du  cône ,  puisque  le  cosinus  de  l'angle  qu'il  Tait 

d'z 
avec  Taxe  des  z  est  proportionnel  à  —  ,  quantité  nulle.   Il 

as 

est  donc  projeté  en  vraie  grandeur  sur  le  plan  xy,  et  sui- 
vant la  direction  du  rayon  de  courbure  de  la  spirale  loga- 
rithmique ,  avec  lequel  il  coïncidera  en  partie  \  et  lui  sera 

proportionnel,  car  f/  étant  ce  dernier,  on  a  &'=rl/i  -f-N", 

**  -                                P  P 

d  ou  o  = - —        r 


m  W*  (  1  +  N a  )        1  — m'cosV 

i\  •.  a       i  tA        p'^'COS'a 

On  voit  de  plu*  que  p  surpasse  p  de ; . 

1  —  m  cos1* 

11  suit  de  ce  qui  précède  que  r  étant  le  rayon  vecteur  de 

la  projection  du  centre  de  courbure  pour  le  poini  de  la 

spirale  conique  auquel  se  rapportent  r  et  0,  on  aura  : 

X=r\  /  i  I  1  2coa» 

*»  étant  l'angle  que  fait  p  avec  r,  et  qui  a  pour  tangente  la 

constante  N.  Donc  r  =  Mr  =  Ke    ,  M  et  K  étant  constants. 

Le  lieu  des  centres  de  courbure  est  projeté,  commue  on 
voit,  suivant  une  spirale  logarithmique. 

C'jmmc  le  centre  do  courbure  a  la  même  ordonnée  en  z 


que  le  point  de  In  courbe  qu'on  considère,  eu  Dominant  ■r', 
y'  ses  deux  autres  coordonnées,  et  remplaçant  dans  l'équa- 
tion du  cône  V" V-f-j-'  par  =  \/x"-\- y,  on  trouvera  : 

aM  taoga  =  \/x"-\-y. 
Ce  sera  la  seconde  équation  du  lieu  des  centres  ;  ce  lieu  est 
donc  une  spirale  conique  analogue  à  la  première ,  tracée  sur 
nn  côdc  dont  l'angle  a  pour  tangente  M  tang?. 

Quand  on  développera  le  cône  sur  un  plan ,  comme  on  a 
trouvé  V  x'-\- y*  ■+-  *'  =  ms ,  on  aura  sor  ce  plan  R  =  nu, 

d'où  R  =  C'*'/ 
encore  une  spirale  logarithmique.  Enfin  la  développante  de 
la  courbe  cherchée  est  plane,  et  c'est  encore  une  antre  spi- 
rale logarithmique  située  sur  un  plan  parallèle  à  celai  de  la 
base  du  cône. 


NOTE 

>ur  l'équation  aux  quotients  des  racines. 


I.  Soient  a,,  a„  a, .  ...  a„  les  m  racines  d'une  équation 
du  degré  m.  Désignons  par  S  les  sommes  des  puissances  des 
racines ,  relatives  à  celte  équation  ;  cl  par  s  les  sommes  ana- 
logues pour  les  racines  de  l'équation  aux  quotients;  on  a 
évidemment  : 

:  =  h  +  s-;  + V- 

d'où  l'on  lire  : 

*,  =  S^.„-m.  (1) 
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Coroll.  1 .  Faisant/?  =  0 ,  on  a  s0  =  m* — m  =  m  [m  —  1  )  ; 
en  effet,  l'équation  aux  quotients  est  du  degré  m(m  —  \). 

Coroll.  2.  *_j  =  S_pSp — m,  donc  sm_T  =  sp;  ce  qui  doit 
être,  puisque  l'équation  aux  quotients  est  une  équation  réci- 
proque ;  elle  peut  donc  se  ramener  à  une  équation  du  degré 

— - —  Il  suffit  de  calculer  sf,  $t,  53 *«•(■•- o;  au 

moyen  de  ces  valeurs,  on  trouvera ,  par  les  formules  connues, 
les  coefficients  de  l'équation  aux  quotients. 

Coroll.  3.  Si  tous  les  coefficients  de  l'équation  sont  des 
nombres  entiers,  et  si  les  coefficients  du  premier  terme, 
ainsi  que  le  terme  tout  connu ,  sont  chacun  égal  à  l'unité, 
alors  S,  et  S^  sont  des  nombres  eu  tiers.  Par  conséquent ,  sf 
est  aussi  un  nombre  entier  ;  et  les  racines  ne  sauraient  être 
commensurables,  h  moins  d'être  égales  à  l'unité. 

Coroll.  4.  Si  l'équation  donnée  est  réciproque,  on  a 
Sr=  S_j  ;  donc,  dans  ce  cas ,  sp  =  Spa —  m. 

II.  Soit  une  seconde  équation  quelconque  en  y  du  degré  n  j 
bisons  %=xy,  et  éliminant  jc  ely  entre  les  trois  équations,  il 
vient  nne  équation  en  z  du  degré  mn ,  ayant  pour  racines  les 
produitsqu'onobtient,  en  multipliant  chacune  des  w  racines  de 
k  première  équation  en  x ,  par  chacun  des  n  racines  de  l'é- 
quation en  y  ;  si  on  prend  pour  équation  en  y  la  réciproque 
de  l'équation  donnée,  alors  1  équation  en  z  du  degré  m1  ren- 
ferme les  racines  de  l'équation  aux  quotients  et  en  outre  m 
racines  égales  à  l'unité  ;  divisant  donc  le  polynôme  en  z  par 
(z. — l)m,  on  obtient  encore  l'équation  aux  quotients. 

III.  Si  l'équation  donnée  a  p  racines  égales,  l'équation 
**ux  quotients  aura  p(p  —  1)  racines  égales  à  l'unité.  Donc 
«sette  équation  peut  faire  découvrir  le  nombre  des  racines 
égales. 
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IV.  1"  exemple  ; 

A,A,-r'+{2A,À,— À,*}.r  +  A,.À,=0.  Eq.  aux  quotients. 
h  h  bien  : 

A,A,(j+i),  =  A,'x. 

2*  exemple  - 

x3  +  A»r  +  A,  =  0, 
{a„  a„  a,). 

L'équation  aux  quotients  étant  réciproque,  se  réduit  a  uw 
équation  du  troisième  degré  ;  représentons  par  x  l'inconnue 
de  cette  dernière  équation ,  nous  aurons  : 

a,      a,       V,    a,a,    /  a,a, 

faisant  z  -\-  2  =  a  ,  les  trois  racines  seront  : 


ou,  ce  qui  revient  au  même  : 

A,     '        Ai    '     ""X.     ' 
donc ,  faisant  A»u  =  —  v ,  les  racines  de  l'équation  en  »  sont 
les  cubes  des  racines  de  l'équation  donnée  ;  on  trouve  facile- 
ment : 

v'-f3Asv'+(A,'+3A.)»-t-A*1  =  0    ou    (v+A»)ï+A,J»=0. 
Remplaçant  *  par  —  A,  [z  -f-  2) ,  on  obtient , 

A,'  (1  —  s)5-f  A,5 (a  +  2}  =  0.  Tm. 


QUESTION    D'EXAMEN 

sur  les  racines  des  équations. 


PaoBi-BME.  Trouver  l'équation  aux  moyennes  géométri- 
ques deg  racines  de  l'équation  ■*-'-(-  2=0. 
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Solution.  Soient  x\  x"  deux  racines  de  l'équation ,  et  fai- 
sons ^  =  jr7;  on  a  x'44-2  =  0;  j/'4+2  =  0.  Éliminons 

x  et  or"  ;  il  vient  *f  =  ^  y<+  2*/'*  =  0.  Il  faut  remplacer 

x"  par  ses  quatre  valeurs  ;  donc  l'équation  est  (y* — 4)*=0. 
Il  en  faut  ôter  les  valeurs  de  y  qui  répondent  à  j/=  oà\  c'est- 
à-dire,  l'équation  aux  carrés  des  racines  de  la  proposée.  Cette 
équation  est  (y*-\-  2)'  ;  donc  l'équation  cherchée  est  : 

(  r4—  4)4 
ou  simplement  • 

Telle  est  l'équation  aux  produits  des  racines  prises  deux  à 
deux;  faisant  y  =  *\  il  vient  (z4— 2)a(z<+2)  =  0.  C'est 
l'équation  cherchée. 

Vérification.  Les  quatre  racines  sont  : 

*=i>i[i\/à(i+i/~i)]=«, 

x  =  y  2  [-\  Vï  (i  +  K^ï)]  =  c, 
x  =  i/iî—  1 1/2(1  -  KTï)]  =d. 

ab  =  Vi;     acz=  —  \/^2;    ad=  —  V*\ 
bc  =  —  V2;     bd  =  V"—ï\     cd=V/ï; 

d'où 
(r_|/2),(r+K^)V+l/=2)(r-r^=i)=(/-2),(y,+2)=o 

comme  ci-dessus. 
Autrement.  On  a  : 

y  — 4  =  0;    d'où    y  =  ±\/¥. 


Soient  £■',  x'\  x"\  x"  les  quatre  racines;  doncx'.r"x'".r"=2. 
mais  x*x"  =  {/2ià(mcx"'xn=\/$;  il  y  a  donc  deux  ra- 
ciD.es  égales  à  1/2 ,  deux  racines  égales  à  —  V\  -,  l'éqiialJoo 
complète  est  : 

(^-*)(r+'/2)(ir-|/â)=(j-*-4)(^-2)=(j-'+2}Cr'-2r 


SOLUTION  DU  PROBLEME  82  {t.  III,  p.  W). 


Soit  l'équalion  ■. 

V'Tfx  +  VI—  x  =  1 .  (a) 

Si  j'avais  considéré  cette  équation  en  elle-même,  c'est-à- 
dire ,  si  je  n'avais  eu  égard  qu'aux  résultats  auxquels  elle 
peut  nous  conduire,  je  ne  me  serais  certes  pas  attaché  à  la 
discuter.  Mais  je  me  suis  convaincu  qu'elle  signale  une  erreur 
de  théorie ,  que  je  Tais  tâcber  d'examiner  aussi  succincte- 
ment que  possible. 

On  démontre  facilement  que  l'équation  [a]  n'a  pas  de  ra- 
cines réelles  ;  je  rais  prouver  qu'elle  n'eu  peut  avoir  d'ima- 
ginaires. A  cette  fin ,  je  pars  dt-  ce  prémisse  évident,  qu'une 
quantité  réelle  ne  peut  être  égale  à  une  quantité  imaginaire. 
Par  conséquent ,  pour  que  des  valeurs  imaginaires,  substi- 
tuées à  la  place  de  x  dans  l'équation  proposée ,  puissent  la 
satisfaire,  il  fant  que  l'imaginante  introduite  par  celte  sub- 
stitution disparaisse  dans  le  premier  membre;  en  d'autres 
termes,  il  faut  que  les  quantités  imaginaires  se  détruisent 
mutuellement.  D'où  l'on  conclut  nécessairement  qu'il  faut, 
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pour  quo  des  racin*  s  imaginaires  puissent  satisfaire  l'équa- 
tion (a)  :  1°  que  la  partie  imaginaire  de  ces  racines  sorte  des 
radicaux  sous  lesquels  elle  se  trouve  engagée  ;  2°  que  la  par- 
tie imaginaire  du  premier  radical  soit  égale  et  de  signe  con- 
traire à  celle  du  second.  Or,  pour  que  les  quantités  imagi- 
naires se  dégagent  des  radicaux ,  il  faut  qu'elles  entrent  dans 
la  composition  de  carrés ,  dont  la  somme  générale  sera ,  en 
ayant  égard  à  la  seconde  condition  : 

(a+pi/:r7)a  et  (7_p|/:rï)\       (6) 

Reste  à  déterminer  les  valeurs  des  quantités  a  f  p  et  7  qui 
satisferont  à  l'équation  (a).  Pour  que  celle-ci  puisse  avoir  des 
racines  imaginaires ,  on  doit  trouver  des  valeurs  réelles  pour 
chacune  de  ces  quantités.  Or ,  en  mettant  les  carrés  (b)  à  la 
place  des  expressions  (1  +  jc)  et  (1  —  x)  dans  l'équation  pro- 
posée ,  elle  devient  : 

Par  conséquent , 

i  -.r  =  (7  —  pV^iy  =7,-27J3V-^1  —  ,&*; 
d'où 

x  =  «'+  2a?  V  ~\  —  ?  —  1 , 


.r=1  —  V'-+-27?V/—  1  +V; 

et  puisque  ^  a  la  même  valeur  dans  les  deux  expressions,  il 
vicul  : 


dont  on  déduit  lc$  deux  égalités  : 

2^8 V/^T  =  27a V/^1 ,     doù    «  =  7  , 


Mais,  d'après  (1),  «+7=l  ,  par  conséquent ,  «  =  7=  . 
Substituant  ces  valeurs  dans  (2) ,  on  trouve  : 


'-V-4 


On  arrive  donc  à  des  valeurs  imaginaires  pour  p.  Ce  qui 
nous  prouve  que  l'équation  ne  peal  avoir  de  racines  imagi- 
naires ;  d'un  autre  côté,  on  démontre  qu'elle  n'en  a  pas  de 
réelles  j  nous  devons  donc  en  conclure  que  l'équation  (a)  n'a 
pas  de  racines. 

Cette  conclusion  pourrait  étonner  certains  esprits ,  car  0» 
croit  généralement  que  toute  équation  algébrique  a  au  moins 
une  racine  sinon  réelle,  du  moins  imaginaire.  C'est  là  une 
erreur  qu'il  importe  de  déraciner  (*). 

Une  quantité  imaginaire,  quoique  n'ayant  aucune  traduc- 
tion dans  le  monde  réel ,  n'en  a  pas  moins  de  la  réalité,  si  jf 
puis  m'exprimer  ainsi,  en  mathématiques.  Un  résultat  ima- 
ginaire dénote  toujours  une  absurdité  dans  l'énoncé  du  pro- 
blème ;  mais  il  n'indique  pas  une  absurdité  dans  l'équation 
qui  en  est  la  traduction  mathématique.  Ainsi  les  racines 

satisfont  à  l'équation  : 

parce  que,  daus  celte  substitution  .  on  défait  l'opération  qui 
a  conduit  à  l'impossibilité ,  qui  a  fuit  donner  le  nom  d'imagi- 
naires à  ces  quantités.  On  doit  donc  bien  distinguer  une  ab- 
surdité mathématique,  d'une  absurdité  hypothétique  dans 
l'énoncé  d'un  problème.  C'est  ainsi  que 
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n'indique  qu'une  absurdité  d'hypothèse,  tandis  que 

marque  en  outre  une  absurdité  mathématique  ;  puisque  au- 
cune valeur  algébrique  substituée  à  la  place  de  x  dans  cette 
équation  ne  peut  la  satisfaire.  C'est  précisément  parce  que  le 
calcul  ne  peut  conduire  à  aucun  résultat  dans  un  cas  sem- 
blable, que  l'on  peut  avoir  conGancc  pleine  et  entière  dans 
ceux  auxquels  il  nous  conduit.  Si,  au  contraire,  le  calcul 
pouvait  donner  la  solution  d'une  absurdité  manifeste,  on  ne 
pourrait  plus  accorder  aucun  crédit  aux  résultats  auxquels 
on  arriverait  par  cet  intermédiaire.  Le  calcul  ne  peut  donc 
pas  assigner  des  racines  à  l'équation  (a) ,  puisqu'elle  est  une 
absurdité  mathématique.  Ceci  résulte  de  ce  que  les  consé- 
quences ne  peuvent  jamais  détruire  les  principes  sur  lesquels 
elles  reposent,  aussi  longtemps  que  Ton  se  conforme  rigou- 
reusement à  ces  principes.  A  moins,  toutefois ,  que  ceux-ci 
ne  soient  faux  eux-mêmes  T  ce  qu'il  est  toujours  facile  de 
vérifier  à  priori. 

Le  signe  {/  marquant  une  opération  inverse,  il  faudra 
toujours  passer  par  l'opération  mère ,  pour  arriver  aux  ra- 
cines d'une  équation  dans  laquelle  l'inconnue  sera  engagée 
sous  ce  signe.  Mais  une  équation  d'un  degré  quelconque  ne 
jouit  pas  de  toutes  les  propriétés  de  l'équation  d'un  degré 
supérieur  qui  en  est  une  conséquence.  On  doit  donc  toujours 
bien  s'assurer,  quand  on  déduit  celle-ci  de  celle-là ,  quelles 
sont  les  propriétés  de  la  seconde  qui  conviennent  aussi  à  la 
première.  Pour  rendre  ceci  plus  clair,  donnons  un  exemple. 
Soit  1'équal ion  : 

\/?  +  .r  —  l/l  —  x  =  1  ; 

on  en  déduit  : 
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Or  la  seconde  équation  est  également  satisfaite  par  les  deux 
valeurs  x  =  ±\/-,   tandis  que  la  première  n'admet 

que  la  première  de  ces  racines,  x  =  -\-\/  -La  seconde 
valeur  de  x  appartient  à  une  autre  équation , 

V/n^r  —  \/i  -j-  x  =  1 , 
dont  (3)  est  aussi  une  conséquence. 

Ainsi ,  je  le  répète,  ce  qui  est  vrai  d'une  équation  ne  l'est 
pas  toujours  de  l'équation  d'un  degré  inférieur  qui  en  est 
une  conséquence.  D'un  autre  coté,  toutes  les  propriétés  de 
l'équation  inférieure,  étant  renfermées  dans  celle  d'un  degré 
supérieur,  la  première  ne  peut  jouir  de  propriétés  dont  ne 
jouisse  pas  ta  seconde  C'esl  pourquoi  l'équation  [3) ,  n'ad- 
mettant pas  de  racines  imaginaires,  l'équation  !«) ,  dont  on 
peut  la  déduire ,  n'en  admet  pas  non  plus. 

Quelques  mathématiciens  pensent,  peut-être,  qu'il  pour- 
rait exister  des  valeurs  symboliques  autres  que  les  imagi- 
naires ordinaires ,  satisfaisant  les  équations  telles  que 
-f-  1/7= — h.  Mais  une  pareille  opinion  est  complètement 
chimérique  ;  car  un  symbole  n'a  de  valeur  que  pour  autant 
qu'il  indique  une  opération  connue  Or,  pour  que  l'équation 
-}  ■  \/  j-  =i  —  a ,  par  exemple ,  puisse  Cire  satisfaite  par  une 
valeur  de  x ,  celle  quantité  doit  être  telle  qu'en  lui  faisant 
subir  l'opération  inverse  de  l'élévation  au  carré,  on  arrive 
à  la  quantité  —  a  ;  condition  qu'il  est  impossible  do  remplir 
aussi  longtemps  que  l'on  aslreiudra  le  radical  à  rester  posi- 
tif ;  car  la  solution  x  =  ( —  af  =  a'  s'applique  à  l'équation 

Noie.  Toute  celte  discussion  roule  sur  un  mal-entendu. 
I*  signe  plus  représente  une  addition ,  tuais  pas  toujours  une 
augmentation.  En  algèbre ,  ces  deux  mots  ne  sont  pas  syno- 
nymes j  de  même  que  la  soustraction  algébrique  n'eut  pas  sy- 
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nooyme  à  diminution.  Ainsi,  lorsque  le  ternie  +x  se  ren- 
contre dans  une  équation,  on  ne  sait  pas  d'avance  si  ce  +  x 
produira  une  augmentation  ou  une  diminution,  selon  que  x 
est  positif  ou  négatif  ;  mais  si  vous  mettez  impérativement 
la  condition  que  ce  terme  produise  une  augmentation ,  la 
question  peut  devenir  impossible ,  sans  que  cette  impossibi- 
lité soit  représentée  par  un  symbole  imaginaire. 

Soit ,  par  exemple .  l'équation  2  -f-  x  =  1  ;  l'algèbre  ré- 
pond x  =  —  1 .  En  effet  ,  2  +  (— 1  )  =  1  ;  mais  si  vous  tenez  à 
ce  que  x  soit  positif,  à  ce  que  -\-x  produise  une  augmentation, 
il  y  a  impossibilité  logique  ;  2  ne  peut  augmenter  de  manière 
à  devenir*  1  ;  il  en  est  de  même  dans  l'équation  proposée 

V\  +  x  +  V\  —  x  =  1  ;  l'algèbre  répond  x  =  ±-  VT. 

Si  l'on  exige  que  +J/1 — xsoil  une  augmentation,  la  question 
est  impossible  ;  mais  si  on  laisse  le  sens  algébrique ,  la  ques- 
tion est  possible  ;  car  elle  répond  à  celle-ci  :  2+2\/T—  x*=i  ; 

et  2+  2  [ — j)  =  1 ,  solution  réelle.  Ainsi  toute  équation  a 

une  racine  réelle  on  imaginaire.  Mais  si  on  y  ajoute  une 
condition  déplus,  en  dehors  de  l'équation,  alors  elle  peut 
n'avoir  aucune  solution  possible.  L'équation  ax  =  b  a  tou- 
jours une  racine  ;  mais  si  vous  ajoutez  que  cette  racine  doit 
être  un  nombre  entier,  elle  peut  devenir  impossible  ;  rima- 
ginarité  annonce  une  impossibilité;  mais  la  réciproque  est 
fausse.  Toute  impossibilité  ne  se  résout  pas  par  des  imagi- 
naires. Trouver  deux  nombres  impairs  dont  :1a  somme  soit 
impaire  est  une  impossibilité  qu'on  ne  peut  représenter  par 
le  symbole  imaginaire.  On  peut  dire ,  en  général ,  que  toutes  les 
fois  qu'une  quantité  susceptible  d  un  maximum ,  positif  ou 
négatif,  est  égalée  à  une  quantité  qui  surpasse  ce  maximum , 
l'analyse  indique  l'impossibilité  par  le  symbole  imaginaire 
qui  ne  répond  qu'à  ce  genre  d'impossibilité  et  pas  à  d'autres. 

Tm. 


RELATIONS  D'IDENTITE 

et  équations  fondamentales  relatives  aux  courte*  du  second 
degré. 


L*XI.  Théorème  de  Carnot  sur  les  segments. 

Théorème.  Soit  une  ligne  de  degré  m  et  un  polygone  de  a 
ratés  tracés  dans  le  même  plan;  A„  A„  A,...,  A.  désignant 
les  sommets  consécutifs  du  polygone.  Considérant  successive- 
ment  A,,  A,....A„  comme  des  points  axes,  les  sécantes  A,A„ 
A,A,,  A,At....AnA,  formeront  chacune  m  segments,  et  en 
tout  ma  segments ,  relativement  aux  points  Gxes  A» ,  Aa_i , 
A„_,...,A„  les  sécantes  A„AB_,,  A„_iA„_.„  AB_,AB_,....  A,  A,, 
forment  mn  autres  segments  -,  le  produit  des  mn  premiers 
segments  est  égal  au  produit  des  mn  seconds  segments. 

Démonstration  Far  un  point  quelconque  0  pris  dans  le 
plan  de  la  ligne ,  menons  n  parallèles  aux  cotés  A,A,, 
A,A, ....  A,A,  du  polygone.  Ces  parallèles  formeront  chacune 
m  segments,  comptes  du  point  O,  désignons  par  (1)  le  produit 
des  segments  formés  par  la  parallèle  à  A, A,  ou  A,A,;  par  (S) 
le  produit  des  segments  formes  parla  parallèle  à  A,A,  ou  A,A, 
et  ainsi  de  suite  ;  représentons  de  même  par  1,2  le  produit  des 
segments  formés  par  la  sécante  A,A, ,  comptés  du  point  A,  et 
par  2,1  le  produit  des  segments  formés  par  la  même  sécante, 
mais  comptés  a  partir  de  A,  et  aiusi  des  autres. 

Le  théorème  de  Newton  donne  (  t.  III ,  p.  510)  : 

îî?  =  îlî.  ?!■  —  !2).    h*      W  V      _     (m) 

1.»  —  («J  '    2,t  —  (!) ''    3,2  —  (2)  ""  n,n—t  ~  (n— «' 
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multipliant  ces  équations  ensemble ,  membre  en  membre , 
on  obtient 

1,2X213x3.4x...n,t=1,nXl,tX3,2x...tt,n— 1C.Q.F.D. 

Observation.  Garnot  énonce  cette  propriété  seulement  pour 
le  triangle  (Géom.  de  position ,  p.  289) ,  mais  il  est  évident 
que  sa  démonstration  est  applicable  à  un  polygone  quelconque  ; 
et  Ton  voit  que  ce  théorème  général  est  un  corollaire  immé- 
diat du  théorème  de  Newton.  Les  segments  doivent  toujours 
être  pris  dans  les  sens  analytique  (t.  III ,  p.  512 ,  observ.  1). 

LXVII .  Lemme.  Soit  Ar' + Bxy+  Cx*+  Dy+  Ex  -f  F=0  ; 
(1)  l'équation  d'une  conique  passant  par  quatre  points  dont 
les  coordonnées  sont  connues  ;  substituant  dans  cette  équation 
successivement  les  valeurs  données  des  coordonnées ,  on  ob- 
tient quatre  équations  du  premier  degré  ;  d'où  Ton  tire 

\=FP+qi  \=FP'+q';  ±  =  Fp»+fi  ~=F/>"'+?'"; 

P**I* p'd-"  *°Dt  des  fonctions  algébriques  connues  des 
coordonnées  des  quatre  points;  ainsi  l'équation (1)  prend  cette 
forme  ?(x,.r)  +  F^(.r,r)  ^  °  (*)»  ?  et  +  sont  des  fonctions  du 
second  degré  à  coefficients  connus  ;  soient  encore  deux  autres 
coniques  passant  par  les  quatre  mêmes  points  ;  elles  auront 
pour  équation 

H*,y)  +F+(jrfjr)  =  0;  (2)  et  f[x#)  +  F'+(**r)  =0  ;  (3) 

on  peut  toujours  trouver  deux  nombres  X  et  X'  tels  que 
F"=XF  +  XF;  a+V=1j  donc  (3)=X(1)+X'(2)  =  0,  ou 
bien  (i)+ y(2)  =  (3),  telle  est  ia  relation  qui  existe  entre  les 
trois  équations  de  trois  coniques  passant  par  les  quatre 
mêmes  points. 
LXV1IL  Involution  de  Desargues. 

Soient 

Ay  +  Bxr  +  Cx'+Dr  +  Er  +  F==0; 

Ay+Vxy+Gjf  +  Vy+Ex  +  V  =  0\ 
A'y  +  Vxy  j-  C V  +  D>  +  E "x  +  F'  =  0  5 


les  équations  de  trois  coniques  passant  par  les  quatre  mentes 
points. 
On  a  donc,  d'après  le  lemme  précédent  : 
A''=  À +  ,■»*•';  ff^B  +  tiB';  C"=G  +  |tC,ete., 
faisant  .y  —  0  dans  les  trois  équations,  il  vient  : 
C^  +  Ej7+F  =  C(^-r)(j7  —  *); 
CV  -f  E'x  +  F  =  G(x  —  r1)  (x  —  *-)  ; 
CV  +  E  "x  +  F"  =  C"(X  -  r")  (x  —  /')  ; 
d'où 

0"-f-  Er"-f  F  +  P(Gf/n  +  Er"  +  F)  =  0 , 
Ct'  -j-  Ei"  -f-  F  +  KCY»  +  EV  +  F)  =  0 , 
éliminant  [*  el  considérant  que  Cr'"+Er"+E=C(r''— r)(r"    j) 
el  ainsi  des  antres  trinômes,  il  vient 

Soient  A, A'  les  poiots  d'intersection  de  la  première  conique 
avec  l'axe  des  x  ;  1!  ,li'  de  la  seconde  conique  ;  C,C  ceux  de  la 
troisième cunique  avec  le  même  axe.  L'équation  (1)  interprétée 
géométriquement  donne 

CA  .  CA' . CB  .  C'iy=  CB .  CB' . C'A .  C'A'  (2)  ; 
désignons  A  et  A',  B  el  U',  C  et  C  sous  les  noms  de  premier, 
deuxième  el  iroisièmc  groupe  de  points  conjugués.  Alors  l'é- 
quation ,2)  peut  s'énoncer  ainsi  i  le  produit  des  distances  de  C 
aux  points  du  premier  groupe,  par  le  produit  des  dislances 
de  C  aux  points  du  deuxième  groupe,  est  égal  au  produit  des 
distances  de  C  aux  points  du  deuxième  groupe  par  le  pro- 
duit des  dislances  de  C  aux  points  du  premier  groupe.  Il 
est  évident  qu'on  peut  les  grouper  dans  tel  ordre  qu'on  veut; 
on  a  donc  encore  ces  deux  équations  : 

HA  .  BA' .  B  C .  B'C'=  BC  .  BC .  D'A  .  B'A'  (S) , 
AB,AB\A'(;.A'C'=A'B.A'B'.AC.  AC'(3); 
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l'ane  de  ces  équations  entre  si\  points  en  enveloppe  deux 
autres  ;  c'est  ce  qui  a  porté  Desargues  à  dire  que  ces  points 
sont  en  involution,  et  de  là  ,  le  théorème  suivant  qui  porte  le 
nom  de  son  inventeur  : 

Théorème  de  Desargues.  Lorsque  trois  coniques  passent 
par  les  quatre  mêmes  points,  une  sécante  les  coupe  en  six 
points  qui  sont  en  involution. 

Observation  I.  Le  théorème  subsiste  même  lorsque  [des 
points  deviennent  imaginaires,  et  pourvu  que  l'on  ait  la 
relation  : 

(3)  =  (U  +  n(9). 

Observation  II.  En  multipliant  les  équations  (1),  (2),  (3), 
deux  à  deux,  on  en  déduit  ces  quatre  équations  .- 

AB' .  BC .  CA'  =  AC  .  Ctt .  B Ar  (4), 
AB' .  BC  .  C'A '=  AC  .  CB'.  BA'  (5), 
AB  .  BC.  CA'  =  AC.  CB  .  B'A'(6), 
AB  .  BC  .  C'A'=  AC  .  CB.  B'A'(7), 

qui  expriment  des  relations  entre  trois  segments. 

Observation  III.  Si  la  sécante  devient  tangente  à  Tune  des 
courbes,  par  exemple  à  la  première  conique  .-  alors 

CA  =  CA\  C'A  =  CA',  AB  =  A'B,  AB'=A'B'; 

en  obtient  les  sept  équations  relatives  à  l'involution  des  cinq 
points  A,B,B',C,C;  le  point  A  est  dit  double. 
Observation  IV.  Si  C  est  à  l'infini ,  l'équation  (1)  se  réduit  à 

CA.CA'  =  CB.CB'. 

Alors  le  produit  des  distincts  du  point  C  aux  points  du 
groupe  A, A'  est  égal  au  produit  des  distances  du  même  point 
C  aux  points  du  groupe  B,B'. 

Observation  V.  On  a  l'identité  : 

C(ar  -  r)  (x  —  s)  +  jjlC'C x  —  r)  (x  -  s')  =  C(x  —  r")  (  x—s")  ; 
Ami.  bb  Mathém.  iv  36 


donc 

C«4-f.C>V=CW=(C+[»C';r'V'j 

.si  l'origine  0  est  telle  que  l'on  ait  rs=r's',  on  aura  anssi 
rs=r"s";  c'est  ce -point  0  que  M.  Chasles  désigne  sons  le  nom 
de  point  centrai  des  trois  groupes  en  involution,  et  lorsqu'il 
existe  un  tel  point,  les  six  points  sont  en  involuliou.  [Histoire 
des  méthodes,  p.  312.) 

Observation  Y I .  Si  le  point  0  est  tel  que  l'on  ail  r+$=r'+t', 
on  aura  aussi  r+s=r"+s': 

Observation  VII.  Il  est  facile  d'étendre  le  théorème  d'io- 
voluliou  à  trois  lignes  quelconques,  passant  parut  points  et  dé- 
terminées complètement  par  irf+ 1  points.  On  a  ■  v  — 
systèmes  dévolution  de  '.\m  points.  Toi. 


PROPRIÉTÉ    DU    QUADRILATÈRE 

situé  dans  le  plan  d'une  conique. 


I.  Définition.  Un  triangle  étant  situé  dans  le  plan  d'une 
conique ,  les  trois  droites  conjuguées  aux  trois  cotés  et  pas- 
tant  respectivement  par  les  sommets  opposés ,  se  rencontrent 
eu  un  même  point  (  Foir  p.  432).  Dans  ce  qui  suit ,  nous  dé- 
signons ce  point  sous  lu  nom  de  point  de  rencontre. 

II.  Théorème.  Vu  quadrilatère  étant  tracé  dans  le  plan 
d'une  conique ,  si  ou  prolonge  suffisamment  les  côtés  oppo- 
ses, on  obtient  quatre  triangles.  Dans  chaque  triangle,  il  y  a  un 
point  de  rencontre.  Les  quatre  points  de  rencontre  sont  sur 
une  même  droite. 

Démonstration.  Soit  IlCC'it'  le  quadrilatère;  A  le  point 
d'intersection  des  côtes  opposes  BB',  CC.  Prenons  ABR'  pour 
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axe  des  x  et  ACC'  pour  axe  dcs.r.  Soit  ÀB  =  a  ;  W  =  a'  ; 
AC=  A  ;  ACr  =  b'  ;  réquation  de  la  coniqoe  est  à  six  termes. 
Dans  le  triangle  ABC,  Ton  a  : 

2A^*  -|-  Bx  =  aB  (1) ,  conjugué  de  AG  passant  par  B, 
By  -f  2Cr  =  6B  (2) , de  AB C. 

Bans  le  triangle  ABC,  l'on  a  : 

2Ajr  +  Bx  =  a'B  (3) ,  conjugué  de  AC  passant  par  B', 
Br  +  2Gr  =  fc'B  (fr) , deAB' C. 

Soit  M  le  point  d'intersection  des  côtés  opposés  BG ,  B'C  ; 
ou  trouve,  d'après  l'équation  (5)  (t.  I,  p.  495),  dans  le 
triangle  BMB'  :  m 

&(2\r4-Rr)  —  a  (Br -f  2Gr)  =  foi'B  —  Zaa'C  (A), 

équation  de  la  droite  conjuguée  à  BM  et  passant  par  B'; 

b\2hf  +  Bx)  —  a!(By  +  2Cx)  =  b'aB  -  2<m'C  (B) , 

équation  de  la  droite  conjuguée  à  B'M  et  passant  par  B  ; 
d'où  Ton  tire  : 

2A, + b* = B  {ba"~  Va]b t2;;'c  (a  - a,) ,  (5) 

By  +  Kx-™' *'-"]  +  *«  f^-^.       (6, 

au  —  au  *  ' 

Les  droites  (1),  (3),  (5)  sont  parallèles;  de  môme  les 
droites  (2) ,  (4) ,  (6). 

Désignant  par  /, ,/,,  f„fKJ\  ,/6  les  quantités  toutes  con- 
nues dans  les  six  équations  ;  pour  que  les  trois  points  d'inter- 
section, des  droites  (1)  et  (2),  (3)  et  (i),  (5)  et  (6)  soient  sur  une 
même  droite ,  on  doit  avoir  la  relation  : 

or  cette  relation  existe,  et  les  trois  points  d'intersection  sont 
les  trou  points  de  rencontre  des  triangles  BAC ,  BAC,  BMB  ; 
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donc  ces  trois  points  son!  en  ligne  droite  ;   donc  aussi  les 
quatre  points  de  rencontre  des  quatre  triangles  BAC,  BAC, 
BMB1,  CMC  sont  en  ligne  droite.  C.  Q.  P.  D. 

Corollaire.  Lorsque  la  conique  est  un  cercle ,  le  point  dt 
rencontre  est  le  point  de  rencontre  des  trois  hauteurs  du 
triangle.  On  a  ainsi  la  solution  de  la  question  101  (p.  370}, 
telle  qu'elle  a  été  proposée,  pour  ce  cas  particulier,  par 
IH.  Heinen(Crellc,  t.  III,  p.  285,  1828).  Ce  ne  sont  là  que 
des  vérifications ,  en  attendant  une  démonstration  directe. 

III.  On  peut  parvenir  aux  mêmes  résullats  d'une  manière 
plus  simple,  sans  recourir  à  l'équation  de  condition  de  la 
page  463.  Soient  *■',  ,r'  les  coordonnées  du  point  d'intersec- 
tion de  (1]  et  de  (2)  ;  x",y"  les  coordonnées  du  point  d'inter- 
section de  (3)  et  (4)  i  on  obtient  : 

,_B(6B  —  2aC)  f  __B(aH—  2frA) 

"  -  Bf^'B  — 2«'C)  _„_  B(a'B  — 2fr'A) 

La  droite  qui  passe  pur  ce»  deux  points  a  pour  équation  ; 
la—a')(Biy+2G.r)  +  (b-b')(2Aj+Jix)  =  B[ab,—a'b).     (7) 
On  parvient  ficelle  même  équation  en  soustrayant  membre 
à  membre  l'équation  (A)  de  jBj.  Ainsi  l'intersection  de  (A)  et 
(B)  est  sur  la  droite  donnée  par  l'équation  (7).  C.  Q.  F.  D. 

IV.  Pour  que  la  droite  den  rencontres  devienne  un  dia- 
mètre delà  conique .  il  faut  que  l'équation  (7)  soit  satisfaite 

par  j.'  =  ■  ■  ;  y  =  —  j  donc  on  a  pour  condition  : 

(a1-  «;  E  4-  (V—  b)  I)  =  B  [al/—  n'b). 

V.  aV  —  n'b  —  a  [b'—  b)  —  b  (a' — a)  ;  ainsi  les  points  Bel 

C  restant  fixes,  si  ('.'  et  B'  se  meuvent  de  manière  que  le  rap- 

b'  —  h       CC  ,     ,    .      ,  .       , 

port  -; =  „n7,  reslc  constant,  la  droite  des  points  de 
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■encontre  reste  fixe.  On  sait  qu'alors  l'enveloppe  de  la  droite 
nobileB'C  est  une  parabole  (1.  III ,  p.  183). 

VI.  Construisant  les  parallélogrammes  CABA',  C'AB'A', 
a  droite  qui  passe  par  les  sommets  Ar,  A"  a  pour  équation  : 

y  [a  —  a')  -f  x  (&'—  b)  =  ab'—  àb  ; 

les  intersections  de  cette  droite  avec  les  axes  donnent  les  va- 

a'b  —  ab'       _,     a'b—ab' 

leurs  de  — ; et  de  —  - — .— . 

a  —  a  .      //—  b 

VII.  Si  la  conique  est  une  hyperbole  dont  les  asymptotes 
mit  parallèles  aux  axes ,  alors  A  =  C  =  o ,  et  l'équation  de 
a  droite  des  points  de  rencontre  devient  : 

y  (a  —  a!)  -\-x(b  —  b')  =  ab' —  ab, 

VIII.  Si  les  axes  sont  conjugués,  B  =  0  ;  dans  ce  cas,  la 
droite  de  rencontre  passe  par  l'origine  ;  elle  y  passe  encore 
lorsque  BC  est  parallèle  à  B'C  et  que  le  quadrilatère  devient 
on  trapèze  ;  car  on  a  ab' —  ab  =  0. 

IX.  Il  existe  une  démonstration  géométrique  du  théorème, 
fondée  sur  les  propriétés  de  l'hexagone  à  côtés  opposés  pa- 
rallèles. (Crelle,  t.  V,  p.  163  ,  1830,  par  Aubcrl)  Jm. 


SUR  UNE  CERTAINE  DECOMPOSITION 
d'expressions  fractionnaires  contenant  plusieurs  variables. 

D'après  M.  Jacobi.  (  Crelle,  t.  V,  p.  344.  1830.  ) 


Nous  allons  donner  une  idée  succincte  de  cet  exercice  al- 
gébrique (exercitatio  algebraica)  que  1  illustre  analyste  a 
écrit  en  latin. 


634- 

une  fraction  algébrique: 


(M  +  br){b'y  +  a'x) 
■1 
b? 
sautes  do  a  ou ,  ce  qui  revient  au  même ,  de  x  ;  et  ensuite 

■r-, t-  suivant  les  puissances  décroissantes  de  b'  ou  de  », 

by  +  dx 

et  qu'on  multiplie  les  deux  produits,  it» obtient  trois  sorlesde 
termes  :  l°  les  exposants  de  x  cl  de  y  sont  négatifs  siraulU- 
némeut  ;  £*  l'exposant  de  x  est  négatif  et  celui  de  y  positif  : 
3*  celui  de  x  est  positif  et  celui  de  y  négatif.  Il  n'y  a  aucun 
terme  où  x  et  y  soient  positifs  simultanément  :  or,  on  peut 
décomposer  celte  fraction  en  trois  autres  telles  que  chacune, 
étant  développée  de  la  même  manière  que  la  fraction  propo- 
sée ,  donne  respectivement  les  trois  sortes  de  termes  et  avec 
des  coefficients  finis  ;  de  sorte  qu'on  obtient  ainsi  la  somma- 
tion de  séries  infinies.  Un  effet ,  ion  a  les  identités  : 

ab'—a'b  a  \  a'  t 


{,ix  +  by)  (by  +  a'x)      y  '  ax  +  by      y'  l'y  +  a 

a    ^___J I  b 

•     y' ax+by      xy      x' ax  +  by' 


(ax  +  by)  {by  +  a'x)       xy      x' ax+by      y'  Vy  +  dx 

Ce  sont  là  les  trois  fractions  ;  désignant  la  première  par  L, 

la  seconde  par  L, ,  el  la  troisième  par  L, ,  si  on  développe 

chacune  suivant  les  puissances  décroissantes  de  a  cl  b\  L 

donne  les  termes  de  la  première  espère ,  L,  de  la  seconde,  et 

L,  de  la  troisième  espèce. 

ab'—a'b 

II.    boit — ; -rr, ; ; T  OU  l  Cl  t    SOnt  de* 

[ax+by —t)  (Vy  +  dx  — t'} 
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Soient/?  et  q  les  valeurs  de  x  otjr,  qui  annulent  les  fac- 
teurs du  dénominateur  ;  de  sorte  qu'on  a  : 

_  ht  —  bt'  _ ai  —  a't 

P  ~~  ab'-  a'b  '       't  —  al/^i'y 

remplaçant  x  et  y  dans  les  trois  fractions,  par  x  —  p  et 
y —  q  ,  H  vient  : 

ab'—  a'b  ab'—  a'b 


h  — 


L  =  — 


I*  =  - 


[ab'—  a'b)  x  —  b't  +  bi  '  [a'b  —  ab')y  —  at'+  a't 
ab'  —  a'b  b 


{ab'—  a'b)  x%—  b't  +  bt'  '  alT+by  —  t  * 

a  b'—  a'b a 

(al/—  a'b) y  —  at-\>  a't  '  b'y  -f-  a'x — t 


i  ? 


*      (w+M|ty%-OaL+^^     (2) 

Développant  l'équation  (2)  d'après  les  puissances  décrois- 
santes de  a  et  b\  le  premier  membre  donne  les  trois  sortes  de 
termes  avec  des  coefficients  en  séries  inGnies  ;  le  second 
membre  donne ,  savoir  :  1°  L  les  termes  où  les  exposants  de 
x  ety  sont  négatifs  ;  2°  L,  ceux  où  a  a  an  exposant  négatif 
et  y  positif;  3°  L,  ceux  où  l'exposant  de  x  est  positif  et  celui 
&ey  négatif,  et  avec  des  coefficients  en  nombre  fini  de  termes. 

L'auteur  étend  ces  théorèmes  à  un  nombre  quelconque  de 
facteurs  linéaires  élevés  à  des  puissances  quelconques ,  et 
s'appuie  sur  les  propriétés  de  la  déterminante,  nom  qu'on  a 
donné  à  la  fonction  cramérienne  ou  au  dénominateur  des 
inconnues  dans  les  équations  du  premier  degré ,  qui  occupe 
une  place  si  importante  dans  toutes  les  branches  de  l'analyse, 
et  qu'en  France  aucun  élève ,  même  parmi  les  plus  forts,  ne 
sait  former  :  on  ne  l'enseigne  pas.  Les  fonctions  génératrices 
deLaplace  mènent  aussi  aux  résultats  obtenus  dans  ce  mé- 
moire, si  digne,  comme  tout  ce  qui  vient  de  cette  source  r 
tfêlre  bien  médité. 


THÉORÈMES  POSTHUMES  D'ABEL. 

(  CreUe,  I.  V,  p.  lie.  . 


I. 

Si  une  équation  du  cinquième  degré ,  dont  les  coefficients 
sont  des  nombres  rationnels ,  est  résoluble  algébriquement , 
ses  racines  peuvent  élre  mises  sous  la  forme  suivante  : 

x=c  -f  AaTfl,"«.W  +  A. .  d,"V,'a,V  + 

«=  m-,!{i+ey  +  i,\t  +s-{, +ey]\ 
a,=  ,a+f,tt+cy~b{i+e>+(i+e>fy, 

«,  =  /»-«{!  +  Sy  -b\l+e*+[i+ey]\ 
k  =  k+k,a-\-k,,a,  +  k"'aa„  Al=.k-\-kal-\-^ai-i-k-a.a„ 
A,=  k+i,a,+  k"a+f"a,a:  Af=k-\-k,a,+k"a.-\-kma>a,. 

Les  quantités  c,  b,e,m,n,  k,  k\  k",  k'"  sont  des  nom 
bres  rationnels. 

Toutefois  l'équation  xl-\-ax-\-b  =  Q  ne  peut  se  résoudre 
do  celle  manière,  lorsque  a  et  b  sont  des  quantilés  quel- 
conques. 

■  J'ai  des  théorèmes  analogues  pour  les  équations  des  T, 
11*,  13*,  etc.  degrés.  »  Freybcrg  fdans  le  Ilartz } ,  14  mars 
1826  (traduit  de  l'allemand} 
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II. 

Soient  x,^x^x3 rn  dos  quantités  inconnues  quel- 
conques et  y(xtnjrt xn>  une  fonction  entière  de  ce9 

quantités  du  degré  m,  m  étant  un  nombre  premier  quel- 
conque :  si  l'on  suppose  entre  a\,  jl\ xn  les  n  équations 

suivantes  : 

j(«rf1  ^....jJsO;  9(x,,  x, xn,  X,)  =  Oi 

?(■**!, -z-4 xn%  jt,,  j:J  =  0;  ?(xn,  xt ,  x% xft_,)=0, 

on  en  pourra  généralement  éliminer  n —  1  quantités,  et  une 
quelconque  x  sera  déterminée  à  laide  d'une  équation  du 
degré  m*.  Il  est  clair  que  le  premier  membre  de  cette  équa- 
tion sera  divisible  par  <?  (x ,  x ,  x x)  qui  est  du  degré  m. 

On  aura  donc  une  équation  en  x  du  degré  m* —  m. 
Gela  posé,  je  dis  que  cette  équation  sera  décomposable  en 

équations,  chacune  du  degré  n  et  dont  les  coeffi- 


m* — m 


n 


mn — m 


dents  seront  déterminés  à  laide  dune  équation  du  degré 
.  En  supposant  connues  les  racines  de  cette  équa- 
tion ,  les  équations  du  degré  n  seront  résolubles  algébrique- 
ment. 

Par  exemple ,  si  Ton  suppose  //  =  2 ,  m  =  3 ,  on  aura  une 
équation  en  x  du  degré  3'— 3  =  6.  Cette  équation  du  sixième 
degré  sera  résoluble  algébriquement,  car,  en  vertu  du  théo- 
rème ,  on  pourra  la  décomposer  en  trois  équations  du  second 
degré. 

Pareillement ,  si  Ton  cherche  les  valeurs  inégales  de  xt , 
*,,  x3  propres  à  satisfaire  aux  équations 

__  a+bxt+cx?  a  4-  bx^r  cr,1  a  +  bxt+cx* 

on  aura ,  pour  déterminer  x, ,  x9 ,  .r,  une  équation  du  sixième 


-  538  - 

degré ,  mais  dëcomposable  en  doux  équations  do  troisième 

degré,  les  coefficients  dp  ces  équations  étant  déterminés  par 

une  équation  du  second  degré. 

III. 

Si  trois  racines  d'une  équation  quelconque  irréductible , 
dont  le  degré  est  un  nombre  premier ,  sont  liées  entre  elles 
de  sorte  que  l'une  de  ces  racines  peut  être  exprimée  ration- 
nellement par  les  deux  autres ,  l'équation  eu  questiou  sera 
toujours  résoluble  à  t'aide  de  radicaux. 
IV. 

Si  deux  racines  d'une  équation  irréductible,  dont  le  degré 
est  un  nombre  premier,  ont  entre  elles  un  rapport  tel ,  qu'on 
peut  exprimer  une  des  deux  racines  rationnellement  par 
l'antre,  celte  équation  sera  toujours  résoluble  à  l'aide  de 
radicaux. 

(Les  trois  derniers  théorèmes  sont  en  français  et  datés  de 
Christiania ,  le  18  octobre  1828.) 
V. 

Une  propriété  générale  de  toutes  les  fonctions  dont  la  dif- 
férentielle est  algébrique  consiste  en  ce  que  la  somme  d'un 
nombre  quelconque  de  ces  fonctions  peut  s'exprimer  par  un 
nombre  déterminé  des  mêmes  fonctions ,  savoir  : 

T<*J  +  ?to  +  T<*ï>+ +  T(*rV= 

-  -[tW+ïW+ï  W  +  ■•■■+?  Wl- 

■x,,x xn  sont  des  quantités  quelconques;  s,»*,,  -B  sont 

des  fondions  algébriques  de  ces  quantités ,  tri  »  est  une  fonc- 
tion algébro  logarithmique  ;  si  est  un  nombre  déterminé  dé- 
pendant de  a  ;  par  exemple ,  si  ?  est  une  fonction  algébrique, 
alors ,  comme  l'on  sait ,  n  =  t .  (  Voir  Legendre,  Théorie  des 
fonctions  elliptiques.  ) 

Mais  lorsque  la  fonction  n'est  pas  elliptique ,  on  n'en  con- 
naît aucune  propriété. 


—  539  — 

Je  transcris  le  cas  suivant ,  comme  un  des  plus  remar- 
quables : 

Si*r=f <*±W* 

J  {a  -f  ajc+atx%  -f-n^'-f- ^x4  +asx*-\-a9x6)* 
alors    ?(*.î+f(*.)+f(*J  =  C-[T(^i)  +  ?(lrJ],    (1) 

oùo:,,  j,,x,  sont  trois  grandeurs  variables  arbitraires,  G 
une  constante ,  et  y% ,  ^,  les  deux  racines  de  l'équation  : 

V     2c,— *5  '        7^^  2c, -a5 

Les  quantités  c,  ct,  ct  sont  déterminées  par  ces  trois  équa- 
tions linéaires  : 


* 


c+  <V*.-Kf*."+  x*  =  (a + a,.rJ+a,.rfa+arrI3+ .  .• .  a,*,6) 

On  obtient  les  deux  autres  équations  en  changeant  succes- 
sivement xt  en  xx  et  en  xv 

Toute  la  théorie  de  la  fonction  <p  (.r)  est  donnée  par  l'équa- 
tion (1) ,  parce  qu'on  peut  démontrer  que  la  propriété  qu'elle 
exprime  détermine  complètement  cette  fonction.  (  Paris ,  le 
9  août  1826  )  (traduit  de  l'allemand). 

VI. 

Lorsqu'on  construit  la  courbe  AMBN  dont  l'équation  est 

2=\/cos2<p  ou  z  =  AM  et  <p  =  <MAB>  alors  l'arc  AM 

de    celte  courbe   est  donné   par  l'expression   suivante  •. 

C     dx 
*=\ — =- ,  et  dépend  ainsi  des  fonctions  elliptiques. 

J'ai  trouvé  qu'on  peut  toujours  diviser  le  périmètre  de  la 
courbe  géométriquement  (par  la  règle  et  le  compas)  en  n 
parties  égales ,  lorsque  n  est  un  nombre  premier  de  la  forme 
2m+ 1  ou  lorsqu'on  a 
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n  =  2P(2«  +  l)(2«',+  l)(-2«"+t) (a-W+l) 

ou  2™+i,  2«'-|-ielc. 

sont  des  nombres  premiers. 

Ce  théorème  est  le  même  que  celui  de  Gaussponr  le  cercle. 
J'ai  été  amené  à  ce  théorème  par  ma  théorie  des  équations 
combinée  avec  la  théorie  des  nombres.  J'ai  lieu  de  croire  que 
Gauss  y  est  aussi  parvenu.  * 

Paris, 4  décembre  1826  (traduit  de  l'allemand). 

Note.  Il  s'agit  ici  de  la  Icmniscate  de  fiernoulli  ;  l'hyper- 
bole équilatère  est,  parmi  les  hyperboles ,  ce  que  le  cercle 
est  parmi  les  ellipses  ;  la  circonférence  est  une  lemniscate  à 
elle-même  ;  de  sorte  que  les  deux  lemniscates ,  circulaire  et 
hyperbolique ,  jouisscut  de  la  même  propriété.  Il  serait  fort 
intéressant  de  connaître  les  propriétés  de  lemniscates  prove- 
nant des  courbes  données  par  l'équation  jr",±xm  =  a". 
M.  Serret,  dans  un  mémoire  extrêmement  remarquable, 
en  généralisant  une  cerlainc  propriété,  non  encore  signalée, 
de  la  lemniscate ,  vient  de  trouver  une  foule  de  courbes  algé- 
briques, dont  la  mulliscctiou  peut  s'opérer  algébriquement. 
(Liouvillc.  X,  p.  257, 1845.  )  Tm. 

VII. 

J'ai  trouvé  la  somme  de  la  série  suivante  : 


(aci  f  sont  des  quantités  réelles  quelconques )  cl  d'autres 
séries  analogues.  On  peut  l'exprimer  on  fonctions  elliptiques 

Christiania  ,  15  novembre  1827  (en  allemand). 

Il  y  a  encore  plusieurs  théorèmes  très-  intéressa nls  sur  les 
fondions  elliptiques,  eu  français  ;  mais  tous  ces  théorèmes 
sont  malheureusement  énoncés  sans  démonstration. 
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THEOREMES 

Sur  les  coniques  circonscrites  à  un  quadrilatère  ou  inscrites  ; 
de  ntéme  à  un  triangle-,  théorème  de  M.  Steiner. 

(  Suite,  t.  p.  491.  ) 


L.  (Fig.  51).  A'  désignant  Faire  de  l'ellipse  circonscrite  au 
triangle  ABC ,  on  a 

*U  .  a    ,  *uY(pu+qt—pq)'  .  t      t 

(1.  IX,  p.  265)  ;  soient  «,0,7?  les  perpendiculaires  abaissées 
du  point  (/,u)  sur  les  trois  côtes  JVC,  A'C,  ArF  du  triangle 
A'B'C  et  ot!$9y\  les  (rois  perpendiculaires  abaissées  du  même 
point  sur  les  trois  côtés ,  BC,  AC,  AB  du  triangle  ABC. 

On  a 

(2u-q)(ït-p){2pu  +  2qt-pq)  =  ^j^  (p.  490); 

5M  11   j 

or,  pr=  *  sin-f ,  -/=  u  sinv ,  et  /?v'+  y P'+  r*=pq  siny ,  ou  r 
est  la  longueur  du  côté  BC  ;  d'où 

,       [pq—pu  —  qt)s\lli  . 

a  =zSJ. L 1 L     et  r=2Rsin7; 

r 

substituant  les  valeurs  dans  A'%  on  obtient 

•\«  =  lJLL.R.n>; 

expression  élégante  qu'on  doit  à  M.  Steiner. 

Corollaire  I.  On  a  A  A  =  2irfRa^y  i  désignons  par  A„  A/, 
les  aires  des  ellipses  inscrites  et  circonscrites  au  triangle  A'B'C 
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et  ayant  toujours  même  centre  ((,«).  R  devient  ■  - ,  et  «',£',7' 
se  changent  en  a,pi7  ;  donc 

*a*A,'=4VR«fr=A*. 
Cobolliiee  II.  Par  les  sommets  A,B,C,  concevons  des 
droites  respectivement  parallèles  aux  côtés  W|  AC,  Afi  da 
triangle  ABC  ;  on  aura  un  nouveau  triangle  DEP,  dans  le- 
quel ,  si  nous  inscrivons  du  même  centre  (t,u)  une  ellipse 
dont  l'aire  soit  A, ,  on  aura ,  d'après  le  corollaire  précédent 

A,,  =  4AA'; 

niais  d'après  le  théorème  d'Euler,  lorsqu'un  triangle  est  à  la 
fois  inscrit  dans  une  conique  et  circonscrit  à  une  autre  co- 
nique, il  y  a  une  infinité  d'autres  triangles  à  chacun  des- 
quels, les  mêmes  coniques  sont ,  l'une  inscrite  et  l'autre  cir- 
conscrite -,  a  chacun  de  ces  triangles  correspond  un  triangle 
DEF  |  ainsi  les  ellipses  inscrites  dans  ces  derniers  triangles 
et  du  même  centre  ont  toutes  la  même  aire. 

Ces  deux  beaux  corollaires  sont  aussi  de  M.  Steiner. 

LI.  (Fig.  51 0  Théorème.  Parmi  toutes  les  coniques  inscrites 
dans  un  triangle  ABC  et  avant  leurs  centres  sur  une  droite 
donnée ,  il  v  en  a  deux  dont  le  produit  des  axes  principaux 
est  un  maximum.  Le  point  I  de  moyenne  distance  des  centres 
E  et  E  de  ces  deux  coniques  est  le  même  que  le  centre  de 
moyenne  distance  des  trois  points  d'intersection  de  la  droite 
fixe  avec  les  trois  côtés  A'If,  B'C.C'A'  du  triangle  A'B'C, 
passant  par  les  milieux  A',B',C  des  côtés  BC,AC,AB;  dé- 
signant ces  trois  points  respectivement  par  c,a,b,  on  a 

IE,  =  IEn=i(Ia,+  16'  +  IcY 

Démonstration.  Le  lieu  du  cenlre  d'une  conique  inscrite 
au  triangle  ABC  et  dont  le  produit  des  axes  principaux  est 
donné ,  est  représenté  par  l'équation 
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(2a—  ?)(2I  —  p)(2pu  +  2qt  — pq)  =  c  (v.  p.  491);     (I) 
les  /,u  se  comptent  sur  les  côtés  AB,  AC  de  sorte  que 

2i<  — 9  =  0,  2t—  p  =  0,  2pu  +  2qt—pq  =  0 

sont  les  équations  des  côtés  A  C\  A'B',B'C  du  triangle  A'ffC  ; 
faisons  p  =  2p\  q=2q,  et  changeant  de  coordonnées,  on  a 
en  général 

/  =  a  -j-  bx  -f-  cj,  u=  a'  -f-  b'x  -}-  c'y  ; 

prenant  la  droite  fixe  sur  laquelle  se  trouvent  les  centres  £ 
et  F,  pour  aie  des  x,  et  pour  origine  le  point  a,  ou  cette 
droite  coupe  le  côté  FC  ;  soient  x\x"  les  abscisses  des  points 
b\c'  d'intersection  de  cette  même  droite  avec  les  côtés 
A'C,ArB',  de  sorte  qu'on  a 

/a'+y'a— /jf  =  0(2}; 

les  équations  des  côtés  A'C',A'B'  deviennent 

d^tfx  +  c'y  — .^-=0,  a-\-bx-\-cy—  p'  =  0; 

faisant  y  =  0 ,  on  a 

f     q*  —  aï  p — a  ...      aa! 

*»=2-y-,  •^"=^T-;  «delà  *'*'=W 

Substituant  dans  l'équation  (1),  à  la  place  de  u  et  t  leurs  va- 
leurs, on  a  l'équation  du  lieu  rapporté  aux  nouveaux  axe»; 
le  premier  membre  de  la  nouvelle  équation  doit  devenir  un 
maximum  lorsque  ^=0  ;  il  suffit  de  substituer  a-f-krpour  t 
et  d-\-b'x  pour  u,  et  on  obtient  pour  ce  premier  membre  : 

{a'+b'x-q')(a+bx-p)[x(by+bq)+pW+q'a-pWf 

il  suffit  donc  de  rendre  au  maximum  le  produit 

x(a + bx  —p')(a  +  b'x  —  q')  = 
=  bbx*  —  jf[b(q'  —  a)  +  b'[p'—  a)]  +  aa! x  = 

—  bb'[xl  —  x*(jJ  +  x")+  XX1  X"  ; 

pour  que  ce  produit  soit  au  maximum  Ton  doit  avoir  : 

3x*  —  2x(x'+  x")  +  x'x»= 0  j 
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d'où 

Telles  sont  les  abscisses  cherchées  des  centres  E  et  E';  le 
point  I,  milieu  de  EE  a  pour  abscisse  -{x'  +  x1),  qui  est 
aussi  le  point  de  moyenne  distance  des  trois  points  a,b,c; 


un  a 


or 


lE"  =  1  E"  =  -  ( x"  —  x'x"  -f  -r 


la  =  \(x'  +  x"),    lb  =  la  —  x,i 


-2jt'),   de  même  \c- 


lE-=-{l<?+]b'+lc').  C.Q.F.D. 

Observation.  Supposons  que  le  centre  parcoure  la  droite 
fixe  dans  la  direction  abc  et  qu'il  vienne  de  l'infini;  à  ce 
point  de  départ,  la  conique  est  une  parabole  et  le  produit  des 
axes  principaux  est  infini  ;  tant  que  le  centre  reste  dans 
le  triangle  forme  par  les  prolongements  de  A'B',  A'C,  la  co- 
nique est  une  hyperbole ,  et  le  produit  des  axes  va  sans  cesse 
en  diminuant;  parvenu  en  a  sur  B'C,  le  produit  est  nul; 
pêuétrant  dans  l'intérieur  du  triangle,  la  conique  devient  une 
ellipse;  arrive  en  b  sur  A'C,  ce  produit  est  derechef  nul; 
ainsi  entre  u  i'l  b,  il  y  a  un  produit  maximum,  répondants 
une  ellipse  ;  tant  que  le  centre  reste  dans  l'angle  formé  par  CA' 
et  le  prolongement  de  B'A',  laconique  est  une  hyperbole  et  en 
c  sur  A 13'  le  produit  est  uoe  troisième  fois  nul  ;  donc  entre  b 
et  c  il  y  a  un  produit  maximum  répondant  à  une  hyperbole  ; 
le  centre  entrant  dans  l'angle  opposé  à  C'A'B',  la  conique 
devient  et  reste  constamment  une  ellipse;  le  produit  des  axes 
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va  sans  cesse  croissant,  et  à  l'infini ,  l'ellipse  devenant  uue  pa- 
rabole ,  le  produit  des  axes  est  encore  infini. 
Faisant 

*'  +  *"  =  ..  2?J'=*.  -^{Vp+bq')  =  d-, 

on  aura  pour  le  produit  des  carrés  des  demi-axes  principaux , 
correspondant  au  maximum  ,  l'expression 

d[zv'  —  2z*±  {**  —  &*)*]. 

LU.  Théorème.  Parmi  toutes  les  couiques  inscrites  à  un 
quadrilatère,  il  y  en  a  deux  dont  le  produit  des  axes  princi- 
paux est  un  maximum  ;  les  centres  sont  sur  la  droite  qui 
joint  les  milieux  des  diagonales  et  leurs  positions  sont  déter- 
minées par  le  théorème  précédent. 

Démonstration.  C'est  une  conséquence  immédiate  du  théo- 
rème de  Newton  sur  les  coniques  inscrites  aux  quadrilatères 
et  du  théorème  précédent. 

Observation.  Ce  théorème  important  qui  donne  la  solution 
d'un  problème  qui  a  résisté  aux  efforts  d'un  Euler  et  d'un 
Gauss  est  une  des  plus  belles  inventions  de  M.  Steiner,  qui  a 
énoncé  le  théorème  précédent ,  sans  démonstration. 

Corollaire.  Dans  le  quadrilatère,  on  peut  choisir  trois  côtés 
quelconques  ;  il  y  a  donc  quatre  moyens  de  construction  qui 
doivent  amener  au  même  résultat  ;  ce  qui  donne  de  nouvelles 
propriétés  géomélriqucsdu  quadrilatère.  Nous  remarquerons, 
par  occasion,  que  le  théorème  de  Newton  donne  cette  belle 
propriété  du  pentagone.  Si  Ton  en  supprime  un  côté  quel- 
conque, il  reste  un  quadrilatère  ;  qu'on  mène  la  transversale, 
passantpar  les  milieux  des  diagonales  du  quadrilatère;  les  cinq 
transversales  qu'on  obtient  de  cette  manière  passent  par  le 
même  point ,  qui  n'est  autre  que  le  centre  de  In  conique  in- 
scrite au  pentagone.  Nous  recommandons,  comme  utile 
exercice,  de  démontrer  cette  propriété,  directement.    Tm. 

Ass.  de  Mathêm.  IV.  oi 
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:  nnivcnellc ,  t.  LXXl,    p.  m,  il 


Lecekdrr  (  Adrien- Marie  ) , 

Né  à  Toulouse  eu  1752  ('*);  envoyé  de  bonne  heure  à  Paris, 
il  termina  an  collège  Mazarin  ses  études  classiques,  et  il  lui 
resta  toujours  un  goût  prononcé  pour  la  littérature  des  an- 
ciens, el  une  rare  vénération  pour  leur  génie  scientifique 
Mais  il  se  livra  avec  prédilection  à  l'élude  spéciale  des  ma- 
Ihémaliques ,  sons  la  direction  de  l'abbé  Marie ,  célèbre  pro- 
fesseur ("*)  ;  vers  1 775 ,  il  obtint ,  à  la  recommandation  de 
d'Alembert,  une  chaire  de  mathématiques  a  l'école  militaire 
de  Paris  :  Euler  devint  l'objet  de  ses  méditations  assidues, 
et  l'on  peut  dire  qu'il  savait  par  cœur  les  ouvrages  de 
cet  analyste  sans  égal.  En  1783,  il  devint  membre  de  l'Aca- 
démie des  sciences,  et  en  1737  il  fut  chargé,  conjointement 
avec  Méchaîn  et  Cassini ,  de  procéder ,  pour  la  France ,  a  la 
réunion  Irigouoméiriquc  des  observatoires  de  Paris  et  de 
Greenivich;  en  1795,  il  fut  nommé  membre  de  l'agence 
temporaire  des  poids  el  mesures ,  et  y  resta  jusqu'en  1805, 
où  cette  agence  fui  réunie  au  ministère  de  l'intérieur.  Lors 
de  la  création  de  l'Université ,  il  fui  nommé  conseiller  hono- 
raire a.  vie ,  et  membre  de  la  commission  d'instruction  i»u- 


(*)  Sont -chef  k  la  section  historique  des  i relûtes  de  la  marina,  mon  an  pa- 
•embre  MO ,  âgé  de  cinquante-sept  an*. 

("']  Un  homme  digne  de  Toi ,  géomètre  distingué ,  m'a  mute  que  «eue  naa- 
•anee  présente  des  circonstances  analoeues  &  celle  de  d'Alembert.  Tm- 

('")  Marie  (  Joseph-Françoisl,  né  a  Rhodei ,  le  is  novembre  ITH,  •WoMattr 
de  Laeaille  au  collège  Uuarin  ,  auteur  d'une  bonne  Mécanique ,  owrl  *  Virw- 
Tie  le  is  Jantier  1101. 


—  5W  - 

Mîque.  Déjà ,  il  était  membre  du  bureau  des  longitudes,  et 
examinateur  de  sortie  à  l'Ecole  polytechnique.  La  restaura- 
tion ne  lui  laissa  que  ces  deux  dernières  places.  «  Du  reste , 
Legendre  était  très-peu  ambitieux ,  et  trouvait  satisfaisante 
une  position  de  fortune  peut-être  un  peu  au-dessous  de  son 
mérite.  »  Il  ne  survécut  pas  longtemps  à  la  dernière  révision 
de  ses  immenses  travaux  ;  il  mourut  le  10  janvier  1833. 

Liste  de  ses  ouvrages. 

I.  Eléments  de  géométrie,  Paris,  1794 ,  in-8,  douzième  édi- 
tion ,  1823,  et  depuis  un  très-grand  uombre  de  tirages  ;  les 
premières  éditions  ne  comprennent  pas  la  trigonométrie. 
Voici  comment  M.  Parisot  s'exprime  sur  cet  ouvrage  en 
deux  endroits  différents  :  «  Ce  dernier  ouvrage,  bien  qu'il 
n'ait  jamais  été  un  titre  pour  un  mathématicien  tel  que 
Legendre,  doit  pourtant  être  nommé  ici ,  parce  qu'il  contri- 
bua certainement  plus  que  tout  le  reste  à  populariser  son 
nom  en  France ,  et  aussi ,  peut-être ,  afin  de  rappeler  aux 
savants  d'ordre  supérieur  que  véritablement  il  ne  faut  pas 
toujours  dédaigner  de  descendre  à  ce  qu'on  appelle  des  ou- 
vrages de  compilation  :  par  eux  aussi  on  peut  rendre  des 
.  services  éminents ,  on  peut  joindre  à  la  gloire  des  droits  la 
gloire  des  faits.  D'ailleurs  il  n'est  pas  donné  à  tous  do  dispo- 
ser avec  méthode,  d'exposer  avec  élégance  les  premiers 
principes,  qu'on  trouve  si  simples  quand  on  sait,  et  qui  res- 
tent rebutants  ou  incompris  pour  presque  tous  ceux  qui 
commencent,  »  p.  177  ,  et  plus  loin ,  p.  178 ,  179  •  «Gomme 
il  n'est  personne  qui  n'ait  vu,  nous  dirions  presque  qui  n'ait 
étudie  cet  ouvrage,  qui  fut  classique  dès  l'origine,  il  serait 
superflu  d'en  parler.  D'ailleurs  il  est  tout  à  fait  élémentaire , 
et  quelque  élégantes  que  puissent  être  sa  disposition ,  sa 
rédaction,  pour  un  homme  tel  que  Legendre,  ce  n'est  point 
là  un  litre.  H  faut  dire  aussi  que,  trop  préoccupé  d'Euclide, 
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et  cédant  à  son  insu  à  une  manie  fréquente  alors,  de  prendre 
les  manières  des  Grecs  cl  des  Romains  (') ,  Legendrc  eut 
tort  de  garder  l'ancienne  et  vicieuse  définition  de  l'angle, 
el  de  ne  pas  adopter  la  théorie  des  parallèles  de  Bertrand. 
Du  reste  il  a  été  véritablement  neuf  dans  une  partie  de  son 
volume  :  c'est  en  considérant  pour  la  première  fois  l'égalité 
par  symétrie  des  aires  courbes  et  des  volumes.  Quelques 
belles  propositions  de  M.  Cauchy  l'aidèrent  à  la  détermina- 
tion rigoureuse  de  cette  égalité.  Les  Eléments  de  Legendre 
ont  élé  traduits  dans  les  principales  langues  de  l'Europe. 
Ils  l'ont  même  été  en  arabe ,  a  l'usage  des  écoles  créées  par 
le  pacha  d'Egypte ,  et  nos  anciens  maîtres  d'algèbre  sont 
venus  apprendre  de  nous' leur  géométrie  oubliée.  En  France 
même,  la  vogue  des  Eléments  de  géométrie  est  un  peu  passée 
à  présent;  des  géométrics  élémentaires  pïtw  hauta,  parce 
qu'en  général  on  a  plus  l'habitude  de  l'atmosphère  mathéma- 
tique, ont  pris  la  première  place.  D'ailleurs,  au  temps  même 
île  la  splendeur  de  Legendre,  ie  SexouL  de  Reynaud  et  la 
géométrie  étaient  encore  plus  usuels  que  ses  Elément».  La 
différence  de  prix  n'en  était  pas  la  seule  cause. -Nous  croyons 
devoir  consigner  ici  quelques  observations.  L'auteur  de  l'ar- 
ticle nous  apprend  lui-même  qu'il  a  puisé  dans  une  notice 
qu'on  doit  à  M.  Maurice  de  Genève ,  un  des  plus  savants 
disciples  de  l'illustre  compatriote  de  Fermât.  En  effet,  ou  lit 
dans  cette  notice,  quelM.  Parisot  reproduit  presque  littéra- 
lement -,  «  On  peut  pourtant  regretter  que  dans  le  corps 
même  de  son  livre,  M.  Legendre  ait  tenu  à  conserver  l'an- 
tique et  vicieuse  définition  de  l'angle  donnée  par  Euclidc  ;  et 
qu'en  n'adoptant  pas ,  comme  on  commence  partout  à  le 
faire,  celle  qu'on  doit  h  Rerlrand  ,  il  ait  laissé  imparfaite  la 

i,-)  Celle  munie  nu  au  ninini  celle  qui  esL  si  rré<|ucnic  aujourd'hui  de  prendre 
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théorie  des  parallèles  par  les  simples  éléments.  »  i  Bibl.univ. 
de  Genève  9  sec  t.  Sciences ,  t.  LU ,  p.  65.  1833.  )  Or,  quelle 
est  la  définition  d'Euclide?  «  Un  bnglc  plan  est  l'inclinaison 
de  deux  droites ,  qui  se  rencontrent  sans  former  une  seule 
ligne  droite.  »  C'est  la  huitième  dèûnitiou  du  premier  livre. 
Loin  d'être  vicieuse ,  cette  définition  est  l'expression  claire  de 
la  notion  intime  que  nous  avons  de  l'angle.  Car,  selon  une 
observation  de  Ranl ,  consignée  dans  la  critique  de  la  raison 
pure ,  l'idée  du  mouvement  est  antérieure  dans  l'intelligence 
à  celle  de  l'espace.  En  effet ,  pour  nous  représenter  une  ligne , 
le  rayon  visuel  la  décrit,  soit  en  réalité,  soit  mentalement , 
en  se  mouvant  d'une  extrémité  à  l'autre  extrémité  de  la  ligne. 
Le  sentiment  intime  et  indéfinissable  de  la  direction ,  insépa- 
rable de  l'idée  du  mouvement ,  est  figurée  extérieurement 
par  la  droite,  forme  indéfinissable,  parce  qu'on  ne  définit  pas 
des  notions  premières ,  de  même  qu'on  ne  démontre  pas  les 
principes  premiers  ;  car,  pour  ces»  définitions,  pour  ces  dé- 
monstrations, il  faudrait  employer  des  mots,  s'appuyer  sur 
des  principes  antérieurs  aux  mots  et  aux  principes  premiers, 
entreprise  absurde  ;  l'identité  de  direcliou,  jointe  à  la  diffé- 
rence de  position ,  constitue  le  parallélisme  et  est  aussi  une 
notion  première  qu'Euclidc  a  placée  a\ec  raison ,  et  avec  sa 
bonne  foi  ordinaire ,  parmi  les  axiomes ,  axiome  qui  se  résume 
dans  cet  énoncé  ■.  par  le  même  point  ne  passe  qu'une  droite 
ayant  même  direction  qu'une  autre  droite  ;  ou  autrement ,  par 
le  même  point ,  on  ne  peut  mener  qu'une  parallèle  à  une 
droite  ;  les  efforts  qu'on  fera ,  pour  établir  la  théorie  sur  un 
principe  plus  simple ,  resteront ,  je  le  crains ,  éternellement 
des  efforts  stériles.  Entre  autres ,  on  peut  appliquer  à  l'essai 
de  Bertrand  les  paroles  que  Montaigne  adresse  aux  métaphy- 
siciens :  pour  m'ôter  un  doute ,  vous  m  en  donnez  trois.  Vous 
exigez  que  je  rejette  comme  vicieuse  la  définition  si  conscien- 
cieuse de  l'angle ,  portant  sur  la  diversité  de  direction,  mais 
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que  par  contre  j'admeMc,  comme  chose  excellente,  que 
l'angle  est  une  surface  infiniment  grande  de  second  ordre , 
au  regard  de  laquelle  disparaît ,  comme  rien  du  tout ,  la  sur- 
face infiniment  grande  du  premier  ordre ,  bornée  par  deux 
droites  parallèles  !  Car,  en  écartant  les  paralogismes,  les  faux- 
fuyants  ,  les  illusoires  constructions  qui  servent  de  plâtrage, 
le  fond  de  la  théorie  n'est  que  la  hiérarchie  infinitésimale 
leibnitiienne ,  transportée  aux  abords  de  la  géométrie.  Tellf 
elle  a  été  développée ,  sans  aucun  déguisement ,  par  Legendre 
lui-même,  dans  un  mémoire  posthume  inséré  dam  les  Méra. 
del'Acad.  des  sciences  (t.  X).  Tout  en  approuvant  ce  système 
hiérarchique,  Legendre  s'est  bien  gardé  de  le  Taire  entrer  dans 
les  Éléments.  En  effet,  le  système  en  lui-même  n'est  pas  Taux 
Imaginez  un  rectangle  à  base  constante,  à  hauteur  variable  ; 
comparez  son  aire  à  celle  d'un  secteur  circulaire ,  à  angle 
constant  et  d'un  rayon  égal  à  la  hauteur  do  rectangle;  cette 
hauteur  allant  encroiisant.l'airedu  rectangle  divisée  par  l'aire 
correspondante  du  secteur,  va  en  diminuant  et  a  zéro  pour 
limite  ;  ce  qu'on  exprime,  par  une  location  adoptée,  en  disant 
que  l'aire  infinie  du  rectangle  est  nulle  relativement  à  l'aire 
infinie  du  secteur.  Mais  ceci  repose  sur  la  théorie  des  aires  : 
cl  avant  d'avoir  établi  la  théorie  des  parallèles ,  loin  de  con- 
naître l'aire  du  rectangle,  on  peut  même  mettre  en  doute 
l'existence,  la  possibilité  d'un  rectangle. 

Admettez  cette  possibilité,  et  tout  est  démontré.  Aussi, 
dans  la  théorie  de  Bertrand ,  celte  admission  est  tacitemcnl 
accordée  ;  mais  pour  la  masquer,  on  enlève  an  côté  au  rec- 
tangle ;  c'est  un  coffre  sans  couvercle.  Peut-on  attacher 
aucun  sens  raisonnable  de  grandeur,  à  un  espace  ouvert  noa 
Ihnilé  ?  Aussi ,  quoique  cette  théorie  ait  acquis  les  suffrages 
honorables  de  géomètres  très-distingués ,  je  la  crois  pour- 
tant très- vicieuse,  d'après  le  principe  admis  en  géométrie. 
qu'il  ne  faut  pas  jurmrt  in  verba  magistri. 
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Voici  la  liste  des  ouvrages  de  Legendre ,  outre  sa  Géomé- 
trie, parvenue  à  la  12"  édition. 

I I .  Exposé  des  opérations  faites  en  France  en  1 787  pour  la 
jonction  des  observatoires  de  Paris  et  de  Greenwich ,  par 
Caaaini ,  Mechain  et  Legendre,  avec  la  description  et  l'usage 
d'un  nouvel  instrument  propre  à  donner  la  mesure  des  angles 
il  la  précision  d'une  seconde.  Paris ,  1  vol.  in-4. 

III.  Exercices  de  calcul  intégral  sur  divers  ordres  de  trans- 
cendantes et  sur  les  quadratures.  Paris ,  1 807,  S  vol.  in4*. 

IV.  Traité  des  fonctions  elliptiques  et  des  intégrales  eulé- 
rieones,  avec  des  labiés  pour  en  faciliter  le  calcul  numérique. 
Paris,  1827-1832,  3  vol.  in-4<>. 

Y.  Théorie  des  nombres.  Paris,  1830,  2  vol.  in-4»  (ln  édi- 
tion, 1798  ;  2e  édition ,  1808  ;  t"  supplément ,  1816  ;  2«  sup- 
plément, 1825  ). 

VI.  Dix-neuf  Mémoires  insérés  dans  les  divers  recueils  des 
Mémoires  de  l'Académie  des  sciences ,  et  cinq  autres  Mé- 
moires et  Dissertations  particulières,  parmi  lesquelles  on 
trouve  la  Dissertation  sur  la  question  de  balistique  proposée 
par  r Académie  des  sciences  de  Prusse  pour  le  prix  de  1782. 
Berlin,  1782,  in-8  (très-rare). 

C'est  par  erreur  que  l'auteur  de  l'article  compte  parmi  les 
ouvrages  de  Legendre  une  brochure  ayant  pour  titre  :  Nou- 
velle Théorie  des  parallèles  avec  un  appendice  contenant  la 
manière  de  perfectionner  la  théorie  des  parallèles  de  Le- 
gendre. Paris,  1803  ;  cette  brochure  est  de  M.  Kircher,  mé- 
decin à  Mayencc ,  mort  en  1 804  ou  1805. 


(  Biographie  universelle,  t.  LXXII,  p.  i ,  1843.  Article  anonyme) 

Lidonne  (Nicolas- Joseph). 

Ne,  le  9  juillet  1757,  à  Périgueux  ,  professeur  de  mathé- 
matiques avant  la  révolution  ;  chef  de  division  au  ministère  de 
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la  justice  en  1799 ,  mort  en  février  1830.  Outre  de  nombreux 
manuscrits  sur  diverses  parties  des  mathématiques ,  on  a  de 
lui  :  1"  Tables  de  tous  les  diviseurs  des  nombres  calculés  de- 
puis un  jusqu'à  cent  mille,  suivies  d'une  dissertation  sur 
une  question  de  stéréotomie,  extraite  de  quelques  auteurs 
du  dernier  siècle.  Paris,  1808,  in-8". 

Celte  dissertation  renferme  la  description  et  le  calcul  dei 
trois  polyèdres  semi-réguliers ,  dits  corpt  d'Archimède.  Nom 
nous  proposons  d'en  parler  dans  ce  journal ,  comme  sujeli 
d'exercice  ;  ainsi  que  des  quatre  nouveaux  polyèdres  réguliers 
de  M.  Poinsot.  Les  tables  de  Lidonne,  quoique  fort  commo- 
des ,  n'ont  plus  de  valeur  depuis  que  l'on  possède  les  tables  des 
diviseurs  pour  les  trois  premiers  millions,  publiées  par  Burck- 
nardt  (J.-Ch.)  en  1 817,  in-4"  (  t  )  ;  ouvrage  si  éminemment  utile 
aux  calculateurs  ;  il  donne  les  diviseurs  des  nombres  depuit 
1  jusqu'à  3036000  avec  les  nombres  premiers  qui  s'y  trouvent 
2°  Tableau  analytique  propre  à  diriger  les  jeunes  gens  qui 
étudient  les  mathématiques.  Paris,  1828. 


QUESTION  D  EXAMEN. 

Note  sur  les  unités  en  mécanique. 


1.  L;i  difficulté  de  créer  de  nouveaux  mots,  d'introduire  de 
nouvelles  locutions  est  un  des  principaux  avantages  de  l'i- 
diome français.  Ici  encore ,  comme  en  morale  el  en  poli- 
tique .  ce  qui  nous  paraft  être  des  entraves  sont  souvent  dr$ 


—  553  — 

éléments  de  force.  Si  donc  je  fais  usage  de  nouvelles  déno- 
minations, ce  n'est  nullement  avec  le  désir  et  moins  encore 
avec  l'espoir  de  les  voir  adopter  :  je  m'en  servirai  transitoi- 
rement  pour  éclaircir  quelques  idées  enveloppées  ordi- 
nairement ,  chez  les  étudiants  en  mécanique ,  de  beaucoup 
d'obscurité. 

II.  Mesurer  un  objet,  c'est  chercher  le  nombre  qui  ex- 
prime combien  de  fois  cet  objet  contient  un  autre  objet 
connu,  donné  d'avance,  et  de  même  nature  que  l'objet  à 
mesurer.  Cet  objet ,  connu  et  donné ,  se  nomme  unité.  Ainsi , 
menu*,  nombre ,  unité ,  homogénéité ,  sont  quatre  idées  insé- 
parables. 

III.  On  rencontre ,  en  mécanique,  quatre  sortes  de  quan- 
tités :  l'étendue ,  sous  ses  trois  formes ,  longueur,  aire ,  vo- 
lume ;  la  masse  ;  le  temps;  la  force. 

Faisons  connaître  les  unités  adoptées  pour  mesurer  ces 
quatre  quantités. 

IV.  Unité  de  longueur.  La  dix-millionième  partie  du  quart 
du  méridien  qui  passe  par  Paris;  cette  unité  se  nomme 
métré. 

Unité  de  superficie,  métré  carré;  unité  de  volume,  mètre 
cube. 

Ainsi ,  la  mesure  d'un  volume  est  le  nombre  qui  exprime 
combien  de  fois  le  volume  donné  contient  de  mètres  cubes  ; 
mais  ordinairement  on  se  sert  de  cette  locution  elliptique  ; 
on  supprime  le  root  mesure ,  et  Ton  dit  :  le  volume  est  le 
nombre  qui  exprime ,  etc.  Il  est  essentiel  de  se  rappeler  sans 
cesse  que  le  mot  volume ,  en  mécanique ,  désigne  un  nombre  ; 
de  même  pour  les  aires  et  pour  les  longueurs. 

V.  Unité  de  temps.  L'intervalle  qui  s'écoule  entre  l'arrivée 
d'un  méridien  terrestre  dans  une  position  et  son  arrivée  dans 
la  position  parallèle  la  plus  prochaine ,  se  nomme  jour  sidé- 
ral ;  cet  intervalle  est  adopté  comme  une  quantité  constante. 
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Le  jour  est  divisé  en  vingt-quatre  heures  sidérales  ;  l'heure 
en  soixante  minuta ,  et  la  minute  en  soixante  seconde»  si- 
dérales. C'est  cette  seconde  sidérale  qui  devrait  être  l'unité 
de  temps  ;  mais  les  usages  de  la  vie  civile  ont  fait  adopter  la 
seconde ,  subdivision  du  jour  astronomique  moyen.  Ainsi ,  la 
mesure  du  temps  est  nn  nombre  qui  désigne  combien  de  fois 
le  temps  donné  contient  la  seconde  (temps  moyen) ,  ou  ellip- 
tiquement ,  le  temps  est  on  nombre ,  etc. 

VI.  Unité  de  masse.  On  a  adopté,  pour  cette  unité,  la 
masse  contenue  dans  on  mètre  cube  d'eau  distillée  à  la  tem- 
pérature de  quatre  degrés  centigrades.  Nous  désignerons 
cette  unité ,  à  laquelle  on  n'a  pas  donné  de  nom  particulier, 
sons  le  nom  de  molide.  La  mesure  d'une  masse  est  donc  le 
nombre  qni  exprime  combien  la  masse  donnée  contient  de 
molides ,  ou  la  masse  est  le  nombre,  etc.  Il  faut  donc  ne  ja- 
mais oublier  qn'en  mécanique  la  masse  désigne  un  nombre. 

VII.  On  appelle  densité  le  nombre  qni  exprime  combien 
de  fois  la  masse  d'un  métré  cnbe  d'nne  substance  contient  de 
molides. 

VIII.  D'après  les  $  VI  et  VII,  on  voit  donc  que  le  nombre 
masse  est  égal  au  produit  des  deux  nombres,  volume  et 
densité. 

IX.  Unité  de  force.  Les  limites  de  nos  sens  et  de  nos  in- 
strument nous  obligent  à  distinguer  deux  espèces  de  forces 
Les  unes  produisent ,  dans  un  temps  inappréciable  a  nos  sens 
el  à  nos  instruments,  ou  autrement  dansun  instant,  une  vitesse 
finie,  mesurable.  On  les  nomme  forces  impulsives  ou  instan- 
tanée*. Les  antres  ne  produisent  une  vitesse  mesurable  qu'en 
agissant  pendant  un  temps  appréciable  ;  on  les  nomme  forces 
compressants  ou  permanente*,  et  aussi  forces  accélératrices , 
ou  retardatrices,  attractives,  répulsives,  selon  leurs  divers 
modes  d'aclion.  Une  force  instantanée ,  disparaissant  immé- 
diatement après  son  action ,  la  vitesse  qu'elle  a  communiquer 
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au  corps  est  mesurable  ;  une  force  compressée ,  disparais- 
sant immédiatement,  la  vitesse  communiquée  échappe  à  nos 
sens.  La  mesure  de  ces  deux  espèces  de  forces  nécessite  deux 
espèces  d'unités. 

X.  Unité  de  forée  impulsive.  C'est  la  force  capable  de 
donner  à  un  molide,  en  agissant  instantanément,  un  mètre 
de  vitesse  ;  nous  désignerons  cette  unité  sous  le  nom  de  dy- 
namite, La  mesure  d'une  force  impulsive  est  le  nombre  qui 
exprime  combien  de  fois  cette  force  contient  de  dynamites, 
ou  combien  il  faut  de  dynamites  pour  faire  équilibre  à  cette 
force.  Ainsi ,  en  mécanique ,  la  force  impulsive  désigne  un 
nombre. 

XI.  Lorsque  deux  masses  animées  de  vitesses  directement 
opposées  se  font  équilibre ,  on  dit  que  les  deux  masses  sont 
animées  de  forces  égales.  Cet  équilibre  a  lieu  lorsque  les 
nombres  masses  sont  en  rapport  inverse  des  nombres  vitesses. 
Ainsi ,  une  masse  M ,  animée  d'une  vitesse  Y,  pourra  être 
tenue  en  équilibre  par  MV  dynamites  ;  la  force  est  donc  égale 
à  MV  dynamites ,  c'est-à-dire  la  force  nombre  est  égal  au  pro- 
duit des  deux  nombres ,  masse  et  vitesse  ;  produit  qui  est 
connu  sous  le  nom  de  quantité  de  mouvement.  Répétons  donc 
que  la  quantité  de  mouvement  est  un  nombre  qui  marque 
combien  de  dynamites  sont  contenus  dans  la  force  impulsive 
qu'on  veut  mesurer. 

XII.  Unité  de  force  permanente  constante.  Une  force  per- 
manente est  constante  quand  elle  reste  toujours  égale  à  elle- 
même.  La  force  permanente  constante  capable  de  donner  à 
un  molide,  en  agissant  pendant  une  seconde,  une  vitesse 
d'un  mètre,  est  l'unité  des  forces  permanentes  constantes. 
Nous  désignerons  cette  unité  par  le  nom  de  dynamide.  Ainsi 
une  force  impulsive  constante  est  un  nombre  qui  désigne 
combien  elle  contient  de  dynamides ,  c'est-à-dire ,  à  combien 
de  dynamides  elle  peut  faire  équilibre.  On  peut  appliquer 
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ici  ce  qui  a  été  dît  an  paragraphe  précédent  ;  ainsi  le  nombre 
foret  permanente  est  égal  au  produit  des  deux   nombres 
masse  cl  vitesse  produite  au  bout  d'une  seconde  ;  ce  produit 
est  appelé  force  motrice. 

XIII.  Une  force  permanente  variable  est  connue  lors- 
qu'on sait  à  chaque  instant  combien  elle  contient  de  dyna 
mides  :  la  variabilité  de  ce  nombre  constitue  la  variabilité  de 
la  force. 

XIV.  La  pesanteur  est  une  force  permanente  constante.  Sa 

mesure  est  exprimée  par  le  nombre  9,8 ,  c'est-à-dire  le 

molide  animé  de  la  pesanteur  peut  tenir  en  équilibre  9,8... 
dyna  in  ides.  Ce  nombre  est  ordinairement  représenté  par  la 
lettre  italique  g. 

XV.  Le  poids  est  la  force  motrice  due  à  la  pesanteur; 
ainsi ,  M  désignant  le  nombre  masse ,  le  poids  est  Mg  (XII). 

XVI.  Les  poids  sont  donc  proportionnels  aux  masses; 
c'est-à-dire  les  nombres  poids  sont  dans  le  même  rapport  que 
les  nombres  masses. 

XVII.  Le  nombre  poids,  divisé  par  le  nombre  g ,  donne 
pour  quotient  le  nombre  masse. 

XVIII.  La  pesanteur  spécifique  d'une  substance,  c'est  le 
poids  d'un  mètre  cube  de  celle  substance. 

XIX.  Les  pesanteurs  spécifiques  sont  donc  proportionnelles 
aux  densités  (VII) 

XX.  Le  poids  de  la  millième  partie  d'un  molide  (VI;  se 
nomme  kilogramme.  On  a  adopté  la  millième  partie  du  kilo- 
gramme ou  le  gramme  pour  unité  de  poids. 

XXI.  Le  poids  d'un  corps  qui  contient  m  mètres  cubes,  et 
dont  la  pesanteur  spécifique  est  il,  est  donc  égal  au  pro- 
duit vd  ;  c'est  ce  qu'on  énonce  en  disant  que  le  poids  est  égal 
au  produit  du  volume  par  la  pesanteur  spécifique  ;  et  comme 
la  table  des  pesanteurs  spécifiques  est  aussi  celle  des  densi- 
tés ,  les  mêmes  nombres  désignant  les  unes  et  les  autres ,  on 
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peut  dire  que  le  poids  est  égal  au  produit  du  volume  par  la 
densité  ;  el  en  multipliant  ce  produit  par  le  nombre  g  (XIV), 
on  a  le  nombre  de  dynamides  qui  font  équilibre  au  poids. 

XXII.  Pour  mesurer  la  quantité  de  travail ,  on  a  adopté 
a  ne  unité  à  laquelle  on  a  donné  le  nom  de  dyname.  C'est  le 
travail  nécessaire  pour  élever  un  kilogramme  à  la  hauteur 
d'un  mètre.  Ainsi  la  quantité  de  travail  est  le  nombre  qui 
désigne  combien  le  travail  exécuté  ou  exécutable  contient  de 
dynames.  Cette  quantité  de  travail  est  aussi  quelquefois  dési- 
gnée sous  le  nom  de  force  vive;  c'est  celle  qu'on  pajc,  comme 
s'exprime  Montgolfier. 

XXIII.  En  résumé ,  en  mécanique ,  toute  équation  où  il 
entre  des  volumes,  des  masses,  densité,  quantité  de  mouve- 
ment, forces,  forces  vives,  temps,  etc.  sont  des  équations 
entre  des  nombres ,  et  pas  autre  chose.  C'est  ce  qu'il  faut 
toujours  rappeler,  parce  qu'on  l'oublie  souvent.  Tro. 


QUESTION  D'EXAMEN 

mr  les  coniques  à  coefficients  variables  et  principalement  sur 

les  coniques  biconfocales. 

(  v.  p.  520.  ) 


1.  Problêmk.  Dans  une  équation  à  six  termes  d'une  co- 
nique ,  on  suppose  que  tous  les  coefficients  sont  des  fonctions 
connues  d'une  même  variable  ;  à  chacune  de  ces  coniques,  on 
mène  une  tangente  ayant  une  direction  donnée;  trouver  le 
lieu  géométrique  du  point  de  contact. 

Solution.  Soit  une  équation  du  second  degré  à  six  termes  : 
y  -f  rx  -{-  s  =  0  ,  l'équation  de  la  tangente  où  r  est  connu. 
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Soit  s  la  variable  dont  tout  les  coefficient*  de  l'équation  sont 
des  fonctions  connues  ;  la  relation  de  langence  donne  : 

/'—  2r/i  -f  &*+  mt+  2*1*  +  Zkrs  =  0     (t.  II ,  p.  108). 

f,  n,/,  m,  k ,  4  sont  aussi  des  fonctions  connues  de  s.  Rem- 
plaçant a  par  —  (>■  +  ''•**)  »  il  vien[  ! 

Eliminant  s  entre  cette  équation  cl  celle  à  six  ternies, 
on  obtient  une  équation  en  x  et  y,  qui  est  celle  du  lien 
cherché. 

Observation.  La  même  solution  subsiste  évidemment  lors- 
que cinq  coefficients  sont  fonctions  du  sixième ,  ou  lorsqu'un 
certain  nombre  de  coefficients  étant  connus,  il  existe  des 
relations  entre  les  coefficients  restants  ,  etc. 

II.  applications,  f  A  est  variable  et  les  cinq  autres  coeffi- 
cients sont  donnés. 

Alors  t ,  n ,  KJ  sont  connus  ;  remplaçant  / ,  m ,  k  par  leurs 
valeurs ,  savoir  :  /=D'— *AF,  m=B'  -  4AC,  n=2AE— BD, 
l'équation  (1)  se  compose  de  termes  ne  renfermant  pas  A , 
et  d'autres  comprenant  A  au  premier  degré.  Remplaçant  A 


y[f— 2Br+DV+B'{j'  +  rx)'-a(^+«r}(f—  2BD)] 
+4(Bay+Cx'+Dj'+E^+F)[C(lr-(-/-j:)'+2E;(^+rj;)+F/']=0, 

équation  du  quatrième  degré  qui  représente  généralement 
une  ligne  à  branches  infinies.  Les  termes  du  quatrième  degré 
sont  {y  -|~/ur)"(By+  2Gr)';  de  même  quand  C  est  seul 
variable. 

2"  F  est  variable  et  les  cinq  autres  coefficients  sont  donnés; 
le  lieu  est  une  conique. 
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3*  B  seul  est  variable  ;  le  lieu  est  du  sixième  degré 

4°  D  ou  E  seulement  variable  ;  lieu  du  quatrième  degré. 

III.  Théorème.  Une  conique  ayant  un  centre  et  un  foyer 
fixe  et  touchant  une  droite  donnée  de  direction ,  le  lieu  du 
point  de  contact  est  une  hyperbole  équilalère  concentrique  à 
la  conique  et  passant  par  les  foyers  de  l'ellipse. 

Démonstration.  Ellipse.  Soit  (b*+c*)y*+b'x%=b\b%+c*)  ; 
l'équation  d'une  ellipse  rapportée  à  ses  axes  principaux;  2b 
est  le  petit  axe  et  c  l'excentricité;  b  est  variable  et  c  est  con- 
stant. On  a  ici  : 

m  =  —  W(b*  +  c*);  l  =  +  \b\b'+  c%)%  ;  /'=  W(b%  +  c*)  ; 

Substituant  ces  valeurs  dans  (1) ,  divisant  par  46'(6'-j- c') , 

b%x 
et  résolvant  par  rapport  à  r,  il  vient  r  =  ,  expres- 

sion qu'on  pourrait  trouver  directement ,  d'après  l'équation 

rc*Y 
connue  de  la  tangente.  Donc ,  b*  = —  ;  substituant  dans 

x  —  ry 
l'équation  de  l'ellipse ,  on  a  ry*—  rx'+  xy  (r*— 1  )-{-  rc*=  0 , 
hyperbole  équilalère  concentrique  à  l'ellipse. 

On  y  satisfait  en  posant  x  =  c ,  y= 0. 

Dans  cette  équation  m  =  (r'-}-  l)a  ;  L  =  rc\r*+  1)a  ;  ainsi 

le  demi-grand  axe  =  c  \/  (  foir  t.   I ,  p.  493  )  ; 

l'excentricité =2c\  /    -7^-7;   et  les  équations  des  axes 

V    r+i 

principaux  sont  : 

jr{r+i)+x(r-i)  =  0i    y{r—i)  —  x[r+i)  =  0. 

(fotrt.  1,  p.  496.) 

Lorsque  r  =  1 ,  les  axes  principaux  sont  ceux  de  l'ellipse, 
et  les  sommets  sont  les  foyers  de  l'ellipse.  L'équation  de  l'hy- 
perbole équilalère  étant  indépendante  de  b\  il  s'ensuit 
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qu'elle  reste  la  même  lorsqu'on  remplace  l'ellipse  par  une 
hyperbole. 

Observation.  Le  Ibéorèmeest  de  M.  Fregier  {Corresp.  sur 
l'École  polyt.,  I.  III ,  p.  17,  1814)  ;  mais  il  n'est  énoncé  que 
pour  l'ellipse.  Tm. 


QUESTIONS  PROPOSEES. 


103.  Un  angle  constant  étant  circonscrit  à  une  courbe 
plane  géométrique ,  la  tangente  au  lieu  géométrique  de  ce 
sommet ,  menée  par  ce  sommet ,  est  aussi  tangente  au  cercle 
qui  passe  par  ce  sommet  et  les  deux  points  de  contact  cor- 
respondants. 

104.  Une  droite  interceptée  entre  deux  faces  d'un  polyèdre 
donné  est  divisée  en  plusieurs  segments.  Sur  chaque  segment 
on  construit  un  polyèdre  donné  ;  le  segment  étant  homologue 
à  la  droite  interceptée;  l'aire  du  polyèdre  donné  est  égale 
au  carré  de  la  somme  des  racines  carrées  des  aires  des  po- 
lyèdres segmenlaires  ;  le  volume  du  polyèdre  donné  est  égal 
au  cube  de  la  somme  des  racines  cubiques  des  polyèdres 
segmenlaires  (Olivier). 

105.  Considérant  comme  coordonnées  rectangulaires  d'un 
point,  les  rayons  de  courbure  des  extrémités  des  diamètres 
conjugués  d'une  même  ellipse,  le  lieu  du  point  est  l'enveloppe 
d'une  droite  de  longueur  constante,  inscrite  dans  un  angle 
droit  (Rrassine). 
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DETERMINATION 


Des  n  derniers  chiffrée  de  |/N  par  une  simple  division. 


f 

Ancien  eléve  de  l'Ecole  polytechnique. 


Quand  on  a  obtenu  (/i-j-f*-(-i  )  chiffres  de  la  racine  m*m* 
d'an  nombre  N,  n  étant  le  nombre  des  chiffres  qui  restent  à 
obtenir,  et  u.  le  nombre  des  chiffres  du  nombre  m  ; 

Si  Ton  divise  le  reste  R  auquel  on  est  parvenu  par  m  fois 
la  (m — !)**»•  puissance  de  la  partie  obtenue  [celte  (m — l)#me 
puissance  étant ,  bien  entendu,  suivie  6c  (m— i)  fois  n  zéro] 
le  quotient  de  cette  division  diffère  de  la  partie  qu'il  reste  à 
obtenir  de  moins  d'une  unité  en  plus  ou  en  moins. 

Soit  a  la  partie  obtenue ,  b  celle  qu'il  reste  à  obtenir,  r  la 
différence  entre  N  et  la  plus  grande  m^me  puissance  exacte 
contenue  dans  N  et  soit  posé  a.  1 0W=A,  on  a  d'après  l'énoncé  : 

N  =  {a.iO*+b)m+  r=(A  +  6)w+r, 

N— Am       ,    ,  m  —  1    b'   ,  bm        ,         r 


iïiA*"'  '       2-      A    '      "     ■   nt.A.*-'  '  m.  A"-'' 

r  peut  être  égal  ou  supérieur  à  rn(A.-\-  £)w_l  sans  que  (  A^}-6) 
cesse  d'être  le  nombre  le  plus  grand  dont  la  m^""  puissance 
peut  se  retrancher  de  N ,  ainsi  le  second  membre  de  cette 
égalité  peut  être  b  ou  (b  +  1).  Comme  il  va  être  démontré 
qu'il  est  toujours  inférieur  à  (H-2)  i  el  comme  l'on  ne  prend 

que  la  partie  entière  du  quotient -5^  pour  complément 

de  la  partie  obtenue,  il  s'ensuit  que  cette  méthode  donne 
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(A| ii)  ou  (A-J-i  |-  1}  pour  v^jV,  c'est-à-dire  le  nombre 
entier  immédiatement  supérieur  ou  immédiatement  inférieur 
à  p'N.  N  étant  a»  plus  égal  a  (A  +  b  (- 1  )"*-1,  ilsuffit  pour 
établir  le  théorème  de  prouver  que 

'A+H,^-'-A:<t+a, 

ou 

{A.  +  b  +  tr<Am+m.k—U>+i)+m.A™  +  i; 

supprimant  A"-\-m  .  A*"''  (i-j-  1  )  dans  les  deux  membres, 
et  les  divisant  ensuite  tous  les  deux  par  A"  et  enfin  posant 
(fr  +  l)  =  B,ona: 

m{m-i)(ny    m(m-i){m-2)/ïiy  /B\"    m.      1 

1.2  Va/"1"!  .  2  .  3  Vï/  "l",""r"U/  A+A- 
cette  inégalité  sera  à  fortiori  vérifiée  si  elle  existe  en 
remplaçant  chaque  coefficient  du  premier  membre  par 
an  coefficient  plus  grand,  et  si  en  même  temps  l'on  di- 
minue le  second  membre  de  -s,;  car  les  inégalités  M  <N, 
K<P,  P<Q  donnent  évidemment  M  <Q;  or 

fmB\' 


<?)'+(" 


donc  l'inégalité  précédente  sera  a  fortiori  vérifiée  si  l'on  a  : 

(£M?)'+-+(?)"<r 

le  produit  de  deux  facteurs  a  aatant  de  chiffres  qu'il  y  en  a 
dans  les  deux  facteurs  réunis  on  un  de  moins  ;  b  ayant  « 
chiffres,  B  —  [b-\-\)  en  anoa(n-|-l},  donc  mBen  a  au 
plus  (pH-m-J-  1  ),  et  comme  A  en  a  (2/i-ffi-|- 1  ),  il  s'ensuit 

que  l  —  1  est  une  fraction  proprement  dite  [son  t 
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leur  ayant  moins  de  chiffres  que  son  dénominateur]  et  Ton 
lient  mettre  l'inégalité  précédente  sous  la  forme  : 

tE\m  + 


<™ 


on 


m2B%      m'B       //wB\ m + '       m 


on,  multipliant  les  deux  membres  par  — , 

»<«-+b»-Kt)"'<^ 

si  B  a  n  chiffres,  sa  pins  grande  valeur  est  (10n — 1),  et  dans 
cette  hypothèse 

B*+B  =  B(B+l)  =  (10n— 1)10", 

c'est-à-dire,  est  un  nombre  formé  de  n  chiffres  9  à  la  suite 
desquels  sont  écrits  n  zéro,  au  total  2/t  chiffres;  donc  (Ba-}-B) 
ne  peut  avoir  plus  de  2/i  chiffres,  et  par  suite  ro(B'-|-  B)  ne 
peut  en  avoir  plus  de  (f*-j-2/x)  ;  aiosi  /n(B'-fB)  ayant  au  moins 
on  chiffre  de  moins  que  A,  l'inégalité  précédente  est  vérifiée. 

Dans  le  cas  où  B=(Z>-|- 1)  aurait  ('*  +  *)  chiffres,  on  aurait 
au  plus  B  =  iOn,  alors 

mB'-f-  mB  =  m  .  10m+  m  .  10"; 

cette  somme  ne  peut  avoir  au  plus  que  (2/H-f*  +  l)  chiffres, 
c'est-à-dire  autant  que  A,  à  moins  que  l'indice  m  de 
la  racine  ne  soit  un  nombre  formé  de  plus  de  n  chiffres  9 
(n  est  le  nombre  de  chiffres  qui  restent  à  obtenir).  Ce  cas  est 
donc  le  seul  qui  puisse  offrir  quelque  incertitude ,  mais  alors 
il  est  facile  de  la  lever  en  calculant  un  chiffre  de  plus,  c'est- 
à-dire  (/i+ix-f-2)  au  lieu  de(n-|-f*4-l)- 
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Remarque.  Dans  l'extraction  d'une  racine  dont  l'indice  est 
inférieur  à  10,  c'est-à-dire  dont  l'indice  n'a  qu'un  chiffre ,  il 
faut,  d'après  ce  qui  précède,  que  la  partie  obtenue  ait  au 
moins  deux  chiffres  de  plus  que  la  partie  qui  reste  à  ob- 
tenir pour  pouvoir  achever  l'opération  par  une  simple  divi- 
sion; cependant  celte  condition  se  simplifie  pour  la  racine 
carrée,  car  il  suffit  que  la  partie  obtenue  ail  un  seul  chiffre 
de  plus  que  la  partie  restant  à  obtenir. 

Pour  le  prouver,  prenons  le  cas  le  plus  défavorable  : 

N  =  (10".  a  +  by+  2(10".  a  +  0), 

N  =  10".  a'-\-  3 .  10".  a  .  b  +  i'-f  9  .  10".  a  +  2fr, 

2.10".  a  ~     ~S.  10".  a" 

la  plus  grande  valeur  de  b  est  (10" —  1)  nombre  formé  de 
n  chiffres  9,  dans  celte  hypothèse 


nombre  formé  de  2n  chiffres  9,  et  comme  le  dénominateur  a 
(2n+l  )  on  (2n+2)  chiffres,  il  s'ensuit  que  celte  fraction  est  plus 

petite  que  l'unité,  donc  le  quotient  de  la  division  ■  a~._.  * — 
est  b  ou  (è+1),  c'est-à-dire  que  cette  méthode  donne  ou 
(10".  a  +  b)  ou  (10".  a  -f  b  + 1)  ponr  l/N  ;  donc  enfin  l'on 
trouve  le  nombre  entier  immédiatement  inférieur  ou  immé- 
diatement supérieur  à  l/fV. 
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PROBLEME  DE  GEOMETRIE  DESCRIPTIVE 


» 

Professeur  au  collège  de  Verviers. 


On  doone  la  projection  horizontale  d'une  droite  et  l'angle 
que  cette  droite  fait  avec  un  plan  D  :  trouver  la  projection 
verticale. 

(Fig.  54)  La  droite  cherchée  étant  supposée  déterminée , 
toutes  les  droites  qui  lui  seront  parallèles  et  qui  seront  dans 
le  plan  vertical  P,  qui  la  projette  horizontalement,  répon- 
dront pareillement  à  la  question  ;  il  y  a  donc  une  infinité 
de  solutions. 

Par  suite ,  en  prenant  un  point  quelconque  a  dans  ce  plan 
P,  ce  point  pourra  être  considéré  comme  appartenant  à 
l'une  des  droites  cherchées ,  droite  qui  serait  déterminée  si 
Ton  connaissait  un  second  de  ses  points. 

Or,  nous  pouvons  supposer  que  le  point  a  est  le  sommet 
d'un  cône  droit  dont  la  base  serait  sur  le  plan  donné ,  et  dont 
les  génératrices  feraient  avec  ce  plan  l'angle  donné  ;  pour 
W>ir  la  droite  demandée ,  il  faut  chercher  celle  de  toutes 
ces  génératrices  dont  l'extrémité  est  dans  le  plan  P,  r>(  cette 
extrémité,  que  nous  désignerons  pur  .r ,  étant  connue  par 
ses  projections,  serait  le  second  point  cherche;  rien  de  plus 
facile  que  de  la  déterminer ,  car  ce  point  x  est  situé  sur  la 
circonférence  de  la  base  du  cône,  circonférence  qui  se  trouve 

dans  le  plan  donné ,  il  doit  se  trouver  dans  le  plan  P  et  par 

* 

conséquent ,  c'est  le  point  de  rencontre  de  cette  circonférence 

avec  la  ligne  d'intersection  du  plan  P  et  du  plan  donné. 

Construction.  —  Pour  résoudre  le  problème ,  il  faut  donc, 
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afin  de  connaître  le  rayon  de  la  base ,  commencer  par  dé- 
terminer le  triangle  rectangle  générateur  du  cône  droit  : 

Pour  cela  abaissons  du  point  a  nue  perpendiculaire  sur  le 
plan  donné,  et  cherchons  le  point  où  elle  perce  ce  plan  :  ce 
point  est  le  centre  de  la  base  du  cône. 

Pour  le  déterminer ,  rabattons  sur  le  plan  horizontal  l'axe 
du  cône  en  Taisant  tourner  le  plan  qui  projette  cet  axe  hori- 
zontalement, autour  de  sa  trace  horizontale  comme  charnière; 
l'intersection  de  ce  plan  et  du  plan  donné  rabattue  est  mu; 
le  rabattement  a' du  sommet  a  du  cône  se  trouve  en  élevant 
an  point  a*  de  la  charnière  une  perpendiculaire  égale 
à  la  distance  a"g  de  ce  sommet  a  au-dessus  du  plan  horizon- 
tal ,  et  par  conséquent  en  menant  de  perpendiculaire  à  mn , 
on  anra  le  rabattement  de  l'axe  du  cône  sur  le  plan  H  ;  pour 
avoir  le  triangle  générateur  car ,  il  suffit  de  faire  au  point 
a'  un  angle  a  égal  au  complément  de  l'angle  donné ,  et  l'on 
trouve  ainsi  que  cr  est  le  rayon  de  la  circonférence  dont  c 
est  le  centre. 

Telle  est  la  première  partie  delà  construction. 

Il  faut  maintenant  construire  celte  hase  dans  le  planD; 
pour  cela  rabattons  le  plan  donné  sur  le  plan  H  en  le  faisant 
tourner  autour  de  sa  trace  horizontale  A  comme  charnière; 
le  centre  c ,  qui  se  trouve  aussi  dans  le  plan  projetant  hori- 
zontalement la  perpendiculaire ,  vient  en  c'  sur  la  projection 
horizontale  de  celte  perpendicnlaîre  à  une  dislance  de  la 
charnière  marque  par  cm  ;  le  point  r  vient  en  r*;  donc  si  du 
point  c*  comme  centre  avec  c'r'=rc  pour  rayon,  on  décrit  une 
circonférence ,  celte  circonférence  sera  celle  de  la  base  du 
cône  rabattue  sur  le  plan  H-  ■ 

Nous  avons  encore  à  rabattre  la  ligne  d'interseclion  des 
plans  P  et  D;  le  point  K  de  cette  intersection ,  se  trouvant 
sur  la  charnière ,  reste  immobile;  il  suffit  donc  de  rabattre 
un  second  point  de  cette  droite ,  le  point  b ,  par  exemple  ; 
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ce  point  se  meut  dans  un  plan  perpendiculaire  à  la  charnière, 
il  viendra  se  rabattre  en  V  sur  la  trace  horizontale  bhq  de  ce 
plan  à  une  distance  du  point  q  marquée  par  l'hypoténuse 
d'un  triangle  rectangle  dont  les  deux  côtés  de  l'angle  droit 
sont  bb*  et  bhq  ;  la  ligne  d'intersection  rabattue  est  donc  b'k. 

Cette  ligne  d'intersection  rencontre  la  circonférence  dr 
en  un  point  d  qui  est  l'extrémité  x  cherchée  rabattue  sur  le 
plan  OH  ;  c'est  ce  point  dont  il  faut  chercher  les  projections  •. 
pendant  sa  rotation ,  ce  point  s'est  mû  dans  un  plan  perpen- 
diculaire à  la  charnière  ;  sa  projection  horizontale  doit  donc 
être  située  sur  la  trace  horizontale  dp  de  ce  plan ,  et  comme 
elle  doit  se  trouver  aussi  sur  la  projection  A"  de  la  droite , 
elle  sera  ent?  à  la  rencontre  de  À*  et  de  la  perpendiculaire 
dp;  sa  projection  verticale  doit  se  trouver  en  d  à  une  dis- 
tance de  la  ligne  de  terre  marquée  par  l'un  des  côtés  de  l'angle 
droit  d'un  triangle  rectangle  dont  l'autre  côté  est  dhp  et 
dont  l'hypoténuse  est  dp;  par  conséquent  en  joignant  a°d°, 
on  a  la  projection  verticale  cherchée. 

L'intersection  M,  rencontrant  la  circonférence  cV,  en  un 
second  point  /,  qui  est  projeté  verticalement  en  /°,  on  a,  en 
joignant  o*l%  la  projection  verticale  d'une  seconde  droite 
passant  par  le  point  a  et  qui  répond  à  la  question. 


PROBLÈME  DE  COMBINAISON,  t.  III,  p.  537. 


Il  est  essentiel  de  remplacer  depuis  la  dernière  ligne  delà 
page  547  jusqu'à  la  Gn  de  l'article ,  le  mot  personne  par  le 
mot  objet  et  vice  versa. 

Le  même  problème  a  été  résolu  parM.  Brianchon  {Corresp, 
mr  l'École  Polytechnique ,  1. 111  à  la  fin). 


xNOTE 

Sur  la  limite  eupérieûre  du>nombre  de  eUtieione  ê  faire  pour 
trouver  1$  plut  grand  commun  dmeeur  de  deux  nombre*. 


BépéUlawai  Gtlléft  rayai  <*•  Balil  !«■*■ 


I. 

Soient  A  et  B  deux  nombres  dont  on  cherche  le  plus  grand 
commun  diviseur .  On  sait  qu'aucun  reste,  sanf  le  dernier, 
ne  peut  être  égal  à  la  moitié  do  diviseur  respectif  ;  car  A 
cela  avait  lien  pour  an  reste  quelconque,  il  serait  k 
plus  grand  commun  diviseur ,  et  par  conséquent  il  devrait 
être  le  dernier,  ce  qui  n'est  pas  ;  d'après  cela  y  appelons 
R, ,  R,, Rt, . .  R„  les  restes  successifs ,  mais  chacun  plus 
petit  que  la  moitié  du  diviseur  respectif,  en  forçant  bien  en- 
tendu les  quotients  s'il  le  faut ,  comme  on  le  fait  ordinaire- 
ment pour  abréger  les  calculs. 

On  aqra  .■ 

'       2 


d'où  en  multipliant  membre  à  membre 
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11  est  clair  que  le  nombre  des  divisions  indiqué  par  celui 
des  restes,  sera  le  plus  grand  possible,  lorsque  A  et  B  sont 
premiers  entre  eux  ; 

alors  R»  =  i.  et2w<B. 

Il  s'agit  de  savoir  quelle  est  la  plus  grande  valeur  entière 
de  n. 

Or,  si  chaque  reste  était  égal  à  la  moitié  du  diviseur  res- 
pectif, on  aurait  : 

2n=B  d'où  7i=W. 

log2 

Eu  appelant  k  le  nombre  des  chiffrés  de  B ,  comme 

logB<*,log2>0,3, 
il  viendrait  : 

10* 

3 

et  n  devant  être  entier  quel  que  soit  k ,  on  aurait  : 

c'est-à-dire ,  qu'en  supposant  chaque  reste  égal  à  la  moitié 
du  diviseur  respectif,  n  serait  tout  au  plus  égal  à  3k;  mais 
ces  restes,  sauf  le  dernier,  sont  tous  plus  petits  que  la  moitié 
des  diviseurs,  donc  n  <  3A. 

11  résulte  de  là  que  le  nombre  des  divisions  pour  trouver 
le  plus  grand  commun  diviseur  de  doux  nombres  est  toujours 
moindre  que  le  triple  des  chiffres  du  plus  petit  nombre. 

Prenons  pour  exemple  196  et'75.  Comme  le  plus  petit  nom- 
bre a  deux  chiffres ,  le  nombre  de  divisions  pour  trouver  le 
plus  grand  diviseur  commun  est  moindre  que  3x2;  en  effet, 
on  trouve  pour  restes  :  29, 12,5,2, 1  ;  ce  qui  indique  bien 
cinq  divisions  (*). 

('j  Voir  tome  IV,  p.  71.  Tm. 


Sur  la  détermination  du  reste  lorsqu'on  a  trouvé  par  la  di- 
vision la  seconde  partie  d'une  racine  carrée. 

Soit  N  un  nombre ,  a  la  partie  trouvée  cou  tenant  k  + 1 
chiffres  de  sa  racine  carrée.  On  sait  comment  se  trouvent 
par  une  simple  division  les  k  chiffres  suivants  de  cette  ra- 
cine ;  mais  pour  être  plus  clair  dans  la  suite ,  je  demande  la 
permission  de  reprendre  les  raisonnements  qui  conduisent  à 
cette  opération. 

Soit  b  la  partie  inconnue  de  la  racine  cherchée,  on  a  ; 

H=a'+Sab+b',i,oii^~   =ft+  -, 

ou  bien ,  en  appelant  q  le  quotient  entier  et  r  le  reste  de  la  di- 
vision de  N— a*, 

'+£='+£  (,) 

On  a  évidemment  r<2«,  fr'O;  car  la  valeur  relative 
de  a  contient  2i-J-  1  chiffres ,  tandis  que  b*  en  renferme 
au  plus  24;  donc  si  !'<.q  la  différence 

b-q=rz±<u 

'         2a    ^ 
si  au  contraire  b>q  la  différence 

q  2-      a      <rï 

Il  suit  de  ià  ,  qu'en  prenant  le  quotient  entier  q  pour  la 
partie  cherchée  0,  a-\-q  sera  la  racine  carrée  extraite  à 
moins  de  1  près  si  c'est  par  défaut .  et  à  moins  de  i  1$  prés 
5i  c'est  par  excès. 

Or  l'égalité  (I)  montre  que,  si  b=q,  on  a  r=b'  =  q'; 
si  £>>'/  on  a  r>b'  et  à  plus  fort*1  raison  r~>q'-,  enfin 
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b  <Cq  donne  r < i1,  et  à  plus  forte  raison  r<q*  :  donc  ré- 
ciproquement l*si  r=q*  on  a  b=q,  alors  a-\-q  est  la  racine 
carrée  parfaite  ;  2°  si  r>  q*  on  a  6>  j,  et  a  -f- ?  est  la  racine 
carrée  extraite  par  <&/àu*  à  moins  (Tune  unité  près.  Enûn 
3#  si  /*>£*  on  a  b  >  ^>  et  partant  a  -f-  ^  est  la  racine  carrée 
extraite  par  excès  à  moins  d'une  demi-unité  près. 

Ayant  ainsi  trouvé  par  la  division  les  k  derniers  chiffres 
de  la  racine  carrée  approchée ,  il  s'agit  de  déterminer  le  vé- 
ritable reste  R ,  je  veux  dire  la  différence  entre  le  nombre 
N  et  le  carré  de  sa  racine  a~\-q  par  défaut ,  sans  effectuer 
ce  carré  ni  même  former  de  double  produit.  Voici  com- 
ment : 

1*  Lorsque  la  racine  est  extraite  par  défaut,  si  l'on  ap- 
pelle d'erreur  que  l'on  commet  en  prenant  q  pour  b,  on 
aura  6=y  +.« ,  et  par  conséquent  le  reste 

J{  =  (a-\-q  +  <Y-(a  +  qy=z2(a  +  q)i  +  i>î 

d'ailleurs  la  substitution  de  £  +  •  pour  b  dans  l'égalité  (1) 
donne,  toute  réduction  faite,  2{a-\-q)t-{-t>=r — q7;  donc  le 
reste  R  =  r—  q\ 

2°  Lorsque  la  racine  est  extraite  par  excès ,  la  différence 
q% —  r  indique  ce  qui  manque  an  nombre  N  pour  être  carré 
parfait  ;  en  effet  on  a  alors ,  q  =  b  —  « ,  et  le  manque 
{a+q)%—K={a  +  q)%—(a+q--t)*=*(a+q)*--fi 
d'une  autre  part ,  en  remplaçant  b  par  q  —  «  dans  l'éga- 
lité (1),  il  vient  2(a  +  ^)t — e*  =  ^a— r;  donc  le  manque 
[a-\-q)% — N=^a — r.  11  est  aisé  de  voir  parla  qu'on  ob- 
tiendra le  reste  R  en  retranchant  le  manque  q* — r  augmenté 
de  1  du  double  de  la  racine  trouvée,  savoir  .- 

Il  n'y  a  dans  cette  détermination  de  R  qu'un  seul  calcul 
pénible ,  c'est  celui  de  q7. 
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Les  deux  exemples  suivants  achèveront  l'explication. 

I.  Soit  à  extraire  la  racine  carrée  de  199996164 

(/Ï99996Ï6*  =  141 
99  24 
3991281 
118 

Ayant  obtenu  trois  chiffres,  on  peut  calculer  les  deux  sui- 
vants par  une  simple  division  que  voici 

1186116*  |282l00 
581        42 
1764 

On  a  ici  I*  —  a'=  1186164,  2a=28200,  et  l'on  trouve 
?=42,  r=1764.  Or  ?'=1764, 
donc  r=q'  cl  par  conséquent  14142  est  la  racine  carrée 
parfaite. 

II.  Extraire  la  racine  carrée  de  3 
On  aura  d'abord 

V3  =  1,732  et  R=176. 
On  trouvera  maintenant  les  trois  chiffres  suivants  par  la  divi- 
sion ci-contre 

176000(346* 
2800  050 

On  a  ainsi  :  q  =  050.  r  =  2800000  ;  et  comme  q'=  2500 
la  racine  est  extraite  par  défaut  ;  par  snile 

R  =  r—q'=  2797500,  et  |/3  =  1,732050. 
En  continuant,  on  déterminera  les  6  chiffres  suivants  par 
la  division  ci-contre 

^7975000000 100  |34C41 100 
262200         ioïïfii)- 
197130       80/5ea 
239250 
314040 

mi 
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On  obtient  ?  =  807569  et  r=  227100000000;  il  est  facile 
de  voir  ici  que  r  <  q*  ;  en  conséquence 

|/3  =  1 ,732050807596 

est  extraite  par  excès  à  moins  de  1/2  près. 
Pour  déterminer  le  reste  R  ,  on  a  d'abord 

<7*=  652167689761 

et  ensuite  le  manque  q*—r=  425067689761  ;  par  conséquent 

R  =  2  (a +q)  —  [q%—  r+  1)  =  2039033925376. 

On  peut  maintenant  trouver  les  12  chiffres  suivants,  etc.. 
Si  Ton  veut  vérifier  la  racine  trouvée  en  employant  la  preuve 
par  11,  on  n'a  pas  besoin  de  calculer  R,  ni  q% — r,-  il  suffit  de 
connaître  q  et  r.  L'explication  en  serait  superflue. 


THEORIE 
Des  potrUs  associés  dans  l'ellipse  et  théorème  de  Fagnano  ; 

F  AH.  M.  V.  O.  UBBSGUS , 

Professeur  à  la  Faculté  de  Bordeaux. 


I.  Théorème.  Dans  chaque  quadrant  d'ellipse ,  on  peut  tou- 
jours trouver  deux  points  tels  que  les  normales  qui  passent 
par  ces  points  sont  à  une  même  distauce  donnée  du  centre; 
deux  points  ainsi  déterminés  sont  des  points  associés. 

Démonstration.  Soit  ay*  -f-  b*x*  =  a7b*  l'équation  de  l'el- 
lipse; coordonnées  rectangulaires,  celle  de  la  normale  au 
point  (.r',/)  est 

aW'x      aV    ,  ,  ,  f. 


II.  Relation  entre  la  abscisses  des  points  associés. 
Soient  x  et  ç  les  abscisses  de  deux  points  associés;  l*équ- 
tîoo  (1}  donne  : 

éliminant  />',  il  vient  a*  —  a'  [  x*  -f  V  )  +  e'x?  =  0  (2),  rela- 
tion cherchée  qui  peut  prendre  celte  forme 

(«•-*')  (a1—  5J)  =  (1—  *)xf. 

Corollaire  I.  A  a-  =  0  correspond  5  =  a ,  donc  les  deux 
sommcls  sont  des  poiuis  associés  ;  ce  qui  est  évident  à  priori, 
puisque  alors,  pour  les  deux  points,  j>  =  0. 

Corollaire  II .  x  augmentant ,  |  diminue  et  vice  versé. 
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Corollaire  III.  En  résolvant  l'équation  de  relation,  on 
trouve: 

*-y  ~F=T'%  \~V    *%-*%* 

III.  Théorème  de  Fagnano. 

Différentiant  l'équation  de  relation  (2)  el  divisant  par  ax\ , 

.                       adx      ad;      «•.--» 
il  vient  — r-H =  — rf(xÇ); 

ou  bien 

,  %     /a%—  fx*   ,     .%     A»_eV      «*-,-, 

intégrant  entre  les  limites  x0  et  x  auxquelles  répondent 
ç.  etç,  on  aura: 

la  première  intégrale  est  un  arc  d'ellipse  qu'on  peut  désigner 
par  J=arc  (ç ,  Ç0)  ;  et  la  seconde  intégrale  est  un  arc  d'ellipse 
qu'on  peut  désigner  par  a=arc  (Ç,  ç°)  ;  donc  arc  (x0 ,  x)— arc 
(5,  l0)  =p—Po  (a)  >  faisant  .r =0,  l'équation  (a)  devient  arc 
(o,  .r) — arc  (Ç,  <*)=/>  ;  ce  qui  est  précisément  l'équation  de 
Fagnano  (V.  Cauchy,  Appl.  géom.  du  cale  tn/în.,  t.  II,  p.  24)  ; 
l'équation  (a\  revient  à  l'équation  (108)  de  l'ouvrage  cité. 


CONCOURS  D'AGREGATION— 1845 

(  V.  p.  461.) 


Sujets  d'argumentation. 

1  Solutions  singulières  des  équations  différentielles  du  pre- 
mier ordre. 
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S  Série  de  Taylor  pour  une  et  plusieurs  variables. 

3  Théorie  des  maxima  et  des  minima . 

4  Théorie  de  la  conrhure  des  surfaces. 

5  Intégration  des  équations  aux  différences  partielles  du 

premier  ordre. 

6  Principes  du  calcul  des  variations. 

7  Principe  des  vitesses  virtuelles. 

8  Mouvement  de  rotation;  pressions  sur  l'axe. 

9  Théorie  du  mouvement  curviligne. 

10  Principe  des  forces  vives;  stabilité  de  l'équilibre. 

11  Équations  générales  du  mouvement  des  fluides. 

12  Théorie  des  corps  flottants. 

Sujets  de  leçons. 

1  Régies  des  signes  de  Descaries. 

2  Logarithmes  en  Arithmétique. 

3  Première  leçon  de  géométrie  descriptive. 

k  Détermination  du  rapport  delà  circonférence  au  diamètre. 

5  Théorie  des  foyers  dans  les  lignes  du  second  ordre. 

6  Analyse  indéterminée  du  premier  degré. 

7  Théorie  des  tangentes  et  extension  aux  courbes  d'un  degré 

supérieur. 

8  Equilibre  du  levierct  de  la  vis. 

9  Théorie  des  angles  trièdres 

10  Théoriedes  sections  du  cône;  position  remarquable  des 

foyers. 

11  Réduction  des  fractions  ordinaires  en  fractions  décimales 

12  Régies  de  trois  et  de  société. 
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SOLUTION  GÉOMÉTRIQUE. 

De  la  question  d'analyse ,  proposée  au  concours  d'agrégation 

en  1845.  (V.  p.  461.) 

PAB.  M.  AUOUSTB  1>BUU>*HJ&BKB , 

profatteor  an  collège  de  Nantes ,  lioeneié  èe  leieneet  physiqaet 

et  mathématiques. 


I.  La  projection  de  la  spirale  conique  sur  le  plan  princi- 
pal passant  par  le  sommet  perpendiculairement  à  l'axe  est  une 
spirale  logarithmique. 

Démonstration.  —  Soit  S  le  sommet  du  cùne ,  M ,  un  point 
de  la  spirale  conique  et  M'  sa  projection  sur  le  plan  princi  • 
pal,  que  nous  pouvons  supposer  être  horizontal,  et  soit  MT, 
la  tangente  à  la  spirale  conique  au  point  M  et  T  la  trace 
horizontale  de  cette  tangente;  dans  le  tétraèdre  MSMT ,  les 
angles  SMM\  SMT  sont  donnés  et  l'angle  dièdre  formé  par  le 
plan  de  ces  angles  est  droit  ;  donc  ce  tétraèdre  est  toujours 
semblable  à  loi -même,  quelleque  soit  la  position  de  M;  l'angle 
M'TS  est  donc  constant  ;  or  MT ,  projection  horizontale  de 
la  tangente,  est  la  tangente  à  la  projection  de  la  spirale  co- 
nique* et  cette  dernière  tangente  fait  un  angle  constant  avec 
le  rayon  vecteur  SM' ,  donc ,  etc. 

IL  La  tangents  à  la  spirale  conique  a  une  inclinaison  con- 
tante sur  Tore, 

Démonstration.  —  Car  l'angle  M  MT  du  tétraèdre  (I)  est 
constant. 

Coroll.  1.  Si  par  un  point  de  l'espace ,  on  mène  une  pa- 
rallèle à  une  tangente  à  la  spirale  conique ,  le  lieu  géomètri- 

AîfN.  DE  MATIIBM.  iv.  39 
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quc  de  celle  parallèle  est  un  cône  droit  dont  l'axe  est  paral- 
lèle à  celai  da  cône  donné. 

Coroll.  2.  Toutes  les  tangentes  sont  également  inclinées 
sur  le  plan  horizontal. 

III.  La  longueur  d'un  arc  de  la  spirale  conique  divisée  par 
la  longueur  de  ce  mime  arc  projeté,  donne  un  quotient 
constant. 

Démonstration.  La  proposition  est  évidente  pour  chaque 
arc  élémentaire  ;  elle  est  donc  vraie  pour  la  somme  de  ces 
arcs  élémentaires  ou  pour  les  arcs  de  grandeur  finie.  . 

Corail.  1 .  La  spirale  logarithmique  est  rectifiante  ;  la 
spirale  conique  est  donc  aussi  reclifiable. 

Coroll.  2.  Le  quotient  constant  est  sec.  MTM'. 

IV.  L'aire  de  l'espace  conique  compris  entre  deux  généra- 
trices et  un  arc  de  la  spirale  conique,  divisée  par  l'aire  de  sa 
projection  horizontale ,  donne  un  quotient  constant. 

Démonstration.  La  même  que  pour  la  proposition  précé- 
dente. 

Coroll.  1.  La  spirale  logarithmique  est  carrable,  on  sait 
donc  aussi  carrer  l'espace  conique. 

Coroll.  -2.  Le  quotient  constant  est  la  sécante  de  l'angle 
dièdre  formé  par  les  plans  STM ,  STM'  dans  le  tétraèdre  (1). 

V.  Le  plan  osculateur  de  la  spirale  conique  a  une  inclinai 
son  constante  sur  l'axe  du  cône  et  égale  à  l'inclinaison  de  la 
tangente  sur  l'axe. 

Démonstration.  Par  le  poiot  de  rencontre  du  plan  oscilla- 
teur et  de  l'aie,  concevons  des  parallèles  à  lotîtes  les  tan- 
gentes; elles  forment  un  cône  droit  (II,  coroll.  I);  le  plan 
osculateur  contient  deux  tangentes  consécutives,  il  est  donc 
tangent  a  ce  cône ,  donc ,  etc. 

VI.  La  normale  principale  de  la  conique  spirale  est  kori- 
le  ;  l'axe  étant  vertical. 
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Démonstration.  Par  le  point  M  de  la  spirale  conique,  con- 
cevons le  plan  oscillateur  rencontrant  l'axe  en  un  point  O , 
et  par  O  V  menons  une  parallèle  OV  à  la  tangente  MT;  elle  est 
dans  le  plan  oscillateur ,  qui  est  perpendiculaire  au  plan  mé- 
ridien VOS  ;  car  le  plan  osculateur  est  tangent  au  cône  droit 
des  parallèles  (Y)  ;  le  plan  normal  en  M  étant  perpendicu- 
laire à  la  tangente  MT  est  perpendiculaire  à  sa  parallèle  OV 
et  par  conséquent  au  plan  méridien  VOS;  les  deux  plans,  os- 
culateur et  normal,  étant  perpendiculaires  au  même  plan  mé- 
ridien ,  leur  intersection  est  aussi  perpendiculaire  à  ce  même 
plan  méridien  ;  or  cette  intersection  donne  la  direction  de 
la  normale  principale ,  donc ,  etc. 

VII.  La  projection  horizontale  de  la  normale  principale  est 
normale  à  là  spirale  logarithmique ,  projection  de  la  spirale 
conique. 

Démonstration.  La  normale  priucipale  étant  horizontale  est 
perpendiculaire  au  plan  vertical  projetant  MM'T  (1)  ;  et  par 
conséquent  la  projection  de  ce  rayon  de  courbure  est  perpen- 
diculaire à  M'T,  tangente  à  la  spirale  logarithmique,  donc,  etc. 

Coroll.  La  plus  courte  dislance  de  la  normale  principale 
de  la  spirale  conique  à  Taxe  est  égale  à  la  distance  du  pôle 
de  la  spirale  logarithmique,  à  la  normale  correspondante. 

VIII.  Théorème.  Six  droites  passent  par  le  point  M  de  la 
conique  spirale  :  1°  la  génératrice  du  cône;  2°  la  tangente 
MT;  3°  le  rayon  du  cercle  parallèle;  4°  la  tangente  à  ce  cercle; 
5'  la  normale  principale;  6°  la  parallèle  à  Taxe  du  cône;  les 
quinze  angles  formés  par  ces  droites,  prises  deux  à  deux, 
sont  constants. 

Démonstration.  Pour  un  autre  point  M' de  la  spirale  coni- 
que, ramenant  les  deux  génératrices  l'une  sur  l'autre,  les 
six  droites  en  M  deviennent  parallèles  aux  six  droites  en  M', 
doue,  etc. 

IX.  Les  centres  de  courbure  de  la  spirale  conique  sont 


mique  est  une  spirale  logarithmique ,  donc ,  etc. 

XI  En  développant  le  cAne  donné  sur  un  plan  tangent,  la 
spirale  conique  te  développe  suivant  une  spirale  logarithmique 

Démonstration.  Les  tangentes  de  la  spirale  conique  déve- 
loppée font  des  angles  constants  avec  le*  rayons  vecteurs, 
donc,  etc. 

XII .  La  tangente  à  la  spirale  conique  trace  sur  un  plan  per- 
pendiculaire à  l'axe  une  spirale  logarithmique. 

Car  la  spirale  conique  se  projette  sur  un  tel  plan ,  suivant 
une  spirale  logarithmique  -  et  la  tangente  à  la  spirale  conique 
trace  sur  ce  plan  une  courbe  semblable  (voir  p.  454). 

XIII.  Le  lieu  des  centres  des  courbures  de  la  spirale  conique 
est  une  spirale  conique 

Démonstration.  Ce  lieu  est  situé  sur  an  cône  droit   (IX)  et 
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a  pour  projection  horizontale  une  spirale  logarithmique 
(X)  ;  donc ,  etc. 

Note.  Soit  une  surface  développable  sur  laquelle  on  a  tracé 
une  trajectoire  coupant  tous  les  éléments  rectilignes  suivant 
on  angle  donné;  développant  sur  un  plan  langent ,  les  élé- 
ments rectilignes  deviennent  des  tangentes  à  l'arête  de  re- 
broossement  développée ,  et  la  trajectoire  développée  coupe 
toutes  les  tangentes  suivant  le  même  angle  donné  ;  si  l'angle 
donné  est  droit  la  trajectoire  développée  devient  une  déve- 
loppante de  Faréte  de  rebroussement  développée  ;  si  l'arête 
se  réduit  à  un  point ,  ce  qui  est  le  cas  des  surfaces  coniques , 
la  trajectoire  développée  est  une  spirale  logarithmique  ;  et  si 
le  sommet  est  à  l'infini ,  si  la  surface  devient  cylindrique ,  la 
trajectoire  sur  le  cylindre  est  une  hélice  et  sa  développée  est 
une  droite.  Tm. 


NOTE 

Sur  la  mesure  des  hauteurs. 

FAR  M.    Ii.  A.  U   COHTTX. 


On  sait  que  parmi  les  nombreuses  applications  de  la 
trigonométrie  rectiligne ,  il  en  est  une  dont  l'objet  est  de 
déterminer  la  hauteur  d'un  édifice  dont  le  pied  est  acces- 
sible : 

Pour  cela,  sur  le  terrain,  supposé  de  niveau,  on  me- 
sure une  base  BC  (fig.  55),  à  partir  du  pied  de  l'édifice; 
et  on  place  en  C  le  pied  d'un  graphomètre  avec  lequel  on 
mesure  l'angle  ADE ,  formé  parDA  avec  l'horizontale  DE 
parallèle  à  CB.  Ensuite ,  au  moyen  d<*  la  formule 

AE=DEtangADE, 
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on  détermine  AB  =  AE-f-BE  (hauteur  do  pied  do  gra- 
pnomèlre). 

Mais  remarquons  qu'en  mesurant  l'angle  ADE ,  on  peut 
commettre  une  erreur,  laquelle  en  introduit  une  aussi  sur  la 
hauteur  de  l'édifice. 

Cela  posé,  ne  tenant  pas  compte  de  l'erreur  que  l'on  peut 
commettre  en  mesurant  la  base  BG ,  et  n'ayant  égard  qu'à 
celle  qui  est  commise  dans  la  mesure  de  l'angle  ADE  (nom 
supposons  cet  angle  mesuré  toujours  avec  la  même  approxi- 
mation, quelle  que  soi  l  d'ailleurs  la  base  BC  que  l'on  ait 
choisie},  nous  allons  nous  proposer  de  résoudre  la  question 
suivante  : 

Déterminer  le  rapport  qui  doit  exister  entre  la  base  BC  et 
la  hauteur  AE  de  l'édifice ,  prise  au-dessus  de  l'horizontale 
DE,  pour  qu'on  obtienne  la  hauteur  de  l'édifice  le  plus  exac- 
tement possible. 

Désignons ,  d'abord  ,  l'angle  ADE  par  »,  et  soit  a  l'erreur 
commise  dans  la  mesure  de  cet  angle  (  «  peut  être  une  quan- 
tité positive  ou  négative)  ;  alors .  ?  +  ■•  sera  la  mesure  de 
l'angle  ADE  telle  qu'on  l'a  obtenue. 

Maintenant  soit  S  l'erreur  introduite  dans  la  mesure  de  AE 
(  S  peut  être  une  quantité  positive  ou  négative  )  par  suite  de 
celle  commise  sur  l'angle  D ,  et  désignant  par  l  la  longueur 
exacte  de  AH,  t-J-i  sera  ta  mesnre  de  AE  telle  qu'on  l'a 
obtenue 
Cela  posé ,  on  a  la  relation 

X  =  3  tang  ¥ 
en  désignant  la  base  BC  par  p 

Mais ,  entre  les  quantités  X  4*  *  ct  ?  4"  "*  °°  a  aussi  's 
relation 

>.  +  J  =  plaDg  (»  +  *); 

d'où 

J  =  p[wng(t-r-«)-wng?], 
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?t  comme  on  a  B  = oo  aura 

tang  cp 

ou  bien 

_  Xcosf  rain  (?-}-*)      ain  <y~|  _ 

""   ain?  l.coa(«p+a)      cosyj  ~~ 

À[ain(^+a)coa<p — aie  fcoaty-f"»)] 

aio  f  coa  (?  +  9) 
laina 


*  = 


ainçcoa(fH-a)' 


ou  enfin 


isma 


1  1 

-ain(2?  +  a)  —  -ain  « 


Cette  formule  noua  montre  immédiatement  que  l'erreur  <? 
sera  la  plua  petite  possible  lorsqu'on  aura 

s  le  plus  petit  possible , 

et  2<?  +  «  =  90«. 

Gea  deux  conditions  réunies  expriment  que  l'angle  ?  doit 

être  sensiblement  égal  à  45%  ou  en  d'autres  termes,  que  le 

BC 
rapport  —  doit  être  à  peu  près  égal  à  l'unité. 

Ainsi ,  dans  la  pratique ,  si  l'on  tient  à  avoir  la  hauteur 
AB  de  l'édifice,  avec  une  grande  approximation  ,  il  faudra 
choisir  (à  vue  d'œil  )  la  base  BC  telle  que  Ton  ait  sensible- 
ment BC  =  AE,  ou  que  l'angle  A  DE  soit  à  peu  prés  égal  à 
45°,  et  ensuite  on  calculera  cet  angle  avec  l'approximation 
voulue. 

Note.  On  trouve  dans  Cagnoli  (ch.  XI ,  $  302)  les  correc- 
tions à  faire  pour  avoir  la  mesure  précise  des  hauteurs. 


CORRESPONDANCE 

relative  aux  Examens  de  Strasbourg. 


Monsieur  le  Rédacteur, 

Tout  ce  qui  peut  intéresser  l'enseignement  des  sciences  a 
trouvé  place  jusqu'ici  dans  voire  excellent  journal.  Oaeni-je 
réclamer  de  votre  obligeance  l'insertion  des  deux  lettres  que 
je  vous  envoie  ici.  La  première  est  la  copie  d'une  lettre  que 
j'ai  écrite  à  M.  Lefebure  de  Fourcj;  la  seconde  est  la  ré- 
ponse que  vient  de  faire  M.  l'examinateur-  Je  ne  dirai  rien 
sur  les  faits  qu'énonce  ma  lettre  :  cela  parle  de  soi-même. 

Recevez  l'assurance  de  mon  attachement  sincère. 
Finch. 

Sltisbonrn  ,  es  M  Octobre  114». 

A  Monntur  Lefebure  de  Fourcy ,  examinateur. 
Monsieur , 
II  résulte  de  témoignages  certains  qu'on  examinant  un  de 
nos  élèves  dans  le  courant  de  septembre  dernier,  vous  avez 

traité  de  sa te  l'enseignement  mathématique  du  Collège 

royal  de  Strasbourg  (*).  Je  sais  parfaitement  qne,  en  votre 
qualité  d'examinateur  :1°  vous  n'êtes  pas  mon  supérieur,  hié- 
rarchiquement parlant;  2*  «  vous  n'êtes  ni  juge  des  méthodes 
■  ni  en  droit  d'exiger ,  comme  vous  le  faites ,  que  les  candi 
»  dais  répondent  sur  la  géométrie  de  Legcndre.  »  Je  vous 
demande  donc  de  vouloir  bien  rétracter  la  qualification  que 

'")  Je  n'ii  pii  iul>U!*ux nm 
clauc  de  malhcmiliques  ipèciake 
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tous  avex  lancée  sur  notre  enseignement ,  et  qui ,  si  elle  pou- 
vait tomber  sur  quelqu'un ,  tomberait  sur  moi.  Quant  au 
blâme  que  tous  avez  prétendu  exprimer ,  il  porte  principa- 
lement sur  deux  points  : 

1*  Noos  enseignons  la  théorie  des  infiniment  petits  :  elle 
est  prbscbiti  par  le  conteil  royal  de  Vimlruction  publique. 

2*  Noos  définissons  la  similitude  comme  elle  est  définie 
dans  plusieurs  ouvrages  adoptée  par  le  même  conseil ,  et  uo- 
tamment  dans  la  géométrie  analytique  de  M.  Lefebure  de 
.Foorcy,  page  342  de  la  4°  édition. 

Votre  attaque  ayant  été  publique ,  la  réponse  le  sera.  Ainsi 
ma  lettre  et  votre  réponse,  que  j'attendrai  jusqu'au  15  no- 
vembre, s'il  le  faut,  seront  insérées  dans  le  journal  Ter- 
quem.  J'adresse  d'ailleurs  une  copie  de  ma  lettre  à  M.  le  Mi- 
nistre de  l'Instruction  publique ,  et  une  pareille  à  M.  le  pré- 
aident  du  Conseil  de  perfectionnement  de  l'Ecole  royale  po- 
lytechnique. 

J'ai  l'honneur  d'être 

Votre  très-humble  serviteur, 

Fiwck  . 

Strasbourg,  ce  12  octobre  184s. 

Réponse  de  M.  Lefebure  de  Fourcy. 

Paris,  15  octobre  1845. 

Monsieur  et  cher  confrère , 

Vous  comprendrez  parfaitement  qu'après  un  si  long  délai 
j'ai  pu  oublier  plusieurs  des  choses  dont  vous  me  parlez  : 
mais  ce  que  je  regrette  surtout ,  c'est  de  n'avoir  pas  eu  le 
plaisir  de  vous  voir  pendant  mon  séjour  à  Strasbourg. 

Vous  me  parlez,  Monsieur  et  cher  confrère,  comme  si  le 
savoir  est  la  méthode  d'un  professeur  se  retraçaient  toujours 
avec  fidélité  dans  les  élèves  qui  ont  suivi  ses  leçons  ou  ses 


ouvrages.  Cela  est  vrai  dans  quelques  cas;  mais  ces  cas  sont 
rares,  surtout  lorsque  les  méthodes  sont  fondées  sur  des  con- 
sidérations fines  et  délicates.  Veuille*  donc,  je  vous  prie,  sé- 
parer entièrement  voire  cause  de  celle  des  candidats ,  très- 
nombreux  aujourd'hui,  qui  se  présentent  aux  examens, 
sans  s'y  être  préparés  sérieusement. 

Dans  votre  lettre,  Monsieur  et  cher  confrère,  vous  me 
faites  l'honneur ,  pour  justifier  certaines  définitions  de  géo- 
métrie, de  me  rappeler  que  je  m'en  suis  moi-même  servi 
dans  mes  leçons  de  géométrie  analytique.  Sur  ce  point  je 
vous  dois  des  remerclmeots  :  car  j'avone  que  je  n'aurais 
point  osé,  de  ma  senle  autorité ,  les  faire  descendre  dans  la 
Géométrie  élémentaire ,  a  laquelle  tous  les  auteurs  se  sont 
toujours  fait  un  devoir  de  conserver  une  grande  simplicité. 

Quoi  qu'il  en  soit ,  Monsieur  et  cher  confrère,  je  me  féli- 
cite de  trouver  celte  occasion  de  vous  dire  à  vous-même  toute 
l'estime  que  je  fais  de  votre  talent.  Je  l'ai  souvent  manifes- 
tée devant  des  géomètres  habiles ,  lesquels  ont  toujours  été 
de  mon  avis. 

Je  continuerai  donc  toujours  d'être  avec  une  parfaite  con- 
sidération ,  Monsieur  et  eher  confrère , 

Voire  dévoué  confrère , 

!..    Lefebcrk  du  Fooncv. 

Au  moment  de  faire  partir  celte  réponse .  je  me  rappelle 
que  j'ai  élé  chargé  de  rendre  compte  de  votre  arithmétique , 
mon  opinion  a  élé  qu'on  devait  la  juger  digne  d'être  adop- 
tée dans  l'enseignement  des  collèges.  Depuis ,  j'ai  eu  occasion 
de  faire  rectifier  une  petite  erreur  qui  s'était  glissée ,  â  votre 
préjudice,  dans  le  journal  de  M.  Tcrquem-  — Si  je  fais  men- 
tion ici  de  celte  circonstance,  c'est  dans  l'intention  seulement 
de  vous  faire  mieux  comprendre  qu'il  n'y  a  aucune  inimitié 
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là  où  tous  êtes  peut-être  disposé  à  en  trouver.  Je  crois  aussi 
me  souvenir  que  vous  avez  été  soumis  è  mon  examen  lors  de 
votre  sortie  de  l'École  Polytechnique  :  c'est  de  cette  époque 
déjà  ancienne  que  date  l'estime  que  je  vous  porte. 

L.  Lefebtjre  de  Fourcy. 

Note.  La  lettre  de  M.  Lefebure  ne  renferme  point  explici- 
tement la  rétractation  que  je  lui  ai  demandée.  Peut-on  la  re- 
garder comme  une  rétractation  implicite  ?  C'est  ce  dont  le  lec- 
teur peut  juger  lui-même.  Quoi  qu'il  en  soit,  deux  vérités 
sont  énoncées  entre  autres  dans  ma  propre  lettre  ;  elles  sont 
marquées  de  guillemets.  M.  Lefebure  ne  les  ayant  pas  com- 
battues, je  dois  conclure  qu'il  les  admet  d'après  le  dicton 
qui  ne  dit  rien  consent. 

F  INC*. 

Noie.  Une  décision  du  Conseil  royal  du  14  septembre  1841 
prescrit  la  méthode  des  infiniment  petits  pour  les  classes 
de  troisième,  seconde,  rhétorique,  dites  préparatoires;  il 
n'est  pas  question  des  mathématiques  spéciales;  d'ailleurs  les 

m 

examens  de  l'Ecole  Polytechnique  ne  ressortissent  pas  de 
l'Université.  Tm. 


THÉORÈME  DE  LEXELL , 

Et  transformation  des  polygones  sphériques ,  d'après 

M.  Steiner. 

Journal  de  Crelle ,  t.  Il ,  p.  45.  1827.  ) 


I.  Théorème  1.  Dans  tout  quadrilatère  sphérique  inscrit 
dans  un  cercle,  la  somme  de  deux  angles  opposés  est  égale  à  la 
somme  des  deux  autres  angles. 
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II.  Théorème  2.  Si  deux  triangles  sphériques  odI  une  base 
commune  et  sont  inscrits  dans  le  même  cercle,  la  différence 
entre  l'angle  au  sommet  et  la  somme  des  angles  à  la  base 
est  la  même  dans  les  deux  angles,  et  réciproquement  si 
cette  différence  est  la  même  pour  deux  triangles  spbé- 
riques ,  ayant  même  base ,  ils  sont  inscrits  dans  le  même 
cercle. 

Observation.  Le  second  théorème  est  un  corollaire  im- 
médiat du  premier  dont  la  démonstration  est  facile. 

III.  Théorème  3.  Le  lieu  des  sommets  des  triangles  spbé- 
riques équivalents  et  de  même  base,  est  une  circonférence. 
Cette  circonférence  passe  par  les  deux  points  diamétrale- 
ment opposés  aux  extrémités  de  la  base. 

Démonstration.  Soit  ABC  un  triangle  dont  la  base  AB  et 
Taire  sont  données  ;  soient  A'  et  B'  les  points  diamétralement 
opposés  à  A  et  à  B;  dans  le  triangle  sphérique  A'B'C,  Ton  a 
A '=2*—  A;  B'=2'— B;d'où  Ton  tire  A  +  B+C=4«+C 
—  A'—  B'  ;  mais  l'aire  des  triangles  étant  constante  A-f-B-f-C 
est  constant ,  donc  aussi  C— A' — B';  et -,  d'après  la  réciproque 
du  théorème  précédent ,  le  point  C  est  sur  une  circonférence 
passant  par  les  points  A',B';  c.q.  f.d. 

Observation.  La  première  partie  de  cette  proposition  est  le 
théorème  de  Lexell  (Nova  acta  Petropolitana ,  volume  Y, 
lre  partie)  ;  la  seconde  partie  est  de  M.  Steiner  ainsi  que  toute 
(  la  démonstration. 

Corollaire.  Si  par  les  points  B,B'  on  mène  un  demi  grand 
cercle  tangent  au  cercle  CA'B',  il  est  évident  que  Taire  du 
faisceau  formé  par  ce  demi-cercle  et  le  demi-cercle  BAB'  est 
équivalente  à  Taire  du  triangle  ABC,  soit  p  l'angle  du 
fuseau  ;  on  a  donc  %2(i  =  ABC —2'. 

IV.  Problême.  Dans  un  triangle  sphérique ,  on  connaît  un 
côté ,  un  angle  adjacent  et  l'aire ,  construire  le  triangle. 

Solution  Soit  ABC  le  triangle  à  construire;  le  côté  AB  et 
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l'angle  B  sont  donnés ,  ainsi  que  Taire  du  triangle  ABC  ;  on 
connaît  donc  A  -f-  B +C  j  avec  l'angle  B  construisons  le  fais- 
ceau BAB';  le  point  cherché  G  est  situé  sur  le  demi-cercle 
BMB';  par  BB'  menons  nn  autre  demi-cercle  BDB*  Taisant 
avec  le  demi-cercle  BAB'  un  angle  p  égal  à  '/.( A+B+C)— 1*  ; 
par  le  point  A'  diamétralement  opposé  à  A  et  par  B',  menons 
un  petit  cercle  tangent  au  demi-cercle  BDB'j  ce  petit  cercle 
coupe  le  demi-cercle  BMB'  au  point  cherché  G. 

Corollaire  I.  On  peut  donc  diviser  un  triangle  sphérique 
en  deux  parties,  dont  les  aires  soient  dans  un  rapport 
donné  par  un  arc  de  grand  cercle  mené  du  sommet  au  côté 
opposé. 

Corollaire  II.  On  peut  aussi  construire  un  triangle  sphéri- 
que connaissant  un  angle ,  un  côté  adjacent  et  le  périmètre  ; 
à  l'aide  du  triangle  polaire,  on  ramène  ce  problème  au  pré- 
cédent. 

Corollaire  III.  Le  théorème  de  Lexell,  rapporté  au  triangle 
polaire,  donne  cet  autre  théorème .-  Dans  tout  triangle  sphé- 
rique qui  a  un  angle  constant  et  dont  le  périmètre  est  con- 
stant ,  l'enveloppe  du  côté  opposé  à  l'angle  constant  est  un 
petit  cercle  de  la  sphère. 

Corollaire  IV.  Le  théorème  de  Lexell  peut  servir  à  trans- 
former un  polygone  sphérique  en  un  triangle  sphérique  équi- 
valent. 

Observation.  Lorsque  la  sphère  devient  un  plan ,  le  théo- 
rème de  Lexell  se  réduit  à  cet  énoncé  élémentaire  :  Le 
sommet  d'un  triangle  de  base  et  d'aires  constantes  est  une 
droite. 

Mais  le  théorème  du  corollaire  III  se  change  en  celui-ci  : 
dans  un  triangle  qui  a  un  angle  et  un  périmètre  constants  , 
l'enveloppe  du  côté  opposé  à  l'angle  est  une  hyperbole,  si 
cet  angle  est  aigu  ;  une  parabole,  si  l'angle  est  droit  ;  une 
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ellipse  si  l'angle  esloblos;  mais  jamais  un   cercle.  (Pour  la 
démonstration  voir  Annales,  t.  III ,  p.  182.) 

V.  Théorème  de  M.  Steiner.  Les  trois  arcs  de  grand  cercle 
qui  parlant  des  sommets  d'un  triangle  sphérique  le  par- 
tagent en  deux  parties  équivalentes,  se  coupent  en  un  même 
point. 

Démonstration.  Soit  ABC  le  triangle  sphérique  ;  A',B',C  les 
points  diamétralement  opposés  è  A,B,C  ;  Aa,B6,Cc,  les  trois 
arcs  de  grand  cercle,  bissecteurs  d'aire. 

D'après  le  théorème  de  Lexell ,  les  quatre  points  A,B,b,a; 
de  même  les  quatre  points  B',C'jC,i»  et  les  quatre  points  A',C, 
c,a  sont  sur  de  petits  cercles;  les  trois  plans  de  ces  petits 
cercles  se  rencontrent  en  un  point  0;  donc  les  trois  droites 
A'u,B'ù,C'e  intersections  de  ces  plans  passent  par  le  même 
point  0  ;  et  les  plans  des  trois  arcs  de  grands  cercles  bissec- 
teurs A 'a  A,  K'bB,C'cC,  passent  encore  par  ce  point  O;  mais 
ils  se  rencontrent  aussi  au  centre  de  la  sphère  ;  par  consé- 
quent les  plans  des  arcs  bissecteurs  ont  deux  points  en 
commun,  se  coupent  suivant  la  même  droite,  donc,  etc.. 

Observation.  La  droite  d'interseelion  des  trois  plans  bissec- 
teurs d'aire  ne  passe  pas  parle  centre  de  gravité  de  l'aire  du 
triangle. 


QUESTION  D'EXAMEN 
sur  les  cordes  des  coniques. 


Question.   Quel  est  le  lieu  géométrique  du  milieu  d'u 
corde  de  grandeur  constante ,  inscrite  dans  une  conique  ? 
1,  Considérations  générales.   Une  corde  de  longueur  eu 


—  591  - 

stanle  étant  inscrite  dans  une  conique,  l'enveloppe  est  une 
ligne  du  quatrième  degré.  On  trouve  le  point  de  contact  de 
chaque  corde  avec  l'enveloppe,  en  projetant  sur  cette  corde 
le  point  d'intersection  des  deux  normales  menées  à  la  courbe 
donnée ,  par  les  deux  extrémités  de  la  corde  ;  ce  même  point 
d'intersection ,  joint  à  un  point  quelconque  de  la  corde,  donne 
la  direction  de  la  normale  à  la  courbe  que  décrit  ce  point 
pendant  le  mouvement  de  la  corde  (t.  11,  p.  289  et  t.  III , 
p.  187).  On  sait  donc,  à  chaque  position  de  la  corde,  mener 
une  tangente  par  le  point  milieu  à  la  courbe  décrite  par  ce 
point  milieu. 

II.  Expression  analytique  de  la  langueur  d'une  corde  in- 
scrite dans  une  conique. 

Soit  l'équation  à  six  termes  d'une  conique;  axes  rectan- 
gulaires; et  dy  +  ex -{-/ =  0  [\)  l'équation  d'une  sécante; 
les  équations  donnant  respectivement  les  deux  abscisses ,  et 
les  deux  ordonnées  des  deux  points  d'intersection  de  la  droite 
et  de  la  conique,  sont  { voir  t.  Il ,  p.  108)  : 

Rx,+Sxa+T=0  (3)  ;  K^VS>+T'==0(4);  R=A<?'— Bde+W; 
S=2Açf—  Bdf—  Drfe+E<f  ;  T=Ar     Ddf+Fd1. 

On  trouve  T  et  S' en  changeant  d  en  c ,  A  en  C ,  D  en  E,  et 
vice  versa.  Le  carré  de  la  différence  des  racines  dans  l'équa- 

g»      ART  S'a ART1 

lion  (3)  est — ,  et  dans  l'équation  (4) ,  — -. 

H  K 

Désignant  par  p  la  longueur  de  la  corde  interceptée ,  on  a 

donc  r 

S'-  4RT  +  S"-4RT'        V 
p'  = fi =  fi(d  +«)       W 

V  =  M1  —  Iden  +  le*  +  m/'  +  %fdK  +  2/ek. 
Faisant  e=  dr,f=ds,  l'équation  (1)  prend  la  forme 

j-  +  rr  +  *  =  0  ;  (5) 
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P= (k?-Vr+C? "" 

111.  Théorikb.   Le  lien  géométrique  do   milieu  d'une 

corde  de  longueur  constante  inscrite  dans  une  conique  à 

centre ,  est  une  ligne  du  quatrième  degré  concentrique  à  la 

conique. 
Démotutration    Prenons  pour  axes,  les  deux  diamètres 

principaux,  l'équation  de  la  conique  est  ■. 

Aj-'  +  Cr'  +  F  =  Oi     *  =  jf  =  «  =  0;     l=  —  *AF; 
f=-4CF;     «  =  — 4AC. 

Conservons  les  mêmes  données  que  dans  le  paragraphe  pré- 
cédent, l'équation  (6)  devient  • 

/>'(Ar'  +  C),  =  -4(l  +  /)[F(Ar,  +  C>  +  A<V].       (") 

Désignant  par  x'  et  y  les  coordonnées  du  point  milieu  de  la 
corde ,  on  a  ■ 

_  S  _        Art  <___?.__     C* 

2R—— Â^+Cr  y~ ~ 2R— _ Â7+C*     ( 

et  l'on  a  aussi  jr'+ ra'+ «ag  ;  mais  deux  de  ces  trois  équa- 
tions impliquent  la  troisième  ;  y  et  x'  étant  les  coordonnées 
courantes  du  point  milieu  ,  nous  supprimons  les  accents,  et 
pour  avoir  le  lieu  cherche ,  nous  éliminons  r  et  s  entre  les 
équations  (5) ,  (7)  et  (8)  ;  éliminant  d'abord  s  entre  les  équa- 
tions (5)  et  (8),  il  vient  après  avoir  divisé  par  r, 

C^  Ar'  +  Cr' 

portant  rcs  valeurs  dans  l'équation  (7),  on  obtient,  après 
avoir  ôlé  le  fadeur  .\r*  +  Cr'  ■ 

4(Ay+C,*,)(Ay+Cx,+F)  +  AC/»'(A.r,+  0,)  =  ©.    (9) 


/  —  593  - 

Telle  est  l'équation  do  lieu  cherché,  courbe  du  qua* 
trième  degré,  concentrique  à  la  conique  donnée;  ce  qui  était 
évident  à  priori,  x  =y  =  o  satisfont  à  l'équation  ;  donc  l'o- 
rigine est  sur  la  courbe  ou  est  conjuguée  à  la  courbe.  Lorsque 
c  =  0 ,  l'équation  se  réduit  à  Ay-{-Cx%-\-F  =  09  c'est-à- 
dire  à  la  conique  donnée  ;  ce  qui  est  encore  évident. 

DISCUSSION. 

IV.  Ellipse   Soit  a  le  demi-grand  axe  et  b  le  demi-petit 
axe  ;  l'équation  (9)  peut  se  mettre  sous  la  forme  : 

4/i  V+  W*'jry(a"  +  b*)  +  «6jH  +  ) 
+a*by  (|f — 4a') + a%bkx*(p*—  4^)=o5  (* 0) 

Résolvant ,  il  vient  : 

SaY  =  -  b'  [4  (*■  +  b')  x1-)-  a1  (y  —  4&')  ± 

±  1/16  (a'—  6*)\r4— 8a>»—  ^)(^+W)xj+û4(^-  4a)1], 
ou  bien  : 

8aV  =  —  4"  { 4(a'+  b*)jf+a*{p?—ia9) dz 

zb  l/[4^(a •—  6')  -  *'(/>  +2*)T  [4.rV—^)— «'(/>-  Sta)1] } , 

équation  qui  rend  facile  la  construction  de  la  courbe ,  lors 
même  que  la  conique  n'est  pas  tracée. 

r  Si  p  est  supérieur  ou  égal  à  2a ,  l'équation  n'est  possible 
que  pour  les  valeurs  réelles  x=jr  =  0;  donc  la  courbe  se 
réduit  à  son  centre. 

2°  p  <  2a  et  >  2b  ;  la  courba  est  un  huit  de  chiffre  pas- 
sant par  le  centre  ;  la  tangente  parallèle  au  grand  axe  a  pour 

b      

équation  y  =  —  V  \a*—p7. 

Désignant  le  coefficient  angulaire  de  la  tangente  (coefficient 
différentiel)  par  y,  on  a  • 

, Vx   8b*x*  +  laY  (a*  +  b')  +  a*b*  (p9  —  W) 

'Y~~  ~~  ay  '  gay  +  46\r'  [a%  +  b  )  +  akV  (p'  -  4**)  ' 

AMR.   DR   IfATHÉM.  IV  kO 


ou  bien,  pi 


où  X  esl  la  fonction  de  x  qui  est  sous  le  radical ,  dans  la  w- 

leur  de  r':  y  devient  nul  en  faisant  -r=0,  et  jt=— -*-- — — ; 

"    "  4  (a" — fi1; 

mais  celle  seconde  valeur  rend  y'  imaginaire  ;  y  devient  in- 
fini lorsque  X  =  0  ;  ce  qui  donne  : 

,_a*(f  +  fla)'  ,      o'(p—  2a)' 

La  première  valeur  rend  y  négatif,  la  deuxième  valeur 

,  ,      H'     2a  —  p.pa  —  26*  

dnnnc  j-  =  -  —  . —, — -p ;  le  second  membre  est 

positif ,-  on  connaît  donc  la  position  des  deux  tangentes  pa- 
rallèles à  l'axe  des  y. 

Le  système  des  deux  diamètres  égaux  chacun  à  p  esl  donné 
par  l'équation  cC{p*—  W)y—  b'{ka'~ p") x'  =  0. 

i°  p  <  2a  ;  p  =  26  ;  le  système  des  diamètres  égaux  se 
réduit  au  petit  axe. 

4*  p  <  2a  ;  p  <  -2b  ;  le  système  des  diamètres  égaux  dis- 
paraît ;  la  courbe  u'a  plus  de  points  multiples  au  centre,  qui 
devient  un  point  isolé  et  conjugué  ;  la  forme  esl  ellipsoïdale 
et  elle  est  inscrite  dans  le  rectangle  formé  par  les  tangentes 
parallèles  aux  axes  ;  les  équations  de  ces  tangentes  sont  : 

5*  St  a  =  b ,  l'équation  (1 0)  devient  : 

0-'  +  -*")  [*(r'+ •*'')  +p'  -  *«l=o . 

qui  représente  un  point  conjugué  et  un  cercle ,  ainsi  que  l'en- 
seigne la  géométrie  élémentaire. 
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V.  Hyperbole.  Prenant  2<z  pour  l'axe  focal,  l'équation  du 
lien  cherché  est  : 

Les  termes  du  quatrième  d«»gré  sont  .- 

l(ay%-\-bkx%){ay  —  b*x%). 

Ainsi  la  courbe  formée  par  les  ordes  intérieures  a  les  mêmes 
asymptotes  que  l'hyperbole,  ou  plutôt  l'hyperbole  est  une 
asymptote  curviligne  à  la  courbe  du  quatrième  degré  ;  ce 
qu'on  peut  voir  à  priori ,  puisqu'à  l'inOni  l'hyperbole  se  con- 
fond avec  ses  asymptotes.  Lorsque  p  est  égal  ou  inférieur  à 
Taxe  focal,  il  n'y  a  point  de  courbe  à  l'extérieur,  et  le  centre 
est  on  point  conjugué  ;  mais  lorsque  p  est  plus  grand  que  Taxe 
focal,  il  existe  une  courbe  correspondante  aux  cordes  exté- 
rieures ,  ayant  une  forme  lemniscoïde ,  et  la  détermination 
des  tangentes  limites  a  lieu  comme  ci-dessus. 

1°  Il  est  facile  de  voir,  par  la  comparaison  des  équations, 
que  la  courbe  du  quatrième  degré,  soit  pour  l'ellipse ,  soit 
pour  l'hyperbole,  ne  peut  devenir  ni  une  cassinoïde  ni  une 
lemniscate. 

2°  Si  a=  6,  l'équation  (11)  devient  : 

4  (y  -  **)  +p  (x*  -y)  +  m  (*%  +r*)  =  o. 

3°  Faisant  b  =  /zA,  l'équation  de  l'hyperbole  est  : 

y—  A\ra=—  b\ 
et  l'équation  (H)  devient  : 

4r*  +  Wxy  (h2  —  1)  —  M6x4  —p'h*  (y—  h2x*)  -f 
+  46atra+4*4.r,=0. 

Faisant  6  =  0,  l'hyperbole  se  réduit  î\  deux  droites,  et 
l'équation  du  lieu  prend  cette  forme  : 

y— A'x1)  (4r'+  M4*'  —  >p%h%)  =  0 


Le  premie 

le  second  ; 

oc  qui  s'ac 

un  poinl  d'une  droite  d'une  longueur  consume,  inscrite  dans 

un  angle  rectïlignc  (voir  p.  186). 

VI.  Parabole.  Soil  l' équation  de  celte  courbe,  sue*  rec- 
tangulaires, Ky*-\-  Ej:=0  ;  d'où 

*  =  2AE,     /'=E*,     m  =  l=k  =  H  =  0. 
L'éqoalion  (4)  donne  : 

Ary  =  E(t  +»*J  (E  +  4Art).  (12) 

Désignant  par  j,  j-  les  coordonnées  courantes  du  milieu 
de  la  corde,  on  trouve  : 

___E_         __E_ 2\y  +  Ex 

'r~2Ar;     r  =  -i\/'     *~     y      rJ'~  2Ar     ' 

Substituant  ces  valeurs  dans  l'équation  (12) ,  on  trouve  pour 
équation  du  lieu  cherché,  après  avoir  fait  E  =  —  îq  A, 

*(.r'  +  ?')Lr'—  •**)+>¥■■•. 
ligne  qui  a  pour  asymptote  curviligne  la  parabole  donnée, 
comme  cela  doit  être. 
Celle  équation  résolue  donne  : 

2r'  =  q  Ux  —  Kq  ±  Vlfrê  —  lq+p)[2x  —  Kq  —  p)]. 

VII.  Les  moyens  de  solution  sont  les  mêmes,  si  l'on  de- 
mandait, en  général,  à  trouver  le  lieu  géométrique  d'un 
point  dont  les  coordonnées  sont  respectivement  des  fonctions 
symétriques  quelconques  des  coordonnées  des  extrémités  de 
la  forde  ;  car  rest  donné  en  (boclion  de  s  -,  et  les  équations  (3) 
et  (t)  fourniraient ,  par  la  théorie  des  fonctions  symétriques, 
deux  équations  entre  les  coordonnées  du  poinl  cl  la  quantité!; 
éliminant  t.  on  aura  le  lieu  cherché.  Tm. 
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EQUATIONS  POLAIRES. 

PIE  M.  SSWT, 

ancien  professeur  dans  les  Collège*  royaui. 


I.  Dùcussian  de  la  droite , 

Dans  la  plupart  des  traités  de  géométrie  analytique,  on  ne 
discute  guère  d'au  1res  équations  polaires  que  celles  des  trois 
courbes  du  second  degré ,  ramenées  à  leurs  formes  les  plus 
simples.  Encore  ne  donne-t-on  pas  en  général  le  moyen  de 
construire  ces  courbes  en  partant  de  ces  mêmes  équations. 
Cependant  les  élèves ,  dans  les  examens ,  ont  fréquemment  à 
discuter  des  courbes  polaires  d'espèces  différentes  Nous 
croyons  donc  faire  une  chose  utile  en  montrant,  p«r  quel- 
ques exemples  choisis,  comment  il  est  souvent  possible  de 
déduire  d'une  équation  polaire  donnée  non-seulement  la 
construction  géométrique  de  la  courbe  qu'elle  représente  , 
mais  encore  la  détermination  précise  de  ses  tangentes,  de  ses 
asymptotes ,  et  même  de  ses  points  d'inflexion  lorsqu'elle 
doit  en  avoir. 

Dans  ce  qui  suit ,  nous  supposerons  connues  les  méthodes 
au  moyen  desquelles  on  détermine  pour  chaque  point  d'une 
courbe  polaire  la  tangente  trigonomé trique  de  l'auglc  que 
fait  la  tangente  en  ce  point  avec  le  rayon  vecteur  et  la  va- 
leur linéaire  de  la  sous-tangente  correspondante.  Nous  dési- 
gnerons, pour  abréger,  la  première  de  ces  deux  grandeurs 
par  la  caractéristique  tg,  et  la  seconde  par  5/  ;  et  comme  l'é- 
quation polaire  de  la  ligne  droite ,  considérée  sous  ses  diffe- 
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rentra  formes,  tiuus  sera  utile  far  la  suite,  c'est  par  elle  que 
nous  commencerons  ces  discussions. 
Soit  d'abord  l'équation  polaire  : 

P~~siUW  +.COS  u  ' 

indiquée  dans  lesvfnnaies  (tome  III,  page  608),  el  qui  est  celle 
d'une  droite  rencontrant  les  axes  rectangulaires  OX  et  Oï 
(fig.  M),  en  A  et  en  B  à  une  dislance  I  de  l'origine ,  et  par 
suite  parallèle  à  la  bissectrice  DE  de  l'angle  YOX'. 

La  discussion  directe  de  l'équation  (l)  ne  conduirait  pas 
immédiatement  à  cette  conséquence.  Voyons  toutefois  par 
quelle  suite  de  considérations  elle  pourrait  nous  y  faire 
arriver, 

Les  hypothèses  m  =  0°  et  u  =  90°  donnant  l'une  et  l'autre 
P=  1,  on  voit  de  suite  que  la  ligne  cherchée  coupe  les  droites 
rectangulaires  OX  et  OY  en  A  et  en  B.  Puis,  pour  toutes 
les  valeurs  de  <*  comprise»  entre  les  deux  précédentes,  li 
somme  sin  v-|-cos»est  >•  l,  et  il  est  facile  de  s'assurer  que 
sa  valeur  maximum  correspond  à  *»  =  45". 

Par  suite,  entre  ces  deux  limites, p  est  <1  cl  sa  valeur  mi- 
nimum ,  égale  à  -*/  2  est  la  perpendiculaire  OC  abaissée  do 
point  0  sur  la  droite  AB.  Il  est  donc  reconnu  déjà  que  celle- 
ci  a  trois  points  communs  H  .  C ,  B  avec  la  ligne  cherchée. 

D'ailleurs,  en  faisant  varier  »  de  90°  à  90"+ 45",  ou  de 
0"  à  —45°,  la  valeur  de  <.  tend  également  vers  l'infini;  an 
delà  de  ces  limites  les  valeurs  de  p  deviennent  négatives, 
mais  leurs  valeurs  absolues  sont  égales  aux  précédentes , 
d'où  il  suit  que  celles-ci  suffisent  pour  déterminer  tous  les 
points  de  la  ligne. 

Quoique  ces  premiers  résultats  indiquent  déjà  une  sorte 
de  i  nnliiîuïle  entre  l;i  droite  indéfinie  NABR'   cl  la  lig«    : 
cherchée ,  on  ne  peut  néanmoins  en  conclure  encore  l'idcn-  ■' 
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tité  des  deux  lignes.  Considérons  donc  In  ligne  (1)  comme  une 
courbe,  et  nous  allons,  pour  la  caractériser  davantage,  cal- 
culer les  quantités  que  nous  sommes  convenus  précédemment 
de  désigner  par  tg  et  st. 
De  l'équation  (1)  on  déduit  : 

PT"         9in(*+A)  +  cos  (*.  +  *)' 
d'où 

,  _     (sin  (»>  -f  h)  ~  sin  *)—  (cos^  -  cos(*»  -\-  h)) 
~~~      (sin  (•»  -f-  A)  -f  cos  (*»  +  *)  )  Wn  w  -f-  eus  »)  ' 
par  fuite 

X-h 

h (sin(<*  +  h)  -f-  cos(ca  -f-  h  ) .  (sin  »  -f-  cos»)         2 

k  '■      ~  :      ~        x 


donc 


C0S(W+2)""Sin(W  =  ^)  *™lh 


h  (sin  w  4- cos  w)a 

liai.  t  =  — 


k  cos  «  —  sin  w 

d'où  il  suit  que 

sin  «  4-  cos  w  1 

'£  = L- ï —  et  st= : — . 

cos  w  —  sin  o  cos  *>  —  sin  w 

Voyons  les  conséquences  de  ces  deux  formules.  Pour 
»  =  0,  elles  donnent  / g  =  1  et  5/  =  — 1 .  D'ailleurs  p=  I . 
Donc,  pour  le  point  A  de  la  ligne  (1)  la  sous-tangente  estOB, 
et  la  tangente,  qui  est  par  suite  l'indéGni  BA,  fait  avec  le 
rayon  vecteur  OA  dans  le  sens  AN  un  angle  OAN  dont  la 
tangente  est  —  1 .  D'où  il  suit  que  la  tangente  de  son  supplé- 
ment OAJV  est  -f- 1 ,  ce  qui  d'ailleurs  est  évident  puisque  le 
triangle  rectangle  OAB  est  isocèle. 

On  prouverait  de  même  que,  pour  le  point  B,  la  sous- 
tangente  est  OA  ,  et  que  par  conséquent  la  tangente  est  AB. 

Pour  «  =  45°,  p  =  -  y  2  et  st=  <».  Donc  la  tangente  au 

point  C  est  parallèle  à  DE. 
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D'ailleurs  si  l'un  Tait  »  =  90" +45*,  ou  bien  «  =  —  45-, 

l'on  a  également  o  =  *ets/  —  -i/2  dans  ie  premier  cas , 

et  *(  =  — -1/2  dans  le  second  cas.  Donc  la  droite  AB ,  déjà 

tangente  en  A ,  en  C  et  en  B ,  a  la  ligne  {I  )  est  en  outre ,  tant 
dans  le  sens  CN  que  dans  le  sens  contraire  CN',  une  asymp- 
tote de  celte  ligne. 

Il  est  donc  reconnu  que  la  ligne  (I),  qui  suit  l' indéfini  AB 
dans  toute  son  étendue,  la  louche  dans  ses  points  les  pins 
remarquables.  Pour  vérifier  enfin  si  celle  ligne  ne  serait  pas 
la  droite  AB  elle-même ,  cherchons  quelle  serait  la  dislance 
de  chacun  de  ses  points  à  la  droite  DE ,  parallèle  a  AB ,  ou 
ce  qui  est  l'équivalent ,  déterminons  quelle  serait  pour  chaque 
valeur  de  « ,  la  projection  de  »  sur  la  perpendiculaire  OC  à 
ces  droites. 

Nommons  <p  l'angle  formé  avec  OX  par  la  droite  OC.  Pour 
une  position  quelconque  du  rayon  vecteur,  nous  aurons  : 

cos(«— ?)  =  â  V  2-  cosM+  â  1/  2  sin  w=  -l/2(cosu+sin<-); 
d'ailleurs 


?cos(«  —  ¥)  =  -V2  =  OC. 

Ainsi  la  projection  de  c.  sur  OC  est  constante.  Donc  enfin  ta 
ligne  (1)  n'est  autre  qui'  AB. 

On  voit,  par  la  discussion  précédente,  combien  il  importe 
d'avoir  une  équation  polaire  de  la  ligne  droite  assez  carac- 
térisée pour  que ,  dans  aucun  cas ,  on  ne  puisse  la  confondre 
dvec  celle  d'une  autre  ligne. 

Pour  la  trouver ,   prenons  sur  les  aies  rectangulaires 
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OX,  OY  (fig.  57),  OA= a,  OB= 6  et  menons  AB  ;  l'équation 
de  celte  droite  sera 

ay  +  b  x  =  ab  -, 

par  suite  son  équation  polaire  sera 

a .  p  sin  w  -+-  b  .  g  cos  «  =  air, 

d'où 

a* 


a  sin  b.  -f-  A  cos  «  ' 
équation  qui  devient  identique  avec 

1 


(*) 


P  = 


sin  m  -|-  cos  t.» 


quand  on  fait  a  =  1  et  b  =  1 . 
Quand  on  fait  b  infini  l'équation  (2)  se  change  en 


cos*»' 


c'est  l'équation  polaire  d'une  droite  perpendiculaire  à  OX, 
ou  à  Taxe  polaire,  menée  à  une  distance  a  du  pôle. 

De  même 

_    b 
sin  o) 

est  une  parallèle  à  cette  même  droite  menée  à  la  distance  b. 

En  appelant  a  l'angle  BAO  et  p  la  perpendiculaire  OC 
sur  AB,  r équation  (2)  deviendra  : 

_ P 

sin  *>  cos  a  -f-  cos  *»  sin  a  ' 

ou 

sin(a»+«) 
et  c'est  la  forme  sous  laquelle  on  la  met  ordinairement. 
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La  figure  (57)  montre  en  effet  que  cette  équation  écrite 
comme  il  suit  : 

exprime  que  la  projection  de  tous  les  rayons  vecteurs,  tels 
que  ON  sur  OC,  est  constante  et  égale  à  p,  ou  que  la  ligne  AB 
est  droite. 

En  renversant  le  calcul  qui  précède,  on  reviendrait  aisé- 
ment de  l'équation  (4)  à  l'équation  (2)  qui  Ta  produite. 

Il  est  facile  de  voir  que  l'équation  particulière 

1 

3siuw  —  g  cos  &>  ' 

indiquée  également  dans  les  Annales  (tome  III,  page  608) , 
rentre  dans  la  forme  générale  : 

ab 


P  = 


a  sin  w  -j-  b  cos  m 


Elle  est  celle  d'une  droite  coupant  Taxe  polaire  en  A 
[fig.  58)  à  la  distance du  pôle  et  la  perpendiculaire  0\ 

sur  cet  axe  à  la  distance  OB  =    . 
On  peut  d'ailleurs  identifier  cette  équation  avec  l'équation 

P=- 7 —  ,  (6) 

SI  II  w  cosz-f-cos  usina 

en  posant  l'équation 

sin  w  cos  a  -j-  cos  w  sin  a  =  p  (3  sin  w  —  2  cos  h, 

ou 

sin  6)  (cos  a  —  3/?)  +  cos  w  (sin  a  -f  2//)  =  0  ; 

et  comme  celle-ci  doit  être  satisfaite  quel  que  soit  &>,  il  faut 
qu'on  ait  séparément  •. 

cos  a  —  3p  =  0  , 

sin  a  -}"  2/>  =  0  , 
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ou  bien 

cos*  =  3^, 
sin  a  ■=  —  i  p. 

Élevant  au  carré  et  ajoutant ,  l'on  a  : 

d'où 

,=  ±11/13; 
par  suite 

substitaaot  ces  valeurs  dans  (6)  Ton  retombe  sur  l'équation 
primitive 

1 

'  ~3sinw  —  2cos«/ 

II.  Courbe  polaire, 

Considérons  maintenant  l'équation  polaire 

1+sinw 


P< 


1  —  sin 


« 


(Fig.  59.)  Soient  O  le  pôle  et  OX  Taxe  polaire.  Décrivons 
du  centre  O  et  du  rayon  OA=l  la  circonférence  ABA'B\  Fai- 
sons croître  w  depuis  0°  jusqu'à  90°  :  p,  qui  sera  positif,  croî- 
tra depuis  1  jusqu'à  <x>  ;  ce  qui  donnera  l'arc  AV.  De  90°  à 
180°  les  valeurs  de  p  seront  encore  positives  et  en  ordre  in- 
verse égales  aux  précédentes  -,  ce  qui  donne  Tare  VA'.  De 
180°  à  270°  les  valeurs  de  o  décroîtront  de  1  à  0;  ce  qui  don- 
nera l'arc  A'JV'O.  Enûn  de  270°  à  360°  les  valeurs  de  p  égales 
aux  précédentes',  croîtront  de  0  à  1  ;  ce  qui  donnera  l'arc 
ON"  A. 

Voyons  comment  on  déterminera  le  point  N  de  la  courbe 
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correspondant  à  une  position  donnée  ON  du  rayon  vecteur. 
La  perpendiculaire MP  sur  OX étant  la  valeur  correspondante 
de  sin  *> ,  on  fera  MP  =  MP"=  MP  ;  puis  menant  P"Q  pa- 
rallèle à  P' A,  Ton  aura  par  cette  construction  : 


1— sinw 


0. 


Rabattant  du  centre  O  le  point  Q  en  N  sur  la  direction  ON, 
le  point  N  ainsi  construit  sera  le  point  cherché.  Si  Ton 
prend  Tare  AM'=AM,  il  sera  facile  de  déduire  delà  position 
connue  du  point  N,  situé  sur  le  rayon  ON,  celle  du  point  N" 
sur  ON'  :  car  les  rayons  vecteurs  correspondants  seront  liés 
par  la  relation 

I     II  4 

Donc  si  Ton  détermine  sur  la  tangente  en  A  au  cercle  OA 
Un  point  C  également  distant  de  A  et  de  N,  la  circonférence 
GA  coupera  la  direction  OM  en  un  point  N1  qui  rabattu  en  N" 
donnera  la  position  du  second  point  cherché. 

Il  sera  donc  facile  de  déterminer  tant  au-dessus  qu'au  des- 
sous de  Taxe  polaire  autant  de  points  de  la  courbe  que  l'on 
voudra.  Cherchons  maintenant  les  valeurs  do  tgei  st. 

D'abord 

I  ^_l  +  sin(a>+/Q 
p  +    ""1—  sin(o>+A)  i 
par  suite 

2 fsin  («+/*)— sinw  \  4cos  (»  +-h\  sin  -h 


(l  —  sin(»-f-tyj(l—  sinw)       (i—  sin(w-f  A)  J  (l  —  sin* 
d'où 

h       (  f—  sin  (w+A)^  (1  —  sinw)  -/* 

*  =  7     r~\       x     r"5 

2cosl  « -f-/*  sin-  k 

>  2     /  2 


Ton  aura  donc 


—  605  — 


h     (1  -  ain«Q' 
lim.-=  = — , 

k  2C08w 


d'où  Ion  déduira 


«î_~   \» 


1  A  (1+sinw) 

5        2  2C06o> 

1 
ou  encore  5/  =  ;-ocos*». 

2 

De  cette  dernière  expression  il  résulte,  que  la  sous- tangente 
en  un  point  quelconque  de  la  courbe  esl  égale  à  la  demi-pro- 
jection du  rayon  vecteur  correspondant  sur  Taxe  polaire. 
Ainsi  projetant  le  point  N  en  n  sur  OX  et  prenant  sur  la 

perpendiculaire  en  O  k  OlN,  OS=  On,  la  droite  SN  sera 

tangente  en  N  à  la  courbe  considérée.  Il  résulte  des  mêmes 
formules  qu'au  point  O  la  perpendiculaire  OY  sur  OX  est 
tangente  aux  deux  branches  de  la  courbe  :  qu'aux  points 

A  et  A'  la  sous-tangente  OL ,  est  égale  à  -OA  :  que  l'angle 

formé  par  le  rayon  vecteur  et  la  tangente  croit  depuis  le 
point  O.  où  îl  est  nul ,  jusqu'au  point  A  où  il  a  atteint  sa 
valeur  maximum  -  que  de  A  en  V  il  décroît  sans  cesse  pour 
devenir  nul  à  rinGni;  c'est-à-dire,  quand  la  tangente,  de- 
venue parallèle  à  OY,  est  située  à  une  distance  infinie  de  cette 
droite. 

Proposons-nous  enfin  en  dernier  lieu  de  trouver  sur  la 
partie  ON'' A  le  point  le  plus  bas.  C'est  évidemment  celui  où 
la  tangente  est  parallèle  à  OX  et  où  par  conséquent  l'angle 
formé  par  la  tangente  avec  le  rayon  vecteur  est  égal  à  celui 
que  ce  dernier  fait  lui-même  avec  l'axe.  11  sera  donc  déter- 
miné par  la  relation 

1 

-COS&>=:UllgG>? 


qui  conduit  à 

lang4H-{-taiig'*t — r=<)i 
d'où 

ou,  rejetant  te  signe  inférieur. 

Pour  avoir  la  position  correspondante  du  rayon  vecteur 
nons  ferons  la  construction  suivante.  Rabattant  E'G  en  EU' 
snr  le  coté  E&  du  carré  construit  sur  OA  et  projetant  11' 
en  H",  la  moitié  AI  de  la  corde  aK  sera  la  valeur  de  langw. 
Faisant  AT"=  AT=AI,  In  point  fl',  conjugué  du  point  N, 
rabattu  en  N"  sur  AT',  sera  la  position  du  point  le  plus  bas 
cherché  et  la  courbe  aura  la  forme  VNAN"OiN"'A'V'  indiquée 
parla  figure. 


FORMULES  FONDAMENTALES 

de  la  trigonométrie  tphérique  et  sur  les  angles  de  lortion , 


snr ien  élite  dp  l'École  normale,  profeueunu  collège  de  Nlnlei- 


La  plupart  des  livres  élémentaires  ne  présentent  le  théo- 
rème relatif  à  ia  projection  d'une  ligne  brisée  sur  un  axe 
que  pour  en  faire  usage  dans  le  problème  de  la  transforma- 
lion  des  coordonnées  Les  applications  dont  ce  théorème  est 
susceptible  sont  cependant  si  variées  et  si  simples  ,  qu'on  ne 
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saurait  lai  accorder  trop  d'importance.  On  peut  y  rattacher 
immédiatement  par  une  discussion  fort  simple,  comme  le  fait 
M.  Duhamel  dans  ses  conférencce  à  l'Ecole  normale,  le  théo- 
rème que  la  projection  d'une  droite  sur  une  axe  est  égale  à 
la  somme  de  ses  projections  sur  trois  directions  rectangu- 
laires respectivement  multipliées  par  les  cosinus  des  angles 
que  font  ces  directions  avec  l'axe  :  ce  qui  donne  le  cosinus  de 
l'angle  de  deux  droites.  Les  deux  théorèmes  ainsi  établis  de 
prime  abord ,  on  peut  en  faire  dépendre  la  trigonométrie 
tout  entière.  Les  démonstratio  .s  des  formules  fondamen- 
tales deviennent  d'une  simplicité  remarquable ,  et  en  appor- 
tant quelques  légers  changements  aux  premières  définitions, 
ou  pourrait  s'épargner  bien  des  discussions  fastidieuses  et 
toujours  embarrassantes  pour  les  élèves.  Si  le  sujet  vous  pa- 
raissait mériter  quelques  développements ,  je  me  ferais  un 
devoir  de  vous  exposer  la  manière  dont  je  l'entends.  Mais  je 
dois  à  la  vérité  de  dire  que  les  idées  que  j'ai  à  cet  égard  ne 
m'appartiennent  pas  pour  le  fond  :  j'en  ai  puisé  le  germe  aux 
leçons  de  M.  Duhamel . 

m 

L'objet  principal  de  la  note  que  je  vous  adresse  est  une 
démonstration  de  la  formule  fondamentale  de  la  trigonomé- 
trie spbérique  fondée  uniquement  sur  le  théorème  dont  j'ai 
rapporté  plus  haut  l'énoncé»  ainsi  que  sur  une  remarque 
connue  que,  deux  axes  rectangulaires  étant  pris  dans  un  plan, 
le  cosinus  de  l'angle  que  fait  avec  l'un  de  ces  axes  une  direc- 
tion quelconque  pris*»  dans  le  plan ,  est  toujours  le  sinus  de 
l'angle  qu'elle  fait  avec  le  second  axe,  pourvu  que  ce  der- 
nier angle  soit  compté  en  allant  du  second  axe  vers  le  pre- 
mier. 

Je  présente  ensuite  une  démonstration  élémentaire  des 
séries  qui  expriment  sin  x  et  cos  x  ;  elle  est  analogue  à  celle 
que  l'on  doit .  je  crois  ,  à  M.  Cauchy  pour  le  développement 
de  l'exponentielle. 


1°  Soit  un  triaugle  sphérique  quelconque  ABC  ifiy.  60)  sur 
une  sphère  de  rayon  égala  l'uni  lé.  {V.  1. 1,  p.  33.) 

Projetons  le  rayon  OC  sur  la  direction  UB  :  cette  projec- 
tion est  cos  a.  Mais  si  dans  le  plan  GOA,  et  du  côté  de  l'angle 
GOA,on  mène  une  perpendiculaire  ON  sur  le  rayon  OA ,  et 
qu'où  projette  OC  sur  les  deux  axes  rectangulaires  OA,  ON, 
on  aura  immédiatement,  d'après  les  théorèmes  que  j'ai  rap- 
pelé! : 

cos  a  =  cos  b  cos  c  +  si n  b  cos  NOB. 

Pour  transformer  le  second  ternie  de  cette  formule ,  me- 
nons eu  O  un  plan  perpendiculaire  au  rayon  OA,  et  soit  ON' 
son  intersection  avec  le  plan  BOA  prise  du  coté  de  l'angle 
BOA  ;  menons  d'ailleurs  dans  ce  plan  une  perpendiculaire  ON" 
a  ON'.  Il  est  clair  que  l'angle  NON'  sera  l'angle  A  dn  triangle, 
et  que  la  droite  ON"  perpendiculaire  à  ON'  et  à  OA  le  sera  à 
la  droite  OB.  La  projection  de  sin  b  sur  OB  pourra  s'obtenir 
on  prenant  ses  projections  sur  ON'  et  sur  OJN",  et  les  multi- 
pliant ensuite  par  cos  N'OB  et  cos  N 'OB  Comme  ce  dernier 
cosinus  est  nul,  le  terme  correspondant  disparaît.  Pois  le 
cosinus  de  N'OB  est  le  sinus  de  BOA  ou  de  c.  Donc 
sin  b  cos  NOB  =  sin  b  cos  A  sin  c. 

On  a  par  conséquent  la  formule  : 

ros  ii  =  cos  /'  cos  c  -\-  sin  b  sin  c  ras  A . 

Et  elle  se  trouve  établie  sans  aucune  discussion  pour  tons 
les  cas  possibles. 

2°  Considérons  les  deux  séries  r 

—         x*  _i_     **  x* 

T-r—     ~l'.â        1.2.3.4  _  t .2.3.4.5.6 +"  " 

ÛS      UÎ  _  1.2...7~^ 

On  déduit  des  premières  notions  sur  les  séries  qu'elles 
sont  convergentes  pour  toutes  les  valeurs  de  x. 
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On  a  la  relation 

fX    -f-  yx  =  1 . 

Pour  le  démontrer,  rappelons  qu'étant  données  deux  sé- 
ries dont  les  modales  des  termes  forment  eux-mêmes  des 
séries  convergentes ,  on  peut  on  déduire  une  série  dont  la 
somme  soit  le  produit  des  sommes  des  deux  séries. 

Diaprés  cela ,  on  trouve  .- 


±  (l2..2(,+  1..2^+-    ïâ) 


X 


f  V123     123/ 

*  vr^:+ï^2Z,î^3 +-/^       ^ 

Le  coefficient  du  terme  général  dans  l'expression  de  ?xa 
revient.- 

2».2»— 1.2».2»— 1.2» — 2.2»— 3    2»...l  } 

1.2.. 2»)  * 


1+ — 7-z 1- 7-r-=-= -I 


1.2.3..  .2*(  1.2  1.2.3.4. 

et  celui  du  terme  général  dans  l'expression  de  $x*  à 
1  (         2/i— 1.2»— 2  2/i— 1.. .2 

1  i 7T77T T-   •    • 


1.9...ftt— f  (      '  1.2.3  '  1.2.3.. . 2/i— f 

mais  le  développement  de  (1 — 1  )a*  =  0 ,  donne 

n    A    tt      2/1.2/1—1     2». .2»— 2,  2/I..2         2»..l   ) 

°*!"to4~T2 ÏÏJ-+-     12..2»-Vl.2..2»j 

d'où 

a    ,   2».  2»— 1    ,    2»..2n— 3  2»...l  __ 

1  +    i.2    +  1.2..4   +,"  +  r^"" 

2/1.2»— 1.2»—2  .  2». ..2     __  . 

—      +  1.2.3  +*       1.2..2»-1~ 

A    L    ,   2»— 1.2«— 2   ,  2/1—1.2   J 

=  2T+      1.2.3      +-i1ïm[' 

À33.  DE  M  \TflftlUT.  IV.  41 
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et  de  là  il  résulte  que  les  deux  coefficient»  sont  égaux. 
En  ajoutant  la  deux  rditioni  obtenues  membre  à  membre, 
on  aura  donc 

«*  ++■?«  I. 
Si  on  pose  <fx  =  cos  u ,  on  aara  donc  tyx  =  sin  w  ,  en  dispo- 
sant convenablement  du  signe  de  w. 

Cela  ■posé  l'expression  fx  -f-  \/~^ï  $x  étant 
Si  on  prend  l'expression 

On  en  conclura ,  comme  on  le  fait  pour  les  développements 
de  e'  et  de  e* , 

l9x+y~ltyx)  {<&+V~\  iy)  =  ?  t*-hT)  +  l/^ï  +  (x-ty)  , 
ce  qui  conduit  à 

l$x  +  V~^\  ifx)"  =  ?mx  -f  V^î  t,mx  ; 
au  moins  pour  toute  valeur  de  m  entière  et  positive. 

Celte  formule  comme  celle  de  Moivrc  pourrait  dès  le 
moment  être  soumise  à  la  même  généralisation  et  la  même 
discussion ,  ce  qui  conduirait  à  voir  que  fx  et  $x  sont  des 
fonctions  périodiques  à  même  période.  Mais  cela  n'étant 
d'ancone  utilité  pour  l'objet  que  je  me  propose ,  je  ne  m'; 
arrête^  pas. 

Si  l'on  prend 

i(X-\-  V  —  1  ^.r  =  cos  « -[- K— 1  sinw, 
ce  qui  précède  avec  la  formule  de  Moivrc  donne 

f/nx  -\-  |/ — i  4/mx  =  cos  mm  -J-  i^ — 1  sin  nui. 

Soient  donc  x  et  x'  deux  nombres  qui  représentent  des 
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grandeurs  conunansnrables  entre  elles  ;  on  pourra  poser 
x  =  m£ ,  .*/  as  jw'ç  ,  et  si  Ton  pose 

fÇ  +  \Z^Î  +Ç  =  cos  to  -f-  \/~\  sin  ci) , 
il  viendra  . 

fx+K  — 1  ^x==cos  m«+J/— 1  sin/7iw=cos/i+V^---î  sin  n 
jx'+J/'— l^'==cosm'»+J/— 1  sin  m'»  =cosn'+l/— îsin/ir 

on  peat  donc  considérer  n  et  n'  .comme  proportionnels  à 
x  et  a/  :  d'où 

/i  rs  Kar; 
et  par  suite 

®X  =  COS  rt  =  COS  Kx  =  1  —  —  -J 

7                                             12  '  t.. 4 
tJ»/i  =  sin  n  s=s  sin  Rjt  =  x f- 


1.2.3   '    1.2.3.4.5 

Quant  à  la  constante  K ,  observons  pour  la  déterminer  que 

.  A  sinx  _       .  ,,  . 

le  rapport comme  on  le  voit  en  trigonométrie  ,  ayant 

x 

Vanité  pour  limite,  quand  on  fait  décroître  x  indéfiniment,  le 

on  ICr» 

rapport aura  K  pour  limite.  Mais  puisqu'on  tire  de  la 

X 

stnfiwi?  jt2 

série  même =1 h  cette  limite  est  l'unité  même. 

x  1.2.3 

Donc*  =  l. 

Je  finirai  en  communiquant  un  moyen  de  déterminer 
l'angle  de  torsion  ;  étant  fondé  en  partie  sur  des  considé- 
rations géométriques ,  il  n'entraîne  dans  aucun  calcul  pé  - 
nible.  J'y  ajoute  une  solution  géométrique  d'un  problème , 
traité  par  une  analyse  ingénieuse,  dans  un  des  derniers 
volumes  du  journal  de  M.  Liouville,  à  savoir  que  l'hélice 
est  la  seule  courbe  qui  ait  ses  deux  courbures  constantes. 

Limme  I  :  L'angle  de  contingence  en  un  point  d'une  courbe 
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a  pour  complément  I  angle  que  fail  la  normale  principale  cd 
ce.  point,  avec  la  tangente  en  an  point  infiniment  voisin. 
En  effet ,  on  a  pour  le  cosinus  de  ce  dernier  angle 


?( .    ,\  ■& 


M 


ce  qui  se  réduit  a 

±!(^)'  +  (4)'+(^)>i7=T="; 

w  désignant  l'angle  de  contingence,  et  p  le  rayon  de  cour- 
bure. 

Angle  de  torsion. 

Soit  M  un  point  quelconque  sur  une  courbe ,  soit  M'  le 
point  correspondant  sur  l'arête  de  rebroussement  de  la  sur- 
face polaire. 

L'angle  de  contingence  en  M' est ,  comme  on  le  sait ,  égal 
à  l'angle  de  torsion  en  M ,  puisque  les  génératrices  de  la 
surface  polaire  sont  perpendiculaires  ans  plans  oscillateurs 
de  la  courbe. 

On  sait  encore  que  les  plans  tangents  d'une  surface  déve- 
loppable ,  sont  oscillateurs  à  son  arête  de  rebroussement. 
Donc ,  le  plan  oscillateur  en  H'  est  le  plan  normal  en  M ,  et 
comme  le  plan  normal  y  est  parallèle  au  plan  oscillateur  en 
M' ,  il  s'ensuit  que  les  normales  principales  en  M  et  M'  «ont 
parallèles. 

L'angle  de  contingence  en  M' sera  donc,  d'après  le  lenunc 
établi,  le  complément  de  l'angle  que  fait  la  normale  princi- 
pale en  M  avec  la  perpendiculaire  au  plan  oscillateur  en 
un  point  infiniment  voisin  de  Al . 

Si  l'on  désigne  par  I ,  m ,  n  les  angles  que  la  normale  au 
plan  oscillateur  en  M  fait  avec  les  aies  des  coordonnées,  on 
aura  en  conséquence  pour  l'expression  de  l'angle  de  torsion  <*'■■ 
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d*?  d± 

ds  ds 

+  P    t  (cos/i+rfcoe»)  f 
c'est-à-dire  : 

ds  .  ds  ds 

Si  Ton  observe  que  la  relation 

<&>  £^V  <& 

cos/rf  -y-  +  COS  m  4-?-  +CO«nrf—  s=0 


donne 


d  —  .  ^cos/^-'—^lc08'^  5-  +••)' 


on  a  cette  autre  forme  de  l'angle  de  torsion  : 

»-  —  fcos/<?  3T  +  C0gm4',^  +  C0i,ll',2Y 

Qu'on  veuille  déduire  de  là  les  expressions  ordinaires ,  il 
snffoa  de  remarquer  que  : 

M  dx         ,   (  £? x         ,    d*s  \ 

= 2  ■■  —  dx  d,  -r—  : 

ce  qui,  en  omettant  les  termes  qui  se  détruisent,  conduit  à 

±:  w'  = —  (cos  fc^-r  +  cos  /n  rf3^  -1-  cos  ndïz). 

vas 


on  ad' 
«08/ 


dytfz  —  dzdy       dzd'x—dxd'*     dxd*y~dyd*x    dt1' 

M  tient: 

±  ..'  =^  [  { y<Tz  —  dzfy)  <f  *•+  {dzd1  d  —  dxd*x)  tPy  + 

+  (dxd*y-dydx')  <Pz\=-tp  [rfr  (ifytP   —  <**«*>)  + 

+  dy  (ttuPx  —  af xd>*  +  dt.  [tfxtfy  —  fytPx)}  , 

ce  qui  se  réduit ,  quand  on  prend  x  pour  variable  indépen- 
dante ,  à  : 

zfc  w  =  i-s  [rfyi-<hd«i]  dx. 

Une  courbe  dont  les  deux  courbures  sont  constantes  peut 
se  considérer  comme  limite  d'une  ligne  brisée  dont  les  cotés 
pris  égaux  présenteront  consécutivement  les  mêmes  angles  et 
qui  détermineront  deux  à  deux  de  proche  en  proche  des 
plans  également  inclinés  entre  eox  dans  le  même  sens. 

Cela  posé ,  nous  allons  prouver  qu'une  pareille  ligne  brisée 
peut  toujours  se  considérer  comme  un  pol  jgone  de  longueur 
minimum  sur  une  surface  prismatique  régulière.  Quand  en 
multipliant  indéfiniment  le  nombre  des  cotés  de  la  ligne 
brisée  vm  le  fait  converger  vers  la  courbe,  il  est  clair  que  cette 
surface  prismatique  conversera  vers  une  surface  cylindrique 
à  base  circulaire  :  et  la  lisue  courbe  limite  étant  sur  ce  cy- 
lindre une  courbe  de  longueur  minùna  sera  une  hélice  même. 

Soit  ABCDE  ;fig.  61  !  la  ligne  polygonale.  Menons  les  bis- 
sectrices des  angles  C  et  D .  et  soit  OO'  la  perpendiculaire 
commune  à  ces  deux  bissectrices.  Le  quadrilatère  gauche  00" 
DC  aura  ses  angles  O  et  IV  droits  et  ses  angles  Cet  D  égaux 
eofnaaemoîtièsd'ançlcségaux.  Les  cotés  OC  et  tVD  y  seront 
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Pour  le  prouver  construisons  le  prisme  OCIOKD ,  et  con- 
sidérons l'angle  trièdre  dont  G  est  le  sommet  et  dont  les 
arêtes  sont  CO,  GK  et  CD  avec  le  trièdre  dont  les  arêtes 
sont  DO'  DK  et  DC.  Ces  deux  trièdres  ont  leurs  angles  plans 
respectivement  égaux ,  car  par  construction  OCD  =  ODC 
KCD = GDI  à  cause  des  parallèles  GK,  ID  et  les  angles  OCK, 
CDI  sont  droits  ;  donc  l'angle  dièdre  formé  suivant  CK  dans 
le  premier ,  égale  l'angle  dièdre  formé  suivant  DI  dans  le 
second.  Il  en  résulte  que  dans  le  triangle  CKD,  les  deux 
angles  en  K  et  D  sont  égaux  :  donc  CD  =  OK  =  OC. 

Si  Ton  mène  la  bissectrice  de  l'angle  fi  et  que  0,0"  soit  la 
perpendiculaire  commune  à  celte  droite  et  à  CO,  on  aura 
de  raêmeO"B=0,C.  Mais  AJBCD  pouvant  d'après  la  nature 
de  la  ligne  coïncider  avec  le  système  BCDE ,  il  est  clair  que 
la  coïncidence  établie,  BO"  tombera  sur  CO  et  CO  sur  DO  • 
en  sorte  que  la  perpendiculaire  00"  coïncidera  alors  avec 
00\  Donc  0C=OD=0C.  Le  point  O,  est  donc  le  même 
que  le  point  0.  Je  dis  de  plus  que  00"  est  le  prolongement 
deOO. 

Considérons  en  effet  le  trièdre  dont  C0,CB,CK'  sont  les 
arêtes  et  celui  dont  les  arêtes  sont  CO,CK  et  CD.  Ces  deux 
trièdres  ont  un  angle  dièdre  égal  suivant  OC  ;  les  faces  ad- 
jacentes sont  respectivement  égales  comme  moitiés  d'un 
même  angle  d'un  côté  et  comme  angles  droits  de  l'autre. 
Donc  l'inclinaison  des  deux  plans  OCB,BCK'  est  la  même  que 
celle  des  deux  plans  OCD, KCD.  Mais  celle-ci  est  la  même 
que  celle  des  deux  plans  0/DC,CDI  d'après  ce  qui  a  été  dit 
des  deux  trièdres  d'abord  considérés.  Donc  l'inclinaison  des 
deux  plans  OCB,BCK'  est  la  même  que  celle  des  deux  plans 
ODC,CDI.  Donc  si  l'on  porte  le  quadrilatère  O  CBO'  sur 
sot  égal  O'DCO  en  considérant  la  droite  CK'  comme  invaria- 
blement liée  avec  lui ,  le  plan  BCK'  tombera  sur  le  plan  CDI, 
par  suite  CK'  coïncidera  avec  DI.  Puisque  alors  00"  coïncide 


I 
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avec  CO,  il  s'ensuit  que  CR  et  00"  sont  parallèles.  Donc 
OO'  est  parallèle  à  00',  et  par  conséquent  en  est  le  prolon- 
gement. 

Concevons  maintenant  des  plans  menés  par  les  différents 
côtés  de  la  ligne  ABGDE  parallèlement  k  Taxe  COQ",  U 
surface  prismatique  qui  en  résultera  aura  tontes  ses  faon 
égales.  C'est  une  conséquence  de  ce  que  tous  les  côtés  de  la 
ligne  polygonale  sont  égaux  et  que  d'après  ce  qui  précède 
leurs  inclinaisons  sur  les  autres  latérales  de  cette  surface 
sont  égales.  De  plus ,  comme  les  plans  O'OC,  O'OD  sont  les 
plans  bissecteurs  des  angles  dièdres  que  présentent  en  faces 
suivant  KCK',  DI...  et  qu'il  est  démontré  que  l'inclinaison  des 
plans  OCK',  BCK'  est  la  même  que  celle  des  plans  OfDI,  GDI, 
les  inclinaisons  des  faces  de  la  surface  prismatique  sont 
égales  entre  elles.  Donc  cette  surface  prismatique  est  une 
surface  régulière  dont  Taxe  est  0*00",  et  dont  les  arêtes 
sont  également  inclinées  sur  les  côtés  de  la  ligne  brisée  dans 
le  même  sens  ;  donc,  etc. 


ANNONCE. 


M.  Faure ,  professeur  à  Gap ,  vient  de  publier,  à  la  li- 
brairie Bachelier,  un  premier  Mémoire,  contenant  des  vues 
ingénieuses  sur  Y  Interprétation  géométrique  de$  quantités 
imaginaires.  U  en  sera  rendu  compte  avec  une  indication  des 
travaux  exécutés  dans  la  même  direction.  Y  a-t-il  progrès 
ou  n'est-ce  qu'un  jeu  d'esprit  avec  les  équations  d'équilibre? 
Nous  attendons  le  second  Mémoire  pour  répondre  à  cette 
question.  M.  l'abbé  George,  qui  s'occupe  depuis  longtemps 
du  même  sujet ,  nous  a  adressé  une  lettre  qui  sera  insérée  an 
mois  prochain 
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NOTE 

Sur  la  limite  du  nombre  des  divisions  à  faire  pour  trouver  le 
plm  grand  commun  diviseur  de  deux  nombres  entiers; 

9aêl  m.  ».  uovner, 

Professeur  de  mathématiques  tu  collège  royal  Lonis-le-Grand  (* . 


Dans  cette  Dote ,  j'indique ,  pour  le  nombre  des  divisions  à 
tore  lorsqu'on  cherche  le  plus  grand  commun  diviseur  de 
deux  nombres  entiers ,  des  limites  qui  conviennent  à  tous  les 
systèmes  de  numération  el  qui  comprennent  les  limites  déjà 
données  par  MM.  Binelet  Lamé.  De  plus,  je  montre  comment 

on  obtient,  quel  que  soit  le  mode  de  division,  la  limite  la  plus 
approchée  entre  toutes  celles  qui  dépendent  seulement  du 
plus  petit  des  deux  nombres  proposés.  Les  démonstrations 
dont  je  fais  usage  paraîtront,  je  l'espère,  aussi  élémentaires 
que  le  comporte  la  nature  de  la  question. 

I .  Soient  A  et  B  les  deux  nombres  proposés ,  D  leur  plus 
grand  commun  diviseur.  Si  Ton  divise  A  et  B  par  D  et  qu'on 
cherche  le  plus  grand  commun  diviseur  des  quotients  ainsi 
obtenus  y  on  effectuera  le  même  nombre  de  divisions  que  pour 
trouver  celui  des  nombres  A  et  B  ;  or  ces  quotients  sont 
premiers  entre  eux ,  donc ,  dans  la  recherche  d'une  limite 
du  nombre  de  ces  divisions,  on  peut  supposer  que  le  plus 
grand  commun  diviseur  D  est  égal  à  l'unité.  Cela  posé,  soient 

B D,,D4,  D,fD„l, 


(*)  Un  exlrait  de  cette  noie  a  été  présente,  le  t«>  décembre  dernier,  par 
M.  Mnot ,  à  l'Académie  des  sciences. 

AM.    DE   MATBltM.   IV.  fc2 
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tous  les  nombres  qui  ont  servi  successivement  de  diviseurs. 
Si  l'on  considère  trois  diviseurs  consécutifs  tels  que  D5,  D„D„ 
le  troisième  sera  le  reste  de  la  division  du  premier  par  le 
second  ;  donc  le  premier  est  au  moins  égal  à  la  somme  des 
deux  autres  :  mais,  D,  est  au  moins  égal  à  2 ,  donc  D,  est  au 
moins  égal  à  3 ;  pareillement,  D4  est  au  moins  égal  à  5,  Ds  au 
moins  égal  à  8 , D6  au  moins  égal  à  13  et  D7  au  moins  égal  k 
21  ;  donc  on  a 

(1)D6>t0etD,>10x2; 

d'où  l'on  déduit 

Dê>10X3,  D9>10x5,  DI0>10X8, 

DII>t0x13>Dll>l0x2l, 

et ,  à  plus  forte  raison , 

(2)Dfl>10',DM>10*x2: 

Or,  de  même  que  les  inégalités  (1)  ont  conduit  aux  inéga- 
lités (2) ,  celles-ci  conduiront  à 

(3)DI6>10\D„>103  X2, 
ou  à 

D3.5+.  >  103,  D3.5+2  >103x2, 

et ,  ainsi  de  suite,  en  supposant  que  le  nombre  des  diviseurs 
intermédiaires  soit  constamment  égal  à  3  :  donc  on  a  généra- 
lement 

D5n+,  >  10"; 

mais,  10  étant  la  base  du  système  dans  lequel  on  opère,  10" 
contient  n  -\-  1  chiffres  ;  d'ailleurs  bn  +  \  est  le  nombre  total 
des  divisions  effectuées ,  lorsqu'on  prend  D5)H.,  pour  pre- 
mier diviseur  ou  pour  le  plus  petit  B  des  deux  nombres  pro- 
posés; donc,  lorsqu'on  effectue  plus  de  5n  divisions,  B 
contient  plus  de  n  chiffres ,  ou  autrement ,  le  nombre  des  di- 
visions effectuées  ne  peut  excéder   cinq  foi»  le  nombre   des 
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chiffre*  de  B.  Telle  est  la  limite  donnée  par  M.  Lamé  (*). 
II.  En  obaenrant  que ,  dans  la  démonstration  précédente , 
la  seule  particularité  relative  k  la  base  10  consiste  en  ce 
qu'on  a  supposé  que  le  sixième  et  le  septième  des  nombres  I , 
2,3,  5,8,  13,  21  contiennent  l'un  la  base  et  l'autre  le 
double  de  la  base,  on  voit  que  des  raisonnements  analogues 
sont  applicables  à  une  base  quelconque,  et  Ton  peut  établir 
celte  régie  générale  :  Pour  avoir  une  limite  du  nombre  de 
divisons  à  faire  dam  la  recherche  du  plue  grand  commun  di- 
viseur de  deux  nombres  entière  y  en  opérant  dont  un  système 
dont  la  bote  est  b,  on  écrit  la  suite  des  nombres 

(1)1,2,3,  5,  8, 13,  21 ,  34,  55,  89,  144.... 

dont  chacun ,  à  partir  du  troisième ,  est  égal  à  la  somme  des 
deux  qui  le  précédent  immédiatement,  jusqu'à  ce  qu'on  ait 
obtenu  deux  termes  consécutifs  dont  l'un  contienne  la  base  et 
l'autre  le  double  de  la  base  ;  le  nombre  des  termes  précédents 
multiplié  par  le  nombre  des  chiffres  du  plus  petit  des  deux 
nombres  proposés  est  la  limite  demandée. 

Lorsque  les  deux  termes  auxquels  on  s'est  arrêté  sont 
précédés  immédiatement  d'un  terme,  qui  contient  la  base , 
ainsi  que  cela  arrive  pour  les  bases  2,  3,  5,  7,  8,  11,  12, 13, 
on  reconnaît  facilement  que  la  limite  peut  être  diminuée 
d'une  uuité.  Ainsi ,  en  désignant  par  c  le  nombre  des  chiffres 
de  B,  et  par  /  la  limite  correspondante  à  la  base  b ,  on  aum 
les  résultats  suivants  : 

b  =      2,         3,         4,         5,         6,         7,         8,         9, 
/=  2c— 1,  3c— 1,    3c,     4c— 1,     4c,  5c— 1,5c— 1,     5c, 

/,=    10,       11  ,  12,  13. 

/=    5c,    6r— 1,     Oc— 1,    f>c—  1. 


/;  Comptes  rendus  <lt-  l'Académie,  '28  octobre  1844. 
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III.  La  forme  des  limites  2c— 1,  3c— 1,  3c... .  varie  avec 
la  base  b  ;  de  plus,  si  Von  considère ,  par  exemple  le  nombre 
13,  écrit  dans  le  système  décimal ,  et  le  même  nombre  21  écrit 
dans  le  système  dont  la  base  est  6 ,  et  qu'on  fasse  successive- 
ment B=13  et  B=  21 ,  les  limites  5c  et  4c  correspondantes 
à  ces  bases  donneront  /=  10  et  /=8.  Ainsi  ces  limites  va- 
rient en  général  de  forme  et  de  grandeur  avec  la  base  du 
système  dans  lequel  on  opère ,  quoique  le  nombre  des  divi- 
sions à  faire  soit  indépendant  de  cette  base.  Proposons-nous 
de  déterminer  une  limite  qui  convienne  à  tous  les  systèmes. 

Soient,  comme  précédemment,  A  et  B  les  deux  nombres 
dont  on  cherche  le  plus  grand  commun  diviseur  et  R  le  reste 
de  la  division  de  A  par  B.  En  supposant  que  R  ne  soit  pas 
contenu  exactement  dans  B ,  on  aura  R>7BouR<tBj 
dans  le  premier  cas,  si  Ton  divise  B  par  R  ,  on  obtiendra  le 
reste  B — R  <t  B  :  donc  deux  divisions  au  plus  sont  néces- 
saires pour  obtenir  un  reste  R,  <  '-  B  ;  par  la  même  raison 
deux  divisions  au  plus  sont  nécessaires  pour  obtenir  un  nou- 
veau reste  R,<  { R,.  En  supposant  que  la  même  nécessité 
continue  de  se  présenter  jusqu'à  ce  qu'on  ait  obtenu  le  plus 
grand  commun  diviseur  R» ,  on  aura  la  suite  d'inégalités 
2R,<B,  2R,<Rl,2R1<R,...2R»-i<2R.-2,  2R»<Rm_â 
d'où  l'on  conclut  immédiatement 

2"xR«<Bou2n<B, 

en  supposant  R*  =  1 .  Mais  on  a  fait  au  plus  2/i  divisions  pour 
contenir  R*;  donc,  en  comptant  la  dernière,  on  ma  fait  au 
plus  1+21»,  n  étant  l'exposant  de  la  plus  grande  puissance  de 
2  contenue  dans  le  plus  petit  B  des  deux  nombres  proposés. 

M.  Binet  a  trouvé,  par  une  démonstration  analogue,  la  limite 
plus  simple  \-\-n  (*) ,  mais  en  considérant  la  division  sous  un 

O  Journal  de  M.  Liouville,  lorae  VI ,  184t. 
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antre  point  de  vue.  H  n'est  peut-être  pas  sans  intérêt  de  mon- 
trer  que  cette  limite  1+2/i  est  une  conséquence  immédiate  de 
la  limite  2c — 1  que  nous  ayons  déterminée  précédemment  et 
qui  correspond  an  cas  où  le  nombre  B  est  écrit  dans  le 
système  binaire. 

En  effet  2  étant  la  base  du  système  et  e  le  nombre  des 
chiffres  de  B ,  on  a  B=ou>2«-1  etB<2e;  donec—  1  est 
égal  à  l'exposant  n  de  la  plus  grande  puissance  de  9  con  - 
tenue  dans  B;  doncc=  1  +  net,  par  suite,  2c — 1=1+2/1. 

IV.  Considérons  la  suite  des  nombres 

(1)        1,  2,  39  5,  8,  13,  21,  34,  55,  89 

auxquels  on  reconnaît  immédiatement  cette  propriété ,  que 
si  Ton  cherche  le  plus  grand  commun  diviseur  de  deux 
termes  consécutifs ,  tels  que  34  et  21 ,  on  obtiendra  succes- 
sivement pour  restes  les  nombres  précédents  13,  8,  5,  3,  2, 
1  et  le  dernier  reste  0  ;  d'où  il  résulte  que  le  nombre  des  di- 
visions effectuées  est  égal  au  nombre  des  termes  qui  précè- 
dent le  plus  grand  34  des  deux  nombres  qu'on  a  pris  dans 
la  série. 

Pour  obtenir  la  limite  5c,  nous  avons  supposé  seulement 
que  les  sixième  et  septième  termes  de  cette  série  contien- 
nent l'un  la  base  10  et  l'autre  le  double  de  cette  base, 
sans  tenir  aucun  compte  de  l'excès  3  de  13  sur  10  ni  de 
l'excès  i  de  21  sur  10  x  2  ;  il  est  donc  présumable  qu'en 
ayant  égard  à  ces  différences  nous  pourrons  trouver  une  li- 
mite plus  approchée. 

On  a  vu  précédemment  que  D,  est  au  moins  égal  à  2  ou, 
autrement,  que  lorsqu'on  fait  deux  divisions  pour  trouver  le 
plus  grand  commun  diviseur  des  nombres  A  et  B ,  le  plus 
petit  nombre  B  est  au  moins  égal  à  2  ;  pareillement,  quand 
on  fait  trois  divisions ,  B  est  au  moins  égal  à  3  ;  quand  on  fait 
I  divisions ,  B  est  au  moins  égal  à  5 ,  et ,  en  général ,  quand 
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on  fait  n  division! ,  B  est  an  moins  égal  ao  n*  terme  de  la 
série  (I).  Cela  étui,  suppoaons qu'on  demande  une  limite  du 
nombre  des  divisions  &  faire,  lorsqu'on  a,  par  exemple, 
B  —.  17  :  si  l'on  cherche  dans  la  série  (1)  le  premier  terme 
21  >  17,  le  nombre  6  des  termes  précédents  Mm  la  limite 
demandée  i  car  ai  l'on  était  obligé  de  faire  plus  de  6  divi- 
sion», B  serait  au  moinséftalà  21,  ce  qui  est  contraire  •  l'hy- 
pothèse. Je  dis  de  plw  qu'aucune  antre  limite ,  dépendant 
Béatement  de  B,  ne  donnera  pour  maximum  du  nombre  des 
divisions  un  nombre  inférieur  à  6.  Car,  si  cela  était ,  cette 
même  limite  appliquée  au  nombre  13  <  17  donnerait  en- 
core nn  maximum  inférieur  à  6;  et  l'on  vient  de  voir  qu'es 
supposant  A  =  21  et  B  =  13  le  nombre  desdivisions  à  faire 
était  égal  à  6.  On  peut  donc  établir  celte  règle  générale  : 
Pour  avoir  la  limite  la  plus  approchée  du  nombre  des  divi- 
sions à  faire  dans  la  recherche  du  plus  grand  commun  divi- 
seur de  deux  nombres  entiers  A  et  B ,  on  écrit  tes  termes  de  la 
série  (1)  jusqu'où  premier  terme  supérieur  à  B  ,■  le  nombre  des 
termes  précédents  est  la  limite  demandée. 

V.  Chaque  fois  qu'une  division  conduirait  à  un  reste  plus 
grand  que  la  moitié  du  diviseur  correspondant ,  ou  peut 
ajouter  une  unité  au  quotient  et  soustraire  le  dividende  du 
produit  du  diviseur  par  le  quotient,  ce  qui  conduit  à  un  reste 
moindre  que  la  moitié  du  diviseur.  En  réduisant  ainsi  deux 
divisions  à  une  seule,  on  conçoit  qu'on  puisse  trouver  des 
limites  moindres  que  celles  qu'on  vient  d'obtenir.  Suppo- 
sons donc  qu'on  apporte  cette  modification  à  la  recherche  du 
plus  grand  commun  diviseur  des  nombres  A  cl  B,  et  soient , 
comme  précédemment, 

B..  ..  D,,  !>.,  D,,  l>,,   1, 
tous  les  nombres  qui  ont  servi  de  diviseurs.  Si  l'on  considérr 
trois  diviseurs  consécutifs  lois  que  D, .  i)t,  D, ,  le  ti 


sera  le  reste  de  la  division  du  premier  par  le  second  ;  donc , 
suivant  qu'on  aora  pris  le  quotient  par  excès  on  par  défaut , 

afin  d'obtenir  un  reste  D,  <-D4,  on  aura 


D5=ou>3D4  —  D,  ou  D5  =  ou>2D4-f  Dr 
Désignant  par  K  l'excès  de  D4  sur  2  D„  on  trouve 
3D4  — D,  =  5Df  +  3K  et  2D4  +  Df=5D, +  2K, 

d'où  Ton  conclut 

2D4  + DS<3D4-DS. 

Donc,  quel  que  soit  le  mode  de  division  ,  on  aura  tou- 
jours 

Ds  =  ou  >  2  D4  -f  D,  : 

■mûsD,  est  au  moins  égal  à  2 ,  donc  D,  est  au  moins  égal  à  5  ; 
pareillement,  D4  est  au  moins  égal  k  12 ,  D,  au  moins  égal  à 
99  et  ainsi  de  suite  ;  donc  on  a 

(4)  D4>10etDs>  10X2. 

Or,  de  même  que  les  inégalités  (1)  ont  conduit  à 

Dem+i  >  10* 

Les  inégalités  (4)  conduiront ,  par  des  raisonnements  analo- 
gues,à 

D3w  +  i>10w 

d'où  l'on  conclut  que  le  nombre  des  divisions  à  faire  ne  peut 
excéder  trois  fois  le  nombre  des  chiffres  de  B.  M.  Binet  a 

donné  la  limite  moins  approchée  1  +  -ô  c  (*)• 

On  reconnaît  aisément  que  la  série 
(2)  1,  2,  5,  12,  29 


C)  Journal  de  M.  Liouville,  tome  VI ,  1841,  et  comptes  rendus  de  l'Académie, 
4  novembre  1844. 
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dans  laquelle  3  termes  consécutifs  sont  tels  que  le  3*  est 
égal  au  double  du  2'  augmenté  du  1",  donne  lieu  à  des  con- 
séquences analogues  à  celles  qu'on  a  déduites  de  la  série  (l). 
Aussi  nous  contenterons-nouB  de  les  énoncer  ; 

1°  Pour  avoir  une  limite  Y  du  nombre  de  division»  à  faire 
dam»  la  recherche  du  plu»  grand  commun  diviseur  de  deux 
nombres  entier»  A  elR.on  écrit  le»  terme»  de  la  tèrie  (9)  jus- 
qu'au premier  qui  contienne  la  base  du  système  demi  lequel  an 
opère,  le  nombre  des  fermes  précédent»  multiplié  par  le 
nombre  des  chiffre»  du  plu»  petit  B  des  deux  «ombres  pro- 
pose» est  la  limite  demandée.  On  trouve  ainsi  les  résultats 
suivants  : 

A  =  2,    3,    4,    5,  6,    7,    8,    9,    10,11,18,13 

P  =  c,  2c,  2c,  2c,  3c,  3c,  3c,  3c,  3c,  3c,  3c,  *c 

On  voit  que  ia  limite  3c  est  commune  h  7  bases  différentes 

et  que  ,  pour  trouver  le  plut  grand  commun  diviseur  de  deux 
nombre»  écrits  dan»  le  système  dont  la  bote  est  2,  le  nombre 
des  divisions  à  faire  ne  peut  excéder  le  nombre  des  chiffre»  du 
plus  petit  fi  dei  deux  nombres  propose». 

Remarque.  Le  nombre  B  étant  écrit  dans  le  système  dont 
la  base  est  2,  on  a  B  =  ou  >  i*-'  et  B  <2°  ;  donc  c  —  t  est 
égal  à  l'exposant  n  de  la  plus  grande  puissance  de  2  con- 
tenue dans  fi;  donc  c=l-f«.  Telle  est  la  limite  don- 
née par  M.  Binet. 

2°  Pour  avoir  la  limite  la  plus  approchée  du  nombre  de 
divisions  à  faire,  dans  la  recherche  du  plus  grand  commun 
diviseur  de  deux  nombres  entier»  AelB,  on  écrit  le»  ferma 
de  la  série  (2)  jusqu'au  premier  terme  supérieur  d  B,  It 
nombre  des  termes  précédents  est  la  limite  demandée. 

VI .  Lorsqu'on  connaît  le  plus  grand  commun  diviseur  de 
A  et  B,  ou  plus  généralement  un  facteur  D  commune  ces 
deux  nombres ,  ou  substitue  à  11 ,  dans  le  calcul  des  limites 


-  645  - 
précédentes ,  le  quotient  —  ,  ou  seulement  au  nombre  des 


chiffres  de  B  celui  des  chiffres  de  ce  quotient ,  ee  qui  donne 
ordinairement  des  limitée  pins  approchées. 

Prenons  pour  exemple  les  nombres  2904  et  1123  écrits 
dans  le  système  décimal ,  et  dont  le  pins  grand  commun  diviseur 
s'obtient  en  effectuant  5  ou  4  divisions seloo  la  manière  d'opé- 
rer. Les  limites  bc  et  3c  appliquées  à  1122  donnent  /=  20, 

f  =  12  :  l'emploi  des  séries  (1  )  et  (2)  donnent  les  limites  plus 
approchées  /  =  15, 1=  9.  Mais  les  nombres  2904  et  1122, 
étant  divisibles  par  2,  par  3,  et  par  1 1 ,  sont  divisibles  par  le 
produit  2X3X11=  66  et,  sans  effectuer  la  division  de 
1122  par  66 ,  on  voit  que  le  quotient  de  cette  division  con- 
tient deux  chiffres;  ce  qui  rédoit  les  limites  5c  et  3c à 
/=  io,  f  =  6.  Enfin  si  l'on  divise  1122  par  66  et  qu'on 
emploie  les  séries  (1)  et  (2)  en  substituant  le  quotient  17  à 
1122,  on  aura  les  limites  encore  plus  approchées  / =6 , 
r=4. 
VII.  Supposons  qu'en  cherchant  le  plus  grand  commun 

diviseur  de  A  et  B,  on  ait  pris  tous  les  quotients  par  excès 
afin  d'obtenir  des  restes  moindres  que  la  moitié  des  diviseurs 
correspondants ,  et  soient ,  dans  cette  nouvelle  hypothèse , 

B...  D5,  D4,  Ds,  Dt,  1, 

tous  les  nombres  employés  comme  diviseurs.  Si  l'on  consi- 
dère trois  diviseurs  consécutifs,  tels  que  Ds ,  D4 ,  D3,  on  aura 

D5=  ou  >  3D4— Dr 

Or  D,  est  au  moins  égal  à  2,  donc  D,  est  au  moins  égal 
à  5,  D4  au  moins  égal  à  13,  D5  au  moins  égal  à  34,  etc.  On 
est  ainsi  conduit  à  la  suite  des  nombres 

(3)  1,2,5,   13.  34,  89,  233... 

dans  laquelle  trois  termes  consécutifs  sont  tels  que  le  troi* 


"»'*■,«  arrangements  composes  enacun  tic  n  lettres 
■lemiére  série,  cl  il  une  lettre  ik*  la  deuiicme. 


liante  est  égal  au  triple  du  second  moins  le  premier.  Celle 
série  donnerait  lien  à  des  conséquences  analogues  a  celles 
qu'on  a  déduites  des  séries  (1)  et  (S)  i  mais,  comme  les  termes 
qui  la  composent  sont  Vanité  et  tous  les  termes  de  rang 
pair  de  la  série  (1),  on  voit  qu'étant  donnée  une  limite/ 
déduite  de  la  série  (1)  et  relative  au  mode  ordinaire  de 
division,  on  obtiendra  une  limite  i"  relative  au  cas  actuel,  en 

faisant  l"  =  1  -f  ~  '■  Ainsi,  par  exemple,  la  limite  /=5e 

donnera  f"  =  l-|--c,   c'est-a-dire  que,  lorsqu'en  opérant 

dans  le  système  décimal  on  a  pris  tous  les  quotients  par  excès, 
afin  d'obtenir  des  restes  moindres  que  la  moitié  des  diviseurs 
correspondants ,  le  nombre  de»  divisions  effectuées  ne  peut 
excéder  l'unité  augmentée  de  cinq  fois  la  moitié  du  nombre 
des  chiffres  du  plut  petit  B  des  deux  nomirres proposés. 

Nota.La  limite  dite  deM.  Binet,  relative  aux  quotients  le 
plus  approchés,  est  déjà  ancienne  et  depuis  longtemps  du  do- 
maine pnblic.  La  limite  deM.  Lamé,  relative  anx  quotients 
ordinaires,  est  nouvelle;  M.  Finck  en  a  donné  une  démons- 
tration dans  ce  volume  [p.  71);  le  beau  travail  qu'on  vient  de 
lire  complétée!  simplifie  la  théorie.  Le  lecteur  attentif  aura 
remarqué  l'erreur  qui  nous  a  échappé  dans  un  travail 
analogue  (p.  569);  on  n'a  n  <  3  k  que  lorsque  k  est  moindre 
que  3.  Tra. 
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PROBLEMES  COMBINATOIAES. 


f 

Protêt seur,  licencié  et  sciences  pfaysiqees  et  nMtbémattqiies. 


I.  Problème.  Étant  doonéesilifièreotes  séries,  la  première 
de  m  lettres  a,  6,  c...,  la  seconde  de  m' lettres  a\  b\  c'...,  la 
troisième  de  m"  lettres  à\  b"yd'...,  etc.  déterminer  le  nombre 
des  arrangements  qu'on  peut  faire,  chaque  arrangement  de- 
vant contenir  n  lettres  de  la  première  série ,  ri  lettres  de  la 
deuxième,  n"  de  la  troisième,  etc. 

Il  y  a  deux  cas  à  considérer,  savoir  r  si  aucune  lettre  ne 
doit  se  répéter  dans  un  même  arrangement  ;  2°  si  une  même 
lettre  peut  se  répéter  plusieurs  fois. 

1"  cas.  Arrangements  sans  répétitions.  Commençons  par 
former  tous  les  arrangements  possibles  des  m  lettres  de  la 
première  série  nà/i;  leur  nombre  est  donné  par  la  formule 
connue  m  {m  —  1)  .. ..  (m  —  n  -f-  1)  ;  nous  le  représenterons 
par  À*,*. 

Dans  l'un  quelconque  de  ces  arrangements,  introduisons 
une  lettre  a!  de  la  seconde  série  à  toutes  les  places  possibles 
qui  sont  au  nombre  de  n  -f- 1  ;  il  en  résultera  n  + 1  arran- 
gements nouveaux  L'introduction  de  chacune  des  autres 
lettres  b\é%„.  en  fournira  le  même  nombre ,  ce  qui  fait  en 
tout  («+ 1)  m  arrangements  nouveaux  provenant  de  l'ar- 
rangement considéré.  La  même  chose  étant  faite  pour  cha- 
cun des  Am,n  arrangements  déjà  formés,  il  en  résultera 
(rt-j-t)  m'AM(n  arrangements  composés  chacun  de  n  lettres 
de  la  première  série,  et  d'une  lettre  de  la  deuxième. 
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Dans  l'on  quelconque  de  ces  derniers  arrangements  ,  affec- 
tons pour  un  instant  de  l'indice  1  ,  la  lettre  de  la  seconde 
série  qu'il  contient  ;  puis  introduisons-y  une  deuxième  lettre 
de  cette  série  en  l'affectant  de  l'indice  2.  Cette  nouvelle  lettre 
pouvant  se  mettre  à  toutes  les  places  qui  sont  au  nombre  de 
n  -f  2,  il  en  résultera  n  +  2  arrangements  nouveaux.  En  in- 
troduisant de  cette  manière  dans  l'arrangement  considéré  cha- 
cune des  rri — 1  lettres  de  la  seconde  série  qui  ne  se  trouvaient 
pas  dans  cet  arrangement ,  il  en  résultera  en  tout  (n  -f-  2) 
(ml — 1)  arrangements.  La  même  chose  étant  faite  pour  cha- 
cun des  (n+1  )  m! Am,»  arrangements  primitifs,  on  aura  en  tout 

(#1  +  1)  (»  +  2)  X  m' (m1  —  1)  Amtn 

arrangements  composés  de  n  lettres  de  la  première  série ,  et 
de  deux  lettres  de  la  seconde ,  ces  deux  dernières  étant  affec- 
tées des  indices  1,2,  d'après  Tordre  de  leur  introduction. 

On  suivra  le  môme  ordre  de  formation  jusqu'à  ce  qu'on  ait 
introduit  dans  chaque  arrangement  ri  lettres  de  la  deuxième 
série ,  et  en  affectant  successivement  les  nouvelles  lettres  in- 
troduites des  indices  3,4 n'.  On  aura  ainsi  tous  les  arran- 
gements qu'on  peut  former  avec  n  lettres  de  la  première 
série ,  et  ri  lettres  de  la  deuxième ,  différents  entre  eux  soit 
par  les  lettres ,  soit  par  Tordre  de  ces  lettres ,  soit  par  Tordre 
des  indices  ;  leur  nombre  sera 

(n-f-1)  (/i-f-2)  ....  (n+ri)  x  tri  {ni—  1) ....  (rri—  ri  +  i)  Am>», 

qui  peut  s'écrire  (/i  -f  1)  {n  +  2) ....  (/i-f  ri)  A^A»',*'. 

Observons  actuellement  qu'un  môme  arrangement  de  lettres 
se  trouvera  reproduit  avec  toutes  les  permutations  possibles 
dans  Tordre  des  indices,  c'est-à-dire  1.2..../ir  fois.  Si  donc 
on  supprime  les  indices ,  le  nombre  des  arrangements  diffé- 
rents deviendra  1 .2... ri  fois  moindre.  Dans  le  cas  de  deux  sé- 
ries seulement ,  la  formule  cherchée  est  donc^ 
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(n  +  i)(n  +  2)....  («  +  »')  A»,,A,v  , 

t.2 »' 

qui  p«nJ  s'&ràv  «mm  to  forme  tymétrique. 

i.2....{n+n')     t 
1.2...»Xt.2...«'  A«.»A""  «') 

Ao  moyen  des  arrangements  relatifs  à  deux  séries ,  on  ob- 
tiendra ceux  qui  sont  relatifs  à  trois ,  en  suivant  exactement 
la  même  marche  pour  introduire  les  m"  lettres  de  la  troi- 
sième série  n"  à  n".  On  trouvera  ainsi  que  la  formule  relative 
à  trois  séries  est 

1.2...*  X  1.2...*'  X  1  2....»"  A~>*A~>'A*'>»"  ï 

On  trouvera  de  même  que  la  formule  générale  cherchée , 
relativement  à  toutes  les  séries,  est  : 

1.2.../»  X  1.2.../1'  x  i.a...»"  x....  A~.*A*>'A*'''»''  ••••  (A> 

Deuxième  cas.  Arrangements  avec  répétitions.  On  suivra 
exactement  la  même  marche  que  pour  les  arrangements  sans 
répétitions.  Mais  alors  A*»,»  représentera  le  nombre  m%  qui 
exprime  combien  on  peut  faire  d'arrangements  n  à  n  avec 
répétitions  au  moyen  de  m  lettres.  L'introduction  de  1.2,..*»' 
lettres  de  deuxième  série ,  avec  les  indices  respectifs  1,2,  .  .  »', 
dans  les  A*»,»  arrangements  des  lettres  de  la  première  série, 
conduit  à  des  arrangements  successifs ,  dont  les  nombres  sont 
respectivement 

(»+  l)J!t'Am»,  ("  +  U  ('*•+"  2)  X  m"  Am,«, 

(/*+ 1)  (/t+ 2).... (/*+/*')  X  mm'Am,n. 

Si  on  supprime  les  indices,  le  nombre  total  des  arrangements 

est 


1.2.../*' 


X  //*     Am,n 


nombre  qui,  en  représentant  m""  par  A*,»' ,  prend  la  forme 
symétrique  exprimée  par  la  même  formule  (1)  qu'on  a  ob- 
tenue pour  le  cas  des  arrangement» MU  répétitions. 

On  trouvera  de  même  que  le  nombre  des  arrangement!  re- 
latif à  toutes  la  sériée ,  est  exprimé  par  la  formule  (A.)  ci- 
dessus. 

Si  les  lettrée  d'une  ou  de  plusieurs  sériée  pouvaient  te  répéter 
et  que  la  autre»  ne  le  pussent  pat,  le nombre  des  arrangements 
tirait  exprimé  encore  par  la  même  formule  (A) ,  en  considé- 
rant A„,„ ,  A»',»1 ,  etc. ,  comme  représentant  dea  nombres 
d'arrangements  avec  ou  sans  répétitions ,  suivant  qne  les 
lettres  des  séries  correspondantes  pourraient  ou  non  se  ré- 
péter. 

II.  Pbobleme.  Dans  le  nombre  total  aa  arrangements  avec 
ou  sans  répétitions ,  considérés  dans  le  problême  précèdent , 
combien  de  fois  se  rencontre-t-il  que  des  lettres  d'une  même 
série,  de  lapremiére  par  exemple,  se  succèdent  V  par  groupes 
de  p  lettres  au  moins  -,  2°  par  groupes  formés  exactement  de  p 
lettres  ? 

Nous  emploierons  les  notations  Am,„ ,  etc. ,  comme  dans 
le  problème  précédent,  pour  représenter  les  nombres  d'ar- 
rangements de  m  lettres  n  à  n,  etc.. ,  avec  ou  sans  répéti- 
tions de  lettres. 

Considérons  d'abord,  pour  fixer  les  idées,  les  arrangements 
où  les  lettres  de  ta  première  série  sont  assujetties  à  ne  pas 
se  répéter . 

Formons  toutes  les  successions  possibles  des  m  lettres  de 
la  première  série  p  &  p  sans  répétitions,  ce  qui  donnera 
A«,P  groupes  différents.  Considérons  l'un  de  ces  groupes  en 
particulier ,  et  formons  aussi  tous  les  arrangements  possibles 
contenant  n  —  p  lettres  de  la  première  série ,  n'  lettres  de  la 
deuxième,  h"  lettres  de  la  troisième,  etc. ,  mai»  dont  seront 
exclues  les/i  lettres  du  groupe  considéré,  arrangements  dont 


>-»  A*»  ,*»....        (2) 
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le  nombre  est  exprimé  par  la  formule  (A) ,  en  y  remplaçant 
m  y  h  par  m  —p ,  n  — p.  Si  nous  plaçons  le  groupe  consi- 
déré devant  et  après  l'un  des  arrangements  formés ,  et  entre 
sea  diverses  lettres  à  tontes  les  places  possibles ,  il  en  résul- 
tera \  +  {n—p)+ri  ■+-»"+....  arrangements.  Si  on  com- 
bine de  la  même  manière  ce  groupe  avec  chacun  des  autres 
arrangements  formés,  il  en  résultera  un  nombre  d'arrange- 
ments exprimé  par 

qui  revient  à  : 

1.2.. .(1 +(*-/>)+*'+•••) 
1.2 (n  —  />)X1.2....»'X....     "-*»-* 

La  formule  (2)  exprime  combien  de  fois  une  succession 
déterminée  de  p  lettres  se  trouve  dans  tous  les  arrangements 
formés  de  n  lettres  de  la  première  série ,  de  n!  lettres  de  la 
deuxième ,  etc.  Chacune  des  Am,p  successions  de  p  lettres 
que  l'on  peut  former  avec  la  première  série  ,  devant  se  ren- 
contrer le  même  nombre  de  foi»  dans  ces  arrangements ,  il 

fout  multiplier  la  formule  précédente  par  AmjP ,  pour  ex- 
primer combien  il  se  rencontre  en  tout  da  successions  de  p 
lettres  de  la  première  série.  Dans  le  produit  obtenu  rem- 
plaçons 

Am,p  X  Am_"p,n_p 

par  sa  valeur 

m  (m —  i)  ...(m — p+  1)  x  (m —  p)  (m — p —  1)... 

((i»-/>)-(ii— />)  +  l), 
ou 

m  (m —  1)....(/n— w-|-1) , 

c'est-à-dire  par  AOT,» ,  ce  produit  devient  : 

1.2.... (1+(w— /*)  +  *'+....) 


,*'•••• 


!.2...  (n— p)  X  1.2...  /i'x... 


Ajw,«  Am\W'.. .        (;è) 


l>a  formule  (3)  exprimerait  encore,  si  les  lettres  de  la 
première  série  pueraient  se  répéter,  combien  il  se  rencontre 
de  successions  de  p  lettres  de  cette  série  dans  Ions  les  arran- 
gements. On  parviendrait  i  cette  formule  de  la  même  ma- 
nière ;  seulement  les  lettres  d'an  groupe  n'étant  pu  exclues 
des  arrangements  entre  les  lettres  desquels  on  intercale  ce 
groupe ,  il  faudra  dans  la  formule  (2}  remplacer 

&m-p *-r  par  Am,%~r . 
pois  observer  ensuite  que  le  produit  Àm,p  x  Aa|1_p  revient 
à  m*  X  m*~*  on  m"  ,  c'est-à-dire  i  A"-*. 

La  formule  (3)  étant  également  applicable  aux  arrange- 
ments avec  ou  sans  répétitions,  il  doit  en  être  de  même  de 
tout  ce  que  nous  allons  en  déduire. 

Si  l'on  désigne  parGp,  Gpt >,....  les  nombres  des  groupes 
formés  respectivement  de /),/»  +  !,....  lettres  consécutives 
de  la  première  série ,  qui  se  rencontrent  dans  l'ensemble  de 
tons  les  arrangements ,  l'expression  (3)  est  égale  à  Gp  +2GP+i 
+  3Gp+g  +  etc.  En  effet ,  un  groupe  de  p  lettres  ne  donne 
lieu  qu'à  une  des  successions  considérées,  tandis  qu'un  groupe 
dep  4~  1  lettres  donne  lieu  à  deux  successions  de  p  lettres , 
l'une  commençant  à  la  première  lettre  du  groupe ,  l'autre  à 
la  deuxième.  De  même  un  groupe  de/>  +  2  lettres,  donne 
lieu  à  trois  successions  el  ainsi  de  suite.  De  l'égalité 

tip  -|-  2Gp+i  +  3Gp+t-\-....  = 
_l.a...(l  +  (»-y)  +  »-+...) 
-  l.!...(«-,lxl.t...'X... *-."»-■.•  •  ■  . 

un  déduit ,  par  le  changement  de  p  en  p  -j-  I , 

j  Gp-H +  2Gp+j +  ....— 

_     i.a...(t«-P)  +  w'+...) 

-  t.-2...(«_/,-i)xi.2  ,.«'x..:A,"'"A"''"'- 
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soustrayant  la  deuxième  égalité  de  la  première ,  il  vient 

Gp  +  Gp+i  +  Gp+2 -{-...  = 
1.2...  [(/i— p)-f  *'  +  ...] 


Afli,» A*',*' . . .  X 


1.2.. (»— p— i)Xl.2..*'X.. 

x  /l +(*-?)  +  *+-         \ 

ou ,  en  réduisant 

gp  +Gp^i  +Gp+2  -)-...== 

1.2...  [(«—/>)  +  *'+...] 


1.2..(n— p)X1.2../i'x... 


(l  +  /i^f«'H-..0A«,,lA*',»'....  (B) 


C'est  la  première  formule  cherchée ,  qui  exprime  combien 
de  fois  il  se  rencontre  de  groupes  de  p  lettres  consécutives 
au  moins  de  la  première  série. 

Dans  la  formule  (B)  remplaçons  p  par/H*l ,  et  soustrayons 
de  (B)  le  résultat,  il  vient  après  une  réduction  toute  semblable 
à  celle  qui  précède 

G   _1-g-  [(n-p)-  l+n'  +  n"+..] 
9  1.2...  (ii— p)  X  1.2...»'+... 

(i+n'  +  n"+...)(n'  +  n''+...)/Lm,%éLm,n,...      (Q 

C'est  la  deuxième  formule  cherchée ,  qui  exprime  combien 
de  fois  il  se  rencontre  des  groupes  de  p  lettres  consécutives 
de  la  première  série. 

Comme  application  très-simple  des  formules  (A),  (B), 
considérons  la  question  suivante  :  déterminer  le  nombre  de 
mots  qu'on  peut  former  avec  19  consonnes  et  5  voyelles,  chaque 
mot  étant  composé  de  3  consonnes  et  de  2  voyelles  ;  en  excluant 
les  mots  renfermant  trois  consonnes  de  suite. 

Le  nombre  total  des  mots  est  donné  par  la  formule  (A) , 
appliquée  à  deux  séries  ;  on  trouve 

1.2.3.4.5 

.  19\5'     ou     10.19\5\ 

1.2.3  X  1.2 

AMf.  DE  MàTBÉM.  IV.  4*3 


La  formule  (B) ,  dam  laquelle  on  supprimera  d'abord  baul 
et  bas  le  fadeur  1.8... (n— -p) ,  donne  ensuite  le  nombre  des 
mois  exclus ,  savoir 

1^,(1+2)19*.  5*    ou     3.19*.5\ 

Il  reste  ainsi  pour  le  nombre  de  mots  demandé 
7.19\5*     on     1200325. 
III.  Diverses  méthodes  pour  obtenir  directement  la  formule 
connue 

^"  1.2...»  ' 

qui  exprime  le  nombre  des  combinaisons  sans  répétitions, 
que  l'on  peut  faire  avec  m  lettres  n  h  n . 

Première  méthode  Supposons  formés  les  Cm,*  -i  combinai- 
sons des  m  lettres  n — 1  à  b— I .  Dans  chacune  d'elles  intro- 
duisons séparément  chacune  des  m  —  n  +  l  lettres  qui  y 
manquent,  l'ensemble  ainsi  formé  contiendra 

(m— «  +  t)C*,_„ 
combinaisons  n  à  ».  Mais  ce  nombre  de  combinaisons  sera 
aussi  exprimé  par  nC(,,H;  car  dans  l'ensemble  formé,  chacune 
de*  Cm.»  combinaisons  des  m  lettres  n  à  n,  se  trouvera  répétée 
n  fois  ,  puisqu'elle  peut  résulter  indifféremment  de  l'intro- 
duction de  l'une  quelconque  de  ses  n  lettres,  dans  la  combi- 
naison précédemment  formée  des  » — 1  autres.  On  a  doue  : 

lfft_n  + 1)  C*,«_,  =  bC„,»  , 
d'où 

,.      _■-.  +  ! 


C.._,. 


—  685  — 
donc 

m  (m— 1)  m  (m— i)....(m — n+i) 

^'""Ti"  '•;c^»=s TiZ^ * 

Deuorième  méthode.  Parmi  toutes  les  combinaisons  des  m 
lettres  «an,  il  y  en  a  C*-,,*-!  qui  contiennent  a.  Car  on 
obtient  celles-ci  en  ajoutant  a  à  chacune  des  C,*-,»^.  Com- 
binaisons 7i— t  à  »— 1  des  m — 1  autres  lettres.  Écrivons  sé- 
parément la  liste  de  ces  combinaisons,  contenant  a;  faisons 
aussi  la  liste  des  combinaisons  contenant  b  ,  et  ainsi  de  suite. 
L'ensemble  de  ces  m  listes ,  présente  mC»— 1,„_,  combinai- 
sons. Mais  le  nombre  de  ces  combinaisons  est  aussi  exprimé 
par  JtCiM»  ;  car  dans  l'ensemble  formé ,  chacune  des  G^» 
combinaisons  des  m  lettres  n  à  n  se  trouve  répétée  n  fois , 
puisqu'elle  se  trouve  écrite  dans  la  liste  correspondante  à 
chacune  de  ses  n  lettres.  On  a  donc 

d'où 

m                     m(m-i)  n 
^m,% —  —  ^»— i,*— i»  — t —  tint— «,n— *=... 


à  cause  de 


_  m  (m— 1)...(m— »-f"i) 
n(n— l)....l 

t*m— m-i,!  = : • 


Troisième  méthode.  Chacune  des  C*,*  combinaisons  des 
m  lettres  nkn  contenant  n  lettres ,  leur  ensemble  en  con- 
tient «Cm,».  La  mèm*  partie  de  ce    nombre ,  c'est-à-dire 

—  Cm,»  exprime  combien  de  fois  se  trouve  écrite  une  même 
m 

lettre  a.  Mais  ce  nombre  de  fois  est  aussi  exprimé  par 

Cm—  1,W—  !• 

En  effet ,  pour  obtenir  toutes  les  combinaisons  n  à  n  renfer- 
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niant  a,  il  faut  d'abord  Tonner  toutes  les  combinaisons  des 
m—  I  autres  lettres  n— 1  à  n— 1 ,  puis  écrire  la  lettre  a  dans 
chacune  de  ces  combinaisons  ,  c'est-à-dire  C«-  -,,»_i  fois.  On 
a  donc: 


comme  par  la  deuxième  méthode. 

Cette  troisième  méthode  est  remarquable  en  ce  qu'elle 
conduit  également  à  l'expression  du  nombre  C„,«  ,  lorsqu'il 
s'agit  de  combinaisons  avec  répétitions  de  lettres.  Alors  la 

formule  —  CH?»  exprime  encore  combien  de  fois  une  lettre  a 

se  trouve  écrite;  mais  ce  nombre  de  fois  est  aussi  exprimé 


En  effet,  pour  obtenir  toutes  les  combinaisons  n  à  »avec 
répétitions  où  se  trouve  a,  il  faut  d'abord  former  lesCM,«_i, 
combinaisons  des  m  lettres  n — 1  à  n — I ,  combinaisons  dans 

lesquelles  celte  lettre  se  trouve  déjà  écrite  —  CM,«_,  fois , 

puisqu'elles  renferment  (n—  !}€„,»_,  lettres  ;  ensuite  il  faut 
encore  écrire  la  lettre  a  une  fois  dans  chacune  de  ces  combi- 
naisons»— làn — 1,  c'est-à-dire CM,n-i  fois.  On  a  donc 
-1„  m-i_n_i 


-€,,„=<:„, 


formule  dont  il  est  facile  de  déduire 

_Bl(lli+l)....(«+W—  I) 
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NOTE 

Sur  les  chiffres  qui  peuvent  terminer  les  puissances  quel 

conques  des  nombres  entiers. 


t 

professeur  de  mathématiques  spéciales  au  collège  royal  de  Poitiers. 


I.  En  formant  les  puissances  des  10  premiers  nombres ,  on 
reconnaît  qu'elles  sont  terminées  successivement  par  les 
chiffres  suivants  : 


Impuissance 
2*       — 
3€        — 

5*    — 


1  2  3  456  i7  £90 
1  496569  4.  10 
1  874563290 
16  16  5  6  16  10 
1234567890 


d'où  résulte  que  la  6e  puissance  serait  terminée  par  les 
mêmes  chiffres  que  la  2e  et  dans  le  même  ordre,  et  ainsi  de 
suite  :  il  est  facile  d'après  ce  tableau  de  déterminer  quel  sera 
le  dernier  chiffre  de  la  puissance  même  d'un  nombre ,  con- 
naissant le  dernier  chiffre  de  ce  nombre  :  si  le  nombre  est 
élevé  à  une  puissance  d'exposant  4/i  il  faudra  consulter  la 
quatrième  ligne  ;  si  l'exposant  est  4n-f1 ,  ce  sera  la  première 
si  4»  +  2,  ce  sera  la  2*  :  si  4/1  +  3,  la  3*. 

Il  m'a  semblé  que  ces  considérations  pouvaient  étreétablies 
d'une  manière  plus  rigoureuse  et  même  se  généraliser  : 
je  me  propose  donc ,  dans  cette  note,  de  rechercher  :  1°  A 


-  688  - 
quelle  puissance  il  faut  élever  an  sombre  N  pour  que  le  der- 
nier chiffre  se  reproduise:  3*  a.  quelle  puissance  il  faut  élever 
nn  nombre  N  pour  que  les  deux  derniers  chiffres  se  repro- 
duisent :  3*  à  quelle  puissance  (1  faut  élever  un  nombre  N  pour 
que  les  trois  derniers  chiffres  se  reproduisent;  ainsi  de  suite- 
Il  sera  facile  de  déduire  de  la  quel  est  le  dernier  chiffre ,  on 
quels  sont  les  deux  derniers  chiffres,  ou  les  trois  derniers 
chiffres....  de  la  puissance  quelconque  d'an  nombre  entier; 
car,  si  pour  une  puissance  * ,  par  exemple,  les  deux  derniers 
chiffres  de  N  se  reproduisent,  on  cherchera  les  deux  derniers 
chiffres  des  différentes  puissances  de  N,  depuis  la  puissance 
1 ,  jusqu'à  la  puissance  x ,  et  à  partir  de  la ,  les  denx  derniers 
chiffres  reviendront  dans  le  même  ordre,  puiaqu'en  mul- 
tipliant un  nombre  par  un  antre ,  il  est  facile  de  voir  que  les 
deux  derniers  chiffres  du  produit  ne  dépendent  que  des  deux 
derniers  chiffres  des  facteurs. 

II .  Soit  N,  un  nombre  entier  quelconque,  cherchera  quelle 
puissance  x  il  faut  l'élever  pour  que  le  dernier  chiffre  d  se 
reproduise  :  il  faudra  pour  cela  que  l'on  ail  ■ 

jN=.Oî+rf 

d'Où:  H  (H»-'  — 1)=10(?'—  q)  (S) 

c'est-à-dire  que  N  (H"-1  —  i)  doit  étredivigiMe  par  10  : 
cette  condition  est  évidemment  nécessaire  d'après  ce  qui 
précède,  et  de  plus  elle  est  suffisante  ;  car  si  elle  existe,  la 
1"*  des  relations  (1)  existant  toujours,  on  en  déduira  facile- 
ment la  S*.  Je  distinguerai  trois  cas  :  1°  N  divisible  par  10  ; 
2*  N  premier  avec  10  :  3°  N  non  divisible  par  10  sans  être 
premier  avec  lui. 

III.  Dans  le  premier  cas,  la  relation  (2)  est  satisfaite,  quel 
que  soit  x.  Dans  le  second  cas ,  pour  que  celle  relation  soit 
satisfaite ,  il  faut  et  il  suffit  que  N*-'  —  1  soit  divisible  par 
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*0  ;  or,  daas  ce  cas,  N  étant  impair,  N*-1  —  1  est 
nécessairement  divisible  par  2  ;  donc  il  fout  et  il  suffit  que 
N»-1  —  1  soit  divisible  par  5  :  cette  condition  aura  toujours 
lieu,  d'après  le  théorème  de  Fermât,  pour  x=S ,  c'est-à-dire 
que  N4  divisé  par  5  donnera  le  reste  1  •  mais  nons  ne  sommes 
pas  certains  qu'une  puissance  inférieure  à  N<  ne  puisse  pas 
aussi  donner  le  reste  1  ;  toutefois,  si  une  puissance  inférieure 
à  N4  donnait  le  reste  t ,  ce  ne  pourrait  être  que  N'  ou  N* 
(t  et  9  étant  les  seuls  diviseurs  de  4)  on  trouve  en  effet  que 
Ns  divisé  par  5  donnera  le  reste  1  ,  toutes  les  fois  que  le 
nombre  N  qui  est  impair  sera  terminé  par  t ,  et  dans  ce  cas, 
la  relation  (9)  sera  satisfaite  pour  x  =2  et  conséquemment 
toute  valeur  de  x  ;  car  N'  donnant  le  reste  1 ,  toute  puissance 
de  N  jouira  de  la  même  propriété.  On  trouve  aussi  que  N* 
di? iaé  par  5  donnera  le  reste  1 ,  toutes  les  fois  que  N*  qui  est 
impair  sera  terminé  par  1,  c'est-à-dire  que  N  sera  terminé 
par  1  ou  par  9  ;  la  première  circonstance  vient  d'être  considé- 
rée ;  la  seconde  apprend  que  pour  un  nombre  terminé  par  9, 
la  relation  (2)  est  satisfaite  pour  x=  3  et  par  suite  pour  x=5T 
7....  Dans  les  autres  cas,  c'est-à-dire  pour  N  terminé  par  3 
ou  7,  la  relation  (2)  n'esl  satisfaite  que  pour  x=5  et  par 
suite  pour  x=  9, 1 3. . . . 

Soit  actuellement  le  cas  de  N  non  divisible  par  10  sans  être 
premier  avec  lui  ;  considérons  :  1°  N  divisible  par  2  sans 
Pêtre  par  5  :  2°  N  divisible  par  5  sans  l'être  par  2. 

1°  N  divisible  par  2  sans  l'être  par  5.  Pour  que  la  relation 
(2)  soit  satisfaite,  il  faut  et  il  suffit  que  N*-*  —1  soit  divi- 
sible par  5  ;  ce  qui  aura  toujours  lieu  pour  x=b  et  ce  qui 
peut  aussi  avoir  lieu  pour  des  valeurs  inférieures  de  x  :  une 
analyse  semblable  à  la  précédente  montrera  alors  :  que  la 
relation  (2)  sera  satisfaite  pour  x =2  et  par  suite  pour  toute 
valeur  dex ,  quand  N1  divisé  par  5  donnera  le  reste  1 ,  c'est- 
à-dire  quand  N  sera  terminé  par  6  :  que  la  relation  (2)  sera 
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satisfaite  pour  x=3  el  par  suite  pour  x=S,  7....  quand 
N*  divisé  par  5  donnera  le  reste  lf  c'est-à-dire  quand  11  m 
terminé  par  4  :  que  la  relation  (9)  ne  sera  satisfaite  fie 
pour  x=5  et  par  suite  pour  x=9,  13....  quand  H  sera 
terminé  par  2  ou  8. 

&X  divi$ibUpar5$m$rétr*p€r2.  Four  que  k  relation 
(S)  soit  satisfaite,  il  but  et  a  suffit  que  N*-*— t  eolt  divi- 
sible par  2;  ce  qui  a  toujours  lieu.  En  résument  on  condors 
que  pour  les  nombres  terminés  par  0,  1 , 5,  6  le  dernier 
chiffre  est  toujours  reproduit  :  que  pour  les  nombres  termi- 
nés par  4  et  9,  le  dernier  chiffre  se  reproduit  à  tontes  les 
puissances  d'exposant  impair  :  que  pour  les  nombres  ter- 
minés par  2,3,7 ,8,  le  dernier  chiffre  se  reproduit  i  tontes 
les  puissances  d'exposant  4» + i . 

IV.  Cherchons  maintenant  à  quelle  puissance  fthntélever 
N  pour  que  les  deux  derniers  chiffres  se  reproduisent,  en 
procédant  de  la  même  manière ,  on  aura  les  relations  : 

|N=!00j+p« 

N  (N*-*  —  1  )  =  100  {ql  —  q)  (4) 

il  faudra  donc  et  il  suffira  que  la  relation  (4)  soit  satisfaite, 
c'est-à-dire  qne  N  (N*-«  — 1)  soit  divisible  par  100.  Je  dis- 
tinguerai encore  trois  cas  :  1°  N  divisible  par  100  :  2°  N  pre- 
mier avec  100  •  3°  N  non  divisible  par  100  sans  être  premier 
avec  100. 

Y.  Dans  le  premier  cas,  la  relation  (4)  est  satisfaite  quel 
que  soit  x. 

Dans  le  second  cas,  pour  qu'elle  soit  satisfaite,  il  faut  et  il 
suffit  que  N*-1  —  1  soit  divisible  par  100,  c'est-à-dire  que 
N**1  divisé  par  cent  donne  le  reste  1  :  or,  comme  100  n'est 
pas  un  nombre  premier,  le  théorème  de  Fermât  ne  donne  pas 
immédiatement  une  valeur  de  x  qui  satisfasse  à  cette  condi- 
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lion  ;  mais  on  sait  qu'entre  N°  et  N100  il  y  a  au  moins  une 
puissance  qui,  divisée  par  100,  donnera  le  reste  1  ;  cette  puis- 
sance se  trouvera  facilement ,  parce  qu'il  est  aisé  d'obtenir  la 
série  des  restes  correspondants  aux  diverses  puissances  de  N; 
on  trouvera  donc  facilement  la  plus  petite  valeur  de  xy  satis- 
faisant à  la  relation  (4)  et  par  suite  toutes  les  autres.  Dans 
le  cas  spécial  où  M  serait  terminé  »  par  01 ,  la  relation  (4) 
serait  satisfaite  pour  x=2,  et  par  suite  pour  toute  valeur 
de  x.  Dans  le  troisième  cas  enfin  ,  il  peut  arriver  plusieurs 


ti  ikimiiv;-: 


1°  N  divisible  par  4  sans  l'être  par  5.—  Dans  ce  cas,  il  faut 
et  il  suffit  que  N*"1— 1  soit  divisible  par  25 ,  et  comme  pré- 
cédemment ,  on  trouvera  facilement  la  plus  petite  valeur  de 
x  satisfaisant  à  cette  condition.  —  Dans  le  cas  spécial  de  N 

terminé  par  76  ,  la  relation  (4)  sera  satisfaite  pour  .r  =  2  et 
par  suite  pour  toute  valeur  de  x. 

2°  N  divisible  par  25  sans  l'être  par  2.  —Dans  ce  cas,  il  faut 
et  il  suffit  que  IS*"'— 1  soit  divisible  par  4 ,  et  comme  pré- 
cédemment ,  on  cherchera  encore  la  plus  petite  valeur  de  x 
satisfaisant  à  cette  condition.  —  Dans  le  cas  spécial  de  N  ter- 
miné par  25  la  relation  (4)  est  satisfaite  pour  x  =  2  et  par 
suite  pour  toute  valeur  de  x. 

3°  N  divisible  par  2  sans  l'être  par  4 ,  ou  N  divisible  par  5 
sans  l'être  par  25.  —  Dans  ce  cas ,  la  relation  (4)  est  impos- 
sible ;  car  il  faudrait  que  N*"1—  1  fût  encore  divisible  par  2 
ou  par  5,  ou  que  N*"1— 1  divisé  par  2  ou  5  ramenât  le  reste  1  ; 
ce  qui  ne  peut  être ,  puisque  N  ne  serait  pas  premier  avec  2 
ou  5.  En  résumant ,  on  conclura  que  pour  les  nombres  ter- 
minés par  00,  01  ,  25,  76  les- deux  derniers  chiffres  sont  tou- 
jours reproduits  ;  que  pour  les  nombres  divisibles  par  2  sans 
l'être  par  4 ,  ou  divisibles  par  5  sans  l'être  par  25 ,  les  deux 
derniers  chiffres  ne  sont  jamais  reproduits;  que  pour  tous 
les  autres  nombres ,  les  deux  derniers  chiffres  se  reproduisent 
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pour  une  certaine  puissance .  dont  il  est  toujours  facile  de 
calculer  l'exposant. 

6.  Dans  l'application  de  ce  qui  précède ,  il  pourra  paraître 
quelquefois  pénible  de  calculer  l'exposant  de  la  plus  petite 
puissance  qui  ramène  les  deux  derniers  chiffres  du  nombre 
donné  ;  mais  ce  calcul  est  très-rapide,  si  l'on  veut  faire  usage 
des  théorèmes  connus  à  ce  sujet,  mais  je  rappellerai  ces  deux 
principes  qu'on  ne  trouve  pas  ordinairement  dans  les  livres 
élémentaires: 

1°  Il  est  toujours  facile  de  trouver  combien  il  y  a  de  nom- 
bres premiers  avec  un  nombre  quelconque  N  et  inférieurs  à 
N  :  soit  F  le  nombre  cherché  et  décomposant  N  en  facteurs 
premiers ,  soit  N  =»  ap6V,  on  aura  toujours  : 

„       ^T       a— 1        &— 1        c  — 1      ,t 

F  «  N  X  X  -7—  X  — .  r 

abc 

2°  Si  un  nombre  p  est  premier  avec  N  ,  l'exposant  de  la 
plus  petite  puissance  de  N  autre  que  N°,  qui,  divisé  pary>, 
donne  le  reste  1  est  F  ou  un  diviseur  de  F.  Soit  donc,  par 
exemple ,  un  nombre  759  ;  il  s'agit  de  calculer  l'exposant  de  la 
plus  petite  puissance  qui  doit  ramener  les  chiffres  finals  59  .- 
ce  nombre  tombe  dans  le  deuxième  cas,  puisqu'il  est  premier 
avec  100;  on  doit  donc  chercher  la  plus  petite  puissance  à  la- 
quelle il  le  faut  élever,  pour  que  cette  puissance,  divisée  par 

1      4 

100,  donne  le  reste  1 .  On  a  :  F  =  100  x  -  X  -=40  ;  l'expo- 

£      o 

sant  de  cette  puissance  sera  i ,  2 , 4  , 5 ,  8 ,  10 ,  20  ou  40  ;  on 

n'aura  donc  qu'à  calculer  les  résidus  correspondants  à  ces 

puissances  <  jusqu'à  ce  qu'on  arrive  à  un  résidu  1  :  ce  calcul 

se  fera  très -vite ,  si  Ton  remarque  que  le  résidu  de  la  division 

par  100  se  compose  toujours  des  deux  derniers  chiffres  du 

C)  Catalan,  t.  I,  p.  467,  Nnuv.  Annales  Tm. 
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<  vidende  ;  que  le  résidu  do  produit  de  plusieurs  facteurs 
'obtient  en  multipliant  les  résidus  des  facteurs ,  et  en  cher- 
chant le  résidu  du  produit  ;  que  le  résidu  de  la  puissance  d'un 
nombre  s'obtient  en  élevant  le  résidu  de  ce  nombre  à  la  même 
puissance,  et  en  cherchant  le  résidu  du  résultat.  C'est  ainsi 
qu'on  aura  : 

Puissanoes  :  7591  759*  759*  759*  759*  759*°, 
Résidus.  .  :    59     81      61     99     SI       1. 

Ainsi ,  pour  le  nombre  en  question ,  la  plus  petite  valeur 
de  x  qui  satisferait  i  la  relation  (4)  serait  x = 1 1 .  Les  chiffres 
finals  59  reviendraient  à  la  douzième  puissance. 

Dans  le  cas  d'un  nombre  N  divisible  par  25  sans  l'être  par 
2 ,  comme  on  a  à  rechercher  à  quelle  puissance  il  faut  élever 
N  ,  pour  que  cette  puissance  divisée  par  4  donne  le  résidu  1 , 

on  aura  :  F  =  4 .  -=  2.  L'exposant  de  la  puissance  en  ques- 

tion  ne  peut  donc  être  que  1  ou  2  ;  or,  il  est  1  dans  le  cas 
seulement  de  N  terminé  par  25  ;  donc  dans  le  cas  de  N  ter- 
miné par  75 ,  il  sera  nécessairement  2 ,  et  la  relation  sera 
satisfaite  pour  x  =  3. 

7.  Si  l'on  cherche  maintenant  à  quelle  puissance  il  faut 
élever  N  pour  que  les  trois  derniers  chiffres  se  reproduisent, 
on  sera  conduit  à  la  relation  : 

N  (N-1— t)  =  1000(?'—  q)%  (5) 

et  en  la  traitant  comme  les  précédentes ,  on  sera  amené  à 
conclure  : 

Que  pour  les  nombres  terminés  par  000 ,  001 ,  376 ,  625 , 
les  trois  derniers  chiffres  se  reproduisent  toujours  ;  que  pour 
les  nombres  divisibles  par  2  sans  l'être  par  8 ,  ou  divisibles 
par  5  sans  l'être  par  1 25  les  trois  derniers  chiffres  ne  sont 
jamais  reproduits  ;  que  pour  tous  les  autres  nombres ,  les 
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trois  derniers  chiffres  se  reproduisent  pour  une  certaine  pois- 
sance ,  dont  il  est  toujours  facile  de  calculer  l'exposant. 

Les  calculs  se  simplifieront  d'après  les  remarques  précé- 
demment faites.  ; 
11  serait  facile  de  généraliser  ces  résultats. 

8.  Je  terminerai  en  observant  qu'on  pourrait  simplifier 
davantage  ces  sortes  de  recherches ,  en  ayant  recours  aux 
différents  principes  démontrés  dans  les  Di$qui$itione$  aritk- 
meticœ  de  Gauss ,  dont  j'énoncerai  encore  le  suivant  :  si  N  est 
un  nombre  impair  et  si/>=  2*,  la  puissance  de  N  qui  a  pour 
exposant  2*"*,  divisée  par/?,  donne  le  reste  1 . 

On  l'appliquerait  facilement  au  cas  où  dans  la  relation  (5) 
on  suppose  N  divisible  par  125  ;  il  faut  alors  que  N*"1— 1  soit 
divisible  par  8=  23.  Or,  N"  divisé  par  8  donnera  le  reste  1  ; 
donc  la  relation  sera  toujours  satisfaite  pour  jt=3. 


DÉ  O  NSTRATION  ÉLÉMENTAIRE 

des  formules  relatives  au  mouvement  rectiligne ,  uniformément 
varié ,  et  sur  le  mouvement  rectiligne  varié  en  général. 


1 .  Nous  supposons  que  le  mouvement  est  uniformément  et 
instantanément  accéléré. 

T  =  temps  pendant  lequel  le  mouvement  a  lieu ,  exprimé 
en  unités  de  temps.  . 

V  =  vitesse  acquise  au  bout  du  temps  T,  exprimée  en 
unités  métriques. 


\ 
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E= espace  parcouru  pendant  le  temps  T,  exprimé  en 
mités  métriques. 

g.  =  vitesse  acquise  au  bout  de  l'unité  de  temps ,  exprimée 
sn  unités  métrique*. 

On  a 

V=*T  (!) 

2         2  v  ' 

2fcE  =  V*.  (3) 

Démonstration.  l°.PartageonsletempsTen/iparlie8égales9 
dont  chacune  renferme  t  unités  de  temps ,  de  sorte  que  l'on 
a  T  =  nt(a);  divisons  de  même  la  vitesse  V  en  n  parties 
égales ,  donc  chacune  renferme  u  unités  de  vitesse  ;  de  sorte 
que  Ton  a  V  =  nu  {b)  ;  imaginons  un  mouvement  uniformé- 
ment ,  mais  non  pas  instantanément  accéléré  ,  tel  que  pen- 
dant le  premier  intervalle  t  de  temps,  d'une  durée  unie ,  le 
mobile  soit  constamment  animé  de  la  vitesse  u  ;  pendant  le 
deuxième  intervalle  de  temps,  de  la  vitesse  2a  ;  pendant  le  troi- 
sième intervalle  de  la  vitesse  3a  ;  et  pendant  le  ném*  intervalle 
de  la  vitesse  /mouV;  les  espaces  parcourus  successivement 
'pendant  ces  intervalles ,  forment  donc  cette  progression 
arithmétique 

m,  2*a,  3fa,....nJa; 

désignant  donc  par  E'  l'espace  total ,  parcouru  pendant  les 
n  intervalles  ou  pendant  nt,  on  aura 

„,         ,.    ^   •  v       tuniji+X)       tun%       tun* 

E'  =  /a  1+2+3+....*)=       \       =  — -  +  — - 

2  2-2/t 

et ,  ayant  égard  aui  équations  (a)  et  (b) ,  on  aura 

2^2* 


-6*6- 
Dans  ce  mouvement  u  représente  l'accélération  pendant  le 
temps  fini  t  ;  or,  dans  le  mouvement  uniformément  et  instanti- 
nément  accéléré ,  celte  accélération  a  lien  a  chaque  instant  ; 
ainsi  pour  avoir  ce  mouvement ,  il  faut  que  t  devienne  un 
instant  ;  en  d'autres  ternies  que  n  soit  infiniment  grand , 
puisqu'il  y  a  une  infinité  d'instants  dans  un  temps  fini  T; 

dans  ce  cas  E 
qoation  (2). 

2*.  Dans  le  mouvement  uniformément  et  instantané  ment 
accéléré ,  la  vitesse  croit  proportionnellement  au  temps  ;  il 
suffit  donc  de  connaître  la  vitesse  au  bout  d'un  temps  donné 
quelconque,  pour  la  connaître  au  bout  d'un  temps  quel- 
conque ;  on  choisit  pour  ce  temps  donné ,  l'unité  de  temps  ; 
ce  qui  donne  l'équation  V  =  gT  (1)  ;  celle-ci  combinée  avec 


croissent  proportionnellement  aux  carrés  des  temps. 

Observation*  I.  Ainsi  dans  le  mouvement  uniformément, 
mais  non  instantanément  accéléré,  l'expression  de  l'espace 
est  un  binôme  qui  se  réduit  a  un  monôme,  lorsque  l'impul- 
sion tu  infiniment  petite ,  se  renouvelle  à  chaque  instant , 
comme  cela  a  lieu  pour  la  pesanteur  terrestre. 

II.  Les  mêmes  raisonnements  subsistent  lorsque  le  mou- 
vement est  uniformément  et  instantanément  retardé. 

III.  Réciproquement,  lorsqu'un  point  parcourt  des  espaces 
proportionnels  aux  carrés  des  temps ,  on  en  conclut  qu'il  esi 
animé  d'une  force  accélératrice  constante.  On  prend  pour 
unité  de  ces  forces,  celle  qui  est  capable  de  produire,  eu 
agissant  pendant  une  seconde,  une  unité  ou  I  mètre  de  vi- 
tesse :  il  n'existe  pas  de  dénomination  pour  désigner  cette 
unité  de  force  ;  nous  avons  proposé  celle  de  dynamidt.  Ainsi, 
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l'expérience  montre ,  dans  la  machine  d'Alhood ,  que ,  dans 

2E 
le  mouvement  des  corps  pesants ,  =-  est  égal  à  9,8038  ;  cela 

veut  dire  que  la  pesanteur  équivaut  à  9,8038  dynamides. 

IV.  Lorsque  plusieurs  forces  infiniment  petites ,  perma- 
nentes et  constantes  agissent  sur  un  point ,  elles  se  compo- 
sent, comme  des  forces  ordinaires,  par  le  théorème  du 
parallélogramme ,  et  la  résultante  est  encore  une  force  per- 
manente  constante.  Si  donc ,  deux  forces  permanentes  pro- 
duisent un  mouvement  uniformément  varié ,  et  qu'on  sait 
que  Tune  de  ces  forces ,  agissant  seule,  produit  le  môme 
genre  de  mouvement ,  on  en  conclut  que  l'autre  force  est 
aussf  permanente  et  constante.  C'est  ainsi  que  Coulomb  et  de 
notre  temps  M.  Morin  ont  montré  que  le  frottement  combiné 
avec  la  pesanteur  produit  un  mouvement  uniformément  va- 
rié. On  en  déduit  que  le  frottement  agit  comme  une  force 
retardatrice  constante. 

V.  Lorsqu'une  force  permanente  ne  fait  pas  décrire  des 
espaces  proportionnels  aux  carrés  des  temps ,  on  en  conclut 
que  cette  force  n'est  pas  constante,  qu'elle  varie  à  chaque 
instant  ;  c'est-à-dire  qu'à  chaque  instant  elle  a  une  autre  me- 
sure, contient  un  nombre  différent  de  dynamides.  Voici 
comment  on  trouve  ce  nombre  variable  :  Soit  en  général 
e=/{t)  la  relation  entre  les  espaces  et  les  temps ,  c'est-à-dire 
e  contient  autant  d'unités  métriques  que  f(t)  contient  d'uni- 
tés de  temps.  Pour  Gxer  les  idées,  supposons  que  pour  f =0 
oj  a  e  =  0  ;  au  bout  du  temps  t  +  h  l'espace  décrit  est  e-f-  k  ; 
*  et  A  deviennent  infiniment  petits  simultanément ,  mais  leur 
rapport  reste  fini.  C'est  ce  rapport  fini,  représenté  par  la 
fonction  prime  de  t ,  qui  est  évidemment  la  vitesse  qui  existe 
au  bout  du  temps  t  ;  de  sorte  qu'on  a  p  ==/'  (t) ,  ou  bien ,  e 
contient  autant  d'unités  métriques  que  f  (t)  a  d'unités  de 
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temps.  Ad  bout  du  temps  t-\-h,  i>  devient  v-\-l,  h  et /sont 
infiniment  petits  simultanément  ;  alors  même  leur  rapport 
est  fini  el  représenté  par  la  fonction  prime  de/'/  ou  par/*  (0- 
G'est  celte  fonction  qui  représente  la  force  accélératrice  an 
bout  du  temps  t  ;  on  bien  cette  force  contient  autant  de  dy- 
namides  que /"  (t)  contient  d'unités  de  temps. 

VI.  La  physique  étant  exigée  pour  l'admission  a  l'École 
polytechnique,  nous  traiterons,  en  1846,  plusieurs  questions 
physico  mathématiques ,  entre  antres  la  théorie  des'  ondes , 
d'une  si  hante  importance  et  si  universellement  négligée. 
Tm 


DEMONSTRATION 


d'un  théorime  sur  les  foyers  de  l'ellipse. 
(Nouv.Ànn.,  l.  IV,  p.  I08.) 


VAS  K.  VAUX.  IBBRII, 


D'un  point  M ,  de  la  circonférence  d'une  ellipse,  on  mène 
deux  cordes  MFP,  MFF,  passant  par  les  deux  foyers;  dé- 
MF      MF' 
B  FP  +  FI"  ' 

Je  remarque  que  les  projections  sur  un  plan  quelconque 
de  deux  longueurs  comptées  sur  une  même  droite  sont  entre 
elles  dans  le  même  rapport  que  les  longueurs  correspondan- 
tes; et,  dans  le  cas  actuel,  les  longueurs  dont  on  considère 
les  rapports  sont  deux  a  denx  situées  sur  une  même  droite. 

/ 


—  619  - 

Gela  posé,  imaginons,  comme  dans  la  figure,  l'ellipse 
donnée  placée  snr  un  cylindre  que  nous  coupons  par  nn  plan 
perpendiculaire  à  son  axe ,  de  manière  à  déterminer  pour 
section  le  cercle  o. 

Soient  m,  /,  p,f\  p'  et  o  les  projections  sur  le  plan  du 
cercle  des  points  M,  F,  P,  F',  P',  O. 

D'après  le  principe  précédemment  énoncé ,  on  aura  ? 


Par  suite, 


MF  _  mf     MF'  _  mf 
FP~fp'    Y'V-fy 

MF       MF'  _  mf      mf 
FP  +  FP'  ~Sp+f'pr 


MF       MF' 
Donc ,  si  la  somme  •=rffc  -f  =j=r,  est  constante  et  égale  à  H , 

la  somme  -^-  +  ~d-,  sera  de  même  constante  et  égale  à  H  ; 

et  réciproquement. 

D'après  cela,  remarquant  que,  à  cause  de  OF  =  OF',  on 
a  aussi  of=  of,  nous  apercevrons  tout  de  suite  que  la  pro- 
position énoncée  relativement  à  l'ellipse  sera  démontrée  si 
nous  parvenons  à  démontrer  la  proposition  suivante  relative 
au  cercle  qui  existe  nécessairement  si  le  théorème  proposé 
est  vrai. 

Théorème.  D'un  point  M  de  la  circonférence  d'un  cercle 
AMB  on  mène  deux  cordes  MFP,  MF'P'  passant  par  deux 
points  F,  F  situés  à  égales  distances  du  centre  sur  le  même 

iyrp        IMF" 

diamètre  fixe  AB  ;  démontrer  que  la  somme  —  +  ==  est 

constante  (fig.  63). 

Soit  </soF  =  oF'.  Joignons  oM  et  soit  *>  l'angle  MoF. 

Les  deux  triangles  MoF,  MoF,  l'un  acutangle ,  l'autre 
obtusangle  en  o,  donnent,  en  désignant  par  r  le  rayon  du 
cercle: 

Anm.de  Mvrnttf.  IV.  kk 


(1)  MF  =  Vr'+d*—  adrcOS"; 

(2)  MF=  VS+f+toirax». 
Maintenant  si  nous  remarquons  que 

MF.  FP=MF'.FT'  =  ÀF.FB  =  (/-  +  ,i)(i—  <*)=>>—  »", 


Mt  kr'  +  .f+aii-cos. 

Donc  en  divisant  membre  à  membre  les  relations  (1)  et  {3}, 
(2)  et  (*),  il  viendra  : 

MF       r'+  rf'—  2drcOB<* 


(») 


MF  _  r*+  aT-f.  grfVcQSw 


""  FF"  r-->"  ""    ' 

Chacun  des  rapports  (A)  et  (11]  est  dépendant  de  la  variable 
:„ ,  mais  leur  somme  est  indépendante,  et  par  suite  constante. 
En  effet ,  l'on  a  : 

MF       MF'  _  2{/*+ J) 
(C)  TP+FP'_     r'-rf-     ' 

quantité  constante. 

La  proposition  relative  à  l'ellipse  est  donc  démontrée. 

Maintenant  il  convient ,  pour  résoudre  complètement  la 
question  proposée ,  de  déterminer  en  fonction  des  axea  de 
l'ellipse,  la  valeur  de  la  somme  constante  de  ces  rapporta. 

Pour  l'ellipse,  aussi  bien  que  pour  le  cercle,  la  valeur  de 

2  if-X-  tf  ) 
la  somme  constante  est     ,  ,    ,  ;  nous  pouvons  donc  ré- 
r"  +  af 

soudre  la  question  que  nous  venons  de  nous  proposer  d'une 


première  manière,  en  cherchant  les  valeurs  de  r  et  d  en 
fonction  de  aeib. 

Or,  on  sait  d'abord  que  r  =  b  ;  car  le  petit  axe  de  tonte 
ellipse  placée  sur  un  cylindre  est  égale  an  diamètre  de  ce 
cylindre. 

Quanta  la  valeur  de  d ,  si  A  désigne  l'angle  du  plan  de 
l'ellipse  avec  le  plan  du  cercle,  Ton  a  :  d  =  c  cos  A  ;  d'ail- 
leurs cosA  =  -. 

a 


Donc 


/       ;     bc 

A 


Donc 

?—<T~    6*(a  —  **)  '  a'—c'' 

La  somme  constante  dont  il  s'agit  est  dooc  3  .  ^      ■. 

Mais  nous  pouvions  arriver  au  même  résultat  d'une  autre 
manière  plus  simple* 

Pour  cela ,  donnons  au  point  M  une  position  particulière 
pour  laquelle  les  rapports  dont  il  s'agit  de  déterminer  la 
somme  soient  exprimés  aussi  simpkmeot  que  possible.  Sup- 
putons ,  par  exemple ,  que  le  point  M  soit  l'une  des  extrémi- 
tés du  grand  axe  de  l'ellipse,  l'extrémité  de  a,  par  exemple , 

on  aura  : 

AF  _  a  +  c       AF_q  —  c 
PB~"a—  c''     FB""a+7# 

Donc 

AF      AF_q+c      a— c _(g+c)'4-(g— ç)*_   (<*'+0 
FB"1'F'B"*'û-c+û+(?-'  a*— <?  a'-c'  ' 


ce  qui  nous  conduit  au  résultat  déjà  obtenu. 


DEMONSTRATION 

d'un  théorème  sur  le  foyer  de  la  parabole. 

(  Nouv.  imi  ,  I.  IV,  p.  MW.  ] 
PIE  M.  PAU!  UBJUTT. 


Des  extrémités  M ,  M'  d'une  corde  passant  par  le  foyer 

d'une  parabole,  on  abaisse  des  perpendiculaires  MP,  MV 

sur  une  droite  fixe  située  dans  le  plan  de  la  parabole  ;  de- 

MP   ,   MP' 
montrer  que  la  somme  =^  +  -^p^  est  constante  (fig.  64}. 

Examinons  d'abord ,  ce  qui  d'ailleurs  nous  servira  tout  à 

l'heure,  le  cas  particulier  où  la  droite  fixe  est  parallèle  à  11 

directrice    Si  nous  désignons  par  ±d  la  dislance  de  celle 

droite  k  la  directrice,  on  aura  : 

MP  =  MF±<tf;    M'P'=MT±/f, 

les  signes  se  correspondant  dans  les  valeurs  de  MP  et  M'P', 
c'est-à-dire  que  l'on  doit  prendre  d  avec  le  même  signe  dans 
les  deux  expressions.   Or  soient  MF  =  p,,   MTsep,,  on 

aura  -. 

MP_        d      WF  tf 

MF~        Âs      M'F-         p.' 
D'après  ce  Ihéorème  on  doit  avoir  • 


Donc,  il  découle  de  la  proposition  à  démontrer  le  théorème 
suivant ,  que  nous  allons  démontrer  directement,  et  qui  bous 
servira  dans  un  instant. 

Théosbmb  (à).  Dans  toute  parabole ,  ta  somme  des  distances 
du  foyer  à  deux  points  de  cette  courbe  situés  sur  une  même 
droite  passant  par  le  foyer,  est  dans  un  rapport  constant  avec 

le  produit  de  ces  mêmes  distances. 

■  ■  i. 

Prenons,  en  effet,  l'équation  polaire p  =  — - —  de  la 

r       1 — COSw 

parabole  rapportée  à  son  foyer  comme  pôfe,  et  k  son  axe 
comme  axe  polaire. 

Menons  par  le  point  F  une  droite  faisant  un  angle  »  avec 
l'axe  polaire  et  rencontrant  la  cbtorbe  aux  deux  point*  M , 
M*.  Posons  FM  =  pt;  FM'  =  p,;  on  aura  :    . 

P|  =  FM  =  — ^ — ,    et    P,=  FM'==     .£■'    ..    ■■• 
n  1  —  ços«'  r*  1  4-cos»  .. 


Formons  l'expression  pt 


?' +  p' ~  1  -  cos'o,  "'    f,p,_l— cosV 
Donc 

P.  +  ft.       2p       2 

p.p.       p%     p' 

ce  qui  démontre  le  théorème  (A)  et  donne  en  même  temps 
la  valeur  du  rapport  constant  dont  il  s'agit. 

Maintenant  passons  au  cas  général  où  la  droite  fixe  est  à 
une  distance  quelconque  d  du  foyer  et  fait  avec  l'axe  polaire 
un  angle  quelconque  «. 

Soient  MP,  M'P'  les  perpendiculaires  abaissées.  Par  le 
foyer  menons  une  parallèle  pp'  à  la  droite  PF,  on  a  : 

MP  =  P/>  +  M/>==:rf  +  M/>  =  rf+plsin(a-»), 
M'P  =  F//—  My  =  d  -  M>'=  rf—  pa  sin(a  ~  w). 


Nom  aurons  donc  s 

J 

MP      rf+p,9iD(«  —  »)       MT'      d— , 
MF                 „,            '      MT   " 

i,sio(«  —  *0 

p. 

d'où 

MP      M'P"      rf(Pl  +  p.) 

Or  rf  est  sne  quantité  constante,  puisque  la  droite  W  est 
fixe. 
D'après  ce  qui  vient  d'être  démontré  , .  le  rapport  ' 


..Donc  le  Ibéorème  énoncé  est  démontré ,  et  lu  somme  coc- 

Sd 
•tante  des  rapports  dont  il  s'agit  est  égale  h  — ;  ^représen- 
tant la  distance  au  foyer  de  la  droite  fixe  considérée. 

Remarque  1™.  D'après  l'expression  de  la  valeur  de  ia 
somme  constante ,  on  voit  qne  la  valeur  de  cette  comme  ne 
dépend  aucunement  de  l'inclinaison  de  la  droite  considérée , 
mais  simplement  de  la  distance  au  foyer. 

Remarque  i*.  Si  d=p ,  la  somme  constante  est  égale  à 
2;  ce  qui  est  facile  à  concevoir  d'après  la  nature  même  de  la 
parabole. 


SOLUTION  DU  PROBLEME  102.  (V.  p.  370.) 

PAU  X,  BGKMTIOK  , 

él*TB  en  tptcidei. 

Quatre  points  sont  sur  une  même  circonférence  ;  dans 
chacun  des  triangles  formés  par  ces  quatre  points  trois  a  trois 
existe  un  point  de  rencontre  des  hauteurs  :  ces  quatre  points 
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de  rencontre  sont  sur  une  même  circonférence  égale  k  I» 

première. 

I.  Lemme.  Dans  loul  triangle ,  la  distance  du  cegde  fir- 
conscrit ,  à  l'un  des  côtés ,  est  égale  à  la  moitié  du  wgppnt 
de  la  hauteur  parallèle  à  cette  distance  ;  segment  compris 
entre  le  sommet  et  le  point  de  rencontre  des  trois  hauleqjs. 

Soit  un  triangle  ABC  dans  lequel  O  est  le  point  de  rencontre 
des  hauteurs,  C  le  centre  du  cercle  circonscrit,  je  dis  que 

^„      AO    ^^      BO 
nous  aurons  :  CE  =  — ,  CD  =  -    . 

En  effet  t  joignant  ED ,  nous  aurons  deux  triangles  ODE , 
AOB  qui  sont  semblables  ;  donc  nous  aurons  : 

CD:BO::DE:AB::(VE:BO. 

Mais  ED  =  ^  ;  donc  0'D=  —  ,  &&=—- 

2  2  2 

Il  en  est  de  même  de  la  troisième  distance. 

II.  Soit  un  quadrilatère  inscrit  ABCD:  Ë,  G.,  F?  H  sont 
les  points  d'intersection  des  hauteurs»  Jl  suipj |  <^e  démontrer 
que  le  quadrilatère  EGFH  a  ses  côtés  parallèles  et  égaux  è 
ceux  du  quadrilatère  donné. 

1°  Je  vais  démontrer ,  par  exemple ,  que  £G  est  parallèle 
à  AB  :  d'abord  AG  et  BE  sont  parallèles  ;  il  faut  donc  prouver 
que  BE  =  AG. 

Or ,  d'après  le  lemme  précédent,  O  étant  le  centre  du  cercle, 
no*»  avoqs  BE=20I ,  AG=2  01 ,  donc  BE»  AG.  Qémo»- 
trons  encore  que  FH  est  parallèle  à  DC  :  il  faut  faire  mir  que 
CH  =  DF.  Or  DF  =  20K  ;  CH  -  20K  ;  donc  DF  =  CH. 

2°  La  circonférence  circonscrite  à  ce  npuye^u  qrç^ilatfèrc 
est  égale  à  la  première.  En  effet ,  si  nous  prenons  les  deux 
triangles  GEH,  ADB;  ces  deux  triangles  sont  égaux,  et 
quand  deux  triangles  sont  égaux ,  les  rayons  des  cercles  cir- 
conscrits à  ces  triangles  sont  égaux. 

Le  théorème  est  donc  entièrement  démontré. 
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Si  le  quadrilatère  a  deux  angles  droits ,  la  démonstration 
est  immédiate. 
Le  quadrilatère  est  alors  BFDE. 
DF  étant  perpendiculaire  à  BC  sera  parallèle  à  AB  : 
BE  étant  perpendiculaire  à  AD  sera  parallèle  à  DG  : 
BF  sera  de  mémo  parallèle  à  AD ,  ainsi  que  DE  à  BC. 

(Prochainement  la  solution  du  problème  101,  par  le  même.) 


SOLUTION  DU  PROBLÈME  98  (p.  368). 


élére  en  élémentaires  do  collège  Charlemagne  (institution  FâYard). 


Soit  n3  le  nombre  des  faces  triangulaires  ;  nK  celui  des  faces 
quadrangulaires  d'un  polyèdre  ,  et  N  le  nombre  des  diago- 
nales du  polyèdre ,  faisant  : 

/x3  +  2/t4 -f-  3«5  +  ...  =  L 
1 .3./*,  +  2.4/i4  -f-  3.5.n5  +  4.6«6  =  M 
on  a 

8N  =  (2 -f  L)  (4 -f  L)  —  4M. 

Si  n,  est  le  nombre  des  faces  triangulaires  ,  nk  celui  des 
faces  quadrangulaires,  etc.,  on  aura  en  appelant  H  le  nombre 

des  faces  : 

H  =/i3  +  /t4  +  n5+... 

Le  nombre  des  côtés  de  tous  ces  polygones  réunis  sera 

3/1,  -f-  4«4  +  5/*5,  etc. , 

comme  deux  de  ces  côtés  réunis  forment  une  arête ,  on  aura 
en  appelant  A  le  nombre  des  arêtes  : 

2 A  =  3/*,  +  i/*4  +•  5/*»  -f  •  •  ■ 
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Remarquons  que  le  nombre  des  diagonales  que  Ton  petit 
mener  dans  un  polyèdre ,  est  égal  au  nombre  des  lignes  qui 
joignent  tous  les  sommets  deux  à  deux ,  diminué  du  nombre 
des  arêtes  et  du  nombre  des  diagonales  que  Ton  peut  mener 
dans  chacune  des  faces  ;  cela  posé ,  cherchons  chacun  de  ces 
nombres. 

Soit  S  le  nombre  des  sommets  ;  le  nombre  total  des  droites 

S(S— 1)  '  ■ 

qui  joignent  les  sommets  est  évidemment  — — - — • 

Nous  connaissons  le  nombre  A  des  arêtes  ;  il  reste  à  avoir 
le  nombre  des  diagonales  que  Ton  peut  mener  dans  chaque 
face. 

Or ,  le  nombre  des  diagonales  que  Ton  peut  mener  dans 
un  polygone ,  est  égal  au  nombre  des  lignes ,  joignant  deux 
à  deux  tous  les  sommets ,  diminué  du  nombre  des  côtés  de 
ce  polygone  ;  donc  :  pour  avoir  le  nombre  de  diagonales  que 
Ton  pourra  mener  dans  les  faces  réunies  du  polyèdre ,  nous 
prendrons  chacune  de  ces  faces  en  particulier,  et  du  nombre 
des  lignes  joignant  tous  les  sommets  deux  à  deux ,  nous  re- 
trancherons le  nombre  des  côtés ,  et  nous  ferons  la  somme  ; 
nous  avons  ainsi  : 

Pour  les  faces  réunies 

3.2       .   4.3       ,   5.4 


ou 


3.2       ,   4.3        ,   5.4     • 

-£-  "•  +  ~J  "A  ^ — 2* Br    '  ~       ; 


donc ,  on  aura 

S.(S— 1) 


S.(S— 1)        A        /32       .    4.3       ,  \ 


d'où 


v      S.(S— 1}      (3.2       *.3  )      (3        4  j 

N  =  — 5 j_„|+T,l4+...j  +  -ih+5»4+...|, 


N=ss.s-.     i 


-  ji.s.«)  +  a-*«4  +  i.5«J+....|. 


Multipliant  par  8  de  part  et  d'autre  : 

8N  =  2S.(2S—  2)  —  *.M: 
es  prenant  la  notalîoa  indiquée  dans  l'énoncé  ;  or ,  le  théo- 
rème connu  d'Euter  donne  : 

S=A  — H+a 
SS  =  SA—  8H  +  4 
or 

2A  — 2H  =  /i,  +  8«4  +  3n,  +....=  L 
donc 

8N=  (SA  -  iU  +  4)(2A  —  2H+2)  —  4M 
8N=(L  +  4)(L  +  2)  —  4M,  c.q.f.d. 


DIVISION  ABREGEE. 

(T.  ».  Ml.) 

PAR  M.  race, 

ro  relieur  o  l'École  d'artillerie  MM  c 


Relativement  à  ma  discussion  de  la  division  abrégée,  j'ai 
reconnu  que  le  cas  particulier  où  l'on  trouve  un  quotient 
partiel  égal  à  10 ,  peut  se  simplifier  considérablement. 

Je  dis  que  si  on  trouve  un  quotient  partiel  =  10 ,  on  peut 
conclure  qu'en  prenant  9  pour  ce  quotient  et  pour  chacun  des 
suivants,  on  a  le  quotient  total  à  uns  unité  près  en  moins. 

En  effet ,  conservant  mes  notai  ions  antérieures ,  je  nomme 
cr  le  chiffre  du  quotient  partiel  qui  =  10  ;  de  deux  choses 
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l'âne  •.  ou  cr_i  est  en  excès,  où  il  est  en  défaut,  dans  chaque 
cas  l'erreur  est  <  1.  Maïs  si  cT  =  10 ,  c'est  que  <v_I;  aug- 
mente d  une  unité,  et  devient  excédant.  Donc,  te  quotient  10 
est  trop  grand. 

Si  <v- 1<  9 ,  le  quotient  devient  =  <  9 ,  et  on  rentre  dans 
le  cas  principal.  Si  <v-i  =  9,  il  devient  =  10,  etcr-a  aug- 
mente de  1  etc.  ;  enfin ,  si  c,=  9,  il  devient  10 ,  et  S  devient 

quantité  <  D<  x  10*  et  <  D.  Donc ,  le  reste  est  <D ,  et  le 
quotient  est  exact  à  une  unité  près  -,  d'ailleurs  il  est  en  excès. 
Si  donc  au  lieu  de 

Cr  =  1 0 ,  cr+x  =  0 , . . . .  ct==  0  , 

on  prend 

cT  =  cr+\  =  etc.  =  c%  =  9 , 

on  a  le  quotient  en  moins  à  une  unité  près. 


RECTIFICATION  DE  LA  COURBE 

gui  coupe  les  génératrices  d'un  cène  quelconque ,  $ou$  un  angle 

constant. 


PAH.  M.  TUHQUAW  , 

professeur  au  collège  royale  de  Pontivy. 


Je  placerai  l'origine  des  coordonnées  au  sommet  du  cône , 
et  je  prendrai  les  axes  rectangulaires. 

Alors  la  distance  d'un  point  quelconque  (xyz)  de  la- courbe 

à  l'origine  sera  V  x%  -\-y%  -f-  z* ,  et  les  angles  que  fait  avec 
les  trois  axes  la  génératrice  qui  passe  par  ce  point ,  auront 
pour  cosinus 


\S*W+2:   V*'+S+*"  Vx'+S+x'"1 

on  sait ,  au  reste ,  que  les  angles  de  la  tangente  à  la  courbe 

dx    dy     dz 
avec  les  axes  ont  uour  cosinus  -?-.   -4-.    — . 
ds      ds      ds 
Donc,  si  on  appelle  m  le  cosinus  de  l'angle  constant  que 
la  courbe  fait  avec  chaque  génératrice ,  on  aura  : 
xdx  -\-ydy  -j-  tdi  xdx  -\-ydr  +  zdz 

V'xr'+y+ïlb  ~    '  Kx'+r'+t- 

d'où  r  \/~iï-\-y'-\- ?  =  mt +« , 

c  étant  une  constante  arbitraire. 

Si  x, ,  y, ,  s,  et  x, ,  v, ,  2,  sont  les  coordonnées  de  deux 
points  de  la  courbe  auxquels  correspondent  les  arcs  s,  el  *, , 
on  aura  pour  l'arc  compris  entre  ces  deux  points  : 

V<+?\+*\  —  Vx\  +y\  +  »\  =«(*■—*'). 

Prenons  maintenant  deux  droites ,  oX  et  oY,  qni  fassent 
entre  elles  un  angle  dont  le  cosinus  soit  m ,  prenons  sur 
oX  j  oP  =V/x\  +  y\  +  l\  cl  oQ  =  Vx',+y',  +  z\, 
puis ,  par  les  points  P  et  Q  ,  menons  les  perpendiculaires 
PM  et  QN  ,  la  partie  MN  de  la  droite  oY  sera  la  longueur 
de  l'arc  s, —  *,, 


THEOREME  DE  M.  GAUSS 
sur  (m  lignes  geodénques ,   généralisé    et   géométriquement 
démontré  par  M.  Jacobi  (Journal  astronomique  de  Schu- 
macher. 18*3,  p.  115). 


Observation.  Dans  tout  ce  qui  suit ,  nous  supposons  que  la 
sphère  a  l'unité  pour  rayon. 
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I.  Lemtnc.  Soit  BACDE  (fig.  65)  un  polygone  sphérique 
quelconque,  ayant  les  angles  rentrants  C,  D  plus  grands  que 
deux  droites ,  et  pour  fixer  les  idées,  nous  supposons  que  le 
polygone  est  un  pentagone;  soit  S  Taire  du  polygone,  on  a 
S  =  B  +  C  +  D  +  E  +  À  —  3.180  ;  désignant  par  m  et  n 
les  angles  formés  respectivement  par  le  prolongement  de 
BC ,  avec  CD ,  et  le  prolongement  de  CD  avec  DE;  il  vient 
S=B  +  m-f-/i-|-A-(-E— 180  ;  on  aura  même  résultat , 
quel  que  soit  le  nombre  des  angles  rentrants. 

Observation.  Si  le  polygone  est  concave  vers  son  enve- 
loppe, on  aurait  S  =  A  +  B  +  E-|-  180° — m—n. 

Corollaire  /.  Lorsque  BCDE  représente  une  courbe  sphé- 
rique  présentant  toujours  sa  concavité  vers  les  arcs  des 
grands  cercles  BA,  AE,  les  angles  m  et  n  sont  des  angles 
de  contingence ,  et  si  on  désigne  par  T  la  somme  (quantité 
finie)  de  tous  les  angles  de  contingence ,  S  désignant  Taire 
spbérique  comprise  dans  les  triangles  BAE  formé  par  deux 
arcs  des  grands  cercles  et  la  ligne  sphérique,  on  aura 
S=B  +  A  +  E4-T—  180°. 

Corollaire  2.  Si  les  arcs  des  grands  cercles  sont  tangents 
en  B  et  E ,  à  la  ligne  sphérique  les  angles  B  et  E  sont  nuls , 
et  Ton  a  S  =  A  -+-  T  —  180  ;  si  la  courbe  présente  sa  conca- 
vité, on  aurait  S  =  A  +  180°-  T. 

II.  Lemme.  (Fïg.  66.)  Soit  MN  une  ligne  sphérique  tour- 
nant sa  convexité  vers  la  même  région  ;  pour  tous  les 
points.  M,  1,  T,  N  menant  normalement  dans  le  même 
sens  des  quadrants  ;  les  extrémités  de  ces  quadrants  forment 
une  seconde  ligne  sphérique  #m,  polaire  à  la  première. 
Chaque  angle  de  contingence  formé  par  les  quadrants  in- 
finiment voisins  I*,  1'*',  est  représenté,  à  un  infiniment  petit 
du  second  ordre  prés,  par  Taire  de  l'élément  II'iï';  donc 
la  somme  de  tous  les  angles  de  contingence  T  est  égale 
à  Taire  sphérique  comprise  dans  le  quadrilatère  MN/iw , 


formé  par  la  ligne  M N  ,  sa  polaire  mn  ,  et  les  quadrants  ex- 
trêmes Mm,  Nn. 

Corollaire  1 .  Prolongeant  le  quadrant  nN  jusqu'à  ce  qu'il 
rencontre  en  A  le  quadrant  Mm ,  l'aire  du  quadrilatère  se 
décompose  en  deux  triangles  NAM  et  knm-t  or,  d'après  le 
corollaire  3  dn  lemme  précèdent ,  l'aire  de  AMN  est  égale  à 
T+A— 180;  doncT  =  T+  A  —  180  +  aire  Arai;  donc 
aire  A/»»  =  180    -A  =  anglemAN. 

III.  Théorème.  Étant  donnée  dans  l'espace  une  courbe 
quelconque  uv,  si ,  par  le  centre  d'une  sphère,  on  mène  des 
rayons  parallèles  aux  rayons  de  courbure  de  la  courbe ,  on 
forme  un  cône  coupant  ta  sphère  suivant  la  ligne  mn  (fig.  66); 
si  par  le  centre  on  mène  des  droites  parallèles  aux  tangentes 
a  la  ligne  f» ,  on  formera  un  second  cône  rencontrant  la 
sphère  suivant  la  ligne  MN,  polaire  par  rapport  à  mn  ;  en- 
suite, si  par  le  centre  on  mène  deux  plans  respectivement 
parallèles  aux  plans  oscillateurs  en  n  et  en  » ,  on  aora  les 
deux  seconds  grands  cercles  MAm,  AN»;  alors  l'aire  du 
triangle  hnm  est  égale  à  l'angle  A ,  c'est-à-dire  au  supplé- 
ment de  l'angle  des  deux  plans  osculateurs. 

Démonstration.  C'est  le  corollaire  du  lemme  II. 

Exemple.  Si  la  ligne  dans  l'espace  est  une  trajectoire  loxo- 
dromique  tracée  sur  un  cône  droit ,  tous  les  rayons  de  cour- 
bure sont  parallèles  à  un  même  plan  ;  par  conséquent ,  la 
ligue  m»  devient  un  grand  cercle,  et  l'aire  dn  triangle  Am« 
étant  égale  à  l'angle  A,  il  s'ensuit  que  les  angles  m  et  «sont 
supplémentaires ,  ce  qu'on  «oit aussi  à  priori. 

IV.  Théorème.  (Fig.  67.)  Étant  donné  dans  l'espace  no 
triangle  ABC ,  formé  par  trois  courbes  quelconques ,  mais 
assujetties  à  la  condition  qu'à  chaque  sommet  les  directions 
des  deui  rayons  de  courbures  des  courbes  qui  s'y  coupent 
se  confondent.  Si  par  le  centre  d'une  sphère ,  on  mène  des 
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parallèles  à  tous  les  rayons  oscillateurs  des  trois  courbes,  on 
formera  an  triangle  sur  la  sphère ,  dont  l'aire  est  égale  à  la 
dilterente  entre  la  somme  des  trois  angles  do  triangle  ABC 
et  deux  angles  droits. 

Démonstration.  Soit  ab,  ba,  cay  les  lignes  sphériques  cor- 
respondant aux  lignes  AB ,  BC ,  C A  dans  l'espace  ;  a$  est 
l'arc  du  grand  cercle ,  trace  sphérique  du  plan  mené  par  le 
centre  parallèlement  au  plan  osculateur  en  A,  à  la  courbe  AC, 
et  ay ,  Tare  du  grand  cercle  correspondant  au  plan  osculateur 
en  A,  à  la  courbe  AB  ;  de  sorte  que  ay,  by  sont  les  grands 
cercles  relatifs  aux  plans  oscillateurs  extrêmes  de  la  ligne 
AB ,  et  ainsi  des  autres  ;  et  soient  e,f,g  les  intersections  des 
grands  cercles  dans  l'intérieur  du  triangle  abc ,  on  a  l'iden- 
tité géométrique  suivante  entre  les  aires  .- 

aby  +  beat  -f  ca$  —  abc  =  agy  +  be*  +  cf&  —  efg* 

En  vertu  du  corollaire  du  lemme  II,  on  a  aby  =.  angle  y, 
et  agy  étant  un  triangle  sphérique  ordinaire ,  on  a  : 

Substituant .  dans  cette  identité ,  aux  aires  leurs  valeurs  an- 
gulaires ,  il  vient ,  toutes  réductions  faites  : 

abc= 2.180  —  aug.  zby —  ang  pc*  —  aog.  yx$ 

=(180°—  ang.a^7)+(18a°— pca)+(18(T— y*?)  — 180°  (1), 

ou  180° — aby  est  l'angle  formé  par  les  deux  plans  oscilla- 
teurs en  A  aux  courbes  AB  et  AC ,  et  comme  les  rayons  de 
courbure  ont  même  direction ,  il  s'ensuit  que  cet  angle  est 
aussi  celui  des  tangentes  en  ce  point  aux  deux  courbes,  ou  a 
l'angle  des  deux  courbes  ;  donc  l'équation  (1)  renferme  l'é- 
noncé du  théorème. 
Corollaire,  Lorsque  les  trois  courbes  données  dans  l'espace 


sont  les  lignes  les  plus  courtes  sur  une  surface ,  elles  rem- 
plissent la  condition  d'avoir  aux  points  d'iuterseclioo  des 
rayons  de  courbure  coïncidents.  Ou  obtient  alors  le  célèbre 
théorème  démontré  la  première  fois  par  M.  Gauss,  dans  ses 
Disquisitianes  gênerait*  circa  superficies  curnas  ,  etc.,  théo- 
rème qu'on  peut  énoncer  ainsi  :  Si  sur  une  surface  quel- 
conque on  forme  on  triangle  avec  trois  lignes  de  plus  courte 
distance  (lignes  géodésiques) ,  et  qu'on  mène  par  le  centre 
d'une  sphère  des  parallèles  à  toutes  les  normales  à  la  surface, 
correspondant  aux  points  du  triangle,  on  formera  sur  la 
sphère  un  contour  fermé  dont  l'aire  est  à  celle  de  la  sphère 
comme  la  différence  delà  somme  des  trois  angles  du  triangle 
géoriésique  à  deux  angles  droits,  est  à  huit  angles  droits, 
différence  qui  est  en  excès  si  la  surface  est  concave  vers  une 
région,  et  en  défaut,  si  ce  cas  n'a  pas  lieu.  L'illustre  directeur 
de  l'Observatoire  de  Gœttingue  a  démontré  ce  théorème  à 
l'aide  do  calcul  inlégral ,  et  M  Jacobi  en  a  généralisé  l'é- 
noncé on  l'appliquant  à  des  courbes  quelconques  et  par  la 
voie  géométrique  ;  il  a  même  donné  la  pins  grande  extension 
possible,  en  prenant  des  courbes  quelconques,  assujetties  à 
aucune  condition ,  par  le  théorème  suivant  : 

IV.  Théorème  .1.  Soi  L  dans  l'espace  un  triangle  ABC  forme 
par  1rs  trois  courbes  BC, ,  CA,  A B  ;  du  centre  d'une  sphère, 
le  rayon  =  1  ,  on  mène  des  parallèles  aux  rayons  de  cour- 
bure des  trois  courbes  ;  on  obtient  sur  la  sphère  trois  autres 
courbes  bc',  en',  ab',  (c  et  c'  ne  se  confondent  plus)  ;  aux 
deux  extrémités  de  chacune  de  ces  courbes  on  mène  des 
grands  cercles  6(1,  c'y,  c-/,  «'«,  «a,  6'|3  »  dont  les  plans  sont 
parallèles  aux  plans  osculalrurs  menés  en  B  el  C ,  G  et  A, 
A  et  B  aux  courbes  BC ,  CA ,  AB  ;  pr  exemple  :  bp  est  pa- 
rallèle au  plan  nscnlaleiir  B  au  coté  BC  cl  C  ;  alors  l'aire  de 
l'eonéagunn  sphérique  ab''{.bc'^ea'aa,  dont  trois  cotés  bc',  cà, 
nt/  sont ,  généralement  parlant ,  des  courbes  à  double  cour- 
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bure,  et  dont  les  m  autres  côtés ,  au ,  a'an  ù$,  &$ ,  67,  c'7, 
sont  des  arcs  de  grand  cercle ,  est  égale  à  l'excès  sur  deu 
angles  droits  de  la  somme  des  angles  que  les  plans  oscilla- 
teurs forment  ensemble  aux  sommets  du  triangle  AB\  qa 
égal  à  angle  aaa!  -{-  angle  b$V  +  angle  cyc  —  180°. 

Démonstration.  C'est  une  conséquence  du  théorème  Ier. 

Corollaire.  Si  les  trois  courbes  énoncées  sont  planes  (sans 
être  dans  un  même  plan),  alors  les  courbes  bd,  cct%  ab'  de- 
viennent aussi  des  grands  cercles ,  et  les  trois  arcs  p£,  te1,  àf 
appartiennent  an  même  grand  cercle .  et  il  en  est  ainsi  des 
arcs  7c,  cd,  d*\  «a,  ao1,  l>'$,  et  l'ennéagone  se  réduisant  au 
triangle  sphérîque  ordinaire  afr,  on  parvient  à  l'expression 
cornue  de  l'aire  du  triangle  sphérique. 

Y.  Théorème  4.  Une  courbe  continue  quelconque,  mais  fer» 
mée,  étant  donnée  dans  l'espace ,  si  par  le  centre  d'une  sphère 
ou  mène  des  rayons  parallèles  aux  rayons  de  courbure,  les 
extrémités  de  ces  parallèles  forment  toujours  une  courbe , 
qui  partage  la  surface  de  la  sphère  en  deux  parties  équiva- 
lentes. 

Démonstration.  Ce  beau  théorème  est  aussi  une  consé- 
quence immédiate  du  théorème  I#r. 

Observation.  Le  mémoire  de  M.  Jacobi  est  daté  de  Kœ- 
nigsberg,  16  octobre  1842 


LIEU  GÉOMÉTRIQUE 

«fuit  point  dont  les  trois  polaires,  par  rapport  à  trois  coniques, 
dans  un  même  plan  passent  par  le  même  point. 


Cas  particulier. 

m 

I .  Soient  deux  coniques  M  et  M'  semblables  et  Semblable- 
As*,  de  Mati*m.  IV.  Vj 


_Cx'iD/  +  E.r'  +  3F)-}-FE(tt-r-«) 
y  AE/  — CD*' 

_        Aj-'(D/  +  Er'+aF)-J-DF(f»-f  I) 
*  ~"  Kfy  -  CDj/ 

Substituant  ces  valeurs  dans  l'équation  (3)  it  vient  : 
[Dr'+E-c'+2F][CJ:'C2Ay'+D')— A/[2CV+£'] 
+  F(rt+l)[2A'E>'+D'E'-2C'DV—DEn  + 
+(Dy  +  F*'+9P)(AE/  —  00^1  =  0; 

réunissant  les  termes  du  troisième  degré ,  il  vient  : 

2  (A'O  -  AC)xy  (Dr'+  Ex1). 
Donc ,  si  l'on  a  A'C  =  AC,  le  lieu  géométrique  n'est  plus 
que  du  second  degré. 
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Corollaire.  Si  les  trois  coniques  sont  des  cercles  ;  alors 

A=A'  =  C=C=1; 

-et  le  lieu  géométrique  devient  : 

S[VE  —  ED]  +  xa  [IHÏ—  ED]  +  %r  [*FE'  +  FE] 

ix[/»Fiy  +  PD] 

-(n  +  l)DE'F=0^ 
équation  d'un  cercle. 

Oterralûm.  Dans  le  cas  général ,  les  coniques  étant  quel- 
conques, le  lieu  géométrique  est  une  ligne  do  troisième 
degré  ;  nous  la  donnerons  ailleurs.  {V.  Durrande.  Annales 
4$  Gnfome,  t.  XVI ,  p.  112-117.)  Tta. 


PRINCIPALES  PROPRIETES 
d'un  jyttAne  de  lentilles. 

D'après  M.  Mftbius ,  professeur  à  Leipiig.  (  Grelto ,  t.  V,  p.  113  ;  it30.  ) 


I.  Lsmmb.  Soit  la  fraction  continue  : 

1-1 

a      A-l-1 

c      d ,  etc. 

k      r 

Faisant  [a,  b]  =  ab — 1  ;  [â,6,c]  =  [a,  6]c  —  a  ; 
[a,  b,c,d]  =  [a,  b%  c\d  — [a,  b]  ; 
[n,6,  c%  d,  «]  =  [<*,  b,ct  d]è~ [a,  b,c], 

et  ainsi  de  suite ,  on  a  : 

[b,  c%  d ....  k~\ 


el  Von  s  les  identité*  : 
[a,b,c....ï][l>,c,<t...,k}~[a,b,c....k][b,c,d....i]=i, 

[atb,c...,i,k]  =  [k,i....b,a). 
Ces  formates  sont  démontrées  dans  les  Eléments. 

II.  Lunu.  Sol!  a  la  distance  de  l'objet  au  centre  de  la  len- 
tille .  el  A  la  distance  de  l'image  au  même  point;  l'objet  el 
l'image  étant  dans  l'axe  ;  si/cat  la  distance  focale  principale 
1 


A    Système  de  lentilles,  l'objet  étant  data  l'axe  in  tçiièsn*. 

hmHmi, 

III.  Soient  P,,  P,,  .  ..  P«-i ,  P»  les  centres  des  lentilles, 
tous  sur  une  même  droite  : 

A  l'objet  devant  la  première  lentille  P, ,  A,  l'image  entre 
P,  cl  P.  ;  A,  l'image  entre  P,  el  P, .  ■ . .  ;  A*  devant  le  dernier 
verre  PB  ;  faisant  : 

AP,  =  a,i  A,P,  =  a,;  A,P,  =  ai;  ....  As-,P»=*a.; 
P.A,  =  6,;  P,A.=  J>.....P»A*  =  &«. 
A,,  h,  .  ..  hn.,  étant  les  dislances  respectives  des   lentilles 
P..  P,;  P.,  P,  ...Pa-iP»,  on  aura  ; 

b,-\-a.  =  k,;  b,  +  a,  =  h V»  +  **  =  *■-!. 

Si  nous  désignons  par  g„  g,,g,....gn  les  valeurs  récipro- 
que» des  distances  focales  des  lentilles ,  on  aura  (  Leuime  II?  : 

7,+¥=g<  l,+J,=s--T.  +  l=g- 

Observation.  Les  signes  de  g,,  g, ....  sont  déterminés  par 
la  forme  concave  ou  convexe  des  lentilles. 

De  même  pour  b,,  b etc.  ;  niais  h„  h, ....  sont  Ion- 
jours  à  prendre  avec  le  signe  -f- 


Lieu  de  la  dernière  image. 
IV.  On  déduit  facilcmeot  de  ces  deux  systèmes  d'équation  : 

et  enfin 

[gnfàf^t....ht9gl]at^[gn9hn.i  ....ÀJ 

Faisons  [#,,  A, ....  Vi]  =  H<  ;    [*.,#....  An]  =  ~L<, 
cm  aura  : 

Mf^ia.  +  N^+i 

Cette  expression  a  été  donnée  sous  cette  forme  par  La- 
grange  (M.  de  Berlin,  1778  et  1803)  : 

H» 


pour  a,  =  oo  t  on  a  bn  = 


et  pour  bn  =  oo ,  at  =  — 


niw+i 


Calcul  de  H,M,L,N. 

Première  méthode. 


•  • 


Y.  Les  calculs  de  ces  quantités ,  qui  ne  dépendent  que  de 
la  construction  de  la  lunette ,  s'abrègent  au  moyen  de  ces 
relations  faciles  à  trouver  ; 

H^i  *=s  AtfMt+i  —  Ht, 

Li+i  s=  AjMifi  —  Lt,  ■«! 

Mifi=#<H<  —M*, 
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Connaissant  les  résultais  pour  n  lentilles ,  on  en 
ceux  pour  n  -f  1  lentilles. 

Deuxième  méthode. 

b<—- ffj      "  [*i-t  .—  érJ  ""  [*.#J  "  ff.      * 

Les  quantités  renfermées  entre  les  parenthèses  (  )  repré- 
sentent les  valeurs  de  fractions  continues  ;  ainsi  : 

Faisaut  donc  : 

1  1      »    L      i  1      • 

*.— -*=«;   g. =P5  A,  — ô=75  g% =  ô\ 

ff.  «  P  7 

on  aura  : 

Ha  =  a^,;  H,  =  7p3tgrI;  et  M%=gB'$  Ma=p(ya....etc. 
Et  faisant  de  même  : 

1.1  1 

/l.  Ci  V 

on  aura  : 

—  Na=pÀa;   —  N4  =  frvfiA,  ....;  —  L,  =  à§;   —  L,  =  vjxA  ; 

—  L4  =  «p7TV|JLA. 

Cette  méthode  est  de  M.  Gabrio  Piola  (Éphémérides  de 
Milan,  1822). 

B.  L'objet  n'étant  pas  dam  l'axe  du  système. 

Notations. 

VI.  Soit  C  le  lieu  de  l'objet;  C,  le  lieu  de  la  première 
image  entre  P,  et  P,  ;  G,  le  lieu  de  l'image  entre  P,  et  Pf ....  ; 
et  C*  le  lieu  de  la  dernière  image  devant  P»  :  et  on  sait,  par 
les  principes  de  dioptrique ,  que  C ,  P,  et  C,  sont  sur  une 
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même  droite,  ainsi  que  C, ,  P, ,  C, ,  etc. .  de  sorte  que  loos  ces 
points  sont  dans  an  même  plan  pestant  par  Taxe.  Prenons 
sur  Taxe  une  distance  PA  =  PC  ;  ou ,  ce  qui  dans  le  cas  ac- 
tuel revient  au  même,  abaissons  la  perpendiculaire  CA  sur 
l'axe;  de  même  les  perpendiculaires  C.A.;  C,A,;  C»A«; 
A,  A, ,  A,....  A«  représentent  les  mêmes  points  que  ci-dessus, 
et  nous  conservons  les  mêmes  notations.  Faisons  de  pins  : 

AC  =  c;  AlC,  =  c,i  A£tz=ct  ...  A»C»  =  c»; 
on  a  évidemment  : 


d'où 


c 

— 

b.  ' 

J\  __ 
c. 

b. 

c 

=(■ 

-0 

a, .  a, .... 
b,  .  b,  .... 

b. 

Or  6<  =     Hia'  +  U 


d'où 


Mif  xat  +  Ni+i' 


a%  _  Mi+tat  +  N»+ 1 
bi  ~     M,*,  +  Ni     ; 
*i_,  M**,  +  N< 

d'où 

ai  ar1  a,         Mi+m,  -f  JNYn  .. 

%  ST.  -    ^  =      Mf*,  +  1N\      =  Miuai  +N^  * 
car  M,  =  0;    N,  =  l; 

et  cn  =  '1 — .      C  Q.  F.  T. 

C.  Propriétés  analogues  <f  une  fotlî/fc  el  <f  un  système  de 

lentilles. 

Une  lentille. 

VI.  Soit  A  l'objet  placé  devant  la  lentille  P,  et  B  son 


image  ;  F  le  loyer  principal  de  ta  lentille  P  du  côté  de  l'objet 
A,  et  G  le  loyer  principal  do  coté  de  l'image;  de  sorte  que 
PF  =  PG=/. 

faisons  Ap  =  a;  BP  =  6;  oa  aura  : 

4-+-r— V'  »-.-/=.,  gb=6_/=?. 


*-/■*    t  = 


t  «si  égal  au  diamètre  de  l'objet  divisé  par  le  diamètre  de 

l'image.  Appelant  P  le  premier  foyer  principal  et  G  le  second 
foyer,  nom)  avons  ce  théorème  ■ 

■  La  distance  focale  d'une  lentille  est  moyenne  proportion- 
nelle entre  la  distance  de  l'objet  au  premier  foyer  et  la  dis- 
tance de  l'image  au  second  foyer.  Le  diamètre  de  l'objet  est  à 
celui  de  l'image  comme  les  racines  carrées  de  ces  distances. 
Les  foyers  principaux  sont  compris  entre  l'objet  et  l'image 
(lentille  tri-convexe), on  l'inverse  a  lieu  (lentille  tri-concave). 

Un  ajitenia  de  lentilles. 

VII.   Reprenons  les  notations  du  paragraphe  III. 
Faisons  A,  =p  -f-  B  ;  b»  =  q  +  p  ;  p,  q,  a ,  s  sont  quatre 
indéterminées 
On  a  trouvé  ■. 

M^.a.bn-  HnO,  +N.+,é.=  U  (IV). 
Remplaçant  a,  et  l>n  par  leurs  valeurs,  il  vient  : 

M»*.  «P  -f  (IttV,  f  —  H.)  «  +  (RU-hp  +  K w,  )  6  = 
=  U—  M«+i/>y  +  H»/»  —  N„+,y. 
Faisons      M«+,  y  —  H»  =  0 ,     M»+,/>  +  N»+,  =  0  ; 
l'équation  se  réduite  : 
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el  éliminant  p  • 

D'après  les  propriétés  des  fractions  continues  (1) ,  faisant 

— —  =  /*,  on  a  donc ,  comme  pour  une  lentille ,  ap=f*. 

Déterminant  donc  sur  l'axe  deux  points  F  et  G ,  de  sorte 
qu'on  ait  : 

P.F  =  p  =  -£±!    et   P.G^^^. 

F  est  \e  premier  foyer  principal  du  système,  et  G  le  second 
foyer  principal  (voirlY).  On  a  encore  AF.  GA»=f*9  et  on 
déduit  pour  ce  système  le  même  théorème  que  pour  une 
seule  lentille. 
Le  rapport  du  diamètre  de  l'objet  à  fcelui  de  l'image  = 

=sL^!!!£=Mw+|tfl  +  N«+,  =  M«+.(«  +p)  +  *U+i  = 


V    p         V    GA. 


AF 

,  comme 


GA. 
dessus. 

D.   Télescopes  dioptriques. 

VII.  On  appelle  de  ce  nom  un  système  de  lunettes  où  les 
rayons  incidents  sur  la  première  lentille ,  ainsi  que  les  rayons 
émergents,  sont  parallèles  ;  alors/ =  0  ;  donc  gn  =  0  ;  et 
Mii+i  =  0  ;  Ton  a  donc  : 

bn  =  — =j-^ —  ;  à  a,  =  oo  répond  6«  =  oo  ,  ain»i  que  cela 

doit  être. 

On  a  Nii+iC*  =  ( —  1)"c  ;  donc,  quelle  que  soit  la  distauce 
de  l'objet,  la  grandeur  de  l'image  ne  varie  pas. 

On  trouve  dans  les  traités  de  physique  les  conséquences 
dioptriques  de  ces  diverses  formules ,  qui  semblent  plus  sim- 
ples que  celles  que  l'on  lit  au  tome  11  du  Traité  d'Astronomie 
physique ,  édit.  de  1844. 
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ANNONCES 


Cours  de  Géométrie  théorique  et  pratique,  par  Lentbéric 
(Neveu),  professeur  de  Mathématiques  à  l'École  du  géoie 
de  Montpellier  ;  in-8*  de  275  pages ,  IX  plan,  litbog. , 
Montpellier ,  1844. 

Ce  cours  destiné  aux  commençants  et  aux  candidats  au  bac- 
calauréat ,  remplit  son  but.  Chaque  théorème  est  suivi  d'une 
pratique  qui  en  facilite  l'intelligence ,  et  en  fait  ressortir 
l'utilité  ;  la  méthode  est  celle  des  infiniment  petits  ;  dans  une 
note  suffisamment  étendue ,  on  donne  une  idée  de  la  méthode 
des  limites ,  et  de  celle  de  la  réduction  à  l'absurde.  11  serait  à 
désirer  que  les  principales  propriétés  des  coniques  fissent 
désormais  partie  de  la  géométrie  élémentaire  ;  ces  propriétés 
sont  indispensables  pour  apprendre  les  éléments  de  la  phy- 
sique, de  la  cosmographie,  de  l'astronomie,  etc.;  connais- 
sances exigibles  des  bacheliers.  L'auteur  écrit  hypotHénuie, 
c'est  contraire  à  l'étymologie.  Un  dièdre  pour  un  angle 
dièdre  n'est  pas  non  plus  une  locution  usitée. 

1.  Eléments  de  Géométrie  ,  par  A.  M.  Legendre,  nouvelle 
édition ,  avec  additions  et  modifications,  par  M.  A..  Blan- 
che! ,  ancien  élève  de  l'École  polytechnique ,  directeur  des 
Études  mathématiques  de  Sainte-Barbe,  in-8*. 
1845  ;  à  la  librairie  de  F.  Didot  frères ,  rue  Jacob,  1 . 

On  rendra  compte  de  cet  ouvrage  dans  le  prochain  nu- 
méro. 
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V«  Trigonométrie. 

Par  un  point  o  pris  sur  le  prolongement  d'un  diamètre  BA  d'un  cercle . 

on  mène  une  sécante  quelconque  qui  rencontre  lo  cercle  en  deux  points 

MM'  et  de  ces  points  on  mène  au  centre  G  deux  rayons  M  G,  M'G  :  prouver 

/MCA\                 /M'CA\ 
que  le  produit  de  tang  ( ]  par  tang  f  J  est  constant,  quelle  que 

soit  la  direction  de  la  sécante  (concours  général  1844,  mathématiques 
élémentaires)  ;  par  M.  J.  Houbigant  (i«*  prix) » 

L'équation  qui  donne  cos  [  —  ]  en  fonction  de  cos  a  manque  toujours  do 

second    terme  et  ne    renferme    que    des    puissances   semblables  de 

cos  (  -  J  ;  par  M.  Goilmin sa,  122 

Nouvelle  méthode  pour  tracer  les  cadrans  solaires  horizontaux  ;  par 
M.  S.  Levesque 310 

Si  a  ,  è,  e ,  d  sont  les  cotés  d'un  quadrilatère  sphérique  ;  e ,  f  les  diagonales  ; 
g  la  distance  sphérique  des  milieux  des  diagonales ,  on  a  : 


cos  a 


+  eos6  +cos  e  +cosd  —  4  cos  [  -  jioos  (-)  cos  g; 


par  M.  Remy.  . 494 

Note  sur  la  mesure  des  hauteurs  ;  par  M.  L.  Le  Gointe 58 1 

Formules  fondamentales  de  la  trigonométrie  sphérique  ;  par  M-  H.  Lemon- 

nier soc 

VI.  Géométrie  analytique  à  deux  dimensions. 

Relations  d'identité  et  équations  fondamentales  relatives  aux  courbes  du 
second  degré  (suite  de  1. 1,  p.  489;  t.  II, p  26,  106,300,  425,532;  t.  Hl, 

p.  416,  510),  par  M.  Terquem 14,526 

Discussion  de  l'équation  générale  du  deuxième  degré,  à  deux  inconnues, 

par  M.  A.  Rodrigue* 24 

Théorie  des  épieyctofdet,  par  un  abonné 83 

Quadrature  de  la  logarithmique  y— o»,  par  M.  Rispal 117 

Interprétation  des  racines  de  l'équation  donnant  le  quatrième  côté  d'un  qua- 
drilatère inscrit  en  fonction  des  trois  autres,  par  M.  A.  Deladerèere.  .  .  .  131 

Expression  du  côté  du  polygone  semi -régulier,  circonscrit  a  la  courbe 

t     1      1 

ar'-f-y3— C',  par  M.  Breton  (de  Champ) 135 

Propriétés  de  la  lemniscate  hyperbolique   (y*4-ar*)*— o>  (x*— y*)  ou 

^*—  «*eos*fa»,  par  M.  H.  Charpentier 142 

Note  de  M.  Terquem 145 

Théorème  de  M.  Chastes  sur  les  tangentes  parallèles  et  les  plans  tangents 

parallèles;  point  de  moyenne  distance,  par  M.  Terquem 1 53,  m 

AT,  AS  sont  deux  droites  qui  touchent  une  section  conique  quelconque  aux 

points  B  et  C  .-  on  ment  une  troisième  tangente  quelconque  DE  ;  par  le» 


-  est  - 

point*  D,E,  attelle  rencontre  Ici 
i  ce»  tangentes;  trouver  le  lieu  dot  rencontre»  H  de  cet  parallèle»;  dé- 
montrer qce  !■  tangent*  DR  e*t  rorulemmonl  vue  Mm  le  même  aigle  de 
l'im  dm  foyer»,  et  que,  dans  le  cm  de  le  parabole,  le*  legnienli  Intercep- 
té» »ur  le*  portion»  1B,  AC  des  tangente*  (lin  par  le  tangente  mobile, 

»ont  réciproquement  proportionnel*,  par  M.  Woeiiyu M* 

Determinaiiondurajonds  courbure  de  l'ellipse,  per  an  abonné M* 

Théorème*  et  problème»  ■  or  les  centres  des  conique*,  per  M.  Terquem.  .  .  «et, 

Le  bissectrice  de  l'angle  de  deai  tangente*  à  l'ellrpte  ei(  aussi  blieeclricede 
l'engin  de»  droite*  menée»  de»  (axera  t  leur  point  de  concourt,  per 
H.  S-  Jnbé. «• 

Le  produit  rie*  distance*  de»  dear  foyer»  d'ane  ellipse  on  d'eue  bjuei  bute 
•ur  une  tangente  quelconque  ett  égal  ea  carré  dn  demi  petit  lie,  per 
M.  Cbappon »l 

Courbe  enveloppe  de  le  corde  d'une  conique,  vue  d'un  point  de  «on  plen, 
bobs  un  angle  contient,  per  M.  Breton  (de  Champ) tet 

■•Une  parabole  est  ai»u)ellle  à  rester  centlaniineni  tangente*  demi  dr*i  la» 
rsctangalalre»  Oie»,  ion  lover  glletent  constamment  tur  une  circonfé- 
rence dont  le  centre  Ml  à  l'intersection  dee  deux  aie»,  on  demande  le  Heu 
de  ton  tommet; 

!■  Dne  droite  de  longueur  constante  glisse  sur  deui  aie*  rectangulaire»,  on 
demanda  le  lieu  de»  intersections  successives  de  celle  droite  areo  elle- 

1*  Un  cercle  roule  intérieurement  sur  une  circen (trente  de  rajo 
du  »len ,  on  demande  le  Heu  décrit  par  un  de  ae*  point»  ; 

4-  Prouver  que  ces  Iroii  llMI  aonl  identique*,  per  M.  Riapal »■ 

Lieu  des  interaection»  sueceisive»  de»  ellipse»  ayant  an  diamètre  donné  de 
grandeur  eldo  position,  et  «on  conjugué  donné  de  grandeur seulement, 

par  M.  H.  Faure lït 

Sur  le  plan  d'ane  ligne  du  second  ordre,  on  donne  irai»  point»,  non  en  ligne 
droite;  on  construit  les  polaires  do  chacun  de  ces  pointa  par  rapport  i  la 
courbe.-  net  polaire*  formeront,  par  leur»  inteneetion»,  un  triangle;  **, 
joint  chacun  dea  sommet»  du  triangle  au  pôle  du  côté  oppose;  le*  trois 
droite»  olnsi  menée»  ae  coupent  au  même  point  ;  par  M.  à.  Detco*.  .  .  .  .  Isi 

Note  de  II.  Terquem 3M 

Dana  l'ellipse  et  Ihyperbole,  le  cercle  décrit  sur  un  rayon  recteur  quelconque 
comme  diamètre,  ett  langent  au  cercle  principal;  pour  la  parabole, ce 
cercle  principal  devient  la  tangente  au»ommel,  elle  théorème  ett  encore 

■rai  ;  par  11.  Cailel Ji 

Noie  de  H.  Terquem 15 

i»  Si  du  (ojer  d'une  parabole  on  mène  une  perpendiculaire  à  sou  aie,  et 
que  l'on  prenne,  a  partir  du  foyer,  lur  celle  perpendiculaire ,  deui  dis- 
tances égale*,  le  trapèae  forme  en  abaissant  de  ces  pointa  de*  perpen- 
diculaire* sur  le»  tangente*  ett  confiant; 
a»  SI  l'on  prend  sur  l'aie  d'une  parabole,  et  1  partir  du  lover,  deux  dis- 
tance! égales ,  et  que  de»  pointa  ainsi  obtenu»  on  abaisse  de»  perpendi- 
culaires sur  le*  tangente»,  on  formera  un  Irapéie  dont  la  surface  variera 
en  raison  inverse  de  la  tangente  trigonomélrique  de  l'angle  que  la  tan- 
gente a  la  courbe  fait  arec  l'aie,  qui  aéra  par  conséquent  minimum 
quand  on  considérera  la  tangente  au  nommât,  et  qui  n'aura  p*a  de  maxi- 
mum ;  par  M.  F.  M.  l'tiinon H 

Soiianle  théorèmes  sur  le»  conique»  intente*  dan»  un  quadrilatère ,  et  au- 
tant tur  le» conique*  circonscrilea  t  un  quadrilatère,  et  mnémonique  de* 
•il  fonction»  élémentaires  de»  coefficients  de  l'équation  générale  do  se  - 
eond  degré  à  deui  variables;  par  H.  Terquem H 
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Suite  du  mène  article *4i 

Suite  da  même  article 4M 

Rayent  de  courbure  dans  les  ooniqoes  ;  par  M.  Strehlke 399 

Lieu  des  foyers  dee  ellipses  taogeniee  i  quatre  droites  données  par  M.  Vau  - 
qeeHn 4SI 

Moyen  d'obtenir  l'équation  d'eue  courbe  donnée  par  sa  tangente;  par 
M.  Turquaa 4io 

Étant  données  déni  sécantes  dans  le  plan  d'une  conique,  mener  par  lenr 
point  de  rencontre  deux  antres  sécantes  simaluiiément  conjuguées,  har- 
moniques par  rapport  aux  premières  sécantes ,  et  conjuguées  par  rap- 
port i  la  coalqne,  propriétés  de  cette  construction;  par  M.  Terquem.  .  4it 

Propriétés  des  lianes  aplanétiqnes,  lemniscates,  caustiques,  etc.;  par 
IL  Terquem 425 

Si  par  chaque  sommet  d'un  triangle  inscrit  dans  une  conique  on  mène  une 
droite  respectivement  conjuguée  au  côté  opposé,  les  trois  droites  se  cou- 
pent an  même  point;  par  M.  Terquem 432 

Développement  d'une  spirale  conique  ;  par  M.  E.Jubé. 4S4 

Si  des  différents  point*  d'une  tangente  à  une  parabole  on  mène  une  tan- 
gente et  une  droite  au  foyer,  l'angle  de  ces  deux  droites  est  constamment 
égal  à  l'angle  de  la  tangente  primitive  et  du  rayon  vecteur  mené  à  son 
point  de  contact  ; 

Si  des  différents  points  d'une  corde  de  contact  de  deui  tangentes  i  une  pa- 
rabole, on  mène  deux  parallèles  aux  deux  tangentes,  il  en  résulte  un 
parallélogramme  dont  la  seconde  diagonale  est  toujours  tangente  i  la  pa- 
rabole ;  par  M.  Léon  Anne 464 

Un  triangle  étant  situé  dans  le  plan  d'une  conique,  les  trois  droites  conju- 
guées aux  trois  côtés  passent  respectivement  par  les  sommets  opposés, 
et  se  rencontrent  en  un  même  point,  qu'on  appelle  point  de  rencontre. 

Un  quadrilatère  étant  tracé  dans  le  plan  d'une  conique ,  si  on  prolonge  suf- 
fisamment les  cotés  opposés ,  on  obtient  quatre  triangles ,  chaque  triangle 
donne  un  point  de  rencontre ,  et  les  quatre  points  de  rencontre  sent  en 
ligne  droite  ;  par  M.  Terquem f  30 

Démonstration  d'un  théorème  snr  les  foyers  de  l'ellipse  ;  par  M.  P.  Serret.  .  64t 

id.  le  foyer  de  la  parabole,  par     id.  .  .  .  652 

Lien  géométrique  d'un  point  dont  les  trois  polaires ,  par  rapport  à  trois 
coniques  dans  un  même  plan,  passent  par  le  même  point;  par  M.  Terquem.  665 

VXX.  Qeomêtrie  Analytique  à  trois  dimensions. 

Rayons  de  courbure  principaux  de  lTiélicoïde  gauche  ;  par  M.  F  .-M.  Paignon.  413 
Conditions  analytiques  pour  que  trois  point*  d'un  pian  soient  en  ligne  droite  ; 

par  M.  Terquem 462 

Note  sur  l'angle  de  contingence  et  l'angle  de  torsion  ;  par  M.  Terquem.  .  .  266 

Angle  de  torsion  ;  par  M.  Lemonnier 606 

Rectification  de  la  courbe  qui  coupe  les  génératrices  d'un  cène  quelconque 

sous  on  angle  constant;  par  M.  Turquan 639 

Théorème  sur  les  lignes  géodésiques  ;  par  M   Gauss 6f0 

Théorèmes  sur  les  triangles  curvilignes  en  général  ;  par  M.  Jacobi 662 

VIII    Statique  et  mécanique. 

Équations  d'équilibre  entre  des  forces  quelconques  appliquées  aux  diffé- 

rents  points  d'un  corps  solide  libre  ;  par  ht.  Laurent 9 

Équilibre  des  trots  couteaux  ;  par  M.  Prudot. 137 

Principe  de  mécanique;  par  M.  Gauss 477 


-  686  - 

SOLUTIONS  DBS  QUESTIONS  PROPOSÉES. 
I.  Algèbre  élémentaire. 

(Question  92,  t.  IV,  p.  55.)  A  est  Taire  d'un  polygone  régulier  inscrit  dans 
une  circonférence,  R  Taire  du  polygone  régulier  semblable:  démontrer 
que  (R  -  A)  équivaut  à  Taire  du  polygone  régulier  semblable,  inscrit  dans 
le  cercle  dont  le  rayon  est  le  demi-cote  de  R,  ou  bien  à  Taire  du  polygone 
régulier  semblable ,  circonscrit  au  cercle  dont  le  rayon  est  le  demi-cote 

de  A;  par  M.  J.  Rlancbard 194 

Solution  du  problème  102  (p.  370)  sur  le  quadrilatère  inscrit;  par  M.  Mention.  654 
Solution  du  problème  08  (p.  368)  sur  le  nombre  des  diagonales  d'an  po- 
lyèdre; par  M.  Henri  Rinder «  ....  656 

IX.  Algèbre  supérieure. 

(Question  32,  t   111,  p.  40.)  Comment  se  fait-il  que  V'ï+x  +  \/ i—>x—t 

ne  peut  avoir  ni  racines  réelles  ni  racines  imaginaires  ;  par  M.  Gilain.  .  .  529 
Note  de  M.  Terquem 524 

III.  Géométrie  analytique  à  trois  dimensions. 

(Question  91 ,  t.  IV,  p.  550  Si  Je  côté  AR  du  triangle  ARC  s'appuie  constam- 
ment sur  les  côté*  de  Pangle  MON,  et  si  le  plan  du  triangle  fait  constam- 
ment le  même  angle  avec  le  plan  MON,  le  point  C  décrit  dans  l'espace  une 
ellipse  dans  laquelle  la  somme  algébrique  des  demi-axes  est  égale  au  dia- 
mètre du  cercle  circonscrit  au  triangle  CAR;  par  M.  H.  Faure IS6 

Solution  du  même  problème;  par  M.  Terquem i9'i 

QUESTIONS  D'EXAMEN. 
I.  Géométrie  analytique  à  deux  dimensions. 

Couper  un  triangle  par  une  droite,  de  manière  que  les  deux  parties  de  ce 
triangle  soient  entre  elles  dans  un  rapport  donné,  et  qu'elles  aient  leurs 
centres  de  gravité  sur  une  même  perpendiculaire  à  la  sécante.  On  résou- 
dra ce  problème  :  i°  lorsque  les  deux  côtés  coupés  sont  égaux ,  et  en  par- 
ticulier quand  le  triangle  est  équilatéral  ;  2°  lorsque  les  trois  côtés  du 
triangle  sont  inégaux 

[Concours  général ,  1833"!,  par  M.  Catalan  (prix  d'honneur  des  sciences)  .  .  .  214 

Etant  donné  un  cercle  et  un  point  dans  son  intérieur,  on  suppose  que  sur 
chacun  des  diamètres  de  ce  cercle  on  décrive  une  ellipse  qui  ait  ce  diamè- 
tre pour  grand  axe,  et  qui  passe  par  le  point  donné:  on  demande ,  !•  l'é- 
quation générale  de  ces  ellipses ,  2°  le  lieu  géométrique  de  leurs  foyers , 
3e  le  lieu  géométrique  des  extrémités  de  leurs  petits  axes. 

[Concours  général,  i845],  par  M.  Coullard-Descos  (prix  d'honneur  des 
sciences) 433 

Propriétés  de  coniques  ayant  des  coefficients  variables,  ou  étant  biconfo- 
cales;  par  M.  Terquem 557 

Théorie  des  points  associés  dans  l'ellipse,  et  théorème  de  Fagnano,par 
M.  0.  Lebesgue 573 

Lieu  des  milieux  des  cordes  égales  inscrites  dans  une  conique  ;  par  M.  Ter- 
quem  590 

Théorie  des  équations  polaires;  par  M.  Midy 597 

II*  Géométrie  descriptive. 

Réduire  à  l'horizon  l'angle  de  deux  droites  ;  par  M.  Eudes 360 

On  donne  la  projection  horizontale  d'une  droite  et  l'angle  que  cette  droite 
fait  avec  un  plan  donné  :  trouver  sa  projection  verticale:  par  M.  Beck.     .  .  r»§5 
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XXI.  Statique  et  mécanique. 

Noie  taries  unités  en  mécanique;  par  M.  Terquem 552 

Énoncé  des  questions  proposées  au  concours  général  1845 369 

Énoncés  des  compositions  écrites  des  examens  de  l'école  polytechnique  de 
Paris,  Lyon  ,  Lafléche SOI 

SOLUTIONS  DBS  QUESTIONS  PROPOSÉES. 

A  l'agrégation  1842  (analyse)  ;  par  M.  A.  Farcy 385 

A  l'agrégation  1843  (analyse);  par  M.  Deladeréere 313 

A  Pagrégaiion  1844  (analyse);  par  M.  Deladeréere.  ....     230 

A  l'agrégation  1844  (mécanique);  par  M.  Vignal 112 

A  l'agrégation  1844  (analyse);  par  M.  E.  Jubé 810 

A  l'agrégation  1845  (analyse)  ;  par  M.  Deladeréere. •  .  57T 

Énoncés  des  questions,  argumentations  et  leçons  de  l'agrégation  1845.  461  et  575 

PROBLÈMES  A  RÉSOUDRE  ET  THÉORÈMES  A  DÉMONTRER. 

Sur  le  triangle,  le  tétraèdre,  l'ellipse  et  l'ellipsoïde;  proposés  par  M.  E.  Bras- 
sine 139 

Sur  la  théorie  des  équations  et  les  coniques;  proposés  par  M.  Lebesgue.  •  .  .  271 

Sur  les  réseaux  polygonaux  et  les  polyèdres  proposés  par  MM.  Caucby  et 
Euler 367 

Sur  la  division  du  plan  par  des  droites,  et  de  l'espace  par  des  spbéres;  sur 
les  polygones  sphériques;  proposés  par  M.  Steiner 491,  587 

Proposés  par  les  rédacteurs 55,  259,  368,  370.  5i6et  560 

ANNONCES  ET  ANALYSES. 

Bolletin  polytechnique,  M.  A.  Blum 56 

Éclairage  au  gai ,  M.  Robert  «fHurcourt 58 

Division  abrégée,  M.  Guy 208 

Analyse  transcendante  de  M.  E.  Lamarle 365 

Géométrie  analytique  de  M.  Lenthéric 366 

Arithmétique  de  M.  Lenthéric 456 

Trigonométrie  de  MM.  Delisle  et  Gérono 460 

Calcul  des  résidus  de  M.  B.  Tortolini 460 

Des  quantités  imaginaires  de  M.  Faure 616 

Biographie  de  Legendre 540 

Biographie  de  Lidonne 55 1 

Lettres  relatives  aux  examens  de  Strasbourg  en  1845 684 

Dans  les  tables  de  Callet,  le  logarithme  naturel  de  1099  est  fautif 38 1 

Note  sur  un  triple  emploi 72 

Problème  de  combinaison.  Erratum 567 


ERRATA. 

TOME  I.   (Troisième  supplément.) 

Page  392,  ligne    3,  en  descendant,  SMWM"',  lises  .  OM'M"M"\ 
Page  5oa,  ligne  1 1 ,  en  descendant ,  constants,  lisez  ■•  restants. 

TOME  II.  (Second  supplément.) 
Page     28,  ligne  12,  en  remontant,  L\  lisez  .-  L. 
Page  267,  ligne    7,  en  descendant,  Ap+I,  lisez  .•  Ap+>. 
Page  4rô<  ligne    6,  en  descendant,  sin'9,  lisez  .*  sinV- 
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Page  4=7.  ligne  ">,  en  dwcendant,  coi 4',  tint  ■■  aine'. 

Page  ipa,  ligne     3,  en  remontant .  B,  tint  ■■  g. 

Page  533,  ligne  i»,  en  remontant,  Amyot,  fin*  ■■  Amiot- 

Page  549.  ligne  3,  en  deacendant,  il  non*  permettra  d'obtenir, 
liiei  ■•  non»  obtenant. 

P*g«  54g,  ligne  5,  en  deacendant,  le  plat  grand  powible,  httt  < 
de*  aies  quelconque». 

Page  549.  ligne  10,  en  descendant.  (x',y',  t'}.  liitt  .-  (*'.  /) 

Page  549<  ligne    8,  en  remontant,  —  tittt  1  — . 

Page  55o,  ligne  6,  en  deacendant.  te»,  tittt  :  lei. 

Page  55o,  ligne  11,  en  remontant.  H, lin*  •■  M. 

Page  556,  ligne  dernière,  nne  racine  réelle,  tiiti  •  m  racines, 
réelle*. 

TOME  III.    (SupplêmtMt) 

Page  1 88,  ligne  4,  en  deacendant,  a*,  tint  •  »«'•*. 

Page  188,  ligne  6,  en  descendant ,  c,  liitt:  e. 

Page  396,  ligne  a.  en  deacendant,  lO.llica  1  TO. 

Page  610,  ligne  9,  en  deacendant,  lien,  lu»  ■-  lien. 

TOHE  IV. 

Page  76,  ligne  6,  e 

Page  79,  ligne  5,  e                                                  _    . 

Page  79,  ligne  5,  en  deacendant.  (fi),  liitt  1  (^) 

Page  79.  ligne  7,  en  descendant,  de  a.  liitt  :  des, 

Page  7'i,  ligne  6.  en  reiooutant.  ont,  liitt  1  ». 

Page  184,  ligne  4.  en  descend »nt.  m  —  »,  ajoutez  •  pointa. 

Page  i85,  ligne  i5.  en  descendant,    algébrique* ,  tittt  ;    lymé 

Page  jfifi.  ligne  1,  en  descendant,  a/**1,  '"«  '  a/du. 

Page  a65.  ligne  8,  en  remontant,  m,  liitt  1  —m. 

Page  î6i,  ligne  4'  *n  remontant,  rtmptactttèquitioaparcttUti 

»'C  (pu  -4-  g<— P?)*  =«fau  —  5)  («  — jr)  (apH  +  aat  —  pay 

Page  3oo,  ligue  3,  en  remontant ,  dn.  tittt  1  du. 

Page  35;,  ligne  8,  en  descendant.  F,  F.  liitt ,    F,  F* 

Page  368,  ligne  i3,  en  descendant,  +  A,  tittt  . 


Page  38»,  ligne    6,    en  remontant.   i'KA-Kb. 


Page  49°.  ligne  7-  '"  remontant.  M— plia  y- ,  itiM  .■  (ai-/>)*iq} 

Page  588.  ligne  4,  en  deacendant.  angle*,  liitt  :  triangle*. 

Page  588,  ligne  9.  en  remontant,  faiiceaD,  tittt  ;  fuseau. 

Page  588.  ligne  3.  en  remontant,  ABC,  tittt  .-  A-f-  B  -t-C. 

Page  589.  ligne  a,  en  deacendant,  faîaceaa.  tint  1  fuseau 

Page  589,  ligne  7,  en  remontant,  sommet,  liitt  •  lieu  dn  iommei- 

Page  593,  ligne  5,  en  descendant,  e  ,  listi  ;  p. 
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